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' GRUSSWORT DER TAGUNGSPRASIDENTEN A

Sehr geehrte Damen und Herren,
liebe Kolleginnen und Kollegen,
liebe Mitglieder der CURAC,

wesentliches Zielder CURAC ist es, die interdiszip-
linare Kooperation von Technikern und Medizinern
zu unterstiitzen und eine Plattform fiir wissen-
schaftliche Diskussionen anzubieten. Diese enge
Zusammenarbeit von Medizinern und Technikern
ist der Erfolgsfaktor fiir den wissenschaftlichen
Fortschritt der Computer- und Roboterassistier-
ten Chirurgie.

Zu der diesjahrigen Jahrestagung mochten wir
Sie herzlich an die Universitat Karlsruhe ein-
laden. Dort wird in mehreren Arbeitsgruppen
intensiv auf den Gebieten der Computer- und
Roboterassistierten Chirurgie geforscht. Wir
mochten |hnen ein Forum bieten, in dem Sie
Ihre Forschungsergebnisse und neue Ideen mit
Kollegen aus Universitaten, Forschungseinrich-
tungen und der Industrie diskutieren konnen. Im Rahmen einer Indus-
trieausstellung konnen Sie neueste Innovationen besichtigen.

Nach wie vor ist das Thema Robotik und Assistenzsysteme in der Medizin
aktuell. Im Rahmen zweier eingeladener Ubersichtsvortridge wird dieses
Thema allgemein, aus Forschersicht und auch aus Sicht eines Roboter-
herstellers behandelt. Drei weitere Gastvortrage befassen sich mit der
computerunterstiitzten Planung von Interventionen in der Kardiologie
mit Herzmodellen, mit der Anwendung des Open Source-Konzeptes fir
die bildbasierte Therapie und mit Simulationsverfahren fir die modell-
gestiitzte Therapie.

Die strukturierten Sitzungen des Hauptprogramms beinhalten reviewte
Vortrage zu den Themen Robotergestiitzte Chirurgie, Assistenzsysteme,
Registrierung, Navigation, Planung, Modellierung, Simulation, Visuali-
sierung und Bildgebung. Eine spezielle Sitzung befasst sich mit beson-
ders innovativen Themen.

Wir freuen uns, dass es auch in diesem Jahr wieder mehrere Satelliten-
veranstaltungen unter dem Dach der CURAC geben wird: das Jahreskol-
loquium des DFG-Schwerpunktprogramms 1124 ,Medizinische Naviga-
tion und Robotik", die 6. Jahrestagung der Sektion fiir Minimal-invasive,
Computer- und Telematik-assistierte Chirurgie (CTAC) der Deutschen
Gesellschaft fur Chirurgie, das 8. Treffen des Arbeitskreises . Medizi-
nische Visualisierung” der Deutschen Gesellschaft fir Informatik, die
8. Arbeitskreissitzung des Arbeitskreises ,Schadelbasis- und kraniofa-
ziale Chirurgie” der Deutschen Gesellschaft fiir Hals-Nasen-Ohrenheil-

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR

COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)

kunde, ein Workshop ,Surgical Workflow", ein Workshop ,Wirbelsaule”
und ein Workshop zur ,Computer-assistierten Rekonstruktion des Ge-
sichtsschadels”. Dariiber hinaus wird der erste Workshop zum Thema
.Model Guided Therapy and Adaptive Assist Systems” gemeinsam von
den Gesellschaften CURAC und CARS angeboten.

Die Beitrdage werden in einem zitierfahigen Konferenzband publiziert.
Fir zusatzliche Informationen besuchen Sie bitte die offizielle CURACO07-
Webseite.

Wir freuen uns, Sie gemeinsam im Namen des CURAC-Prasidiums und
des Organisationskomitees nach Karlsruhe einladen zu diirfen und hof-
fen, dass die interessanten Beitrage Sie motivieren werden, nach Karls-
ruhe zu kommen.

Mit freundlichen GrifBen,

£ bl

Prof. Dr.-Ing. Heinz Worn

L. S

Prof. Dr. med. Uwe Spetzger
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/ THEMEN UND SATELLITENSYMPOSIEN

Themen

¢ Bildgebung

e Registrierung

e Simulation und Modellierung

e Operationsplanung

e Visualisierung

e Erweiterte Realitat

e Assistenzsysteme

¢ Neue Perspektiven in der roboterassistierten Chirurgie

Satellitensymposien und Workshops

e 6. Herbsttagung ..Computer- und Telematik-assistierte Chirurgie”
(CTAC)

e First CURAC / CARS Joint Workshop on Model Guided Therapy and
Adaptive Assist Systems

e Satellitensymposium des Arbeitskreises MedVis

e SPP 1124: Medizinische Navigation und Robotik

e Workshop Surgical Workflow ICCAS

e Workshop .Computer-Assistierte Rekonstruktion des
Gesichtsschadels”

e Workshop .Wirbelsiule”

e Arbeitssitzung des Arbeitskreises Schadelbasis und kraniofaziale
Chirurgie der Deutschen Gesellschaft fir Hals-Nasen-Ohrenheil-
kunde (ASKRA])

CURAC INTERN

Deutsche Gesellschaft fiir Computer- und
Roboterassistierte Chirurgie (CURAC)

gegriindet: 2001
Sitz der Gesellschaft: Berlin

Ziele der Gesellschaft:

Die CURAC vereint Personen aus den medizinischen, informationstech-
nischen, ingenieurwissenschaftlichen und angrenzenden Gebieten, die
sich wissenschaftlich und praktisch mit der Computer- und Robote-
rassistierten Chirurgie beschéaftigen oder dafiir ein wissenschaftliches
oder berufliches Interesse zeigen.

Biiro der Gesellschaft:
Franziska Schweikert, Im Gut 15, 79790 Kiissaberg

Prasident:
Prof. Dr. Heinz Wérn, Universitat Karlsruhe (TH)
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CURAC INTERN

CURAC-Vorstand:

Président Prof. Dr. Heinz Wérn, Robotik, Karlsruhe

Past-Prasident Prof. Dr. Thomas Lenarz, HNO, Hannover

1. Vizeprésident Prof. Dr. Volkmar Falk, Herzchirurgie, Leipzig

2. Vizeprésident Dr. Erwin Keeve, Informatik, Bonn

Generalsekretar Prof. Dr. Heinz U. Lemke, Informatik, Berlin

Schatzmeister PD Dr. Dr. Georg Eggers, MKG-Chirurgie, Heidelberg

Stellv. Schatzmeister Prof. Dr. Christian Krettek, Unfallchirurgie, Hannover

Schriftfihrer Prof. Dr. Jirgen Meixensberger, Neurochirurgie,
Leipzig

Stellv. Schriftfiihrer ~ Prof. Dr. Heinrich Iro, HNO, Erlangen

Ehrenprasident Prof. Dr. Madjid Samii, Neurochirurgie, Hannover

Wissenschaftlicher Beirat:

Prof. Dr. Florian Dammann, Radiologie, Goppingen

Prof. Dr. Rudolf Fahlbusch, Neurochirurgie, Hannover
Prof. Dr. Hubertus Feussner, Chirurgie, Miinchen

Prof. Dr. Wolfgang Freysinger, Physik/HNO, Innsbruck (A)
Prof. Dr. Willi A. Kalender, Physik, Erlangen

Dr. Uwe G. Kiihnapfel, angew. Informatik, Karlsruhe

Prof. Dr. Tim C. Liuth, Robotik, Miinchen

Prof. Dr. Herbert K. Matthies, med. Informatik, Hannover
Dr. Arya Nabavi, Neurochirurgie, Kiel

Prof. Dr. Lutz-Peter Nolte, Biomechanik, Bern (CH)

Prof. Dr. Bernhard Preim, Simulation/Graphik, Magdeburg
PD Dr. Burkhard Schauf, Gynakologie, Tibingen

Prof. Dr. Achim Schweikard, Informatik, Libeck

Prof. Dr. Volker Seifert, Neurochirurgie, Frankfurt

PD Dr. Gero Strauss, HNO, Leipzig

Vorstandssitzung:
Donnerstag, 11. 10. 2007, 12:30-13:30 Uhr, Seminarraum Audimax

Prasidiumssitzung:
Donnerstag, 11. 10. 2007, 19:00-20:00 Uhr, Seminarraum Audimax

Mitgliederversammlung:
Freitag, 12. 10. 2007, 12:30- 13:30 Uhr, Audimax Horsaal 1

Homepage und Mitgliedsantrage:
www.curac.org
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/ ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Wissenschaftlicher Trager
Deutsche Gesellschaft fiir Computer- und Roboterassistierte
Chirurgie e. V.

Tagungsprasidenten:
Prof. Dr. H. Worn, Informatik, Universitat Karlsruhe (TH)
Prof. Dr. U. Spetzger, Neurochirurgie, Stadtisches Klinikum Karlsruhe

Veranstaltungsort
Universitat Karlsruhe (TH) | Horsaal am Forum (Audimax]
StraBe am Forum 1| 76131 Karlsruhe

Veranstaltungstermin
11. bis 13. Oktober 2007

Kongressorganisation
Dr. A. Worner
Dipl.-Inform. M. Riechmann

Tagungsbiiro
Friederike Lutz

Organisationskomitee

Prof. Dr. H. Worn, Informatik, Universitat Karlsruhe (TH)

Prof. Dr. U. Spetzger, Neurochirurgie, Stadtisches Klinikum Karlsruhe
Prof. Dr. 0. Déssel, Biomedizinische Technik, Universitat Karlsruhe (TH)
Prof. Dr. G. Bretthauer, Informatik, Forschungszentrum Karlsruhe
Prof. Dr. R. Dillmann, Informatik, Universitat Karlsruhe (TH)

Prof. Dr. U. Hanebeck, Informatik, Universitat Karlsruhe (TH)

Kongresskommunikation und Abstract-Management
zwonull media

Ansprechpartner: Edgar Nowatius

Kdérnerstrafle 56

04107 Leipzig

Telefon: +49 3 413034-632

Telefax: +49 3 413034-634

E-Mail: nowatius@zwo-null.de

Zertifizierung

Die Veranstaltung wird durch die Landesarztekammer Baden-Wirt-
temberg fur das Fortbildungszertifikat anerkannt und mit insgesamt
18 Punkten angerechnet. Fiir den alleinigen Besuch am Samstag wur-
de ein Fortbildungszertifikat anerkannt und mit 6 Punkten bewertet.
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Teilnahmegebiihren

bis 31. 8. 2007 ab 1. 9.2007
CURAC-Mitglieder 120 € 160 €
Nichtmitglieder 180 € 220 €
Student* 60 €
Tageskarte fiir Workshops 50 € 50€

Die gesetzliche Mehrwertsteueri. H.v. 19 % ist in den Geblhren enthalten.
*Vorlage des WS07/08-Studentenausweises vor Ort erforderlich!

Registrierung vor Ort

Die Registrierung findet im Foyer des Audimax statt. Dort erhalten Sie
auch die Tagungsunterlagen. Eine Nachregistrierung gegen Barzah-
lung ist moglich.

Wissenschaftlicher Preis CURAC 2007
In diesem Jahr werden die besten Vortragsprasentationen und
Posterbeitrage durch eine Jury ausgezeichnet.

CURAC-Preis 2007 fir den besten Vortrag
1. Preis: 400 €

2. Preis: Buchgutschein im Wert von 100 €
3. Preis: Buchgutschein im Wert von 50 €

CURAC-Preis 2007 fir die beste Posterprasentation
1. Preis: 200 €

2. Preis: Buchgutschein im Wert von 75 €

3. Preis: Buchgutschein im Wert von 50 €

Kongresssprache
Die Tagungssprache ist deutsch.

Programmkomitee

Dem Programmkomitee gehdren an:

¢ Vorstand der CURAC

¢ Wissenschaftlicher Beirat der CURAC
¢ Lokales Organisationskomitee
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/ HINWEISE FUR REFERENTEN

Vortragsmedien

Die Vortrage werden mittels Beamer elektronisch prasentiert (Power-
Point oder Adobe PDF]. Es stehen die iblichen Videocodecs zur Verfi-
gung. lhre Dateien geben Sie bitte per CD oder USB-Stick rechtzeitig,
spatestens eine Stunde vor lhrer Session, im Mediencheckin ab. Alle
Prasentationen werden von einem zentralen Computerarbeitsplatz
gesteuert. Dadurch werden die Umschaltzeiten zwischen den Beitra-
gen reduziert. Bitte verwenden Sie die Option ,Pack and Go", die ab
PowerPoint® 97 zur Verfligung steht. Im Mediencheck kénnen Sie Ihre
digitale Prasentation noch einmal einsehen und bei Bedarf editieren.
Sie bendtigen in diesem Fall Ihre Original-PowerPoint®-Datei inklusi-
ve aller Schriften, Bilder und Filme auf CD-ROM oder USB-Stick. Das
aufspielen der Prasentation erfolgt durch die Kongresstechniker. Eine
Animationssteuerung ist vom Rednerpult aus maoglich.

Der Mediencheckin befindet sich im Seminarraum im ersten Stockwerk
des Nebengebiudes (Anbau SR 0G). Es gelten die folgenden Offnungs-
zeiten:

Donnerstag, 11. Oktober 2007: 09.00 bis 18.00 Uhr
Freitag, 12. Oktober 2007: 08.00 bis 18.00 Uhr
Samstag, 13. Oktober 2007: 08.30 bis 13.00 Uhr

Redezeiten
Vortrag auf Einladung, 30 Minuten
Freier Vortrag, 13 Minuten Redezeit, 5 Minuten Diskussion

Late News

In diesem Jahr wird es eine Late News Session geben, in der besonders
aktuelle Themen und innovative Ideen zur Sprache kommen sollen. Da-
fur konnen Kurzbeitrage in Form von Abstracts eingereicht werden, die
anschliefend einen Reviewprozef durchlaufen.

Posterabmessungen
Die Poster diirfen eine maximale GréBe im Format DIN A0 haben (Hoch-
format). Bitte legen Sie zu lhrem Poster Handouts aus.

Posterplatzierung und -anbringung

Bitte entnehmen Sie dem Programm, welche Postersession und -num-
mer |lhrem Poster zugewiesen wurde. Diese Nummer finden Sie auch
auf den Posterstellwanden. Die Posterausstellung befindet sich im
Atrium des Nebengebaudes und ist wahrend der gesamten Konferenz
zuganglich. Zum Aufhangen stehen Pins zur Verfligung. Wir bitten Sie,
die Poster am Donnerstag 11. Oktober 2007 vormittags aufzuhangen
und bis Samstag 13. Oktober 2007 dort hangen zu lassen.
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INDUSTRIEBETEILIGUNG

Industrieausstellung

Die Industrieausstellung findet im Foyer des Audimax der Universitat
Karlsruhe (TH) statt. Wir bedanken uns bei allen teilnehmenden Un-
ternehmen fiir ihre Unterstitzung. Die CURAC-Gesellschaft wird mit
einem Stand auf der Ausstellung vertreten sein. Dort konnen Sie sich
Uber die Gesellschaft informieren und ggf. Aufnahmeantrage stellen.

Wahrend der gesamten Konferenz und besonders in den Kaffee- und
Mittagspausen wird ausreichend Gelegenheit gegeben, die Ausstellung
zu besuchen.

Sponsoren

e Carl Zeiss Surgical GmbH

¢ NDI Europe GmbH

¢ inomed Medizintechnik GmbH
e Stryker GmbH & Co KG

e Karl Storz GmbH & Co KG

e AKTORmed GmbH solo surgery
¢ med3D GmbH

e BrainLAB AG

e Localite GmbH

e Atracsys LLC

e Siemens AG, Medical Solutions
e |VS Solutions AG

¢ UKE HH, AG VOXEL-MAN

Mittagsessen

Das Mittagessen wird am 11. 10. zwischen 12.30 Uhr und 13.30 Uhr in
der Mensa gegen Vorlage des Konferenz-Namensschilds ausgegeben,
am 12.10. zwischen 12.30 Uhr und 14.00 Uhr. Der Weg zur Mensa ist aus-
geschildert. Am 13.10. gibt es ein Buffet im Foyer des Audimax, das nach
der Session besucht werden kann.

Cafeteria
Wahrend der Konferenz stehen im Foyer des Audimax Geback sowie Kaf-
fee und kalte Getranke bereit.
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/ VERANSTALTUNGSORT

Universitat Karlsruhe

Universitat Karlsruhe (TH)

Horsaal am Forum (Audimax)
StraBBe am Forum 1 (Gebdude 30.95)
76131 Karlsruhe

Richtung
Landau

Universitat
Karlsruhe

Richtung
Frankfurt

Richtung

Richtung Stuttgart

Freiburg

Richtung
Ettlingen

Richtung
A5

Anfahrt
Mit dem Auto:
Innerhalb von Karlsruhe folgen Sie einfach den Schildern ,Universitat™.
Damit gelangen direkt zur Haupteinfahrt am Durlacher Tor. Parkmag-
lichkeiten finden Sie auf dem Waldparkplatz. Dieser befindet sich nord-
lich des Haupteingangs und ist auch ausgeschildert.

Mit offentlichen Verkehrsmitteln:
Vom Bahnhof nehmen Sie eine StraBenbahn zum Durlacher Tor (Linien 2,
4, S4) und folgen dem Adenauerring zum Haupteingang der Universitat.
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VERANSTALTUNGSORT

Waldparkplatz
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-
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3

Engesserstrafle

klinik

Audimax SR

Gebaude 30.95

Haupteinfahrt |_

Durlacher Tor

/| Anbau SR 0G
Mediencheckin
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1
1
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Posterausstellung
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PROGRAMMUBERSICHT CURAC 2007 PROGRAMMUBERSICHT CURAC 2007

DONNERSTAG, 11. 10. 2007
Audimax Horsaal | Audimax Hérsaal Il Audimax Seminarraum

Begriifung
Prof. H. Worn, Prof. U. Spetzger

Eingeladener Vortrag
Prof. G. Hirzinger

Anbau Audimax

NN VAR{UB Neue Perspektiven in der Assistenzsysteme HNO
Robotergestiitzten Chirurgie

12.30-13:30
13.30-13.40

Mittagspause / Industrieausstellung CURAC Vorstandssitzung

BergliBungsworte
Birgermeister U. Eidenmiiller

(EWAEVRIIN Eingeladener Vortrag
Prof. R. Kikinis

(PREE NI Neurochirurgie: OP-Planung, Registrierung
Modellierung und Visualisierung  (elastisch / Ultraschall)

16.15-16.45 | Kaffeepause / Industrieausstellung

16.45-18.45 [ESIGILl IV ale] Registrierung und
Oberflachenrekonstruktion

19.00

After-Work-Party CURAC Prasidiumssitzung

FREITAG, 12. 10. 2007
Audimax Horsaal | Audimax Horsaal Il Audimax Seminarraum Anbau Audimax

8.30-9.00 Eingeladener Vortrag
Prof. 0. Dossel

9.00-9.15 Kaffeepause / Industrieausstellung

9.15-10.45 Simulation und Modellierung: Visualisierung Workshop Workflow
Herzkreislaufsystem

10.45-11.00 | Kaffeepause / Industrieausstellung

INNIER VAV Allgemeine Chirurgie: OP-Planung, OP Planung HNO Workshop Workflow (Fortsetzung)
Simulation und Modellierung

12.30-14:00 | CURAC-Mitgliederversammlung

14.00-14.30 RALLEIETELTAYIdiT]
Dr. T. Ortmeier

Mittagspause Industrieausstellung

BB Geflihrte Postersession im Foyer des Nebengebaudes
15.30-15.00 | Kaffeepause /Industrieausstellung

DB VSO Assistenzsysteme und Robotik | NEMIEII] Workshop Wirbelsaule
Workshop Wirbels&ule (Fortsetzung)

17.30-17.45 | Kaffeepause / Industrieausstellung

VAP Assistenzsysteme und Robotik Il LateNews und Innovationen
19.00 After-Work-Party

SAMSTAG, 13. 10. 2007
Audimax Horsaal | Audimax Hérsaal Il Audimax Seminarraum

9.00-13.00 Satellitensymposium: 6. Jahrestagung der Sektion Satellitensymposium: 8. Treffen Ort: Anbau Audimax, 9.00-11.30
DFG SPP 1124 Medizinsiche flr minimalinvasive, des Arbeitskreises MedVis (08.30) ~ Workshop Computer-assistierte
Navigation und Robotik Computer- und Telematik Rekonstruktion des Gesichtsschadels

assistierte Chirurgie Ort: Kinderklinik, 11.30-13.00
Satellitensymposium: Arbeitssitzung
des Arbeitskreises Schadelbasis und
kraniofaziale Chirurgie

(R[N IN[UIN First CURAC / CARS Joint Workshop
on Model Guided Therapy and
Adaptive Assist Systems

15.00-15.30 [ Verabschiedung und
Preisverleihung
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CURAC DONNERSTAG, 11. 10. 2007
/ AUDIMAX HORSAAL I

10.15-10.30 HORSAALI
BegriiBung

Prof. Heinz Wérn, Prof. Uwe Spetzger

10.30-11.00 HORSAAL |

Teleprasenz - von der Weltraumrobotik zur Chirurgie der Zukunft
Prof. Dr. G. Hirzinger
Vorsitz: Prof. Dr. Heinz Worn

11.00-12.30 HORSAAL |
SESSION: Neue Perspektiven in der Robotergestiitzten Chirurgie
Vorsitz: Prof. Dr. Gerd Hirzinger, Prof. Dr. Nikolai J. Hopf

11.00 (C-ID: 9)

Tactile Sensor System for Robotic Guided Intraoperative Tissue
Differentiation

R. Stroop (Steinhagen), R. Westphal, D. Uliva Uribe (Hannover], F.M. Wahl,
T. Hemsel, J. Wallaschek (Hannover)

11.18 (C-ID: 18)

Paraendoskopisches intuitives computerassistiertes
Operationssystem (PICO)

N. Hopf (Stuttgart), K.D.M. Resch

11.36 (C-ID: 73)

Relationships between the internal carotid arteries and the sphenoidal
sinuses assessed by 3D reconstruction and biomechanical tests:

an analysis for Robot Assisted Endonasal Surgery

M.E. Kunkel [Braunschweig], A.l. Moral, K. Tingelhoff, |. Wagner,

K. Eichhorn, R. Markus, F. Bootz, F. Wall

11.54 (C-ID: 42)
Knochenbearbeitung mit gepulsten CO2 Lasern
M. Werner (Bonn), M. Klasing, U. Endesfelder, D. Harbecke, P. Hering

12.12 (C-1D: 97)

Eine konfokale Messsonde fiir die Cochlea Implantation

M. Riechmann (Karlsruhe), E. Papastathopoulos, K. Kérner, J. Raczkowsky,
F. Knapp, T. Klenzner, J. Schipper, H. Wérn

12.30-13.30 Mittagspause mit Besuch der Industrieausstellung

13.30-13.40 HORSAAL I
BegriiBungsworte des Biirgermeisters von Karlsruhe

U. Eidenmiiller

13.40-14.10

The Application of Open Source Concepts to Image Guided Therapy
Prof. Dr. R. Kikinis

Vorsitz: Prof. Dr. Uwe Spetzger

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR

COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)

CURAC DONNERSTAG, 11.10. 2007
AUDIMAX HORSAAL II

.

11.00 -12.30 HORSAAL II
SESSION: Assistenzsysteme HNO

Vorsitz: Prof. Dr. Wolfgang Freysinger, PD Dr. med. Thomas , Klenzner

11.00 (C-1D: 93)

Ein neues Modell fiir die Leistungssteuerung manuell gefiihrter
Fraserin der Felsenbein-Chirurgie

M. Strauf3 (Garching), J. Gerold, G. Strauf, E. Dittrich, M. Hofer, A. Dietz,
T. Lith

11.18 (C-ID: 44)

Konzeption eines aktiven Nachfilihrsystems zur Justierung
implantierbarer Horgerate

D. Kaltenbacher (Stuttgart], A. Schéfer, J. Rodriguez Jorge

11.36 (C-ID: 75)

Erfassung des Kriimmungsverhaltens von Cl-Elektroden fiir
die robotergestiitzte, minimal-traumatische Insertion

T.S. Rau (Hannover], A. Hussong, M. Leinung, H. Eilers, S. Baron,
T. Lenarz, O. Majdani

11.54 (C-ID: 40)

Akustische Analyse zur Grenzflachendetektion bei der
Er:YAG-Cochleostomie

M. Leinung (Hannover), D. Hagner, T. Lenarz, B. Schwab

12.12 (C-ID: 100)

Bildverarbeitungssystem fiir die Erkennung von Grenzflachen

bei einer Cochleostomie

L. Kahrs (Karlsruhe], M. Mehrwald (Karlsruhel, F.B. Knapp (Disseldorf],
M. Werner (Bonn], J. Raczkowsky (Karlsruhe), P. Hering [Diisseldorf],

J. Schipper (Diisseldorf], T. Klenzner [Diisseldorf], H. Wérn (Karlsruhe]

12.30-13.30 Mittagspause mit Besuch der Industrieausstellung

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)




CURAC DONNERSTAG, 11.10. 2007
A AUDIMAX HORSAAL |

14.15-16.15 HORSAAL |
SESSION: Neurochirurgie: OP-Planung, Modellierung und Visualisierung
Vorsitz: Prof. Dr. Klaus Rademacher, Prof. Dr. Jiirgen Meixensberger

14.15 (C-ID: 71)

Workflowanalyse ausgewahlter Behandlungen in der Neurochirurgie
und der interventionellen Radiologie

C. Burghart [Karlsruhe), A. Kénig, S. Arnold, J. Raabe, I. Scheppers,

U. Spetzger, P. Reimer

14.33 (C-1D: 67)

Segmentierung von Wirbelkdrpern aus CT-Datensatzen zur
intraoperativen Navigation

S. Mackschin [St. Augustin], A. Schmidtgen, D. Selbach, D. Ziihlke,

M. Biedermann, S. Miiller

14.51 (C-1D: 77)
A cervical disc model for patient individual surgical planning
S. Seifert (Karlsruhe), R. Dillmann

15.09 (C-ID: 13)

Finite Elemente Modellierung neuroelektronischer Schnittstellen
als Werkzeug zur Optimierung von Neuroprothesen

J. Kaminsky (Freiburg), G. Brand

15.27 (C-ID: 68)
Mixed Reality System for Neurosurgery based on Operating Microscope
A. De Mauro (Heidelberg], M. Aschke, J. Raczkowsky, R. Wirtz, H. Wérn

15.45 (C-ID: 35)

Intraoperative Visualisierung der Pyramidenbahn zur Senkung
der postoperativen Morbiditat

D. Weigel (Erlangen], A. Boosz, B. von Keller, 0. Ganslandt,

M. Buchfelder, C. Nimsky

16.16-16.45 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

16.45-18.45 HORSAAL |
SESSION: Bildgebung

Vorsitz: Prof. Dr. Rudolf Fahlbusch, PD Dr. Arya Nabavi

16.45 (C-ID: 88)

Towards intra-operative 3D nuclear imaging:

developement and evaluation of ad hoc models

A. Hartl (Miinchen), T. Wendler, T. Lasser [Miinchen), J. Traub (Mtinchen),
S. Ziegler (Miinchen], N. Navab (Miinchen]

17.03 (C-ID: 2)
Analysis of Manual Segmentation in Paranasal CT Images
I. Wagner, (Bonn] K. Tingelhoff, K.W.G. Eichhorn, F. Bootz

17.21 (C-ID: 63)

Die neuronavigierte intraoperativ MRT kontrollierte Katheter-
implantation zur Behandlung von zystischen Kraniopharyngiomen

B. von Keller [Erlangen), D. Weigel, 0. Ganslandt, M. Buchfelder, C. Nimsky

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR

COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)

CURAC DONNERSTAG, 11.10. 2007
AUDIMAX HORSAAL II
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HORSAAL II

14.15-16.15
SESSION: Registrierung (elastisch / Ultraschall)
Vorsitz: Prof. Dr. Ron Kikinis, Prof. Dr. Dr. Riidiger Marmulla

14.15 (C-ID: 45)

Elastic Registration of Medical Images with Physics-Based
Splines using Intensity and Landmark Information

S. Wérz (Heidelberg), K. Rohr

14.33 (C-1D: 24)

Ultrasound-based Registration of Preoperative CT or MRI Data
for Navigation in Brain Surgery

S. Winter (Bochum), C. Hansen, C. Dekomien, I. Pechlivanis,

M. Engelhardt, H. Ermert, K. Schmieder

14.51 (C-1D: 74)
Ultrasound Volume Stitching
C. Wachinger (Garching b. Miinchen], W. Wein, N. Navab

15.09 (C-ID: 17)

Ergebnisse des Transform Learning - Intrainterventionelle
Registrierung von 3D-Ultraschalldaten auf tomographische
Bilddaten der Leber mittels GefaBbaumen

D. Ziihlke (Bonn), A. Schmitgen, R. Kubitz

15.27 (C-ID: 37)

Ultrasound Based Surgical Planning and Navigated Implantation
of Shoulder Endoprostheses

U. von Jan (Hannover), D. Sandkiihler, H.K. Matthies, H.M. Overhoff

15.45 (C-ID: 54)

Accuracy Comparison of Sonographically Determined

Pelvis Landmarks

U. von Jan (Hannover), T. Schwégli, D. Sandkiihler, H.M. Overhoff

16.16-16.45 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

16.45-19.00 HORSAAL II
SESSION: Registrierung und Oberflachenrekonstruktion

Vorsitz: Prof. Dr. Heinz Lemke, PD. Dr. Dr. Georg Eggers

16.45 (C-1D: 86)

Klinische Erfahrungen mit Navigationssystemen zur
computerassistierten Bohrschablonenherstellung.

G. Widmann (Innsbruck], R. Widmann, G. Grubwieser, W. Puelacher,
E. Widmann, R. Bale

17.03 (C-ID: 33)

Accuracy Identification of Markerless Registration with the DLR
Handheld 3D-Modeller in MedicalApplications

R. Konietschke (Wessling), A. Busam, T. Bodenmiiller, G. Eggers,

M. Suppa, T. Ortmaier, T. Welzel, J. Wiechnik, G. Hirzinger, R. Marmulla

17.21 (C-ID: 65)

Risikobewertung fiir einen handgefiihrten Laserscanner zur
Patientenregistrierung in der navigierten MKG-Chirurgie

A. Busam [Heidelberg), R. Konietschke, M. Suppa, T. Ortmaier, R. Marmulla

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)




/ CURAC DONNERSTAG, 11.10. 2007
) AUDIMAX HORSAAL |

17.39 (C-ID: 43)

Automatisierte Differenzierung von Weichgeweben mittels Optischer
Koharenztomographie - erste Ergebnisse

M. Leinung (Hannover), M. Démgen, T. Lenarz, B. Schwab

17.57 (C-1D: 80)
Mikroanatomische Bildgebung: OCT vs. in situ-Farbung
M. Démgen (Hannover), B. Schwab, T. Lenarz, M. Leinung

18.15 (C-1D: 81)
1-D-0CT-Mesungen physiologischer Bewegungen im Halsbereich
M. Ddmgen [Hannover), B. Schwab, T. Lenarz, M. Leinung

19.00-21.00 After-Work-Party im Audimax

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR

COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)

CURAC DONNERSTAG, 11.10. 2007
AUDIMAX HORSAAL I

.

17.39 (C-1D:66)

Evaluation verschiedener Gebissabformmaterialien auf Eignung
fir nicht-invasive Registrierverfahren bei der Navigation

E. Dittrich [Leipzig), C. Spitzer, M. Hofer, W. Korb, A. Dietz, G. Strauf3

17.57 (C-1D: 89)

Automatische Registrierung intraoperativer Computer-Tomographie
Bilddaten fiir die bildgestiitzte Chirurgie

G. Eggers (Heidelberg), S. Rohde, B. Kress, J. Miihling

18.15 (C-ID: 11)

. Approximative Rekonstruktion von Knochenoberflachen mittels
elastischer 2D-3D Registrierung eines generischen Modells mit
Flouroskopieaufnahmen”

C. Bodensteiner [Liibeck]), C. Darolti, A. Schweikard

18.33 (C-ID: 92)

Intra-operative anatomical 3D surface reconstruction
using tracked IR laser pointer

I. Faure de Pebeyre (Miinchen), T. Wendler, N. Navab

19.00-21.00 After-Work-Party im Audimax

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)




CURAC FREITAG, 12.10.2007
/ AUDIMAX HORSAAL I

08.30-09.00 HORSAAL |
Computerunterstiitzte Planung von Interventionen in der Kardiologie
Prof. Dr. 0. Dossel

Vorsitz: Prof. Dr. Uwe Spetzger

9.00-9.15 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

09.15-10.45 HORSAAL |
SESSION: Simulation und Modellierung: Herzkreislaufsystem
Vorsitz: Prof. Dr. Olaf Déssel, Prof. Dr. Volkmar Falk

09.15 (C-1D: 3)

High-quality Surface Generation for Flow Simulation in Cerebral
Aneurysms

R. Bade (Magdeburg), C. Schumann, S. Seshadhri, G. Janiga, T. Bélke,
0. Krischek [Magdeburg), M. Skalej, G. Rose, D. Thévenin, B. Preim

09.33 (C-ID: 61)

Grid analysis for mesh-independent and stable CFD simulations in
the aorta

D. Hazer (Karlsruhe), 0. Bondarenko (Karlsruhe), R. Kroeger (Darmstadt),
R. Dillmann, G.M. Richter (Heidelberg)

09.51 (C-ID: 82)

A Non-invasive Computer Based Optimization Strategy of Biventricular
Pacing

R. Miri (Karlsruhe), M. Reumann, 0. Déssel

10.09 (C-ID: 38)

Entwicklung eines multimodalen GefaBphantoms zur Evaluation der
Genauigkeit der angiographischen Verfahren 3D-DSA, 3D-CTA,
3D-MRA und 3D-Doppler

C. Galander [Leipzig), D. Lindner, C. Trantakis, H. Méckel, P. Liebmann,
W. Korb, J. Meixensberger

10.27 (C-ID: 85)
Implementierung eines Partikel-Filter Algorithmus zur

Segmentierung von 3D-Doppler-Daten
P. Liebmann (Leipzig), M. Gessat, 0. Burgert

10.45-11.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR

COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)

CURAC FREITAG, 12.10.2007
AUDIMAX HORSAAL II
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09.15-10.45 HORSAAL II
SESSION: Visualisierung

Vorsitz: Prof. Dr. Bernhard Preim, Prof. Dr. Florian Damann

09.15 (C-1D: 16)

VolV - Eine OpenSource-Plattform fiir die medizinische Visualisierung
M. Pfeifle (Tiibingen), S. Born (Leipzig), J. Fischer, F. Duffner, J. Hoffmann,

D. Bartz

09.33 (C-ID: 90)

Visualisierungsgestiitzte 3D-Segmentierung und Quantifizierung von
Bauchaortenaneurysmen

M. Raspe (Koblenz], R. Wickenhéfer, F. Schmitt (Koblenz]

09.51 (C-ID: 19)

Erste Erfahrungen in der Anwendung der kontrastverstarkten
Ultraschallangiographie bei komplexen Aneurysmaoperationen
D. Lindner (Leipzig), C. Renner, W. Korb, H. Roth, C. Trantakis,

J. Meixensberger

10.09 (C-ID: 83)

Kontrast-verstarkende nichtlineare Fensterung

J. Cernik (Tiibingen), L. Gauckler (Tiibingen), B. Schnaidt (Tibingen),
F. Duffner, M. Tatagiba, D. Bartz (Leipzig)

10.27 (C-ID: 20)

Investigating 3D Object Movies for Web-Based Medical Visualization
F. RéBler (Stuttgart], M. Nenov, S. Iserhardt-Bauer, P. Hastreiter, T. Ertl

10.45-11.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)




CURAC FREITAG, 12.10.2007
/ AUDIMAX HORSAAL I

11.00-12.30 HORSAAL |
SESSION: Allgemeine Chirurgie: OP-Planung/Simulation/Modellierung
Vorsitz: Prof. Dr. Riidiger Dillmann, Prof. Dr. Uwe Spetzger

11.00 (C-ID: 8)

3D-Planung und 3D-Therapieunterstiitzung zur Verbesserung von
Qualitat und Workflow in der Orthopadischen und der Trauma-Chirurgie
K. Barth [Héchstadt], F. Matthews, A. John, A. Egli, G. Wessels, U. Kiinzler,
P. Messmer, P. Regazzoni

11.18 (C-ID: 29)

Evaluierung eines chirurgischen Trainingssystems fiir
Leberchirurgieplanung

J. Cordes [Magdeburg), K. Mihler [Magdeburg), K. Oldhafer, G. Stavrou,
C. Hillert, B. Preim

11.36 (C-ID: 22)

Intraoperative Adaptation of Preoperative Risk Analyses for
Oncologic Liver Surgery using Navigated 2D-Ultrasound

C. Hansen (Bremen), S. Schlichting, M. Markert, M. Hindennach,
S. Zidowitz, M. Kleemann, H.-0. Peitgen

11.54 (C-ID: 23)

3D-MR-Tumorperfusion zur Operationsplanung embryonaler
abdomineller Tumore im Kindesalter

P. Giinther [Heidelberg), S. Ley, J. Tréger, 0. Witt, F. Autschbach,
S. Holland-Cunz, J.-P. Schenk

12.12 (C-1D: 27)

Simulation training improves laproscopic skills on VR simulator
and compensate poor personality traits.

I. Hassan (Marburg), K. Maschuw (Marburg), D. Hellwig, E. Kupitz,

P. Weyers

12.30-13.30 CURAC Mitgliederversammlung

12.30-14.00 Mittagspause mit Besuch der Industrieausstellung

14.00-14.30 HORSAAL I
Medizinrobotik aus Sicht eines Roboterherstellers
Dr. T. Ortmaier

Vorsitz: Prof. Dr. Heinz Worn

14.30-15.30
Gefithrte POSTERSESSION im Foyer des Nebengebaudes
Siehe Seite 25

15.30-16.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR

COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)

CURAC FREITAG, 12.10.2007
AUDIMAX HORSAAL II
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HORSAAL II

11.00-12.30
SESSION: OP Planung HNO
Vorsitz: Prof. Dr. Thomas Lenarz, Prof. Dr. Dirk Bartz

11.00 (C-1D: 46)

Interaktion in der virtuellen Endoskopie mit Hilfe von 2D- und
3D-Eingabegeradten

A. Kriiger (Magdeburg), S. Irrgang, I. Hertel, G. Strauf3, B. Preim

11.18 (C-ID: 98)

Erste Klinische Anwendung der virtuellen Nasennebenhohlen-
Endoskopie

M. Hofer [Leipzig), G. Strauss (Leipzig), A. Dietz (Leipzig), R. Tita (Minchen),
T. Liith (Minchen)]

11.36 (C-1D: 69)

Optimierung der Trajektorienplanung fiir eine minimalinvasive
Cochleostomie

H. Eilers [Hannover), A. Hussong, S. Baron, B. Heimann, T. Rau,

M. Leinung, T. Lenarz, 0. Majdani

11.54 (C-1D: 96)

Ein probabilistisches dreidimensionales Computermodell des
Felsenbeins

M. Riechmann (Karlsruhe), P. Lohnstein, J. Raczkowsky, T. Klenzner,
J. Schipper, H. Wérn

12.12 (C-1D: 95)

Modellbildung fiir die Mittelohrchirurgie

G. Strauss [Leipzig), 0. Burgert, M. Gessat, T. Liith
12.30-13.30 CURAC Mitgliederversammlung

12.30-14.00 Mittagspause mit Besuch der Industrieausstellung

14.30-15.30
POSTERSESSION im Foyer des Nebengebdudes
Siehe Seite 25

15.30-16.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)




CURAC FREITAG, 12.10.2007
/ AUDIMAX HORSAAL I

16.00-17.30
SESSION: Assistenzsysteme und Robotik |
Vorsitz: Prof. Dr. Kirsten Schmieder, Dr. Tobias Ortmaier

HORSAAL |

16.00 (C-ID: 50)

Automated Robot Assisted Reduction of Femur Shaft Fractures
R. Westphal (Braunschweig), T. Gésling, M. Oszwald, S. Winkelbach,
T. Hiifner, C. Krettek, F. Wahl

16.18 (C-ID: 31)

Erste klinische Erfahrungen bei roboter-gestiitzten perkutanen
Biopsien an einem geschlossenen 1,5T Magnetresonanztomographen
D. Zajonz (Leipzig), H. Busse, R. Trampel, T. Kahn, M. Moche

16.36 (C-ID: 48)

Spulenpositionierung bei TMS- Behandlungen mit Hilfe von
Kraftsensorik

M. Finke (Liibeck], R. Bruder (Liibeck], L. Matthius, A. Schweikard

16.54 (C-ID: 34)

Voruntersuchung zur vibrotaktil geregelten Instrumentenfiihrung
fir die multimodal unterstiitze Navigation

M. Brell (Oldenburg), D. RoBkamp, A. Hein

17.12 (C-ID: 87)

Simulationsbasierte Untersuchung von abtastungsbedingten
Einflissen typischer Vibrationen auf Signale zur Plausibilitats-
analyse an einem Chirurgie-Assistenzsystem

H.-C. Schneider (Siegen), J. Wahrburg (Siegen]

17.30-17.45 Kaffeepause mit Besuch der Industrieausstellung

17.45-19.00 HORSAAL |
SESSION: Assistenzsysteme und Robotik Il

Vorsitz: Prof. Dr. Achim Schweikard, Dr. Ralf Westphal

17.45 (C-1D: 51)

Automatische Konfiguration und Diensterkennung fiir
vernetzte medizinische Gerate im digitalen OP

S. Bohn [Leipzig), R. Mayoral, A. Voruganti, 0. Burgert, W. Korb

18.03 (C-ID: 30)

The Virtual Euro-Mediterranean Hospital for
Evidence-based Medicine

G. Graschew (Berlin], T.A. Roelofs, S. Rakowsky, P.M. Schlag

18.21 (C-ID: 47)
Risk Management of a Robotic Assistant System for

LeFort | Maxillary Osteotomy
M. Toma (Heidelberg), V. Vieira, J. Raczkowsky, R. Marmulla

19.00-21.00 After-Work-Party im Audimax

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR

COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)

CURAC FREITAG, 12.10.2007
AUDIMAX HORSAAL II
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HORSAAL II

16.00-17.30
SESSION: Navigation
Vorsitz: Prof. Dr. Wolfgang Freysinger, Prof. Dr. Dieter Hellwig

16.00 (C-ID: 49)

Videooptische 3D-Lagebestimmung zylinderformiger
Instrumente fiir die Laparoskopie

A. Hennings [Libeck], V. Martens, A. Schweikard

16.18 (C-1D: 53)

Erweiterung eines optischen Navigationssytems fiir die
Leberchirurgie um eine kontinuierliche Lagekontrolle

S. Eulenstein (Berlin], S. Beller, M. Hiinerbein, T. Lange, P.M. Schlag

16.36 (C-ID: 64)

Integration eines navigierten Ultraschallaspirators in ein
Assistenzsystem fiir die offene Leberchirurgie

M. Markert (Garching), S. Weber, S. Nowatschin, T.C. Liith

16.54 (C-ID: 79)

Qualifizierung einer elektromagnetisch navigierten Endosonogra-
phiesonde zur 3D-Bildgebung der oberen Luft- und Speisewege
T.S. Rau [Hannover), C. Sobotta, 0. Majdani, D. Sandkiihler, M. Leinung,
T. Lenarz, H.M. Overhoff

17.12 (C-1D: 60)

Vergleich zwischen CT- und C-Bogen-basierter Arbeitsraumdefinition
fiir eine navigierte funktionsgesteuerte Frase in der Neurochirurgie
M. Dengl (Leipzig), C. Trantakis, R. Grunert, W. Korb, G. Strauss, T. Lueth,
E. Jank, A. Rose, J. Kriiger, J. Meixensberger

17.45-19.00 HORSAAL II
SESSION: LateNews und Innovationen

Vorsitz: Prof. Dr. Rainer Wirtz, Dr. J6rg Raczkowsky

19.00-21.00 After-Work-Party im Audimax

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2007)




POSTERSESSION FREITAG, 12. 10. 2007
/ IM FOYER NEBENGEBAUDE

14.30-15.30
POSTERSESSION: im Foyer des Nebengebdudes
Vorsitz: Prof. Uwe Spezger, Prof. Heinz Worn

14.30 (C-1D: 4)

Segmentierung und Visualisierung von Lumen und Thrombus
bei thorakalen Aortenaneurysmen

J. Lu, J. Egger (Forchheim], A. Wimmer [Erlangen)], S. GroBkopf,
B. Freisleben

14.32 (C-ID: 78)

Transferring Ventricular Myocyte Orientation to Individual
Patient Data based on Diffusion Tensor MRl Measurements
D.U.J. Keller [Karlsruhe), D.L. Weiss, 0. Déssel, G. Seemann

14.34 (C-1D: 57)

Workflow von intrakraniellen Hirntumoroperationen ohne und mit
Neuronavigation

S. Blecha [Leipzig),

14.36 (C-ID: 56)

Weichgewebenavigation fiir die laparoskopische Prostatektomie:
In-vitro Evaluation eines Echtzeitverfahrens zur Registrierung der
Endoskopiekamera

T. Simpfendérfer (Heidelberg), M. Baumhauer, B.P. Miiller-Stich, I. Wolf,
D. Teber, J.J. Rassweiler, C.N. Gutt, H.-P. Meinzer

14.38 (C-ID: 32)
A computer vision system for measuring surgical motion
C. Darolti (Luebeck], Z. Liang, R. Bouchard, S. Farke, U.G. Hofmann

14.40 (C-ID: 39)

Navigierte Biopsie intrakranieller Lasionen unter Verwendung eines
neuentwickelten Biopsietools fiir die sensorbasierte Navigation

S. Mularski (Berlin], T. Kombos, P. Vajkoczy, 0. Suess

14.42 (C-ID: 52)

Entwicklung, Vergleich und Bewertung von verschiedenen Kinematiken
fir chirurgische Assistenzsysteme am Beispiel von Haltesystemen
in der Neuroendoskopie

A. Traube (Stuttgart), A. Wechsler, S. WéBner

14.44 (C-1D: 62)

Evaluation und relative Positionskorrektur eines magnetischen
Trackingsystems fiir die minimal-invasive Chirurgie

V. Martens [Libeck), A. Besirevic, S. Schlichting, A. Schweikard

14.46 (C-ID: 59)

Semiautomatisches Ankopplungsverfahren fiir einen Assistenz-
roboter zur Repositionierung osteotomierter Knochenstiicke

bei orthognath-chirurgischen Eingriffen

J. Burgner (Karlsruhe), Y. Zhang (Karlsruhe), G. Eggers, J. Raczkowsky,
J. Miihling, H. Wérn

14.48 (C-ID: 72)

Leistungsverbesserung eines optischen Tracking-Systems
durch Multi-Sensordatenfusion

S. Baron (Hannover), J. Kotlarski, H. Eilers, J. Hofschulte, B. Heimann

6. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
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IM FOYER NEBENGEBAUDE

.

14.50 (C-ID: 55)

Unterstiitzung der Planung von Mitralklappen-Annuloplastien
mittels 4D-Echokardiographieaufnahmen

M. Seitel (Heidelberg), C. Frank, R. De Simone, H.-P. Meinzer, . Wolf

14.52 (C-ID: 21)

Set up and calibration of a navigated endoscope for virtual
and augmented neurosurgery

M. Ciucci [Karlsruhe), L. Kahrs, R. Wirtz, J. Raczkowsky, H. Wérn

14.54 (C-ID: 28)

Bildanalyse und Visualisierung fiir die Therapieplanung
von Trachealstenosen

J. Dornheim [Magdeburg), B. Preim, . Hertel, G. Strauf3

14.56 (C-ID: 58)

Ein Konzept zur automatischen Registrierung von B-Mode
Ultraschallbildern der Leber mit CT-basierten Planungsdaten
S. Nowatschin (Garching bei Miinchen), S. Weber, T.C. Liith

14.58 (C-ID: 36)

Bildbasierte Erkennung chirurgischer Materialien fir ein situations-
bezogenes Assistenzsystem in der minimal-invasiven Chirurgie

S. Speidel [Karlsruhe), G. Sudra, M. Zens (Karlsruhe), K. Welke (Karlsruhe),
B.P. Miiller-Stich, C. Gutt, R. Dillmann
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SPP 1124“MEDIZINISCHE NAVIGATION UND ROBOTIK"

Sehr geehrte Damen und Herren, liebe Kolle-
ginnen und Kollegen,

liebe Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter im
Schwerpunktprogramm 1124 der DFG,

nach drei erfolgreichen Forderperioden bietet die
Jahrestagung des DFG Schwerpunktprogramms
.Medizinische Navigation und Robotik“ noch ein-

} mal die Moglichkeit, aktuelle Forschungsergeb-

nisse zu prasentieren. Seit Beginn des Schwer-
punktprogramms hat sich gezeigt, dass die Bedeutung von Robotik und
insbesondere Navigation fiir viele medizinische Fragestellungen weiter
zunimmt.

Wegweisende ldeen und Losungen wurden in den geférderten Pro-
jekten entwickelt. Beispiele reichen von der roboterassistierten Kno-
chenchirurgie liber die navigierte, robotergestiitzte Strahlenchirurgie
bis zu neuen, navigierten Visualisierungsansatzen bei der Planung und
Durchfiihrung von Operationen. Die erreichten Ergebnisse sind von
grofler Bedeutung fir die weitere Entwicklung klinisch relevanter Me-
thoden. Dafiir wird auch in Zukunft die interdisziplindre Zusammenar-
beit von Medizinern und Technikern Voraussetzung sein.

Ich freue mich, dass uns erneut der Rahmen der CURAC fir interes-
sante Vortrage und Diskussionen zur Verfiigung steht und bedanke
mich bei den Organisatoren der CURAC fir die Zusammenarbeit im
Vorfeld der Veranstaltung.

Prof. Dr. Achim Schweikard
Institut fir Robotik und Kognitive Systeme der Universitat zu Liibeck,
Koordinator des Schwerpunktprogramms 1124 der DFG

Samstag, 13.10.2007
9.00-13.00
Audimax, Horsaal |

Satellitensymposium ,,DFG Schwerpunktprogramm 1124
Vorsitz: Prof. Dr. A. Schweikard [Liibeck)

9.00
BegriiBung
A. Schweikard

9.05

Mastoid-Control: Ein mechatronisches Assistenzsystem fiir die
Felsenbein-Chirurgie

M. Straufi (Miinchen], E. Dittrich, M. Hofer, G. Strauf3 (Leipzig),

A. Dietz [Leipzig), T. Liith [Minchen)

9.25

VR-gestiitzte Robotersteuerung fiir die Mikrochirurgie von medizi-
nischen Mensch-Maschine-Schnittstellen des Kopfes

D. Malthan (Stuttgart], J. Stallkamp (Stuttgart], F. Dammann (Tiibingen),
E. Schwaderer [Tibingen), M.M. Maassen
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9.45

Bildanalyse und Visualisierung fiir die computergestiitzte Planung
von HNO-chirurgischen Eingriffen

Ch. Tietjen [Magdeburg), J. Dornheim (Magdeburg), B. Preim (Magdeburg),
G. StrauB [Leipzig)

10.05

Statusbericht VIRTUE3: Kombination von virtueller und optischnavi-
gierter Endoskopie

Z. Salah (Tibingen), M. Bokeloh, J. Fischer (Tiibingen), D. Freudenstein (Ttibin-
gen), J. Hoffmann (Ttbingen), C. Westendorff, D. Bartz, W. Straf3er (Tiibingen)

10.25

Bildgestiitzte Navigation eines Laserstrahls zur mikrochirurgischen
Knochenablation an der lateralen Schadelbasis

Th. Klenzner (Diisseldorf], M. Werner (Bonn), L.A. Kahrs (Karlsruhe),
F.B. Knapp (Diisseldorf], S.-F. Lu (Karlsruhe), J. Raczkowsky (Karlsruhe),
J. Schipper [Disseldorf], M. Ivanenko (Bonn), H. Wérn (Karlsruhe),

P. Hering (Bonn)

10.45

Operationsplanung fiir minimal traumatische Operationenin der
lateralen Schadelbasis

P. Lohnstein (Diisseldorf], M. Riechmann [Karlsruhe), T. Klenzner (Diissel-
dorf), J. Raczkowski (Karlsruhe), J. Schipper [Diisseldorf], H. Wérn (Karlsruhe)

11.05 Pause

11.20

Minimalinvasive robotergestiitzte Implantation von Pfannen- und
Femurkomponente beim Totalersatz des Hiiftgelenkes

J. Wahrburg (Siegen], R. Castillo-Cruces (Siegen], M. Schlimbach (Siegen],
H.-C. Schneider [Siegen), F. Kerschbaumer (Frankfurt)

11.40

Schritthaltende markerlose Lageverfolgung und 4D Behandlungs-
planung in der Strahlentherapie

F. Ernst [Libeck), A. Schlaefer (Liibeck], A. Muacevic (Miinchen),

B. Wowra (Miinchen], U. Oelfke (Heidelberg), W. Schlegel [Heidelberg),
A. Schweikard [Libeck]

12.00

Robotergestiitzte Kraniotomie mit und ohne individuell vorbereiteter
Sofortrekonstruktion

A. Follmann (Aachen], A. Popovic [Aachen), V.C. Vargas [Aachen),

T. Wu (Aachen], K. Radermacher (Aachen), M. Engelhardt (Bochum),

K. Schmieder (Bochum]

12.20
Robotergestiitzte Navigation zum Frasen an der lateralen Schadelbasis
P. Federspil (Heidelberg), D. Henrich (Bayreuth], P.K. Plinkert (Heidelberg]

12.40

InsertCl: Roboterassistierte und optisch kontrollierte Insertion einer
Cochlear Implant Elektrode

A. Hussong, T. Rau, M. Leinung, T. Lenarz, H. Eilers, S. Baron, B. Heimann,
0. Majdani (Hannover)

13.00
Zusammenfassung/Ende
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6. HERBSTTAGUNG CTAC

Der traditionelle ,Back-to-Back”-Kongress der
Sektion “Computer- und Telematik-Assistierte
Chirurgie” der Deutschen Gesellschaft fiir Chir-
urgie mit der Jahresveranstaltung der CURAC
hat dieses Jahr den Schwerpunkt “NOTES (Na-
tural Orifice Transluminal Endoscopic Surgery)”
gewahlt. Dieser neue, hochinteressante Thera-
pieansatz ist mehr als jedes bisherige therapeu-
tische Verfahren auf technologische Innovationen
und Fortschritte angewiesen. Mehrere Arbeits-
gruppen innerhalb der CTAC haben sich erfolgreich der Weiterentwick-
lung der Methodik angenommen, stehen wir doch erst ganz am Beginn
dieser neuen Entwicklung. Die diesjahrige Jahrestagung der CTAC
soll dazu beitragen, diese neue Form der minimal-invasiven Interven-
tion kritisch zu beleuchten, Defizite zu identifizieren und die kiinftige
Entwicklung zu fordern. Wir freuen uns auf eine ganz besonders in-
teressante Veranstaltung in Karlsruhe und danken dem Kongresspra-
sidenten, Herrn Prof. Worn, fir die erneut eingeraumte Mdglichkeit
der gemeinsamen Tagung von Mitgliedern der CURAC und der CTAC.
Die sich hieraus erdffnenden Synergien sind der beste Garant fir die
erfolgreiche Weiterentwicklung Computer- und Telematik-basierter
chirurgischer Eingriffe. Wir kénnen uns somit alle von der Tagung in
Karlsruhe wieder viel erhoffen!

Bis dahin griifit Sie herzlich

Prof. Dr. Dr. h.c. P. M. Schlag
Vorsitzender der CTAC

Samstag, 13.10.2007

9.00-12.30

Audimax Horsaal Il

6. Herbsttagung der Sektion fiir minimalinvasive, Computer- und Telema-

tik-assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft fiir Chirurgie (CTAC)
Vorsitz: D. Wilhelm (Miinchen), S. Beller (Berlin), F. Hartl [Miinchen),
I. Hassan (Marburg), B. Clasbrummel (Witten], W. Lamadé (Stuttgart)

09.00
BegriiBung
H. Feufiner (Miinchen)]

09.05
Telemonitoring von Vitaldaten bei NOTES-Eingriffen
S. von Delius, D. Wilhelm [Miinchen)

09.20

Die Grenzen der digitalen Wundfotografie
B. Clasbrummel [Witten)
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CTAC
SAMSTAG, 13. 10. 2007

.

09.35
Das ,,HVSPS“-Konzept fiir MIC und NOTES
H. Feufiner (Miinchen]

09.50
,Autostich” fiir das automatisierte Nahen
F. Hartl (Minchen]

10.00

Simulation des Einsatzes von mechatronischen Supportsystemen
fur MIC und NOTES

J. Ehrensberger (Miinchen)

10.15

Einsatz der laparoskopischen Simulation in der chirurgischen
Ausbildung

I. Hassan (Marburg)

10.30
Biokompatibles Antirefluximplantat
A. Schneider [Miinchen)

10.45
Endoluminale Viszerosynthese fiir NOTES: EndoRivet
S. Gillen (Miinchen)

11.00
Implantierbarer Ultraschall-Generator
B. Clasbrummel [Witten)

11.15 Kaffeepause

11.30
NOTES und MUSTOF
K. Héller, J. Penne (Erlangen), D. Wilhelm (Miinchen)

11.40
Navigierte flexible Endoskopie
M. Burian, E. Doundoulakis (Miinchen]

11.50
Ein neues Maf zur Ausbildung von Risikobereichen in der Leberchirurgie
S. Beller [Berlin)

12.00

Interaktiver Vergleich von pra- und postoperativen Modellen
er Lebergefafie

T. Lange (Berlin)

12.15

Kontinuierliches Neuromonitoring als mikrotechnologisches Naviga-
tionsinstrument

W. Lamadé (Stuttgart)
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ARBEITSKREIS , Medizinische Visualisierung”

Sehr geehrte Damen und Herren,

die Curac-Organisatoren haben uns auch in die-
sem Jahr die Gelegenheit zu einem Treffen im
Rahmen ihrer Jahrestagung gegeben. Dies bietet
die Maglichkeit, einen Dialog zwischen Medizi-
nern verschiedener Fachrichtungen und Vertre-
tern der technischen Facher zu fiihren. Aus dem
/ Arbeitskreis .Medizinische Visualisierung” ist

mit Beschluss des Fachbereiches Graphische
Datenverarbeitung im Juni die Fachgruppe .Visual Computing in der
Medizin“ geworden. Damit wird der Tatsache Rechnung getragen, dass
der Arbeitskreis seit fast finf Jahren erfolgreich gearbeitet hat und die
temporare Struktur eines Arbeitskreises nicht mehr passend ist. ,Vi-
sual Computing” steht fiir ein breiteres Verstandnis, zu dem neben der
Visualisierung auch die Bildanalyse und die Simulation gehoren. Das
diesjahrige Vortragsprogramm reflektiert dieses breitere Verstandnis
mit Vortragen aus den Bereichen Medizinphysik, Radiologie, Neuro-
chirurgie und Abdominalchirurgie sowie Mathematik und Informatik.
Erfreulich ist, dass auch renommierte Vertreter aus der Industrie das
Vortragsprogramm bereichern. Ich wiinsche lhnen interessante Vor-
trage und lebhafte Diskussionen.

¢

Beste Griifle
Prof. Dr. Bernhard Preim

Lehrstuhl fir Visualisierung
Otto-von-Guericke-Universitdt Magdeburg
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AK MedVis
SAMSTAG, 13. 10. 2007

Samstag, 13.10.2007

8.30-13.00

Audimax Seminarraum
Satellitensymposium ,,Arbeitskreis MedVis*
Vorsitz: Prof. Dr. B. Preim (Magdeburg)

8.30
BegriiBung
Prof. Dr. B. Preim

8.40

Pra-operative Planung und intraoperative Unterstiitzung von
chirurgischen Eingriffen

Dirk Bartz (Univ. Leipzig)

9.05

Fluss-sensitive 4D-MRT: Erfassung und Analyse von in-vivo
Hamo-dynamik in der Aorta

Michael Markl (Univ. Freiburg, Med. Physik]

9.30
Analysis and Visualization of Bone Deformities at the Hip Joint
Martin Haimerl (BrainLab)

9255

Multimodale Navigation - intraoperative Visualisierung fiir den
Neurochirurgen

Christopher Nimsky (Univ. Erlangen, Neurochirurgie]

10.20
Weichgewebenavigation und Moglichkeiten bei der Visualisierung
Stefan Weber

10.35 Kaffeepause

11.00
Vollautomatische Segmentierung der Leber aus CT Daten
Dagmar Kainmdiller (ZIB]

11.25

Der LapAssistent: Computerunterstiitzung fiir die laparoskopische
Leberchirurgie

Markus Kleemann (Univ. Libeck, Chrirurgie]

11.50
Medizinische Bildverarbeitung: Was kommt in der Klinik an?
Florian Dammann (Institut fir Radiologie)

12.15
Links-Rechts-Ventrikulare Herzanalyse/Segmentierung
Michael Scheuering (Siemens]

12.40

Integration von Annotationstechniken in die medizinische
Bildauswertung

Timo Ropinski (Univ. Miinster, Informatik]
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WORKSHOP
~WIRBELSAULE"

Willkommen beim Workshop Wirbelsdule im
Rahmen der CURAC 2007.

Bei Wirbelsaulenverletzungen oder Verschlei-
Berscheinungen kann die Stabilitat der Wir-
belsaule gefdahrdet sein. Zur Therapie werden
Schrauben-Stangen-Systeme und Plattensyste-
me eingesetzt. Entscheidend ist die exakte Plat-
zierung der Schrauben, um eine gute Stabilitat
zu erzielen. Zudem muss eine Verletzung der
Nervenwurzeln und des Riickenmarks vermieden werden.

Mit Hilfe des Navigationssystems der Firma STRYKER wird im Work-
shop die Moglichkeit gegeben, die einzelnen Schritte der Wirbelkérper-
fusion anhand von anatomischen Wirbelsaulenpraparaten oder Sawbo-
nes von dorsal zu iben.

Dr. Gerd Winkler,
Stadtisches Klinikum Karlsruhe, Neurochirurgie

Freitag, 12.10.2007
16.00-19.00

Anbau Audimax
Workshop ,Wirbels&dule*
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ASKRA - EINSATZ DER NAVIGATION UND MACHATRO-
NISCHER ASSISTENZSYSTEME IN DER HNO

.

im Rahmen der CURAC werden in einem Work-
shop Forschungsergebnisse mit besonderem
Augenmerk auf die Anwendung rechnergestiitz-
ter Systeme in der HNO-Chirurgie aufgezeigt.

Sehr geehrte Damen und Herren,

Anhand von Projektbeispielen wird die For-
schungsrichtung der interdisziplindaren Ar-
beitsgruppe der HNO-Klinik des Universitats-
klinikums Disseldorf und des Instituts fiir Prozessrechentechnik,
Automation und Robotik an der Universitat Karlsruhe unter Schirm-
herrschaft der ASKRA (Arbeitskreises Schadelbasis und kraniofazi-
ale Chirurgie) vorgestellt. Im neuen Experimental-OP des Instituts fur
Prozessrechentechnik, Automation und Robotik (IPR) prasentieren die
Partner Méglichkeiten eines Operationssaals der Zukunft.

Prof. Dr. Jorg Schipper
Vorsitzender der ASKRA, Diisseldorf

Samstag. 13. 10. 2007

11.30-13.00

Treffpunkt 11.30 im Foyer des Audimax. Die Prasentation findet im
Experimental-OP der Kinderklinik statt.

Satellitensymposium: ,,ASKRA - Einsatz der Navigation und
mechatronische Assistenzsysteme in der HNO“
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WORKSHOP
.SURGICAL WORKFLOW (ICCAS)*“

Wir freuen uns sehr, Sie zum 2. Workshop
~Surgical Workflows” im Rahmen der CURAC
2007 begriiBen zu diirfen.

Das noch junge Forschungsgebiet Surgcial
Workflows erfreut sich eines zunehmenden
wissenschaftlichen Interesses. Viele der Teil-
gebiete wie Datenakquisition, Verarbeitungs-
methodik und Analysen stehen erst am Anfang
Ilhrer Entwicklung.

Um die Einsatzmdoglichkeiten der Analyse von
.Surgical Workflows"” fir die praktische An-
wendung im Chirurgiealltag zu starken und
deren Nutzen zu betonen, haben wir uns ent-
schlossen, den Workshop zu organisieren. Zu-
dem soll der Workshop die Mdoglichkeit bieten,
nationale Beitrage zu dem Thema zu biindeln
und in Bezug zur internationalen Entwicklung
zu setzen.

Fir den Workshop ist die folgende Struktur geplant:

1. Klinische Anwendungsbeispiele

Die Sektion . Klinische Anwendungsbeispiele” beinhaltet Vortrage mit
Ergebnissen zu konkreten chirurgischen Fragestellungen, die mit Hilfe
von Surgical Workflows beantwortet werden konnten.

2. Methoden und Algorithmen

Die Sektion ,,Methoden und Algorithmen” soll die Vorstellung und Dis-
kussion von neuen Methoden fiir die einzelnen Schritte der Prozessket-
te ermoglichen.

3. Prototypen und Produkte

.Prototypen und Produkte” ist als praktischer Ubungsteil geplant.
Hier soll die Mdoglichkeit bestehen, prototypische Entwicklungen zu
demonstrieren. Eine starke Einbindung der Workshopteilnehmer ist
geplant und erwiinscht.

Wir freuen uns auf interessante Vortrage und Diskussionen

Dr. Oliver Burgert, Thomas Neumuth
ICCAS, Universitat Leipzig
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FREITAG, 12. 10. 2007

Freitag, 12.10.2007

9.15-13.00

Audimax Seminarraum

Workshop ,,.Surgical Workflow (ICCAS)“
Vorsitz: Dr. Oliver Burgert (Leipzig)

9.15
BegriiBung / Einfiihrung
Burgert (Leipzig)

9.25

Towards Automatic Surgical Workflow Analysis: Method and
Application

Padoy (Miinchen)]

9.40
SWAN-Suite: A tool landscape for S-WF-Analysis
Neumuth (Leipzig)

9.55

Modellierung des Operationsablaufs fiir ein situationsbezogenes
Assistenzsystem der Erweiterten Realitat

Sudra (Karlsruhe)

10.10
Demos Part 1

10.45 Pause

11.00

Integration of Diagnostic Tools Regarding Workflow Analysis in
Cardiac Procedures

Jacobs (Leipzig)

11.15

Analyse humaninduzierter Risiken bei der Optimierung des
Workflows in chirurgischen Arbeitssystemen

Lauer (RWTH Aachen]

11.30

SOA und ESB zur Workflowautomatisierung und Technologie-
integration im OP

Bulitta (Erlangen]

11.45
Digital Templates as Tool to Optimize Surgical Workflow
Pollmann (Winterthur)

12:00

Informationsbedarf und IT-Anforderungen fiir ein
prozessorientiertes OP-Management

Zéller (Mannheim)

12:15
Demos Part 2, Open End
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FIRST CURAC / CARS JOINT WORKSHOP ON MODEL
GUIDED THERAPY AND ADAPTIVE ASSIST SYSTEMS

Dear Colleagues,

Appropriate use of information and commu-
nication technology and mechatronic systems
is considered by many experts as a significant
contribution to improve workflow and quality of
care in the operating room. This requires an IT
architecture supporting surgical assist systems
which can be adapted to specific surgical inter-
ventions and patient care situations.

Different imaging modalities and a wide spec-
trum of other information sources need to be
digitally integrated to build a suitable patient
model. New patient modelling methods and
tools are required to position a therapy imaging
and model management system as the key sys-
tem for an integrated patient care philosophy.

Informatics with its tool set for modelling of
information structures and digital systems will
become an essential discipline for model guided
therapy with adaptive assist systems. The work-
shop aims to promote a model-centric world view and will focus on
the technical and clinical aspects of research and development in this
field. Possible meta architectures and implementations for such sys-
tems and use cases, for example from neuro-, cardiovascular- and
ENT surgery as well as interventional radiology, will be introduced.

We are at the beginning of an exciting new era in computer assisted
surgery with promise of high impact in patient care. We invite you to
be part of this.

Prof. Dr. Heinz U. Lemke, Prof. Dr. Volkmar Falk
University Leipzig

Samstag, 13.10. 2007
13.30-15.00 Uhr
Audimax, Horsaal |

First CURAC / CARS Joint Workshop on Model Guided Therapy and
Adaptive Assist System
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WORKSHOP ,,COMPUTER-ASSISTIERTE
REKONSTRUKTION DES GESICHTSSCHADELS"

.

Sehr geehrte Damen und Herren,
liebe Kolleginnen, liebe Kollegen,

die Jahrestagung der CURAC bietet eine hervor-
ragende Kommunikationsplattform fir alle Dis-
ziplinen, welche sich mit computer-assistierten
Therapieformen beschaftigen.

Unser Workshop ..Computer-Assistierte Rekons-
truktion des Gesichtsschadels” richtet sich da-
her an alle an diesem Spezialgebiet interessier-
ten Tagungsteilnehmer. Neben einer Einflihrung
in das Themengebiet findet die Demonstration
und Anwendung digitaler Planung und virtueller
Rekonstruktion von Gesichtsschadeldefekten
statt mittels speziell hierfiir weiterentwickelter
Planungssoftware (VoXim, FA IVS Solutions AG,
Chemnitz). AnschlieBend haben die Teilnehmer
die Gelegenheit, selbst eine Rekonstruktion am
Phantommodell mit Hilfe intraoperativer Naviga-
tion umzusetzen.

Wir bedanken uns herzlich bei den Organisatoren, Herrn Professor
Worn und Herrn Professor Spetzger, fur die Moglichkeit eines inter-
disziplindren Workshops im Rahmen der Jahrestagung und wir hoffen,
moglichst viele von Ihnen in Karlsruhe begriiien zu konnen.

Prof. Dr. Dr. A. Schramm Prof. Dr. Dr. N.-C. Gellrich
Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie Mund-, Kiefer- und Gesichts-
Bundeswehrkrankenhaus Ulm chirurgie Medizinische Hoch-
Akademisches Krankenhaus schule Hannover

der Universitat Ulm

Samstag, 13.10. 2007
9.00-11.30 Uhr
Anbau Audimax

Workshop ,, Computer-Assisitierte Rekonstruktion des
Gesichtsschadels”
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Auf dem folgenden Seiten finden Sie
einen Index der Autoren der CURAC-
Hauptsessions. Die Autoren der
Workshops entnehmen Sie bitte den
Workshopseiten.

Al-Makdadsi, G.

Institut fir Technische Informatik Uni-
versitat Karlsruhe

C-ID: 41

Arnold, S.
ZI1BID Klinikum Karlsruhe
C-ID: 25, 71

Aschke, M.

Biomedicine Institute of Process Control
and Robotics. University of Karlsruhe (TH)
C-1D: 68

Autschbach, F.

Pathologisches Institut Universitat
Heidelberg

C-1D: 23

Bolke, T.

Medical Telematics & Medical
Engineering Group University - Magde-
burg

C-ID: 3

Bade, R.

Visualization Research Group University
- Magdeburg

C-1D:3

Bale, R.

Univ.-Klinik fiir Radiodiagnostik 1 Medi-
zinische Universitat Innsbruck

C-1D: 86

Barfuf3, H.
Siemens AG Medical Solutions - Erlangen
C-ID: 7

Baron, S.

Institut fir Robotik Gottfried Wilhelm
Leibniz Universitat Hannover
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