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GRUSSWORT DER TAGUNGSPRASIDENTEN

Sehr geehrte Damen
und Herren,

liebe Kolleginnen
und Kollegen,

liebe Mitglieder der
CURAC,

Im Jahre 2002 fand in Leipzig die erste Jahrestagung der CURAC statt.
Heute, sechs Jahre spater, kehrt die CURAC nach Leipzig zuriick, und
wir freuen uns, Sie erneut zum wissenschaftlichen Austausch im Be-
reich der computerassistierten Chirurgie in der Messestadt begrifien
zu dirfen.

Wie in den bisherigen Jahren liegt der Focus der CURAC auf experi-
mentellen und klinischen Anwendungen auf dem Gebiet der Computer-
und Roboterassistierten Chirurgie. Hierzu zahlen unter anderem die
bild- und modellgestiitzte chirurgische Therapie, Methoden der Visu-
alisierung und intraoperativen Bildgebung, mechatronische Assistenz-
systeme, Registrierungs- und Segmentierungsverfahren sowie Me-
thoden zur erweiterten Realitat. Die Themen der CURAC sind fir die
zukinftige Entwicklung der Chirurgie von entscheidender Bedeutung,
und es wird darauf ankommen, diese wichtige Botschaft den nationa-
len Drittmittelgebern zu vermitteln, deren Unterstitzung erforderlich
ist, um die exzellente experimentelle CAS-Forschung in Deutschland
dauerhaft auf international kompetitivem Niveau zu halten.

Neben den wissenschaftlichen Vortragen findenim Rahmen der CURAC
das Leipziger CAS Forum, zwei Satellitensymposien und eine Reihe von
Workshops statt. Zum ersten Mal wird auch eine Jobbdrse angeboten,
die als Plattform fiir informelle Gesprache mit der Industrie genutzt
werden kann.

Hauptanliegen der CURAC ist der inter- und transdisziplindre Aus-
tausch zwischen wissenschaftlich tatigen Chirurgen, Ingenieuren und
Informatikern. Damit bleibt die CURAC das wesentliche deutschspra-
chige Kommunikationsforum fiir alle Interessierten im Bereich der
computer- und roboterassistierten Chirurgie. Alle angenommenen
Arbeiten sind in einem zitierfahigen Tagungsband zusammengefasst.
Die besten Beitrage werden in einer ausfihrlichen Fassung in einer
Sonderausgabe der Zeitschrift .,Computer Assisted Radiology and Sur-
gery” veroffentlicht. Zusatzlich ist die Jahrestagung der CURAC als
Weiterbildungsveranstaltung mit 18 CME-Punkten der sachsischen
Landesarztekammer zertifiziert.

Wir dirfen Sie alle ganz herzlich zu einer engagierten wissenschaftli-
chen Diskussion im Rahmen unserer Jahrestagung einladen, die gerne
bei dem Gesellschaftsabend im alten Leipziger Stadtbad vertieft werden
kann. Unser Dank gilt allen, die bei der Organisation und Durch fiihrung
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der Tagung mitwirken und natiirlich den Sponsoren, ohne deren Enga-
gement die CURAC 2008 nicht moglich ware.
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Prof. Dr. med. Volkmar Falk Dr.-Ing. Oliver Burgert
Prasident der CURAC, Innovation Center Computer
Herzzentrum Leipzig Assisted Surgery (ICCAS)

Themen

Bild- und Modellgestiitzte Therapie

Bildanalyse und Visualisierung

Chirurgische Assistenzsysteme

Digitaler Operationssaal

Interventionelle Therapie

Intraoperative und multimodale Bildgebung

Klinische Anwendungen der computerassistierten Chirurgie
Molekulare und funktionelle Bildgebung

Neue Perspektiven in der roboterassistierten Chirurgie
Operationsplanung

Patientenmodellierung

Qualitatssicherung und Validierung

Registrierung

Simulation

[0 Virtuelle und erweiterte Realitat

[ Workflow

DN NDEoEoEE

Satellitensymposien und Workshops

[ 8th Leipzig Forum on Computer Assisted Surgery (CAS)

[0 12. Treffen der Fachgruppe Visual Computing in der Medizin
(AK MedVis)
7. Jahrestagung der Sektion fiir minimalinvasive, Computer- und
Telematik-assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft fiir
Chirurgie (CTAC)

[ Workshop HNO (Trainingskurs Mittelohrchirurgie am
optoelektrischen Felsenbeinmodell)

] Workshop MGT (4th CURAC / CARS / DGBMT Joint Workshop on
Model Guided Therapy)

[ Workshop Workflow (Chirurgischer Workflow und Workflows in der
Navigation)

[ Workshop Kardiologie (Modellbasierte Therapie in der
Herzchirurgie auf der Grundlage von chirurgischen Workflows)

[ Workshop Dokumentation (Dokumentation im OP)

[ Workshop 3D-Ultraschall (Der navigierte 3D-Ultraschall in der
Neurochirurgie)
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CURAC INTERN

Deutsche Gesellschaft fiir Computer- und
Roboterassistierte Chirurgie (CURAC)

Gegriindet

2001

Sitz der Gesellschaft
Berlin

Ziele der Gesellschaft

Die CURAC vereint Personen aus den medizinischen, informationstech-
nischen, ingenieurwissenschaftlichen und angrenzenden Gebieten, die
sich wissenschaftlich und praktisch mit der Computer- und Robote-
rassistierten Chirurgie beschéaftigen oder dafiir ein wissenschaftliches
oder berufliches Interesse zeigen.

Biiro der Gesellschaft

Franziska Schweikert
Im Gut 15
79790 Kussaberg

Tel.: (077 42) 92 24 34
Fax: (077 42) 92 24 38
E-Mail: infoldcurac.org

Prasident
Prof. Dr. Volkmar Falk, Herzzentrum Leipzig
CURAC-Vorstand

Prasident Prof. Dr. Volkmar Falk, Herzchirurgie, Leipzig
Past-Prasident Prof. Dr. Heinz Wérn, Ingenieur/Robotik,
Karlsruhe

Dr. Erwin Keeve, Informatik, Bonn

Prof. Dr. J6rg Schipper, HNO, Disseldorf
Prof. Dr. Heinz U. Lemke, Informatik, Berlin
PD Dr. Georg Eggers, MKG-Chirurgie,

1. Vizeprasident

2.Vizeprasident

Generalsekretar
Schatzmeister

Heidelberg

Stellv. Schatzmeister Prof. Dr. Christian Krettek, Unfallchirurgie,
Hannover

Schriftfihrer Prof. Dr. Bernhard Preim, Simulation/Graphik,
Magdeburg

Stellv. Schriftfihrer  Prof. Dr. Jirgen Meixensberger,
Neurochirurgie, Leipzig

Prof. Dr. Madjid Samii, Neurochirurgie,
Hannover

Ehrenprasident
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CURAC INTERN

Wissenschaftlicher Beirat AN

Prof. Dr. Florian Dammann, Radiologie, Gppingen

Prof. Dr. Rudolf Fahlbusch, Neurochirurgie, Hannover
Prof. Dr. Hubertus Feussner, Chirurgie, Miinchen

Prof. Dr. Wolfgang Freysinger, Physik/HNO, Innsbruck (A)
Prof. Dr. Willi A. Kalender, Physik, Erlangen

Dr. Uwe G. Kithnapfel, angew. Informatik, Karlsruhe
Prof. Dr. Tim C. Liuth, Robotik, Miinchen

Prof. Dr. Herbert K. Matthies, med. Informatik, Hannover
PD Dr. Arya Nabavi, Neurochirurgie, Kiel

Prof. Dr. Lutz-Peter Nolte, Biomechanik, Bern (CH)

Prof. Dr. Burkhard Schauf, Gyndkologie, Tibingen

Prof. Dr. Achim Schweikard, Informatik, Libeck

Prof. Dr. Volker Seifert, Neurochirurgie, Frankfurt

PD Dr. Gero Strauf3, HNO, Leipzig

Vorstandssitzung

Mittwoch, 24. 09. 2008, 18:00-19:30 Uhr, Konferenzraum 1
Prasidiumssitzung

Donnerstag, 25. 09. 2008, 12:30-14:30 Uhr, Konferenzraum 1
Mitgliederversammlung

Freitag, 26. 09. 2008, 12:30-13:30 Uhr, Hérsaal

Homepage und Mitgliedsantrage

www.curac.org
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PROGRAMMUBERSICHT MITTWOCH, 24.09.08

24.09. Horsaal Seminarraum Konferenzraum 1 ICCAS
09:00 Workshop MGT Workshop Workflow Workshop HNO
Vorsitz: Vorsitz: Vorsitz: G. Strauf3
H. U. Lemke T. Lenarz . ; ; ;
Trainingskurs Mittelohrchirurgie am
V. Falk T.Neumuth optoelektrischen Felsenbeinmodell
4th CURAC / CARS / DGBMT Chirurgischer Workflow und Ort: ICCAS Demo-0P
Joint Workshop on Model Workflows in der Navigation
Guided Therapy S. 12 S. 13
10:30 Kaffeepause
11:00 Workshop Workflow Workshop HNO
Frts. Frts.
12:30 Mittagspause
14:00 Workshop Kardiologie Satellitensymposium | Workshop Dokumentation Workshop 3D-Ultraschall
Vorsitz: S. Jacobs Vorsitz: Vorsitz: B. Schauf Vorsitz: D. Lindner
Modellbasierte Therapie in B. Preim Dokumentation im OP Der navigierte 3D-Ultraschallin der
der Herzchirurgie auf der D. Bartz Neurochirurgie
Grundlage von chirurgischen 12. Treffen der Fachgruppe Ort: ICCAS Seminarraum
Workflows Visual Computing in der Medizin
S. 14 S.36
15:30 Kaffeepause
16:00 Workshop Kardiologie Satellitensymposium | Geschlossene Sitzung Workshop 3D-Ultraschall
Frts. Frts. Vorsitz: Frts.
H.U. Lemke Ort: ICCAS Demo-OP
W. Niederlag
Techn., klinische und organisato-
rische Voraussetzungen zur Realisie-
rung der MGT
18:00 ICCAS Fiihrung + Afterwork Party CURAC-

S. 40

Vorstandssitzung
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WORKSHOP MGT | 24.09.08

4th CURAC / CARS / DGBMT Joint Workshop
on Model Guided Therapy

Prof. Dr. med. Volkmar Falk (Leipzig)
Prof. Dr. Heinz U. Lemke (Kiissaberg)

Model-Guided Therapy(MGT])
implies the IT supported in-
tegration of information and
knowledge sources for the
generation of generic and
patient-specific models as
well as their application in
the planning and execution
of interventions. MGT ex-
tends the tools for diagnosis
and therapy presently based
on an image-centric world view with a model-centric world view.

The definition of a Patient-Specific Model (PSM) and its embedding in the
surgical workflow is a very demanding research and development task
for clinical and technical experts. In turn, the conception and design of
appropriate data structures for the PSM and surgical assist systems
for its management are mainly informatic and engineering activities.
Both, the clinical and the technical tasks can only be successfully ac-
complished in an interdisciplinary and international cooperation.

The CURAC/CARS/DGBMT Workshops on MGT are intended to motivate
and present R&D activities in this exciting new field. Special emphasis
will be given to the concept and realization efforts for a consortium on
MGT. Selected presentations from CURAC, CARS and DGBMT will ad-
dress issues related to MGT, PSM, and the MGT consortium initiative.

09:00-10:30 Uhr
Horsaal
Workshop MGT
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Surgical Workflows und Workflows in der Navigation

Prof. Dr. Thomas Lenarz (Hannover)
MEng Thomas Neumuth (Leipzig)

Workflows im Bereich der
Chirurgie gewinnen zuneh-
mend an Bedeutung. Sie
ermoglichen die Erfassung
von klinischem Experten-
wissen und dessen interdis-
ziplinare Kommunikation.

Im Rahmen des Workshops
werden Methoden zur Er-
fassung und Modellierung
von Workflows vorgestellt. Zur besonderen Betonung der Interdiszipli-
naritat wird der Schwerpunkt auf klinischen Workflows im Bereich der
intraoperativen Navigation liegen.

Der methodisch orientierte Teil des Workshops stellt Ansatze zur Er-
hebung und Modellierung chirurgischer Workflows in den Vordergrund
und bietet die Gelegenheit zur Diskussion mit technischen Experten.
Deranwendungsorientierte Teil stellt Einsatzgebiete von Workflows vor
und gibt Gelegenheit zur Diskussion mit klinischen Experten.

R o

Prof. Dr. Thomas Lenarz

e el

MEng Thomas Neumuth

09:00-10:30 Uhr und 11:00-12:30 Uhr
Seminarraum
Workshop Workflow
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WORKSHOP KARDIOLOGIE | 24.09.08

Integration von Imaging Tools und mechatronischer Assistenz
in der minimalinvasiven Herzchirurgie

Dr. med. Stephan Jacobs (Leipzig)

Trotz der herausragenden und fiihrenden Stel-
lung digitaler Bildgebung in der Diagnostik bei
Herzkreislauferkrankungen und in der pra-
operativen bildgebenden Diagnostik bei konven-
tionellen herzchirurgischen Eingriffen mittels
Sternotomie, mangelt es immer noch an der
Umsetzung beziehungsweise der Integration der
digitalen Bildgebung in den Operationssaal. Pra-
operative bildgebende Verfahren wie Ultraschall,
Herzkatheteruntersuchungen, Durchleuchtung,
Computer- und Magnetresonanztomographie
erlauben dem Chirurgen seine Intervention bzw. Operation gezielt und
genau zu planen. Wahrend der Operation hingegen werden abgesehen
vom Ultraschall und in seltenen Fallen der Durchleuchtung keine wei-
teren bildgebenden Verfahren verwendet.

Mit Zunahme von endoskopischen und minimalinvasiven Eingriffen in
den letzten Jahren sowie neuer kathetergesteuerter Verfahren sind
bildgebende Verfahren und mechatronische Assistenzsysteme unab-
dingbar und aus dem heutigen Operationssaal schon nicht mehr weg-
zudenken. Der Workshop bietet beispielhaft Anwendung von heute und
aus dem herzchirurgischen OP der Zukunft.

Dr. med. Stephan Jacobs
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14:00-15:30 Uhr und 16:00-17:30 Uhr
Horsaal
Workshop Kardiologie

[0 New imaging technology in catheter based aortic valve replacement
T. Walther (Herzzentrum Leipzig, Germany]

[ The role of imaging and preoperative planning for optimized deve-
lopment and application of medical devices
A. Plass [Universitat Ziirich, Switzerland)

[0 The Da Vinci System - The second generation and its impact on
cardiac surgery
H. Stein (Intuitive Surgical, USA]

1 Computed tomography model-based treatment of atrial fibrillation
C. Piorkowski (Herzzentrum Leipzig, Germany]

[ Navigation on the heart surface
C. Gnam (Institut fiir Messregel und Mikrotechnik Universitdt Ulm,
Germany)

[ Preoperative planning with Dyna CT for catheter-based aortic valve
replacement
M. Gessat [ICCAS, Universitét Leipzig, Germany]
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WORKSHOP HNO | 24.09.08

Dokumentation im OP

Prof. Dr. Burkhard Schauf (Tiibingen)
Fa. Karl Storz (Tuttlingen)

Inhalt des Vortrags wird die intraoperative Qualitatssicherung und
Dokumentationspflicht in Kliniken sein unter Beriicksichtigung ak-
tueller Moglichkeiten am Beispiel des neuen Dokumentationssystem
AIDA compact HD von Karl Storz.

Schon aus forensischen Grinden ist heute eine umfassende intraope-
rative Foto- und/oder Videodokumentation unerlésslich. Es hat sich
gezeigt, dass z.B. bei onkoplastischen Operationen die Krankenkassen
vermehrt dazu Ubergehen, Belege fiir den onkoplastischen Teil der OP
zufordern - oder andernfalls eine Zahlung dieses OP-Teiles verweigern.
Aber auch bei spateren Riickfragen zu OP-Ablaufen, kritischen intrao-
perativen Befunden oder schlicht als Aufgabe im Bereich der Qualitats-
sicherung sind vielfach Fotodokumentationen vorgeschrieben.

Fir wissenschaftliche Arbeiten und auch zur umfassenden Information
von Patienten Uber die an Ilhnen durchgefiihrte OP ist es wiinschens-
wert, wenn intraoperativ einfach, ohne zusatzlichen Zeitaufwand und
reliabel Bild- und Videodaten gespeichert werden konnen. AIDA und der
OR1 von Storz bieten hier ein sehr gutes modulares Losungssystem.
Die Funktionalitaten der einzelnen Module werden vorgestellt. Da AIDA
ein HD-fahiges System ist, werden in einer Side-by-side-Prasentation
die Leistungsfahigkeiten von HD im Vergleich zum bislang etablierten
Auflosungssystem mit konventioneller Technik gegeniibergestellt.

Fir Fragen und Antworten werden erfahrene Kliniker sowie Experten
von Storz zur Verfligung stehen.

14:00-15:30 Uhr
Konferenzraum 1
Workshop Dokumentation
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Trainingskurs Mittelohrchirurgie am optoelektrischen
Felsenbeinmodell

PD Dr. med. Gero Strauf} (Leipzig)
Prof. Dr. med. Andreas Dietz [Leipzig)

Der Kurs bietet eine Einfih-
rungindie Chirurgie des Fel-
senbeines mit den typischen
Schritten Attiko-Antrotomie,
Mastoidektomie und Préapa-
ration des Labyrinths. Da-
riber hinaus werden fort-
geschrittene Zugange zum
Kleinhirnbrickenwinkel de-
monstriert und trainiert.

Der gesamte Kurs findet an Felsenbeinmodellen mit héchster anato-
mischer Aufldsung und kontinuierlicher Uberwachung der Risikostruk-
turen statt. AuBerdem kénnen komplizierte anatomische Beziehungen
mit Hilfe einer virtuellen Darstellung erlautert werden. Teilnehmerbe-
grenzung: 20, jeder Teilnehmer kann bis zu zwei Praparate bearbeiten.

09:00-10:30 Uhr und 11:00-12:30 Uhr
ICCAS (Demo-OP)
Workshop HNO
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WORKSHOP 3D-ULTRASCHALL | 24.09.08

Der navigierte 3D-Ultraschall in der Neurochirurgie

Dr. med. Dirk Lindner (Leipzig)

Ich freue mich, Sie zum Workshop .Der navi-
gierte 3D-Ultraschall in der Neurochirurgie” im
Rahmen der CURAC 2008 in Leipzig begriifien zu
dirfen.

Die intraoperative Bildgebung kann dazu beitra-
gen, Brainshift zu erkennen und in die operative
Strategie mit einzubeziehen. Insbesondere dem
3D-Ultraschall kommt dabei eine hohe Bedeu-
tung bei. Gleichzeitig sind Ultraschallbilder trotz
- " hoher lokaler Auflésung oft schwierig zu inter-
pretieren. Ziel des Workshops ist es, Vorteile und Limitationen des
Verfahrens vorzustellen und praktisch erlebbar zu machen. Neben
den physikalischen Grundlagen des Ultraschalls am Hirn wird exem-
plarisch die Entwicklung einer Ultraschallnavigation vorgestellt. Die
schnelle intraoperative Kalibrierung von Schallképfen sowie die Ge-
winnung von Datensatzen im B und C-Mode kann jeder Teilnehmer an
einem GefaB- und Tumorphantom praktizieren. Neueste Entwicklungen
des kontrastverstarkten Ultraschalls und von 4D-Aufnahmen werden
diskutiert. Eine starke Einbindung der Workshopteilnehmer ist geplant
und erwiinscht.
Ich freue mich auf interessante Vortrage und Diskussionen.

Dr. med. Dirk Lindner
Neurochirurgie + ICCAS, Universitat Leipzig
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WORKSHOP 3D-ULTRASCHALL | 24.09.08

14:00-15:30 Uhr und 16:00-17:30 Uhr
ICCAS (Seminarraum und Demo-0P)
Workshop 3D-Ultraschall

[ Grundlagen des Ultraschalls und aktuelle Entwicklungen
Fr. Dr. Werner [Siemens]

[ 2D und 3D-Ultraschall in der Neurochirurgie
Dr. Lindner (Neurochirurgie Leipzig)

[ Ultraschallgestiitzte Navigation
S. Arnold [Localite)

[0 Vergleich verschiedener 3D-Angiomodalitaten
(3D-DSA, 3D- CTA, 3D- MRA und 3D Doppler)
C. Galander [Neurochirurgie Leipzig)

[0 Praktische Demonstration 3D-Ultraschall, Kalibrierung und Auf-
nahmen im Demo-0P einschlief3lich anschlieBender Moglichkeit
der Diskussion
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BegriiBung durch den Tagungsprasidenten Horsaal

25.09. Hérsaal Seminarraum SETirErE-
raum 1
08:30 Begriiung
Eingeladener Vortrag
.Zukiinftige Entwick-
lungen bei Interventio-
nellen Eingriffen”
G. Rose S.21
10:00 Kaffeepause und Industrieausstellung
10:30 Sitzung: Navigation Sitzung: OP der nahen
Vorsitz: Zukunft
J. Raczkowsky Vorsitz:
M. Tatagiba R. Mayoral
S.21 U.Spetzger S. 24
11:30 Sitzung: Registrie- Sitzung: Visualisie-
rung rung
Vorsitz: Vorsitz:
S. Weber B. Preim
G. Egger S.21 F.Dammann
12:30 Mittagspause und Industrieausstellung CURAC-
Prasidiums-
13:30 Posterbegehung | im Foyer sitzung
Vorsitz: S. Zachow, S. Jacobs
14:00 Posterbegehung Il im Foyer
Vorsitz: S. Zachow, S. Jacobs
14:30 Kaffeepause und Industrieausstellung
14:45 8th Leipzig Forum Sitzung: Instrumente
on CAS und Implantate
Vorsitz: Vorsitz:
D. Bartz G. Rose
Technical Research B. Schauf
and Clinical Appli-
cation - Successful
Research Translation
in Practice
S.22
16:15 Kaffeepause und Industrieausstellung
16:30 8th Leipzig Forum Sitzung: Robotik |
on CAS Vorsitz:
Frts. T. Ortmaier
N. N. S.26
17:30 Sitzung: Simulation &
Training (S. 26)
Vorsitz:
U. Kithnapfel
S.22  A.Nabavi S.26
‘ 19:30 ‘ ‘ Gesellschaftsabend im Stadtbad Leipzig S. 41

08:30
Eingeladener Vortrag ,Zukiinftige
Entwicklungen bei Interventionellen Eingriffen”
Georg Rose (Universitdt Magdeburg) D

10:00 Kaffeepause und Industrieausstellung Foyer

10:30 Sitzung: Navigation Horsaal
Vorsitz: J. Raczkowsky, M. Tatagiba )

10:30 Pedicle screw placement in high thoracic spine - is navigati-
on necessary and safe ?
Sebastian Katscher, Jan-Sven Jarvers, Thomas Blattert,
Holger Siekmann, Hans-Joachim Riesner, Stefan Glasmacher,
Christoph Josten

10:45  Evaluierung der Genauigkeit und der Storanfalligkeit des
elektromagnetischen Trackingsystems CAPPA IRAD EMT
Torsten Bolke, Oliver Beuing, Martin Skalej, Georg Rose

11:00  Untersuchungen zur Umsetzbarkeit einer handgefiihrten,
minimalinvasiven Cochleostomie unter Navigationskontrolle
Martin Leinung, Thomas Rau, Claas Baier, Christian Dullin,
Thomas Lenarz, Omid Majdani

11:15  Ein Client-Server Framework fir Trackingsysteme in medi-
zinischen Assistenzsystemen
Volker Martens, Floris Ernst, Thomas Frankler, Lars Matth&dus,
Stefan Schlichting, Achim Schweikard

11:30 Sitzung: Registrierung Horsaal
Vorsitz: S. Weber, G. Egger Y,

11:30  Interaktionsfreie Registration fur navigierte Eingriffe in der
HNO
Georgi Diakov, Verena Atzwanger, Wolfgang Freysinger

11:45  Vergleich zweier Kamerakalibrierungs-Algorithmen
Martina Bickel, Ozgiir Giiler, Wolfgang Freysinger

12:00  Minimally supervised registration of a micron-resolution
ear model to patient CT for image-guided tympanoplasty
Michel Audette, Rupert Brooks, Robert Funnell, Tal Arbel,
Gero Strauf

12:15  SonoPointer® - Ein Ultraschallsystem zur CT-freien Pla-
nung und Registrierung bei HNO-Eingriffen
Steffen H. Tretbar, Philipp Federspil, Lukas Konstandin,
Christian Ginther, Peter Plinkert

12:30 Mittagspause und Industrieausstellung Foyer
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8TH LEIPZIG FORUM ON CAS | HORSAAL | 25.09.08

8th Leipzig Forum on Computer Assisted Surgery
(arranged by the Innovation Center Computer Assisted Surgery)

Prof. Dr. Dirk Bartz (Leipzig)

: ZENTREN FUR

| C C G S INNOVATIONSKOMPETENZ __

innovation center UNTERNEHMEN @

Die BMBF-Innovationsinitiative R e G I 0 N
Neue Lander

Technical Research and Clinical Application - Successful Research
Translation in Practice

Examples for the successful translation of a technical prototype to a
successful medical device are intraoperative navigation systems, or
image-guided surgery systems (IGS-systems).

However, the central question of computer-assisted medicine how tech-
nical research results can be translated to clinical routine still remains.
This question will be addressed at the Leipzig Forum on CAS 2008.

Five internationally renowned experts of different translational centers
will report on the critical success factors of their centers and will dis-
cuss with the audience how a sustained development can be achieved.

The experts are:

[ Aaron Fenster
Imaging Research Laboratories, Robarts Research Institute

[J Horst Hahn
MeVis Research

[ Wiro Niessen
Biomedical Imaging Group, Erasmus Medical Center

[l Anders Persson
Center for Medical Image Science and Visualization, Linképings
Universitet

] Gero Strauf3
Innovation Center Computer Assisted Surgery, Universitat Leipzig
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CAS | HORSAAL | 25.09.08

Donnerstag, 25.09.08, 14:45-18:30 Uhr
Horsaal
8th Leipzig Forum on CAS

14:45 Teill Horsaal

Opening and Introduction
D. Bartz (Leipzig, Germany)

Imaging Research Laboratories, Robarts Research Institute
A. Fenster (Canada)

MeVis Research
H. Hahn (Bremen, Germany)

16:15 Kaffeepause Foyer
16:30 Teilll Horsaal

Biomedical Imaging Group, Erasmus Medical Center
W. Niessen (Netherlands)

Center for Medical Image Science and Visualization,
Linkopings Universitet
A. Persson [Sweden)]

17:30 Teillll Horsaal
Innovation Center Computer Assisted Surgery, Universitat
Leipzig
G. Strauf3 [Leipzig, Germany]

Panel discussion with all speakers
D. Bartz (Leipzig, Germany]
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10:30 Sitzung: OP der nahen Zukunft Seminarraum
Vorsitz: R. Mayoral, U. Spetzger Yy
10:30  Ein neuer integrierter OP mit Flat-panel und Neuronaviga-
Fan tion: verbesserte intraoperative Bildgebung fiir neurochi-
"=+ ryrgische und neuroradiologische Eingriffe
Marc Kotowski, Bawarjan Schatlo, Max Jagersberg,
Enrico Tessitore, Philippe Bijlenga, Ivan Radovanovic,
Daniel Rufenacht, Carlo Schaller
10:45 Introducing Wearable Accelerometers in the Surgery Room
for Activity Detection
Seyed-Ahmad Ahmadi, Nicolas Padoy, Sandro-Michael Heining,
Hubertus FeulBiner, Martin Daumer, Nassir Navab
11:00 Intraoperative Fernsteuerung eines Operationsmikroskops
Markus Finke, Ralf Bruder, Achim Schweikard
11:15  Industrievortrag: X-ray Integration in the Hybrid OR
Niels Bakker
11:30 Sitzung: Visualisierung Seminarraum
Vorsitz: B. Preim, F. Dammann )
11:30  Direct GPU-based Volume Deformation
Friedemann Réfler, Torsten Wolff, Thomas Ertl
11:45  Illustrative Visualization of 3D Planning Models for Aug-
mented Reality in Liver Surgery
Christian Hansen, Jan Wieferich, Christian Rieder,
Heinz-Otto Peitgen
12:00 Direkte Darstellung von Faserinformation durch Koharenz-
mafle
Mario Hlawitschka, Gerik Scheuermann
12:15  Intraoperativer kontrastverstarkter Ultraschall fir niedrig-
gradige Gliome
Dirk Lindner, Claire Chalopin, Dominik Fritzsch,
Christos Trantakis, Jirgen Meixensberger
12:30 Mittagspause und Industrieausstellung Foyer
13:30 Posterbegehung I und Il (S. 27) Foyer
14:30 Kaffeepause und Industrieausstellung Foyer
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Sitzung: Instrumente und Implantate Seminarraum

Vorsitz: G. Rose, B. Schauf )

14:45

15:00

15:15

15:30

15:45

16:00

Fuzzy classifier for microelectrode recording-based target
navigation in deep brain stimulation

Peter Gemmar, Maria Elisabeth Tercero, Thorsten Henrichs,
Yannick Thesen, Frank Hertel

Minimally Invasive Off-Pump Valve-in-a-Valve Implantation
Jorg Kempfert, Johannes Blumenstein, Michael W. Chu,
Michael A. Borger, Sven Lehmann, Volkmar Falk,

Friedrich W. Mohr, Thomas Walther

Entwicklung eines automatisierten Insertionstools fir
Cochleaimplantate

Andreas Hussong, Daniel Schurzig, Bodo Heimann,

Thomas S. Rau, Thomas Lenarz, Robert Labadie, Omid Majdani

Bestimmung auftretender Krafte bei automatisierter Inser-
tion von Cl-Elektroden. Eine Studie am Cochleamodell.
Thomas S. Rau, Andreas Hussong, Daniel Schurzig,

Martin Leinung, Thomas Lenarz, Omid Majdani

Evaluation des Frasvorgangs einer C-Bogen gestitzten,
navigierten Frase (Navigated Control Spine) am Wirbelsau-
lenphantom

Markus Dengl, Christos Trantakis, Ronny Grunert,

Werner Korb, Gero Strauf3, Tim Lueth, Jirgen Meixensberger

Kaffeepause und Industrieausstellung Foyer
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POSTERBEGEHUNG | | FOYER | 25.09.08

~N 2N <
16:30 Sitzung: Robotik | Seminarraum 13:30 Posterbegehung I: Simulation & Training Foyer ’
Vorsitz: T. Ortmaier, N. N. Vorsitz: S. Zachow, S. Jacobs
16:30  Einflisse von Referenzgebergeometrien auf die erzielbare 1.1 A novel anterior chest wall phantom for use in CABG
Dynamik der Echtzeitnachfihrung chirurgischer Assistenz- with robotic assistance
roboter Adrian Vazquez, Werner Korb, Denis R. Merk, Elmar Dittrich,
Hans-Christian Schneider, Alexander Adam, Jirgen Wahrburg Mario Thalheim, Kais Tahar, Philipp Liebmann, Michel Audette,
Stephan Jacobs, Volkmar Falk
16:45 3D-Trajektorienberechnung und Bewegungsanalyse in tho-
rakalen 4D-CT-Bilddaten zur optimierten Strahlentherapie 1.2 Entwicklung eines rontgentauglichen Aortenwurzelphan-
von Lungentumorpatienten toms flr kathetergestiitzten Aortenklappenersatz - erste
René Werner, Alexander Schmidt-Richberg, Florian Cremers, Ausblicke
Jan Ehrhardt, Heinz Handels Denis R. Merk, Tina Treuner, Oliver Burgert, Stephan Jacobs,
Volkmar Falk, Michael Gessat
17:00 .Bewegte Radiochirurgie” - bildgestiitzte Roboter-gefiihrte
Behandlung von Lungentumoren 1.3 Graphical Tool for the Prediction of Respiratory Motion
Markus Kufeld, Berndt Wowra, Alexander Muacevic Signals
Norman Rzezovski, Floris Ernst
17:15  Method for optically-controlled semi-automatic coupling
of a robot arm with a surgical tool while maintaining sterile 1.4 Simulation des Schadelwachstums mit Hilfe nicht-rigider
conditions Registrierung
Vitor Manuel Machado Vieira, Georg Eggers, Tobias Ortmaier, Markus Mehrwald, Georg Eggers, Jorg Raczkowsky,
Gavin John Kane, Ridiger Marmulla Joachim Miihling, Heinz Worn
17:30 Sitzung: Simulation & Training Seminarraum 1.5 KisGrid - ein neues Netzwerk fiir das Chirurgie-Training
Vorsitz: U. Kithnapfel, A. Nabavi Heiko Maafi, Hiiseyin Cakmak, Nils Ritter, Uwe Kiihnapfel
17:30  Evaluation eines neuartigen Trainingssystems fiir Felsen- 1.6 Neue Analysemethoden zur Bewertung des Trainingser-
beinchirurgie folgs im VR-Chirurgietraining
Antje Pélneck, Gero Strauf3, Nuschin Bahrami, Ronny Grunert, Marie-Theres Boll, Heiko Maal3, Hiiseyin Kemal Cakmak,
Hendrik Mdckel, Andreas Dietz Uwe Kiihnapfel
17:45  Audio-visuell Uberwachtes Chirurgentraining in einer Grid- 1.7 Bewertungssystem fir einen VR-Simulator in der minimal
Umgebung invasiven Chirurgie - Aspekte und neue Ansatze
Hiiseyin Cakmak, Heiko Maass, Uwe Kiihnapfel Marie-Theres Boll, Heiko Maal3, Hiiseyin Kemal Cakmak,
Uwe Kiihnapfel
18:00  Prediction of respiratory motion using a modified Recursive
Least Squares algorithm
Floris Ernst, Achim Schweikard
19:30 Gesellschaftsabend im Stadtbad Leipzig
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POSTERBEGEHUNG Il | FOYER | 25.09.08

14:00 Posterbegehung ll: Simulation & Training Foyer
Vorsitz: S. Zachow, S. Jacobs

1.1 Simulation der Prozesse im OP Innovative Konzepte zur
Verkiirzung der Wechselzeiten
Ulrich Matern, Florian Priebe, Thomas Gerlings,
Burkard Schauf, Paul-Stefan Mauz, Diethelm Wallwiener

1.2 Ergonomische Defizite und daraus resultierende Risiken im
OP. Der Experimental-0OP in Tubingen
Ulrich Matern, Burkard Schauf, Paul-Stefan Mauz,
Diethelm Wallwiener

1.3 Richtlinien fir die Gestaltung chirurgischer Planungs- und
Trainings-Software
Konrad Miihler, Jeanette Cordes, Christian Tietjen,
Bernhard Preim

1.4 Computer-basierte Planung von individuellen Templates fir
Ventrikelrekonstrukionen nach Dor: Eine Pilotstudie
Stefan Feder, Volkmar Falk, Matthias Gutberlet, Dirk Bartz

1.5 Value of augmented reality enhanced transesophageal
echocardiography (TEE) for determining optimal annulo-
plasty ring size during mitral valve repair
Stephan Jacobs, David Holzhey, Volkmar Falk

1.6 3D-2D registration of cardiac images for transapical aortic
stent placement
Sven Fischer, Denis Merk, Volkmar Falk, Michel Audette

1.7 Multimodale Visualisierung morphologischer und funktio-
neller Daten fir die neurochirurgische Operationsplanung
im klinischen Alltag
Silvia Born, Mario Hlawitschka, Daniela Wellein, Axel Kiihn,
Gerik Scheuermann, Christos Trantakis, Dirk Bartz

14:30 Kaffeepause und Industrieausstellung Foyer
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PROGRAMMUBERSICHT FREITAG, 26.09.08

Konferenzraum 1 ‘ <

26.09. ‘ ‘ Horsaal Seminarraum
08:45 Eingeladener Vor-
trag (S. 30)
.New Medical Visu-
alization tools must
be based on medical
user requirement”
A. Persson
S.30
10:00 Kaffeepause und Industrieausstellung
10:15 Sitzung: Patienten- Sitzung: Endo- Jobborse
modell skopie Firmen treffen
Vorsitz: Vorsitz: Nachwuchswissen-
H. Lemke J. Wahrburg schaftler
R. Fahlbusch H.-P. Bruch
S.30 . S.33
11:15 Mittagspause und Industrieausstellung
11:30 Posterbegehung Il im Foyer
Vorsitz: R. Tita, M. Leinung
12:00 Posterbegehung IVim Foyer
Vorsitz: R. Tita, M. Leinung
12:30 CURAC Mitglieder- Mittagspause und Industrieausstellung
versammlung
13:30 Sitzung: Robotik I Sitzung: Pla- Satellitensym-
Viersitize nungssysteme posium Il
H.Worn Vorsitz: Vorsitz:
G. StrauB} H. Hahn P. M. Schlag
J. Meixensberger = H.Feussner
7. Jahrestagung
der Sektion fir
minimalinvasive,
Computer- und
Telematik-assi-
stierte Chirurgie
der Deutschen
Gesellschaft fir
Chirurgie (CTAC)
14:30 Kaffeepause und Industrieausstellung S.38
15:00 Eingeladener
Vortrag
.Der Voxelmann -
Voraussetzung fir
Robotik?”
H.-P. Bruch S.31
16:30 Verabschiedung
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08:45 Eingeladener Vortrag Horsaal
.New Medical Visualization tools must be
based on medical user requirement”
Anders Persson (Linképings Universitet]
10:00 Kaffeepause und Industrieausstellung Foyer
10:15 Sitzung: Patientenmodell Horsaal
Vorsitz: H. Lemke, R. Fahlbusch )
10:15  Image processing tools for extracting cerebral arteries in
3D intraoperative ultrasound angiography (3D-iUSA)
Claire Chalopin, Dirk Lindner, Rafael Mayoral
10:30  Automatische Segmentierung Intra- und Extrahepatischer
Gefafle mit Hilfe von Anatomischen Landmarken in CT-
Daten
Milo Hindennach, Andrea Schenk, Volker Dicken,
Heinz-Otto Peitgen
10:45 Towards Model-based 3-D Reconstruction of the Human Rib
Cage from Radiographs
Jalda Dworzak, Hans Lamecker, Jens von Berg, Tobias Klinder,
Christian Lorenz, Dagmar Kainmiiller, Heiko Seim,
Hans-Christian Hege, Stefan Zachow
11:00  Modellbasierte Segmentierung von Weichgewebestruk-
&% turen in CT-Datensatzen des Halses
"=« Jana Dornheim, Lars Dornheim, Bernhard Preim, Gero Strauf3
11:15  Mittagspause und Industrieausstellung Foyer
11:30 Posterbegehung Il und IV (S. 34) Foyer
12:30 CURAC Mitgliederversammlung Horsaal
12:30 Mittagspause und Industrieausstellung Foyer
13:30 Sitzung: Robotik Il Horsaal
Vorsitz: H. Wérn, G. Straul Y,
13:30 Trajektorienreproduzierbarkeit eines robotergefiihrten
C-Bogen-Systems
Christine Niebler, Ralf Tita, Willi A. Kalender
13:45 Concept and preliminary accuracy tests of a robotic FD-CT-
guided needle placement
Sadl Tovar-Arriaga, Ralf Tita, Willi A. Kalender
14:00 Die roboterassistierte endoskopische extraperitoneale

radikale Prostatektomie (FEERPE]- onkologische und funk-
tionelle Ergebnisse nach 40 Eingriffen
Robert Rabenalt, Minh Do, Anja Dietel, Jens-Uwe Stolzenburg
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14:15  DLR MiroSurge - towards versatility in surgica
Fan Ulrich Hagn, Mathias Nickl, Stefan Jérg, Andreas Tobergte,
"= Bernhard Kibler, Georg Passig, Martin Gréger,
Florian Fréhlich, Ulrich Seibold, Rainer Konietschke,
Luc Le-Tien, Alin Albu-Schéffer, Markus Grebenstein,
Tobias Ortmaier, Gerd Hirzinger
14:30 Kaffeepause und Industrieausstellung Foyer
15:00 Eingeladener Vortrag Horsaal
.Der Voxelmann - Voraussetzung fir
Robotik?”
Hans-Peter Bruch (Universitét Liibeck]
16:30 Verabschiedung Horsaal

S
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10:15

Sitzung: Endoskopie Seminarraum
Vorsitz: J. Wahrburg, H.-P. Bruch

10:15

10:30

10:45

11:00

11:15
11:30
12:30
13:30

13:30

13:45

14:00

14:15

14:30

Olfaktoriusneuroblastome: Eine neue Behandlungsstrate-
gie mit endoskopischer Sinuschirurgie und Gamma Knife
Radiochirurgie

Frank Unger, Christian Walch, Heinz Stammberger

Intraoperative Navigation virtueller Endoskopie bei endo-
skopischen transsphenoidalen Eingriffen an der Hypophyse
Florian Schulze, Katja Biihler, André Neubauer, Leslie Holton,
Stefan Wolfsberger

Virtuelle NNH-Endoskopie zur praoperativen Planung
Milos Fischer, Gero Strauf3, Elina Limpert, Arno Kriiger,
Christoph Kubisch, Bernhard Preim

Dynamic 3D-Reconstruction of Endoscopic Image Sequen-
ces

Sebastian Rohl, Stefanie Speidel, Gunther Sudra,

Beat Peter Miiller-Stich, Carsten Gutt, Riidiger Dillmann

Pause und Industrieausstellung Foyer
Posterbegehung Il und IV (S. 34) Foyer
Mittagspause und Industrieausstellung Foyer

Sitzung: Planungssysteme Seminarraum
Vorsitz: H. Hahn, J. Meixensberger

Planung und Simulation mikrochirurgischer Laserknochen-
ablation

Lider Alexander Kahrs, Thomas Klenzner, Jorg Raczkowsky,
Jérg Schipper, Heinz Wérn

Software assisted treatment planning of image guided RF
ablations

Andreas Weihusen, Christian Schumann, Jennifer Bieberstein,
Heinz-Otto Peitgen, Matthias Niethammer, Gabriel Haras

Untersuchung der ortsaufgelosten Erreichbarkeit anato-
mischer Strukturen

Matthias Riechmann, Petra Ursula Lohnstein,

Jorg Raczkowsky, Thomas Klenzner, Jérg Schippe, Heinz Worn

Sensorbeschreibung fir die chirurgische OP Planung
Holger Ménnich, Federico Marini, Jorg Raczkowsky, Heinz Wérn

Kaffeepause und Industrieausstellung Foyer
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JOBBORSE | KONFERENZRAUM 1 | 26.09.08 ‘

\ > ,,
,/"ﬂ‘\\ /) N

10:15 Jobborse Konferenzraum 1

Auf der diesjahrigen CURAC werden Firmen und Nachwuchswis-
senschaftler die Moglichkeit haben, sich im Rahmen einer Job-
borse gegenseitig kennenzulernen. Dafiir wird Firmen, welche im
Bereich computerassistierte Chirurgie tatig sind, die Moglichkeit
geboten, sich auf der Jobbdrse zu prasentieren und direkten Kon-
takt mit talentierten Absolventen aufzunehmen.
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POSTERBEGEHUNG IIl | FOYER | 26.09.08

POSTERBEGEHUNG IV | FOYER | 26.09.08

p \\ \/"
11:30 Posterbegehung lll: Bildverarbeitung/-gebung Foyer 12:00 Posterbegehung IV: Robotik und Tracking Foyer \
Vorsitz: R. Tita, M. Leinung Vorsitz: R. Tita, M. Leinung
1.1 Genauigkeit der manuellen Segmentierung des Gesichts- Al Establishment of an experimental setup for robot assisted
nerv aus CT-Datensatzen in Vergleich mit einer semi-auto- laser osteotomy with corresponding simulation environ-
matischen Segmentierung ment for optimization of all relevant parameters
Elmar Dittrich, Christoph Aumeier, Mathias Hofer, Jessica Burgner, Jérg Raczkowsky, Heinz Wérn
Thomas Neumuth, Andreas Dietz, Gero Strauf3
IV.2  Workflow basierte Ansteuerung eines medizinischen Robo-
111.2 Hashbasierte Zerlegung von Tetraedernetzen ter Systems
Simon Adler, Riidiger Mecke, Cora Wex Holger Ménnich, Jérg Raczkowsky, Heinz Wérn
1.3 Untersuchung von Texturanalysemethoden zur automa- V.3 Flexible Markergeometrien zur Erfassung von Atmungs-
tischen Polypenerkennung und Herzbewegungen an der Korperoberflache
Nikita Shevchenko, Steffen Mihldorfer, Thomas Wittenberg, Matthias Knépke, Floris Ernst
Christian Miinzenmayer
IV.4  Automatische Kalibrierung zur redundanten Kombination
Ill.4  Modellbasierte Perfusionsbildgebung am Rontgen-C-Arm zweier Tracking Systeme
Steffen Serowy, Georg Rose Daniel Stein, Holger Ménnich, Jérg Raczkowsky, Heinz Wérn
111.5 Eindimensionale Messungen mit der Optischen Koharenz IV.5 Realisierung eines klinischen Tools zur Genauigkeitsangabe
Tomographie physiologischer Bewegungen in der Jugular- bei 3D-Navigation
region Ozgiir Giiler, Florian Kral, Georgi Diakov, Wolfgang Freysinger
Michael Ddmgen, Burkhard Schwab, Martin Leinung,
Thomas Lenarz IV.6 Kabellose Signaliibertragung fir taktile chirurgische Navi-
gation
I1I.6  Single fibre Optical Coherence Tomography for Brain Ima- Melvin Isken, Melina Brell, Andreas Hein
ging - A preliminary in vitro study
Lukas Ramrath, Matthias Pohl, Susi Léffler, Kunal Mankodiya, IV.7 Ein System zur sensorbasierten Erfassung chirurgischer
Yijing Xie, Ulrich G. Hofmann, Achim Schweikard Instrumentennutzung fir die Unterstitzung von Workflowa-
nalysen
1.7 Synergistic Control - Semiautomatische Navigation eines Kais Tahar, Werner Korb, Oliver Burgert, Hendrik Méckel,

neuartigen Trepanationsinstrumentes
Axel Follmann, James Little, Kai Schroder, Alexander Korff,
Martin Engelhardt, Klaus Radermacher

Thomas Neumuth
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SATELLITENSYMPOSIUM I: AK MEDVIS | 24.09.08

12. Treffen der Fachgruppe Visual Computing in der Medizin
(AK MedVis)

Prof. Dr. Bernhard Preim (Magdeburg)
Prof. Dr. Dirk Bartz (Leipzig)

Sehr geehrte Damen
und Herren,

die Fachgruppe .Visual Com-
puting in der Medizin” trifft
sichnunschonzum 6. Malim
Rahmen der CURAC-Tagung
zu ihrem Herbst-Workshop.
Wir kénnen lhnen ein inte-
ressantes Programm anbie-
ten, dass sich lber das ge-
samte Spektrum des ..Visual Computing” und eine Palette interessanter
Anwendungen erstreckt. Es werden Arbeiten aus den Bereichen Neu-
rochirurgie, Herzchirurgie und Abdominalchirurgie vorgestellt. Die
Fachgruppe vergibt in diesem Jahr zum dritten Mal den ,Karl-Heinz-
Hoéhne Medvis-Award”, um ausgezeichnete Arbeiten von Nachwuchs-
wissenschaftlern zu wirdigen. Die Preisverleihung findet auf der
CURAC-Abendveranstaltung am 25.9. statt.

Herzlichen Dank an den Kongressprasidenten, Prof. Volkmar Falk, fir
die Moglichkeit, dieses Treffen im Rahmen der CURAC-Jahrestagung
durchfihren zu kénnen. Wir wiinschen lhnen interessante Vortrage und
lebhafte Diskussionen.

Beste Grifle

Bernhard Preim Dirk Bartz
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AK MEDVIS | 24.09.08

Mittwoch, 24.09.08, 14:00-17:30 Uhr
Seminarraum
Satellitensymposium I: AK MedVis

14:00

14:05

14:35

15:05

15:25

15:45

16:00

16:20

16:40

17:00

17:30

Begriifung
B. Preim, D. Bartz

Analysis techniques for functional magnetic resonance
images - current challenges and future trends

G. Lohmann (MPI Kognitions- und Neurowissenschaften,
Leipzig)

Segmentierung und Analyse medizinischer Bilddaten mit
prototypischen, deformierbaren Modellen
K. Ténnies (Universitit Magdeburg)

Anforderungen der Viszeralchirurgie an Simulationsmodelle
der Virtuellen Realitat
C. Wex [Universitit Magdeburg]

Anforderungen aus der Neurochirurgie
C. Trantakis (Universitét Leipzig)

Kaffeepause Foyer

Konzepte zur Visualisierung und Interaktion von
Strémungsdaten in patientenspezifischen Aneurysmendaten
R. Gassteiger [Universitdt Magdeburg)

Automatic Hepatocyte Quantification from Histological
Images: Comparing Pre-smoothing Filters
T. Ivanovska, L. Linsen (Jacobs University Bremen)

Kombinierte Visualisierung anatomischer und funktioneller
Bilddaten fiir die Neurochirurgie
M. Hlawitschka, S. Born (Universitét Leipzig)

Entwicklung und Anwendung bildgestitzter Therapie in der
Herzchirurgie
S. Jacobs [Herzzentrum Leipzig)

Zusammenfassung und Verabschiedung
B. Preim, D. Bartz
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SATELLITENSYMPOSIUM II: CTAC | 26.09.08

7. Jahrestagung der Sektion fiir minimalinvasive, Computer-
und Telematik-assistierte Chirurgie der Deutschen Gesell-
schaft fiir Chirurgie (CTAC)

Univ.-Prof. Dr. Dr. h. c. Peter M. Schlag (Berlin)
Prof. Dr. Hubertus Feussner (Miinchen)

Sehr geehrte

Damen und Herren,
liebe Kolleginnen und
Kollegen,

zum 7. Mal findet der
Herbstkongress der Sektion
Computer- und Telematik-
Assistierte  Chirurgie der
Deutschen Gesellschaft fir

) Chirurgie angelehnt an die
Jahresveranstaltung der CURAC statt: Es hat sich gezeigt, dass die
Verbundenheit und der enge Austausch von CTAC und CURAC sinnvoll
istund insbesondere auch die interdisziplinare Zusammenarbeit in vor-
bildlicher Weise fordert.

Schwerpunkt der CTAC wird auch in diesem Jahr NOTES sein; daneben
werden aber auch Identifikations- und Navigationssysteme sowie die
sich langsam abzeichnende Revitalisierung mechatronischer Hilfssy-
steme wichtige Themenkreise bilden. Wiederum soll es Ziel sein, Defi-
zite zu identifizieren, neue Entwicklungen kritisch zu untersuchen und
kinftige Entwicklungen zu fordern. Leipzig bildet dafiir ein hervorra-
gendes Tagungsumfeld.

Univ.-Prof. Dr. Dr. h. c.
Peter. M. Schlag

Prof. Dr.
Hubertus Feussner

Freitag, 26.09.08, 13:30-15:00 Uhr
Konferenzraum 1
Satellitensymposium Il: CTAC
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13:30

13:30

13:35

13:45

13:55

14:00

14:00

14:05

14:10

14:20

14:25

14:35

14:40

14:40

14:50
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Telemedizin Konferenzraum 1
RFID zur Workflow-Analyse im chirurgischen OP
M. Kranzfelder (Miinchen]

RFID im Krankenhaus
T. Jell [Miinchen)

Telemedizin im Einsatz
D. Doll (Berlin)

Mobile Teleprasenz

A. Schneider [Miinchen]
Robotik Konferenzraum 1
Fluidgetriebenes Assistenzsystem der zweiten

Generation - SoloAssist
F. Hartl (Miinchen]

Vergleich manueller und mechatronicher Kamerafiihrung
J. Maifeld [Miinchen]

Automatisches Knoten in der minimal-invasiven Chirurgie
H. Mayer, A. Knoll [Miinchen)]

HVSPS - Eine neue mechatronische Plattform fiir NOTES
S. Can [Miinchen)
Mikrosystemtechnik Konferenzraum 1
Wundkonferenz im telemedizinischen Netzwerk Witten
K. Biskup, B. Clasbrummel (Witten)]
Simulation Konferenzraum 1
Hochimmersives Trainings- und Simulationssystem fir
NOTES

A. Fiolka [Miinchen)
Bildgebung & Navigation Konferenzraum 1

Kontinuierliches Neuro-Monitoring
W. Lamadé (Frankfurt]

The world in my hands - 3D non-haptic navigation for
NOTES interventions

J. Penne, S. Soutschek (Erlangen), D. Wilhelm (Miinchen),

J. Kornhuber, J. Hornegger [Erlangen), H. Feufiner (Miinchen)]
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ABENDVERANSTALTUNGEN

ABENDVERANSTALTUNGEN

After-Work-Party im ICCAS-Innenhof
24.09.08] 18:00 Uhr

Am Mittwoch, den 24.09.2008, laden wir Sie ab 18:00 Uhr in den Innen-
hof des ICCAS ein.

Lernen Sie das ICCAS bei einer Fiithrung nadher kennen und lassen Sie
anschliefend den ersten Tagungstag bei einem Grillfest ausklingen.

Die Teilnahme an der After-Work-Party ist kostenfrei.

Ihr Weg ins ICCAS

Das Innovation Center Computer Assisted Surgery (ICCAS) befindet
sich in der Semmelweisstrafe 14, in 04103 Leipzig.

Von der Innenstadt nehmen Sie die StraBenbahnlinie 16 (Richtung LoB-
nig) bis zur Haltestelle Deutsche Nationalbiicherei. Von dort konnen Sie
direkt die Semmelweisstrafe in Richtung der russischen Gedachtnis-
kirche hinunter laufen bis Sie auf der rechten Seite die Gebaude der
ICCAS erreichen.

Von der BIO CITY aus laufen Sie zunachst zur Haltestelle Deutsche Na-
tionalblicherei und folgen Oben genannter Wegbeschreibung.
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Gesellschaftsabend im Stadtbad Leipzig
25.09.08 | 19:30-23:00 Uhr

Am Donnerstag, den 25.09.2008, mochten wir Sie ab 19:30 Uhr zu
einem Abend in die Perle unter den Leipziger Badern einladen.

An diesem Abend wollen wir das historische Ambiente des Hauses auf-
greifen. Nach der BegriiBung in der reprasentativen Eingangshalle ha-
ben Sie die Mdglichkeit bei einer individuellen Fiihrung das Haus naher
kennen zu lernen.

Erleben Sie das historische Kleinod unter Leipzigs Badern mit seiner
prachtigen orientalischen Sauna und erfahren Sie mehr lber seine Ge-
schichte und die Plane zur Rettung des Gebaudes.

Nach der Fiihrung laden wir Sie zu einem Biiffet in entspannter Lounge-
Atmosphare ein.

Fir die musikalische Umrahmung sorgt das Uli Singer Trio.

Die Tickets fiir die Abendveranstaltung kénnen Sie noch am Registrie-
rungscounter im Foyer der BIO CITY fir 25,00 € (inklusive 19% MwSt.)
erwerben.

Ihr Weg ins Stadtbad

Das Stadtbad befindet sich an der Eutritzscher Strafie 21, in 04105 Leip-
zig; 15 Gehminuten vom Leipziger Hauptbahnhof entfernt.

Mit der Straflenbahn ist das Stadtbad mit den Linien 10, 11 und 16 zu
erreichen (Haltestelle Wilhelm-Liebknecht-Platz).

Sollten Sie mit dem PKW anreisen, nutzen Sie bitte den Parkplatz in der
RoscherstraBe (50 Meter entfernt).

7. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FUR
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2008)




AUSSTELLER, SPONSOREN UND LAGEPLAN

Partner und Sponsoren

Edwards Lifesciences

Germany GmbH
Siemens AG
SIEMENS
Edwards
Karl Storz
GmbH & Co. KG KUKA Roboter GmbH

STORZ

KARL STORZ — ENDOSKOPE
PHACON GmbH Philips
— PHACON

20 Lew

PHILIPS

AUSSTELLER, SPONSOREN UND LAGEPLAN

Johnson & Johnson
MEDICAL GmbH
Ethicon Products

ETHICON
anmvnagoewwmcompany

A TS Medical GmbH
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on cardiac surgery.

NDI Europe GmbH

@ NDI

AQUET GmbH & Co. KG

MAQUET

SWAN - Scientific Workflow
Analysis GmbH
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Scientific Workflow Analysis

St. Jude Medical GmbH

Esm ST. JUDE MEDICAL
HEE
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ALLGEMEINE INFORMATIONEN

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Wissenschaftlicher Trager

Deutsche Gesellschaft fir Computer- und Roboterassistierte
Chirurgiee. V.

Tagungsprasidenten

Prof. Dr. med. Volkmar Falk

Prasident der CURAC, Herzzentrum Leipzig

Dr.-Ing. Oliver Burgert

Innovation Center Computer Assisted Surgery (ICCAS),
Universitat Leipzig

Programmvorsitz

Prof. Dr. Dirk Bartz

Innovation Center Computer Assisted Surgery (ICCAS),
Universitat Leipzig

Prof. Dr. med. Dr. med. dent. Jiirgen Hoffmann

Klinik und Poliklinik fir MKG-Chirurgie, Universitat Tibingen

Tagungsort

BIO CITY LEIPZIG
Deutscher Platz 5a

04103 Leipzig
Tagungstermin
24.-26. September 2008
Tagungsorganisation
event lab.

Klein & Stérmer GbR
Talstrafe 30

04103 Leipzig

Tel.: 0179 2930263 - Katja Stormer

0177 2807770 - Susanne Jansen
Fax: 03412120711
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Kongresszeiten NS \

Der Registrierungscounter befindet sich im Eingangsbereich der
BIO CITY.

Mittwoch 24.09.2008 08:00-18:00 Uhr
Donnerstag 25.09.2008 07:30-19:00 Uhr
Freitag 26.09.2008 08:00-17:00 Uhr
Posterausstellung

Die Posterausstellung kann wahrend der Kongresszeiten im Foyer
der BIO CITY besucht werden. Die Posterprasentationen finden in vier
Sitzungen am Donnerstag, 25. 09. 2008 von 13:30-14:30 Uhr und am
Freitag, 26.09.2008 von 11:30-12:30 Uhr statt. Wir bitten die Posterre-
ferenten, in dieser Zeit am Poster anwesend zu sein.

Hinweis fiir Posterreferenten:

Zum Anbringen der Poster stellen wir lhnen am Registrierungscoun-
ter das entsprechende Material zur Verfligung. Wir bitten Sie, die Po-
ster bis zu Beginn der Posterbegehungen anzubringen und am Freitag,
26.09.2008 bis 17:00 Uhr abzuhangen.

Mediencheck
Der Mediencheck befindet sich im Erdgeschoss der BIO CITY, direkt in
der Nahe des Registrierungscounters. Bitte geben Sie lhren Vortrag bis

spatestens eine Stunde vor Sitzungsbeginn dort ab.

Offnungszeiten:

Mittwoch 24.09.2008 08:00-18:00 Uhr
Donnerstag 25.09.2008 07:30-19:00 Uhr
Freitag 26.09.2008 08:00-15:00 Uhr

Zertifizierungspunkte

Die Tagung wurde von der Landesarztekammer Sachsen mit 18 CME
Punkten zertifiziert.

Bitte melden Sie sich hierzu direkt ab Donnerstag, 15:00 Uhr am
Registrierungscounter vor Ort.
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curac09, berlin

im Rahmen der CARS 2009
Prasident: Prof. Dr. med. Volkmar Falk

23.-24. Juni 09

Patient Specific Modelling
Model Guided Therapy
Intelligent Surgery
Workflow Management
Navigated Control

| gl — |

8. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft fir
Computer- und Roboterassistierte Chirurgie e. V.

www.curac.org/curac09

AUTOREN UND VORTRAGENDE

Auf den folgenden Seiten finden Sie einen
Index der Autoren der CURAC-Hauptsit-
zungen. Die Autoren der Workshops ent-
nehmen Sie bitte den Workshopseiten.

Adler, Simon S.34
M. Sc. Dipl.Medieninf. (FH)
Fraunhofer-Institut fir

Fabrikbetrieb und -automatisierung
Magdeburg (Germany]

Ahmadi, Seyed-Ahmad S. 24
Dipl.-Ing. M.Sc.

Technische Universitat Miinchen
Garching bei Miinchen (Germany]

Audette, Michel S.21
Dr.

ICCAS, Universitat Leipzig

Leipzig (Germany]

Bickel, Martina S.21

Medizinische Universitat Innsbruck
Inzing (Austria)

Blattert, Thomas S. 21
PD Dr. med.

Universitatsklinikum Leipzig

Leipzig (Germany]

Boll, Marie-Theres S.27
Dipl.-Ing.

Forschungszentrum Karlsruhe
Eggenstein-Leopoldshafen (Germany]

Born, Silvia S.28
Universitat Leipzig

Leipzig (Germany)

Burgner, Jessica S.35

Universitat Karlsruhe (TH)
Karlsruhe (Germany)

Biihler, Katja S.32
VRVis Zentrum fir Virtual Reality

und Visualisierung Forschungs-GmbH
Wien (Austria)

Bolke, Torsten S. 21
M. Sc.

Otto-von-Guericke-Universitat
Magdeburg

Magdeburg (Germany)

Cakmak, Hiiseyin S.26
Dr.-Ing.

Forschungszentrum Karlsruhe
Karlsruhe [Germany]

Chalopin, Claire S.30
PhD

ICCAS, Universitat Leipzig

Leipzig (Germany)

Dengl, Markus S.25
Dr. med.

Universitat Leipzig

Leipzig (Germany]

Diakov, Georgi S. 21
PhD

HNO-Universitatsklinik

der Medizinischen Universitat
Innsbruck

Innsbruck [Austrial

Dittrich, Elmar \
Dipl.-Ing. %
Universitat Leipzig

Leipzig (Germany)
Dornheim, Jana S.30
Otto-von-Guericke-Universitat
Magdeburg

Magdeburg (Germany)

Dworzak, Jalda S.30
Konrad-Zuse-Zentrum

fir Informationstechnik Berlin

Berlin (Germany)

Damgen, Michael S.34
Dipl.-Ing.

Medizinische Hochschule Hannover
Hannover (Germany)

Ernst, Floris S.26
Dipl.-Math.

Universitat zu Libeck

Libeck [Germany]

Feder, Stefan S.28
ICCAS, Universitat Leipzig
Leipzig [Germany]

Finke, Markus S.24
Universitat zu Libeck
Libeck [Germany]

Fischer, Sven S.28
ICCAS, Universitat Leipzig
Leipzig [Germany]

Follmann, Axel S.34
Dipl.-Ing.

RWTH Aachen

Aachen (Germany]

Gemmar, Peter S.25
Prof. Dr. rer. nat.

Fachhochschule Trier

Trier (Germany)

Giiler, Ozgiir S.35
Dipl.-Ing.

HNO-Universitatsklinik

Innsbruck [Austria)

Hagn, Ulrich S. 31
Dipl.-Ing.

DLR

WeBling (Germany)

Hindennach, Milo S.30

MeVis Research
Bremen [Germany]

Hlawitschka, Mario S. 24
Dipl.-Inf.

Universitat Leipzig

Leipzig (Germany)

Hussong, Andreas S.25
Leibniz Universitat Hannover
Hannover (Germany)

Isken, Melvin S35
Universitat Oldenburg

Oldenburg (Germany)

Jacobs, Stephan S 27
Dr. med. S.28
Herzzentrum Leipzig

Leipzig [Germany]
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AUTOREN UND VORTRAGENDE

Kahrs, Liider Alexander
Universitat Karlsruhe (TH)
Karlsruhe (Germany)

Katscher, Sebastian

Dr. med.
Universitatsklinikum Leipzig
Leipzig (Germany)

Kempfert, Jorg

Dr. med.
Herzzentrum Leipzig
Leipzig (Germany)

Kotowski, Marc
Hopitaux Universitaires de Geneve
Geneve (Switzerland)

Kriiger, Arno

Dipl.-Ing.
Otto-von-Guericke-Universitat
Magdeburg (Germany]

Kufeld, Markus

Dr. med. M.Sc.

Europaisches Cyberknife Zentrum
Miinchen-GroBhadern

Mdinchen (Germany]

Leinung, Martin

Dr. med.

Medizinische Hochschule
Hannover

Hannover (Germany)

Lindner, Dirk

Dr. med.

Universitat Leipzig

Leipzig (Germany]

Maaf, Heiko

Dr.-Ing.

Forschungszentrum Karlsruhe
Karlsruhe [Germany]

Machado Vieira, Vitor Manuel
Dipl.-Ing.

Universitatsklinikum Heidelberg
Heidelberg (Germany)

Marini, Federico

Ba. Eng.

University Karlsruhe (TH)
Karlsruhe (Germany]

Matern, Ulrich

Dr. med.

Universitatsklinikum Tibingen
Tibingen [(Germany]

Mehrwald, Markus
Universitat Karlsruhe
Karlsruhe [Germany]

Merk, Denis R.

Dr. med.
Herzzentrum Leipzig
Leipzig (Germany]

Miihler, Konrad
Universitat Magdeburg
Magdeburg (Germany)
Monnich, Holger
Universitat Karlsruhe
Leimen [Germany)

S.35

Neumuth, Thomas S.
Universitat Leipzig

Leipzig [Germany]

Niebler, Christine S.
M.Sc.

Universitat Erlangen
Erlangen (Germany]

PoBneck, Antje S.
Universitat Leipzig

Leipzig (Germany)

Rabenalt, Robert S.
Dr. med.

Universitatsklinikum Leipzig, A6R
Leipzig [Germany]

Ramrath, Lukas S.
Universitat zu Libeck

Libeck [Germany]

Rau, ThomasS. S.
Dipl.-Ing.

Medizinische Hochschule Hannover
Hannover (Germany)

Riechmann, Matthias S.

Dipl.-Inf.
Universitat Karlsruhe (TH)
Karlsruhe [Germany)

RohL, Sebastian S.

Dipl.-Inf.

Institut fir Technische Informatik
Universitat Karlsruhe (TH)
Karlsruhe (Germany)

RoBler, Friedemann S.
Universitat Stuttgart

Stuttgart (Germany]

Schneider, Hans-Christian S.
Dipl.-Ing.

Universitat Siegen
Siegen (Germany)

Serowy, Steffen S.

Dr.rer. nat.
Otto-von-Guericke Universitat
Magdeburg

Magdeburg (Germany]

Stein, Daniel S.

Dipl.-Phys.
Universitat Karlsruhe (TH)
Karlsruhe (Germany]

Tahar, Kais S.

B. Sc. Comp. Sc.
ICCAS, Universitat Leipzig
Leipzig [Germany]

Tovar-Arriaga, Saul S.

M. Sc.
Institute of Medical Physics
Erlangen (Germany]

Tretbar, Steffen H. S.

Dipl.-Ing.
Fraunhofer IBMT
St. Ingbert (Germany)

Unger, Frank S.

Univ.-Prof. Dr.
Universitatsklinik fir
Neurochirurgie

Graz [Austria)
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AUTOREN UND VORTRAGENDE

Vazquez, Adrian S.27
ICCAS, Universitat Leipzig

Leipzig [Germany]

Weihusen, Andreas S.32
Dipl.-Math.

MeVis Research
Bremen [Germany]

Werner, René S.26
Universitatsklinikum
Hamburg-Eppendorf

Hamburg [(Germany)

Wittenberg, Thomas S. 34
Fraunhofer IS
Erlamngen (Germany)
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NOTIZEN

WARDS PERIMOUNT

A EASE

RTIC BIOPROSTHESIS

PROVEN
EASY

Where MAGNA hemodynamics meets EASE of implantation.
The advanced Magna Ease bioprosthesis adds improved access and enhanced implantability
to the unsurpassed hemodynamics of the Magna valve platform. With its lower profile and

anatomically-designed sewing ring, the Magna Ease valve combines outstanding ease of
implantation with superior output-setting the new standard for tissue valve performance.
For more information please contact your local Edwards Lifesciences representative or
visit www.edwards.com/Europe/MagnaEase.

Edwards

Edwards Lifesciences Services GmbH - 6+ 85716 L + Germany
Tel: +49 89 95475-0 - Fax: +49 89 95475-305 - www.edwards.com/Europe
Edwards Lifesciences Services GmbH + Anton Baumgartner strasse 125/1/6 + 1230 Wien - Austria - Tel: +43 1 242 20 - Fax: +43 1 242 20-150
SA- 8 Horw « Tel: +49 89 95475-0  Fax: +49 89 95475-305
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