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TThink IN A NEW DIMENSION

A New Dimension in Optical Tracking Technology

ORTHOPAEDICS NEUROSURGERY RADIATION THERAPY

As with the Classic Polaris System, the Polaris Spectra continues to
raise the standard of optical tracking systems, making the Polaris
family of systems ideal for virtually all image guided surgery and
therapy applications.

• Improved accuracy

• Increased characterized working volume

• Short warm-up

• Shock alert - integrated bump sensor

• Accurate within wide temperature range

Enter a new dimension with the Polaris Spectra System.
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ANKÜNDIGUNG CURAC 2007

Bildgebung, Operationsplanung, Simulation, 
Visualisierung, Assistenzgeräte und Robotik

11. bis 13. Oktober 2007
Universität Karlsruhe (TH)

Tagungspräsident: 

Prof. Dr.-Ing. Heinz Wörn
Institut für Prozessrechentechnik, 
Automation und Robotik
Fakultät Informatik
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Sehr geehrte Damen und Herren,
liebe Kolleginnen und Kollegen,
liebe Mitglieder der CURAC,

die CURAC hat sich als Podium für Entwickler und klinische Anwender von 
Hochtechnologie in der Medizin in den vergangenen fünf Jahren im deut-
schen Sprachraum etabliert. Verschiedene Forschungsgruppen sind auf 
unterschiedlichen Gebieten entstanden. Die interdisziplinäre Kooperation 
von Ingenieurwissenschaften und klinischer Medizin hat zu einer kontinu-
ierlichen Weiterentwicklung und einem Innovationsschub im Bereich der 
Navigationstechnologie und der intraoperativen Assistenzsysteme geführt. 
Themen wie die Integration der Technologie in den Operationsablauf führen 
zu Konzepten des Operationssaals der Zukunft. Die damit steigenden An-
forderungen von Seiten der Nutzer müssen durch die Entwickler aufgegrif-
fen und umgesetzt werden. Das Thema Robotik gewinnt neue Aktualität, 
nicht zuletzt auch wegen der Möglichkeit telemedizinischer Anwendungen. 
Der Bereich der Computer-basierten Trainings- und Konsultationsmetho-
den wird in einer globalisierten Welt von essentieller Bedeutung für das 
Gesundheitswesen sein. Wir freuen uns auf die Präsentation dieser Neu-
entwicklungen für eine effektivere, minimal-invasive und kosteneffiziente 
Medizin der näheren und weiteren Zukunft. 

Zu der diesjährigen Jahrestagung möchten wir Sie an die Medizinische 
Hochschule Hannover einladen, die in verschiedenen Fachgebieten in-
tensiv die Computer- und Roboter-assistierte Chirurgie weiterentwickelt 
und nutzt. Wir hoffen, Ihnen damit einen Rahmen zu bieten, in dem Sie 
Ihre Forschungsergebnisse darstellen, neue Ideen für zukünftige Projek-
te aus der Diskussion mitnehmen und zugleich den nötigen Kontakt zur 
Industrie knüpfen können. 

Um die Bedeutung der Computer-assistierten Chirurgie und der mecha-
tronischen Assistenzsysteme dem klinischen Anwender näher zu bringen 
und damit die Veranstaltung auch für den klinischen Nutzer interessanter 
zu gestalten, werden wir Workshops anbieten: Arbeitssitzung des Arbeits-
kreises Navigation, Mechatronische Systeme und das Konzept Navigated 
Control, Surgical Workflow sowie Sonographiegestützte Navigation. Neben 
einführenden Vorträgen haben die Teilnehmer die Möglichkeit, verschie-
dene Navigationssysteme unterschiedlicher Hersteller (ca. 15 Systeme) 
selbst kennenzulernen und am anatomischen Präparat anzuwenden. Ver-
schiedene operative Zugänge und Eingriffe z. B. im Bereich von Schädel-
basis und Orbita können eigenständig an dafür vorbereiteten Präparaten 
durchgeführt werden. Die Teilnahmegebühren sind bewusst sehr niedrig 
gehalten, um insbesondere jungen Kolleginnen und Kollegen den Einstieg 
in diese Technologie zu erleichtern.

Im Hauptprogramm werden in strukturierten Sitzungen Vorträge auf Ein-
ladung zu den Themen intraoperative Bildgebung, Operationssaal der Zu-
kunft und Ergonomie im OP, Navigation Update, Robotik, E-Learning und 
Telemedizin behandelt. Die Beiträge auf Einladung werden ergänzt durch 

GRUSSWORT DER TAGUNGSPRÄSIDENTEN
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Ihre Vortragsanmeldungen, so dass Neuentwicklungen und Ergebnisse 
unmittelbar im thematischen Zusammenhang diskutiert werden können.
Wir freuen uns, dass auch in diesem Jahr wieder Satellitenveranstaltun-
gen unter dem Dach der CURAC angeboten werden: die 6. Jahrestagung 
der Sektion für Minimal-invasive, Computer- und Telematik-assistierte 
Chirurgie (CTAC) der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie, das Jahres-
kolloquium des DFG-Schwerpunktprogramms 1124 „Medizinische Na-
vigation und Robotik“, das 7. Treffen des Arbeitskreises „Medizinische 
Visualisierung“ der Deutschen Gesellschaft für Informatik sowie die Ar-
beitssitzung des Arbeitskreises Schädelbasis- und kraniofaziale Chirur-
gie der Deutschen Gesellschaft für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde. 

Wir freuen uns, Sie gemeinsam im Namen des CURAC-Präsidiums und 
des Organisationskomitees nach Hannover einladen zu dürfen, und hoffen, 
dass die neue Struktur der Tagung Sie stimulieren wird, dieser Einladung 
zu folgen. 

Es ist vorgesehen, die Beiträge im German Medical Science (GMS) als 
zitierfähigen Beitrag zu publizieren. Für zusätzliche Informationen besuchen 
Sie bitte die offizielle CURAC06-Webseite: www.curac.org/curac06.

In der Hoffnung, Sie in Hannover möglichst zahlreich begrüßen zu dürfen, 
verbleiben wir

mit freundlichen Grüßen 

Prof. Dr. Herbert K. Matthies
Direktor (komm.) des Instituts 

für Medizinische Informatik

Prof. Dr. Thomas  Lenarz 
Direktor der HNO-Klinik
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Themen 

> Intraoperative Bildgebung
> Molekulare und funktionelle Bildgebung
> Segmentierung, Registrierung
> Mechatronik
> Effizienz 
> Validierung 
> Qualitätssicherung, Workflow, Ergonomie
> Visualisierung 
> E-Learning und Simulation
> Telemedizin 
> Operationssaal der Zukunft

Satellitensymposien
 
Wir freuen uns, dass es auch in diesem Jahr wieder vier Satellitenveran-
staltungen unter dem Dach der CURAC geben wird. 
Alle Sitzungen der Satellitenveranstaltungen finden am Samstag, den 
14. Oktober 2006 statt.

6. Jahrestagung der Sektion für minimalinvasive, Computer- und 
Telematik-assistierte Chirurgie (CTAC) der Deutschen Gesellschaft 
für Chirurgie

Jahreskolloqium des DFG-Schwerpunktprogramms 1124 
„Medizinische Navigation und Robotik“

Arbeitskreis Medizinische Visualisierung der Deutschen Gesellschaft 
für Informatik

ASKRA

THEMEN 
UND SATELLITENSYMPOSIEN
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Tagungspräsidenten
Prof. Dr. Thomas Lenarz (Direktor der HNO-Klinik)
Prof. Dr. H. K. Matthies (komm. Direktor des Instituts für Med. Informatik)

Kongressorganisation
Dr. O. Majdani

Tagungsbüro
Frau Friederike Kreter
Medizinische Hochschule Hannover
Hals-Nasen-Ohrenheilkunde
Carl-Neuberg-Straße 1
30625 Hannover

Telefon:  +49 5 11 5 32-91 61
Fax:   +49 5 11 5 32-32 93
E-Mail:  Kreter.Friederike@mh-hannover.de

Organisationskomitee
Prof. Dr. Becker, Neuroradiologie
Dr. Bottländer, Kinderchirurgie
Prof. Dr. Gellrich, MKG-Chirurgie
Prof. Dr. Krauss, Neurochirurgie
Prof. Dr. Krettek, Unfallchirurgie
Dr. Leinung, HNO
Prof. Dr. Lenarz, HNO
Dr. Majdani, HNO
Prof. Dr. Matthies, Med. Informatik
PD Dr. Schramm, MKG-Chirurgie
Dr. Shin, Diagn. Radiologie
Fr. PD Dr. Stukenborg, Orthopädie
Prof. Dr. H. Windhagen, Orthopädie

Kongresskommunikation und Abstract-Management
zwonull media 
Ansprechpartner: Edgar Nowatius
Körnerstraße 56 
04107 Leipzig 
Telefon:  +49 3 41 30 34-632 
Telefax:  +49 3 41 30 34-634
E-Mail:  nowatius@zwo-null.de

ORGANISATION
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VERANSTALTUNGSORT

Medizinische Hochschule Hannover

Anatomie

Theorie II
Geb. I 6

Anatomie
Geb. I 2
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HOTELS

Hotels in der Nähe der MHH

MERCURE ATRIUM (10 Gehminuten)
Karl-Wiechert-Allee 68 
30625 Hannover
Tel.: +49 5 11 54 07-0
Fax: +49 5 11 54 07-826

NOVOTEL (5 Gehminuten)
Feodor-Lynen-Straße 1 
30625 Hannover
Tel.: +49 5 11 95 66-0
Fax: +49 5 11 95 66-333

IBIS (5 Gehminuten)
Feodor-Lynen-Straße 3
30625 Hannover   
Tel.: +49 5 11 95 67-0  
Fax: +49 5 11 57 61 28

MGM Hotel (5 Gehminuten)
Baumschulenallee 6 
30625 Hannover
Tel.: +49 5 11 54 05 4-6
Fax: +49 5 11 54 05 4-999
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bis 31. 8. 2006 ab 1. 9. 2006

CURAC-Mitglieder 100 € 140 €

Nichtmitglieder 160 € 200 €

Student* 50 €

Hands-on-Workshop 
Computerassistierte Chirurgie
12. 10. 2006 
(begrenzte Teilnehmeranzahl)

frei frei

Wissenschaftlicher Träger
Deutsche Gesellschaft für Computer- und Roboterassistierte Chirurgie e.V.

Präsidenten
Prof. Dr. med. Thomas Lenarz
Direktor der HNO-Klinik der Medizinischen Hochschule Hannover

Prof. Dr. H. K. Matthies
Direktor (komm.) des Instituts für Med. Informatik

Veranstaltungsort
Medizinische Hochschule Hannover
Theorie II (Gebäude I 6) und Anatomie (Gebäude I 2)
Carl-Neuberg-Straße 1  
30625 Hannover

Veranstaltungstermin
12.–14. Oktober 2006

Zertifizierung
Die Veranstaltung wird durch die Ärztekammer Niedersachsen für das Fort-
bildungszertifikat anerkannt und mit insgesamt 15 Punkten angerechnet.

Wissenschaftlicher Preis CURAC 2006
In diesem Jahr werden die besten drei Vortragspräsentationen und die 
besten drei Posterbeiträge durch eine Jury mit Preisen ausgezeichnet. 

CURAC-Preis 2006 für den besten Vortrag
1. Preis: 400 €
2. Preis: Buchgutschein im Wert von 75 €
3. Preis: Buchgutschein im Wert von 50 €

CURAC-Preis 2006 für die beste Posterpräsentation
1. Preis: 200 €
2. Preis: Buchgutschein im Wert von 75 €
3. Preis: Buchgutschein im Wert von 50 €

Kongresssprache
Die Tagungssprache ist deutsch. 

Programmkomitee
Dem Programmkomitee gehören an:
– Vorstand der CURAC 
– Wissenschaftlicher Beirat der CURAC 
– Lokales Organisationskomitee 

ALLGEMEINE INFORMATIONEN
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   ALLGEMEINE INFORMATIONEN

bis 31. 8. 2006 ab 1. 9. 2006

CURAC-Mitglieder 100 € 140 €

Nichtmitglieder 160 € 200 €

Student* 50 €

Hands-on-Workshop 
Computerassistierte Chirurgie
12. 10. 2006 
(begrenzte Teilnehmeranzahl)

frei frei

Publikationen
Alle angenommenen Abstracts werden zitierfähig online auf der CURAC-
Webseite veröffentlicht. 

Neben dieser Veröffentlichung der Abstracts wird es in diesem Jahr die 
Möglichkeit geben, einen 4-8 seitigen Tagungsbeitrag bis zum 3. November 
2006 einzureichen, der dann in einem elektronischen CURAC-Journal bei 
German Medical Science (GMS) veröffentlicht wird. Alle in GMS publizierten 
Beiträge sind weltweit unmittelbar, dauerhaft und gebührenfrei für jeden 
Interessierten online verfügbar (open access). Hauptziel von GMS ist es, 
das Copyright in den Händen der Autoren und Autorinnen zu belassen. Ge-
naue Angaben zur Formatierung etc. werden rechtzeitig erfolgen.

Diese Journal-Beiträge ersetzen die bisherigen sogenannten full-length 
paper. Alle Autoren sind eingeladen, ihre Arbeiten für das CURAC Journal 
einzureichen. Es ist jedoch nicht verpflichtend. Als Anreiz soll die kosten-
lose Verfügbarkeit und damit Sichtbarkeit der Beiträge dienen. Die Jour-
nal-Beiträge werden erneut begutachtet, allerdings vor allem mit dem Ziel 
die Qualität der Texte ggf. zu verbessern. Da die entsprechenden Abstracts 
bereits angenommen wurden, ist eine Ablehnung sehr unwahrscheinlich.

Teilnahmegebühren 

Die gesetzliche Mehrwertsteuer i. H. v. 16 % ist in den Gebühren enthalten.
* Vorlage des WS06/07-Studentenausweises vor Ort erforderlich!
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CURAC INTERN

Deutsche Gesellschaft für Computer- und 
Roboterassistierte Chirurgie (CURAC)

gegründet: 2001

Sitz der Gesellschaft: Berlin

Ziele der Gesellschaft: 
Die CURAC vereint Personen aus den medizinischen, informationstech-
nischen, ingenieurwissenschaftlichen und angrenzenden Gebieten, die 
sich wissenschaftlich oder praktisch mit der computer- und roboteras-
sistierten Chirurgie beschäftigen oder dafür ein wissenschaftliches oder 
berufliches Interesse zeigen.

Büro der Gesellschaft:  
Franziska Schweikert, Im Gut 15, 79790 Küssaberg

Präsident: 
Prof. Dr. Thomas Lenarz
HNO-Klinik, Medizinische Hochschule Hannover

CURAC-Vorstand:
Präsident   Prof. Dr. T. Lenarz
Past-Präsident  Prof. Dr. P. M. Schlag 
1. Vizepräsident  Prof. Dr. Ing. H. Wörn, Ingenieur/Robotik, Karlsruhe
2. Vizepräsident  Priv.-Doz. Dr. V. Falk, Herzchirurgie, Leipzig
Generalsekretär  Prof. Dr. H. U. Lemke, Informatik, Berlin
Schatzmeister  PD Dr. Dr. S. Hassfeld, MKG, Dortmund
Stellv. Schatzmeister Dr. E. Keeve, Computer Graphics, Bonn
Schriftführer Prof. Dr. J. Meixensberger, Neurochirurgie, Leipzig 
Stellv. Schriftführer  Prof. Dr. H. Iro, HNO, Erlangen
Ehrenpräsident  Prof. Dr. M. Samii, Neurochirurgie, Hannover

Wissenschaftlicher Beirat:
Prof. Dr. F. Dammann, Radiologie, Tübingen   
Prof. Dr. R. Fahlbusch, International Neuroscience Institute, Hannover
Prof. Dr. H. Feussner, Chirurgie, München   
AO. Univ.-Prof. Mag. Dr. W. Freysinger, Physik, Innsbruck   
Prof. Dr. W. A. Kalender, Physik, Erlangen   
Dr. U. Kühnapfel, angew. Informatik, Karlsruhe   
Prof. Dr. Lüth, Robotik, München   
Prof. Dr. H. K. Matthies, angew. Mathematik, Hannover  
Priv.-Doz. Dr. A. Nabavi, Neurochirurgie, Kiel   
Prof. Dr. L. Nolte, MEM, Bern  
Prof. Dr. B. Preim, Simulation/Graphik, Magdeburg   
Prof. Dr. A. Schweikard, Robotik, Lübeck   
Prof. Dr. V. Seifert, Neurochirurgie, Frankfurt
Priv.-Doz. Dr. G. Strauß, HNO, Leipzig
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CURAC INTERN

Vorstandssitzung: 
Donnerstag, 12. 10. 2006, 17.00–18.00 Uhr, Seminarraum KL 32

Sitzung des wissenschaftlichen Beirats: 
Donnerstag, 12. 10. 2006, 18.00–19.00 Uhr, Seminarraum KL 32

Mitgliederversammlung: 
Freitag, 13. 10. 2006, 12.30–13.30 Uhr, Hörsaal R

Homepage und Mitgliedsanträge:
www.curac.org
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HINWEISE FÜR REFERENTEN

Vorträge
Die Vorträge werden mittels Beamer elektronisch präsentiert (PowerPoint 
oder Adobe PDF). Es stehen die üblichen Videocodecs zur Verfügung. Ihre 
Dateien geben Sie bitte per CD oder USB-Stick rechtzeitig, spätestens eine 
Stunde vor ihrer Session, im Mediencheck ab. Alle Präsentationen werden 
von einem zentralen Computerarbeitsplatz gesteuert, somit werden die Um-
schaltzeiten zwischen den Beiträgen reduziert. Bitte verwenden Sie die 
Option „Pack and Go“ ab PowerPoint® 97. Im Mediencheck können Sie Ihre 
digitale Präsentation noch einmal einsehen und bei Bedarf editieren. Sie 
benötigen in diesem Fall Ihre Original-PowerPoint®-Datei inklusive aller 
Schriften, Bilder und Filme auf CD-ROM oder USB-Stick. Die Präsentation 
erfolgt durch die Kongresstechniker. Eine Animationssteuerung ist vom 
Rednerpult aus möglich.

Redezeiten
 CURAC:  Vortrag auf Einladung, 15–20 Minuten 
  Freier Vortrag, 8 Minuten Redezeit, 2 Minuten Diskussion
 DFG:  15 Minuten Redezeit, 5 Minuten Diskussion
 CTAC:  8 Minuten Redezeit, 2 Minuten Diskussion
 AK MedVis:  20–30 Minuten Redezeit (inklusive Diskussion)
 ASKRA:  15 Minuten Redezeit, 5 Minuten Diskussion

Kurzvorträge
Für die Kurzvorträge stehen 3 Minuten Redezeit plus 2 Minuten Diskussion 
zur Verfügung. Die Präsentation darf mit maximal drei PowerPoint-Folien 
gehalten werden. Parallel dazu wird der Vortrag durch ein Poster illust-
riert. Für ausführliche Diskussionen stehen die im Programm aufgeführ-
ten Pausenzeiten besonders zur Verfügung. Um die Poster einem möglichst 
großen Teilnehmerkreis zugänglich zu machen, bitten wir Sie, diese bereits 
zu Beginn der Tagung am Donnerstag, den 12. 10. 2006, aufzuhängen und 
bis zum Ende der Tagung am Samstag, den 14. 10. 2006, hängen zu lassen.

Posterabmessungen
Die Poster dürfen eine maximale Größe im Format DIN A0 haben (Hoch-
format). Bitte legen Sie zu Ihrem Poster Handouts aus.

Posterplatzierung und -anbringung
Bitte entnehmen Sie dem Programm, welche Postersession und –nummer 
Ihrem Poster zugewiesen wurde. Diese Nummer finden Sie auch auf den 
Posterstellwänden. Die Posterausstellung befindet sich im Atrium des 
Hörsaalkomplexes. Zum Aufhängen stehen Pins zur Verfügung. Wir bitten 
Sie, die Poster am Donnerstag, den 12. 10. 2006, vormittags aufzuhängen 
und bis Samstag, den 14. 10. 2006, hängen zu lassen.
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LAGEPLAN

MH Hannover
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Industrieausstellung
Wir bedanken uns bei allen teilnehmenden Unternehmen für ihre Unter-
stützung.

Die CURAC-Gesellschaft wird mit einem Stand auf der Ausstellung vertre-
ten sein. Dort können Sie sich über die Gesellschaft informieren und ggf. 
Aufnahmeanträge stellen.

Die Industrieausstellung findet am 12. bis 14. Oktober in der Zeit von 10.00 bis 
18.00 Uhr im Foyer der Hörsäle der Medizinischen Hochschule Hannover 
(MHH) statt. 

Öffnungszeiten 
Donnerstag,  12. Oktober 2006:  10.00–18.00 Uhr 
Freitag,  13. Oktober 2006:  10.00–18.00 Uhr
Samstag,  14. Oktober 2006:  10.00–18.00 Uhr
 
In den Kaffee- und Mittagspausen wird ausreichend Gelegenheit gegeben, 
die Ausstellung zu besuchen.

Sponsoren

BrainLAB

Carl Zeiss Surgical GmbH

GE Medical Systems Deutschland GmbH & Co. KG

IVS Solutions GmbH

Karl Storz GmbH & Co. KG

Localite GmbH

NDI Europe GmbH

Siemens Medical Solutions

Stryker GmbH und Co. KG

The Shadow Robot Company

INDUSTRIEBETEILIGUNG
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KURZZUSAMMENFASSUNG WORKSHOPS

Kurzzusammenfassung Arbeitskreis Navigation
Workshop Computer-assistierte Chirurgie
Der Arbeitskreis Navigation der CURAC bietet in diesem Jahr erstmals ei-
nen Workshop zum praktischen Einsatz computerassistierter Chirurgie in 
den verschiedenen klinischen Bereichen an. Neben Vorträgen zur Entwick-
lung und den Grundlagen der Navigation werden einzelne wichtige Themen 
herausgegriffen. Zur praktischen Demonstration und Übung stehen Navi-
gationssysteme und anatomische Präparate zur Verfügung, an denen die 
Teilnehmer die verschiedenen Einsatzgebiete der computerassistierten Chi-
rurgie „hands-on“ erfahren und lernen können. Damit soll ein gewichtiger 
Beitrag zur Praxisnähe der CAS und Rückmeldung an die Industrie aus dem 
Kreis der Teilnehmer geleistet werden.

Kurzzusammenfassung Navigated Control
Der Workshop vermittelt das Funktionsprinzip Navigated Control aus in-
genieurwissenschaftlicher Sicht und v.a. an klinischen Beispielen. Als eine 
der ersten Automationssysteme mit erfolgreicher klinischer Anwendung 
werden ausserdem die Chancen und Risiken einer chirurgischen Automa-
tion diskutiert und mit Erfahrungen der ersten 30 Patienten dokumentiert. 
Der Workshop ist für potentielle klinische Anwendern und für alle an einer 
Weiterentwicklung des Prinzips Interessierten konzipiert.

Kurzzusammenfassung ICCAS „Surgical Workflow“
In dem Workshop „Surgical Workflow“ wird die gesamte Prozeskette zur 
Erzeugung chirurgischer Workflows praktisch durchlaufen. Die notwendi-
gen theoretischen Hintergründe zu Workflows und Ontologien werden be-
gleitend vermittelt. Die Datenakquisition wird an Hand des ICCAS Workflow 
Editors auf Basis von Videosequenzen durchgeführt. Die so aufgenomme-
nen Workflows werden visualisiert und analysiert. Es dird gezeigt, welche 
Möglichkeiten des Reporting - des strukturierten Berichtens - es in diesem 
Fall gibt. Aggregation unterschiedlicher Workflows wird an Hand prakti-
scher Beispiele gezeigt. Die Übertragung der Workshopinhalte auf die ei-
genen klinische Praxis kann im Rahmen des Workshops diskutiert werden. 
Theoretische Überlegungen und Erfahrungen aus der Praxis bei der Auf-
nahme von Workflows in unterschiedlichen klinischen Disziplinen runden 
den Workshop ab.

Kurzzusammenfassung Sonographiegestützte Navigation
Die Sonographie ist ein strahlungsfreies, klinisch etabliertes und ausge-
sprochen kostengünstiges schnittbildgebendes Verfahren. Der 3D-Ultra-
schall (3D-US) erlaubt es, die räumliche Gestalt von Organen darzustellen, 
aber die Auswertung der Bildvolumina kann aufwendig und fehleranfällig 
sein. Solche Probleme lassen sich mit computerbasierter automatischer 
Bildanalyse lösen. Nach einer Einführung in die Techniken des 3D-US und 
wesentlicher Aspekte der computerbasierten Bildverarbeitung werden die 
Teilnehmer Verfahren zur Aufzeichnung großer Bildvolumina an Proban-
den erlernen, manuelle und (teil-)automatisierte computerbasierte Ver-
fahren zur Abgrenzung anatomischer Strukturen in Bildvolumina kennen 
lernen und Referenzierung, Interventionsplanung und  kontrolle mittels 
3D-US durchführen. Anwendungsbeispiele für 3D-US-geführte navigierte 
Interventionen sind eine Intubation sowie Implantationen von Endoprothe-
sen (Humerus, Acetabulum). 
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PROGRAMMÜBERSICHT 
CURAC 2006 + SATELLITENSYMPOSIEN

 DONNERSTAG, 12. 10. 2006
Hörsaal R Seminarraum KL 31 Hörsaal S Seminarraum KL 32

10.00 Begrüßung

10.30-12.30 Navigation I

12.30-13.30 Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
13.30-15.30 Robotik I Operationssaal der Zukunft I

15.30-16.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
16.00-20.00 Parallele Veranstaltungen

16.00-20.00 Uhr 
Arbeitskreis Navigation 
Workshop Computer-
assistierte Chirurgie

16.00-18.35 Uhr 
Workshop Mechatronische 
Systeme und Navigated 
Control

Seminarraum
16.00-18.30 Uhr 
Workshop sonographie-
gestützte Navigation

17.00-18.00 Uhr 
Vorstandssitzung CURAC

Präparationssaal Anatomie
18.00-20.00 Uhr 
Praktische Übungen

17.30-18.30 Uhr 
ICCAS Surgical Workflow

18.00-19.00 Uhr 
Präsidiumssitzung CURAC

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium
 
 FREITAG, 13. 10. 2006

Hörsaal R Hörsaal S
8.00-10.00 Intraoperative Bildgebung I Navigation II

10.00-10.30 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
10.30-12.30 Operationssaal der Zukunft II 10.30-11.30 Uhr Navigation III 

11.30-12.30 Uhr Intraoperative Bildgebung II

12.30-13.30 Mitgliederversammlung CURAC (Lunchpakete) Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
13.30-15.30 Robotik II

15.30-16.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
16.00-17.00 Navigation IV Kurzvorträge I

17.00-19.15 E-Learning, Virtual Reality, OP-Simulation, Telemedizin

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium

 SAMSTAG, 14. 10. 2006
Hörsaal R Hörsaal S Hörsaal Q Seminarraum KL 31

8.00-10.00 SPP 1124 CTAC Arbeitskreis MedVis

10.00-10.30 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
10.30-11.30 Operationssaal der Zukunft III 10.00-12.00 Uhr 

SPP 1124 Fortsetzung
CTAC Fortsetzung Arbeitskreis MedVis Fortsetzung

11.30-12.30 Kurzvorträge II

12.30-13.30 Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
13.30-15.30 Intraoperative Bildgebung III ASKRA – Einsatz der Navi-

gation und mechatronische 
Assistenzsysteme in der HNO

CTAC-Fortsetzung
Ende: 14.30 Uhr

15.45 Einladung zur nächsten Jahres- 
tagung (H. Wörn, Karlsruhe)

15.50 Verabschiedung der Teilnehmer  
(T. Lenarz, H. K. Matthies, 
Hannover)



195. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FÜR 
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PROGRAMMÜBERSICHT 
CURAC 2006 + SATELLITENSYMPOSIEN

 DONNERSTAG, 12. 10. 2006
Hörsaal R Seminarraum KL 31 Hörsaal S Seminarraum KL 32

10.00 Begrüßung

10.30-12.30 Navigation I

12.30-13.30 Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
13.30-15.30 Robotik I Operationssaal der Zukunft I

15.30-16.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
16.00-20.00 Parallele Veranstaltungen

16.00-20.00 Uhr 
Arbeitskreis Navigation 
Workshop Computer-
assistierte Chirurgie

16.00-18.35 Uhr 
Workshop Mechatronische 
Systeme und Navigated 
Control

Seminarraum
16.00-18.30 Uhr 
Workshop sonographie-
gestützte Navigation

17.00-18.00 Uhr 
Vorstandssitzung CURAC

Präparationssaal Anatomie
18.00-20.00 Uhr 
Praktische Übungen

17.30-18.30 Uhr 
ICCAS Surgical Workflow

18.00-19.00 Uhr 
Präsidiumssitzung CURAC

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium
 
 FREITAG, 13. 10. 2006

Hörsaal R Hörsaal S
8.00-10.00 Intraoperative Bildgebung I Navigation II

10.00-10.30 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
10.30-12.30 Operationssaal der Zukunft II 10.30-11.30 Uhr Navigation III 

11.30-12.30 Uhr Intraoperative Bildgebung II

12.30-13.30 Mitgliederversammlung CURAC (Lunchpakete) Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
13.30-15.30 Robotik II

15.30-16.00 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
16.00-17.00 Navigation IV Kurzvorträge I

17.00-19.15 E-Learning, Virtual Reality, OP-Simulation, Telemedizin

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium

 SAMSTAG, 14. 10. 2006
Hörsaal R Hörsaal S Hörsaal Q Seminarraum KL 31

8.00-10.00 SPP 1124 CTAC Arbeitskreis MedVis

10.00-10.30 Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
10.30-11.30 Operationssaal der Zukunft III 10.00-12.00 Uhr 

SPP 1124 Fortsetzung
CTAC Fortsetzung Arbeitskreis MedVis Fortsetzung

11.30-12.30 Kurzvorträge II

12.30-13.30 Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im Atrium
13.30-15.30 Intraoperative Bildgebung III ASKRA – Einsatz der Navi-

gation und mechatronische 
Assistenzsysteme in der HNO

CTAC-Fortsetzung
Ende: 14.30 Uhr

15.45 Einladung zur nächsten Jahres- 
tagung (H. Wörn, Karlsruhe)

15.50 Verabschiedung der Teilnehmer  
(T. Lenarz, H. K. Matthies, 
Hannover)



20 5. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FÜR 
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2006)

PROGRAMMÜBERSICHT CURAC 
12. 10. 2006
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CURAC 
DONNERSTAG, 12. 10. 2006

10.00   Hörsaal R
Begrüßung
T. Lenarz, H. K. Matthies (Hannover)

10.30–12.30  Hörsaal R
Navigation I
Vorsitz: G. Strauß (Leipzig), N.-C. Gellrich (Hannover)

10.30 Quality assurance for 3D navigation
1 W. Freysinger, F. Kral, G. Diakov, Z. Güler, R. Stoffner (Innsbruck) 

10.40 First results of accuracy of virtual liver cut classification for
2 automatic landmark extraction
 S. Schlichting, V. Martens, N. Rzezovski, A. Schweikard, H.-P. Bruch 

(Lübeck)

10.50 First steps towards impartial intraoperative accuracy 
3 assessment in computer aided surgery
 C. Bohr, J. Wurm, D. Tim, H. Iro, K. Bumm (Erlangen)

11.00 Improving registration accuracy in medical augmented reality
4 J. Fischer, M. Eichler, J. Hoffmann, M. Tatagiba, W. Straßer, D. Bartz 

(Tübingen)

11.10 Stabilität verschiedener Referenzsternbefestigungen gegenüber 
5 mechanischer Belastung
 M. Citak, D. Kendoff, P. Bretin, V. Look, C. Krettek, T. Hüfner 
 (Hannover)

11.20 A phantom for a new easy-to-use benchmark test for pointer 
6 navigation
 B. Kosmecki, G. Nahles, J. Bier (Berlin)

11.30 A simple new method for visualizing the accuracy of navigation
7 systems
  A. Rose, J. Krüger (Berlin)

11.40 Optimierung der dreidimensionalen Oberflächenerfassung ver-
8 schiedener Körperregionen mit Hilfe eines 3-D Laserscanners 

L. Kovacs, M. Eder, G. Brockmann, M. Gühring, C. Udosik, 
 N. A. Papadopulos, E. Biemer (München), H. F. Zeilhofer (Basel)

11.50 A methodology for the evaluation of software frameworks in the
9 domain of computer-assisted surgery 

S. Bohn, W. Korb, O. Burgert (Leipzig)
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12.00 A workflow optimized software platform for multimodal 
10 neurosurgical planning and monitoring 

A. Köhn, H. Hahn, J. Klein, J. Breitenborn, U. Siems, T. Böhler, 
 W. Berghorn (Bremen), E. Simonotto (Gainesville, FL, USA), F. Link, 
 J. Rexilius (Bremen), R. Lund (Gainesville, FL, USA), H. Jürgens, 
 H.-O. Peitgen (Bremen)

12.10 UML-based modeling of medical applications, workflow in
11 maxillofacial surgery 

M. Toma, A. Busam A., R. Marmulla (Heidelberg)

12.20 Rapid prototyping anatomic models for validation of medical 
12 robot systems 

D. Malthan, A. Schäfer (Stuttgart), F. Dammann, E. Schwaderer, 
 R. Ciuman, J. Rodriguez Jorge, M. M. Maassen (Tübingen)

12.30– Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung
13.30 im Atrium

13.30–15.30  Hörsaal R
Robotik I
Vorsitz: H. Iro (Erlangen), T. Lüth (München)

13.30 Navigation and soft-robotics for accurate placement of biopsy 
13 needles 

T. Ortmaier, U. Hagn, L. Le-Tien, C. Ott (Oberpfaffenhofen)

13.40 Robot assisted reduction of femur shaft fractures based on 
14 intraoperative 3D imaging 

R. Westphal (Braunschweig); T. Gösling, M. Oszwald, J. Bredow, 
 D. Klepzig (Hannover), S. Winkelbach (Braunschweig), T. Hüfner, 
 C. Krettek (Hannover), F. Wahl (Braunschweig)

13.50 Die erste klinische Anwendung eines navigiert-kontrollierten
15 Shavers in der Nasennebenhöhlenchirurgie 

G. Strauss, M. Hofer (Leipzig), K. Koulechov (München), W. Korb, 
 O. Burgert, C. Trantakis, A. Dietz, J. Meixensberger (Leipzig), T. Lüth 

(München)

14.00 Robotic guided minimal invasive cochleostomy: first results
16 M. Leinung (Hannover), R. Heermann (München), O. Majdani (Hannover)

14.10 Endpoint planning for a trajectory of a robot-based cochleostomy 
17 – suggestion for radiologic artificial lines 

F. B. Knapp (Freiburg), C.-C. Ngan (Karlsruhe), J. Kromeier (Freiburg), 
J. Raczkowsky (Karlsruhe), J. Schipper, T. Klenzner (Freiburg)

CURAC 
DONNERSTAG, 12. 10. 2006
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CURAC 
DONNERSTAG, 12. 10. 2006

14.20 Hexapod-based cochleostomy
18 C. C. Ngan (Karlsruhe), F. Knapp, J. Schipper, J. Kromeier (Freiburg), 

J. Raczkowsky, H. Wörn (Karlsruhe), T. Klenzner (Freiburg)

14.30 Industrial and technical aspects in the development tasks of a 
19 camera guidance-system for minimally invasive intervention 

J. Knapp, M. Sellen (Barbing/Regensburg)

14.40 Robot-assisted 3D ultrasound scanning with IR navigation support
20 P. J. Stolka (Bayreuth), S. H. Tretbar (St. Ingbert), M. Waringo 
 (Bayreuth), P. Federspil (Heidelberg), D. Henrich (Bayreuth)

14.50 Sensor-based force measurement during FESS for robot 
21 assisted surgery 

K. Tingelhoff, I. Wagner, K. Eichhorn (Bonn), R. Westphal, F. M. Wahl 
(Braunschweig), F. Bootz (Bonn)

15.00 Evaluation of an intuitive control system for an interactive robotic system
22 C. Lenze, M. Brell, A. Hein (Oldenburg)

15.10 Prototypic setup of a surgical force feedback instrument for
23 minimally invasive robotic surgery  

B. Kübler, G. Passig, U. Seibold, G. Hirzinger (Oberpfaffenhofen)

15.20 Tactile sensors for determination of elastic consistency 
24 differences in brain tissue mimicking phantoms 

R. Stroop, R. Kehl, D. Oliva Uribe, T. Hemsel, B. Henning (Paderborn)

15.30– Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung 
16.00 im Atrium

16.00–19.45   Hörsaal R
Arbeitskreis Navigation 
Workshop Computer-assistierte Chirurgie
Vorsitz: T. Lenarz, O. Majdani, M. Leinung (Hannover)

16.00 Multislice Computertomographie, Magnetresonanztomographie, 
25 Volumencomputertomographie  

H. Becker (Hannover)

16.15 Geschichte und Grundlagen der Navigationstechnologie
26 M. Schmid (Radolfzell)

16.30 Qualitätskontrolle anhand der Bildfusionierung
27 E.-L. Barth (Hannover)

16.40 Klinische Anwendung virtueller Modelle
28 A. Schramm (Hannover)
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16.50 Intraoperative Visualisierung
29 M. Leinung (Hannover) 

17.00 Einsatz von Navigationssystemen in der Neurochirurgie
30 M. Nakamura (Hannover)
17.10 Entwicklung der Mechatronik
31 J. Wahrburg (Siegen)

17.25 Mechatronische Manipulatoren
32 G. Strauß (Leipzig)

17.40 Navigated Control
33 T. Lüth (München)

18.00–20.00  Anatomie-Präpariersaal
Hands-on-Workshop mit praktischen Übungen

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium

CURAC 
DONNERSTAG, 12. 10. 2006
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13.30–15.00  Hörsaal S
Operationssaal der Zukunft I
Vorsitz: T. Lenarz (Hannover), J. Meixensberger (Leipzig)

13.30 Intraoperative three-dimensional visualization for improved 
35 microvascular decompression 

P. Hastreiter, L. Tanrikulu, R. Naraghi (Erlangen)

13.40 Advanced 2D-3D registration method for transarterial 
36 chemoembolizations 

M. Groher, T. F. Jakobs, M. Reiser, N. Navab (München)

13.50 The frameless placement of convection-enhanced delivery 
37 catheters using neuronavigation 

L. Dörner, N. Warneke, F. Schwartz, H. M. Mehdorn, A. Nabavi (Kiel)

14.00 Intrainterventional registration of 3D ultrasound to models of the
38 vascular system of the liver 

D. Zühlke (Bonn), S. Arnold (St. Augustin), G. Grunst, P. Wisskirchen 
(Bonn)

14.10 Registration of 3D rotational angiography to CT/MR angiography
39 M. Kersten, J. Hoffmann, D. Freudenstein, M. Tatagiba (Tübingen), 
 Z. Gürvit (Frankfurt), D. Bartz (Tübingen)

14.20 Preliminary clinical results with the MRI-compatible guiding 
40 system innomotion 

M. Rasmus, S. Dziergwa, T. Haas, P. Madoerin, R. Huegli, D. Bilecen, 
A. L. Jacob (Basel)

14.30 Rapid prototyping for manufacturing of individual stereotaxic 
41 device in diagnostic and functional neurosurgery 

D. Winkler, G. Strauß, J. Fischer, A. Richter, J. Meixensberger (Leipzig)
14.40 Zielgenaue Infusion – Physiologische Simulation zur Behandlungs-
42 optimierung 

A. Hartlep (Feldkirchen)

16.00–18.35  Seminarraum KL 31
Workshop Mechatronische Systeme und Navigated Control
Vorsitz: A. Dietz, J. Meixensberger (Leipzig), T. Lüth (München)

16.00 Mangelhafte Modellbildung in der Chirurgie oder: 
43 Warum Operieren immer noch gefährlicher als Fliegen ist 

G. Strauß (Leipzig)

16.10 Das Prinzip Navigated Control
44 K. Koulechov (München)
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16.20 Navigated Control_FESS
45 M. Hofer (Leipzig)

16.25 Navigated Control_Mastoid
46 G. Strauß (Leipzig)

16.30 Navigated Control_Spine
47 C. Trantakis (Leipzig)

16.35 Praktische Anwendungen an Modellen 
 ElePhant-Systeme mit optoelektrischer Fehlerdetektion

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium

16.00–18.30   Hörsaal S
Workshop Sonographiegestützte Navigation
Vorsitz: M. Overhoff (Gelsenkirchen)

16.00 3D-US-Aufzeichnungstechniken, Grundlagen der Bildverarbeitung
49 M. Overhoff (Gelsenkirchen)

16.45 US-Bildaufzeichnung an Probanden, Anwenden von 
50 Segmentierungstechniken, Interventionsplanung 

M. Overhoff (Gelsenkirchen) 

17.45 US-geführte navigierte Intervention am Präparat
51 M. Overhoff (Gelsenkirchen)

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium

CURAC 
DONNERSTAG, 12. 10. 2006
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17.30–18.30  Seminarraum KL 31
Workshop ICCAS Surgical Workflow
Vorsitz: O. Burgert (Leipzig)

17.30 Einführung Grundlagen und Strategie 
52 O. Burgert (Leipzig)

17.40 Datenakquisition (Surgical Workflow Ontology, ICCAS Surgical 
53 Workflow Editor, Übung) 

O. Burgert, T. Neumuth (Leipzig)

18.00 Visualisierung und Reporting (Use Cases, Übung)
54 T. Neumuth (Leipzig)

18.10 Aggregation (Theorie und Übung)
55 T. Neumuth (Leipzig)

18.25 Diskussion
56 O. Burgert (Leipzig)

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium
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8.00–10.00  Hörsaal R
Intraoperative Bildgebung I
C. Krettek (Hannover), V. Seifert (Frankfurt)

8.00 ISO 3D-C-Arm-gestützte Navigation, intraoperatives CT und NMR
57 C. Krettek (Hannover)

8.15 Limitationen der Faserbahndarstellung im Rahmen der 
58 klinischen Anwendung 

V. Coenen (Aachen)

8.30 Intraoperatives MRT
59 V. Seifert (Frankfurt)

8.45 Ultraschallgestützte Navigation
60 M. Overhoff (Gelsenkirchen)

9.00 Neuerungen der Bildgebung in der Mund-, Kiefer-, Gesichts-
61 chirurgie 

D. Schulze (Freiburg)

9.15 Impact of intraoperative low field MRI on intracranial tumor
62  resection – preliminary experience in 80 cases 

E. Hermann, M. Moehlenbruch, K. Franz, V. Seifert (Frankfurt/Main)

9.25 Safety margins to the pyramidal tract visualized by fibre tracking
63 D. Weigel, O. Ganslandt, M. Buchfelder, C. Nimsky (Erlangen-Nürn-

berg)

9.35 Post radiation brain rigidity reduces brain shift: A descriptive 
64 study using intraoperative MRI and image analysis 

L. Dörner, M. Mahvash, F. Schwartz, H. M. Mehdorn, A. Nabavi (Kiel)

9.45 Intraoperative computed tomography in spine surgery
65 K. Shariat, T. Pitzen, W.-I. Steudel (Homburg)

9.55 Intraoperative CT with integrated navigation system in a 
66 multidisciplinary operating room 

S. Zausinger, D. Morhard, T. Heigl, J. Tonn, E. Uhl (Grosshadern)

10.00– Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im
10.30 Atrium
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10.30–12.30  Hörsaal R
Operationssaal der Zukunft II – Ergonomie im OP
Vorsitz: M. Engelhardt (Bochum)

10.30 Erhebung klinischer Behandlungspfade als Basis der 
67 Entwicklung integrierter OP-Systeme 

A. Zimolong (Aachen)

10.50  OrthoMIT – Entwicklung einer integrierten Arbeitsstation für die 
68 minimal-invasive Orthopädische Chirurgie 

K. Radermacher (Aachen)

11.10 Assistenzsysteme für die endoskopassistierte Neurochirurgie – 
69 Anforderungsanalyse, Entwicklung und Evaluierung 

W. Lauer (Aachen)

11.30 Ergonomische Überlegungen für den neurochirurgischen 
70 Operationssaal 

K. Schmieder (Bochum)

11.50 Aspekte der Integration im OP
71 C. Bulitta (Erlangen)

12.30– Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im
13.30 Atrium/Mitgliederversammlung CURAC in Hörsaal R (Lunchpakete)

 

13.30–15.30  Hörsaal R
Robotik II
Vorsitz: H. Wörn (Karlsruhe), A. Schweikard (Lübeck)

13.30 Planning and Navigation for Robotic Radiosurgery
72 A. Schweikard (Lübeck)

13.50 TUM-Point: Ein 4-achsiger autoklavierbarer Medizinroboter
73 T. Lüth (München)

14.10 HIA Chirurgieroboter- und Assistenzsysteme
74 K. Radermacher (Aachen)

14.30 Robot application in hip surgery – experiences and actual
75 tasks in the design of a navigated mechatronic assistance system 

J. Wahrburg (Siegen)

14.50 Hochpräzisionschirurgie mit Medizinroboter
76 J. Raczkowsky, H. Wörn (Karlsruhe)

15.10 On the Accuracy of Robot Assisted Placement of Pedicle
77 Screws with Soft Robotics 

T. Ortmaier (Wessling)

CURAC 
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15.30–  Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung
16.00 im Atrium

16.00–17.00  Hörsaal R
Navigation IV
Vorsitz: S. Hassfeld (Dortmund), L.-P. Nolte (Bern)

16.00 Fortschritte und Herausforderungen in der interaktiven 
78 Chirurgiesimulation 

M. Teschner (Freiburg)

16.15 Hochauflösende Flächendetektor-CT zur Schädel- und Schädel-
79 basisbildgebung: grundlegendes Konzept, Auflösungsdefinition, 

Strahlendosis und mögliche Anwendungen 
S. Bartling, M. Bokemeyer, C. Dullin, T. Lenarz, H. Becker, O. Majdani 
(Hannover)

16.30 Clinical utility of functional magnetic resonance imaging (fMRI) 
80 for presurgical motor and language mapping: Using a fast visual 

analysis protocol on a 3-tesla scanner 
M. Mahvash, L. Dörner, N. Warneke, F. Schwartz, A. Nabavi, 

 M. Mehdorn (Kiel)

16.40 Bedside sono-CT: reduction of CT/MR examinations by high-end 
81 neurosonography 

K. D. M. Resch (Greifswald)

16.50 A quantitative comparison of the accuracy of two segmentation 
82 methods for automated intraoperative registration in ENT surgery 

G. Diakov, W. Freysinger (Innsbruck)

17.00 Registration of 3D ultrasound and CT data for cervical spine 
83 surgery – first results with dorsal and lateral scans of phantom 

vertebrae 
M. Mildenstein, K. Schmieder, I. Pechlivanis, C. Dekomien, S. Winter 
(Bochum)

17.15–19.30  Hörsaal R
E-Learning, Virtual Reality, OP-Simulation, Telemedizin
Vorsitz: H. K. Matthies (Hannover), U. G. Kühnapfel (Karlsruhe)

17.15  Advanced E-learning: perspectives for 2006–2010 
84 (25 min Vortrag, 5 Minuten Diskussion) 

V. Uskov (Peoria, Illinois, USA)

17.45 Neue Trends in der Telemedizin
85 K. A. Schicho (Wien)

CURAC 
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18.00 See one – hear one – do one: diagnostic training neuroradiology
86 J. E. W. Zajaczek, F. Götz, N. Kennich, M. Behrends, T. Kupka, T. Rodt, 

H. K. Matthies, H. Becker (Hannover)

18.10 The International Oral Health Network and eAcademy
87 J. Fisher (Genf)

18.20 “Craniotrain” – a novel concept for training of craniotomy 
88 localisation 

T. Rodt, G. Köppen, U. von Jan, M. Wulff, H. K. Matthies, J. K. Krauss 
(Hannover)

18.30 OP-Roboter MHH-Johannesburg
89 H. K. Matthies, B. Ure (Hannover)

18.40 Teaching and learning with E-Learning using a web-based 
90 content-management system in lecture 

M. Behrends, T. Kupka, M. Citak, C. Krettek, H. K. Matthies (Hannover)

18.50 Clinical evaluation of a CT-based preoperative operation simu-
91 lation prior to robotic assisted surgery at the lateral skull base 

F. Dammann, E. Schwaderer, Z. Salah (Tübingen), D. Malthan (Stutt-
gart), B. Heinrich, M. Maassen (Tübingen)

19.00 ElePhant – an anatomic-electronic simulation system for milling
92  training on the human petrous bone 

A. Pößneck, W. Korb, R. Grunert, H. Möckel, A. Dietz, G. Strauß 
(Leipzig)

19.10 Virtual reality simulator for the training of lumbar punctures
93 M. 0, J. Heller, H. Handels (Hamburg)

19.20  Medical grid as a tool for U-health
94 G. Graschew, T. A. Roelofs, S. Rakowsky, P. M. Schlag (Berlin)

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium

CURAC 
FREITAG, 13. 10. 2006
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8.00–9.30  Hörsaal S
Navigation II
Vorsitz: W. Freysinger (Innsbruck), A. Schramm (Hannover)

8.00 Freehand calibration of “3D ultrasound navigation”
95 R. Haase, W. Korb, D. Lindner, S. Bohn, C. Trantakis (Leipzig), 
 S. Arnold, A. Schmitgen (St. Augustin), J. Meixensberger, 
 G. Scheuermann (Leipzig)

8.10 Development of an interface to a neuro-navigation system for
96 retrieving coordinates of tracked instruments 

T. Meyer, H. Kitzler, O. Sergeeva, D. Krex, G. Schackert (Dresden)

8.20 A semi-automatic segmentation tool for centreline vessel 
97 extraction from static 2D X-ray angiograms 

C. Chalopin, J. Stephan, O. Burgert (Leipzig)

8.30 Automatic segmentation of calvarial tumors in computed 
98 tomography images 

A. Popovic (Aachen), M. Engelhardt (Bochum), K. Radermacher 
(Aachen)

8.40 Automated measurement of skull thickness in surgical planning
99 for implantation of bone anchored hearing aids 

M. Leinung, M. Lenarz, N. Ahmadi (Hannover), R. Heermann 
 (München), O. Majdani (Hannover)

8.50 Comparison of two methods for preoperative visualization of
100 stent grafts in CT data 

J. Egger (Marburg), S. Großkopf (Forchheim), B. Freisleben 
 (Marburg) 

9.00 3D-rapid prototyping of cardiac structures for guidance in heart
101 surgery 

S. Jacobs, D. Holzhey, R. Grunert, O. Burgert, W. Korb, V. Falk (Leipzig)

9.10 Advanced volume rendering techniques for medical applications
103 J. Georgii, J. Schneider, J. Krüger, R. Westermann, M. Eder, 
 L. Kovacs (München)

9.20 Maxillary registration splints for craniofacial image guided 
104 surgery 

G. Eggers, R. Marmulla, J. Mühling (Heidelberg)

10.00–  Kaffeepause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung
10.30 im Atrium

CURAC 
FREITAG, 13. 10. 2006
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10.30–11.30  Hörsaal S
Navigation III
Vorsitz: W. A. Kalender (Erlangen), H. Feussner (München) 

10.30 Evaluation of the Galileos® CB 3D X-ray unit for dental implant
105 treatment planning 

T. Dreiseidler, L. Ritter (Bonn), R. Mischkowski, J. Neugebauer, 
 J. Zöller (Köln), E. Keeve (Bonn)

10.40 Influence factors on the image quality of a novel 3D imaging unit
106 for the dento-maxillofacial region 

L. Ritter, J. Neugebauer, T. Dreiseidler, R. A. Mischkowski, 
 J. E. Zöller, E. Keeve (Bonn)

10.50 Navigated positioning of bone anchored hearing aids
107 M. Lenarz, O. Majdani, N. Ahmadi (Hannover), R. Heermann 
 (München), M. Leinung (Hannover)

11.00 Entwicklung eines minimal-invasiven Verfahrens zur trans-
108 konjunktivalen Mehrwanddekompression der Orbita bei thera-

pieresistenter endokriner Orbitopathie 
E.-L. Barth, C. Eulzer, F. Tavassol, P. Brachvogel, A. Schramm, 

 N.-C. Gellrich (Hannover)

11.10 Navigated transfer of osteotomy lines for autologous bone grafting
109 C. v. Tiesenhausen, M. Klein (Berlin) 

11.20 Erste klinische Erfahrungen mit navigierter Knochenresektion
110 und Rekonstruktion mit präoperativ hergestellten alloplasti-

schen CAD/CAM Implantaten in der kraniofazialen Chirurgie 
M. Klein, A. Rose, G. Nahles, N. Adolphs, C. von Tiesenhausen (Berlin)

12.30– Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im
13.30 Atrium/Mitgliederversammlung CURAC in Hörsaal R (Lunchpakete)

 
11.30–12.30  Hörsaal S
Intraoperative Bildgebung II
Vorsitz: H. Becker (Hannover), R. Fahlbusch (Erlangen)

11.30 User interface for electromagnetic navigated bronchoscopy
111 J. Traub, J. Much, A. Schneider, F. Peltz, H. Hautmann, N. Navab 

(München)

11.40 Intraoperative visualization of vascular structures
112 F. Ritter, C. Hansen (Bremen), W. Lamadé (Stuttgart), B. Preim 

(Magdeburg), H.-O. Peitgen (Bremen)

CURAC 
FREITAG, 13. 10. 2006
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11.50 Navigierte Messung der tibialen Translation und Rotation
113 D. Kendoff, M. Citak, R. Meller, P. Bretin, J. Geerling, C. Krettek, 
 T. Hüfner (Hannover)

12.00 3D visualization and identification of rat brain structures using 
114 optical coherence tomography 

L. Ramrath, H. Fuellgraf, C. Winter, U. Hofmann, G. Huettmann, 
 A. Moser, A. Schweikard (Lübeck)

12.10 Laser Doppler vibrometry: tool for active middle ear implant
115 adjustment 

J. Rodriguez Jorge, R. Ciuman, H.-P. Zenner (Tübingen), D. Malthan 
(Stuttgart), M. Maassen (Tübingen)

12.30– Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im
13.30 Atrium/Mitgliederversammlung CURAC in Hörsaal R (Lunchpakete)

16.00–17.00  Hörsaal S
Kurzvorträge I
Vorsitz: A. Nabavi (Kiel), F. Dammann (Tübingen)

16.00 Towards automatic recovery of surgical workflow
116 T. Sielhorst, S.-A. Ahmadi, R. Stauder, M. Horn, H. Feussner, 
 N. Navab (München)

16.05 Julius – a software framework for medical applications
117 F. Fracassi, J. Müller, M. Wedekind, B. von Rymon-Lipinski, 
 T. Jansen, E. Keeve (Bonn)

16.10 Comparison of 2 and 3-dimensional imaging for the diagnosis of
118 teh alveolar nerve position for the osteotomy of third molar  

R. Shirani, J. Neugebauer, R. A. Mischkowski (Köln), L. Ritter, 
 E. Keeve (Bonn), J. E. Zöller (Köln)

16.15 Analysis of two methods of distortion of image data for 
119 augmented reality applications 

C. Winne, E. Jank, A. Rose, J. Krüger (Berlin)

16.20 A software-assistant for pre-operative planning and 
120 visualization of neck dissection 

C. Tietjen, B. Preim (Magdeburg), I. Hertel, G. Strauß (Leipzig)

16.25 Spatio-temporal motion analysis of lung tumors in 4D CT image
121 sequences with high temporal resolution 

H. Handels, R. Werner, T. Frenzel, E. Jan (Hamburg)

16.30 First experimental experience with an electromagnetic tracking
122 system in the operation theatre 

S. Eulenstein, S. Beller, T. Lange, M. Hünerbein, P. M. Schlag (Berlin)

CURAC 
FREITAG, 13. 10. 2006
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16.35 Accuracy measurements of electromagnetic tracking (Aurora)
123  systems under special interference of an axiom artis 

F. Kress (Zirndorf), U. H. W. Krause (Witten/Herdecke), M. Nagel 
(Erlangen)

16.40 A novel approach to 3D endoscopy in minimally invasive surgery
124 S. Krüger, J. Penne, J. Hornegger, M. Winter, W. Hohenberger, 
 T. Horbach (Erlangen)

16.45 An application for 3D planning of mandibular distraction 
102 osteogenesis utilizing point-based visualization 

A. Winter, T. Jansen, R. A. Mischkowski, J. Neugebauer, L. Ritter, 
 B. von Rymon Lipinski, A. Gottscheber, J. E. Zöller, E. Keeve (Bonn)

16.50  MERODA – The Medical Robotics Database
143 P. Pott (Mannheim), D. Döbel, H. Schoppmann (Heidelberg), 
 H.-P. Scharf, M. L. R. Schwartz (Mannheim)

ab 19.30 After-Work-Party im Atrium

CURAC 
FREITAG, 13. 10. 2006
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10.30–11.30  Hörsaal R
Operationssaal der Zukunft III
Vorsitz: V. Falk (Leipzig), M. Nakamura (Hannover)

10.30 Flat panel CT based high precision navigated interventions at the
125 lateral skull base 

O. Majdani (Hannover), R. Heermann (München), M. Leinung 
 (Hannover)

10.40 Intraoperative image update: first experiences with the new eraser®

126 software in computer assisted surgery of the paranasal sinuses 
J. Wurm, C. Bohr, H. Iro, K. Bumm (Erlangen)

10.50 The mastoidectomy with navigated control – first technical trial
127 M. Hofer, R. Grunert, E. Dittrich, E. Müller, H. Möckel (Leipzig), 
 K. Koulechov, M. Strauß (München), W. Korb, T. Schulz, A. Dietz 
 (Leipzig), T. Lüth (München) G. Strauß (Leipzig)

11.00 Ablation of hard bone tissue with minimal thermal side effects
128 using a pulsed CO2 laser 

M. Ivanenko, M. Werner, M. Klasing, H. Steigerwald, D. Harbecke, 
 P. Hering (Bonn)

11.10 Ergonomics in neurosurgery: the pico system (paraendoscopic
129 intuitive computer-assisted operation system) 

K. D. M. Resch (Greifswald)

11.20 Automation in der Chirurgie: eine Systematik für chirurgische
130 Assistenzsysteme 

G. Strauß, J. Meixensberger (Leipzig), S .Röttger (Berlin), K. Koulechov 
(München), A. Dietz (Leipzig), D. Manzey (Berlin)

11.30–12.30   Hörsaal R
Kurzvorträge II  
Vorsitz: E. Keeve (Bonn), M. Samii (Hannover)

11.30 Standardisierung und Validierung der Brustvolumenberechnung
131 mittels 3-D Körperoberflächenerfassung und ein Vergleich mit 

herkömmlichen Methoden zur Brustvolumenbestimmung 
M. Eder, A. Müller, M. Endlich, N. A. Papadopulos, E. Biemer, 

 L. Kovacs (München)

11.35 Diagnostic imaging for radiosurgery of arteriovenous malformations 
132 K. Hamm (Erfurt)

11.40 Problematik der prä- und postoperativen Bestimmung des 
133 Antetorionswinkels mittels Navigation und CT 

M. Citak, D .Kendoff, P. Bretin, J. Geerling, C. Krettek, T. Hüfner 
(Hannover)

CURAC 
SAMSTAG, 14. 10. 2006
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11.45 Angiographic 3-D blood flow measurement – concept and 
134 preliminary experiments 

U. Kirschstein, K. Kronberg, A. Hein (Oldenburg)

11.50 4D-interpolation-scheme of the left ventricular wall motion
135 J. Kroll, D. Fritz, R. Dillmann (Karlsruhe), M. Scheuering (Erlangen)

11.55 Endo-neuro-sonography (ENS): technique and equipment, 
136 anatomy and imgaging, clinical application 

K. D. M. Resch (Greifswald)

12.00 3D sonographic visualization and measurement of the superficial
137 femoral artery – first results 

T. Zeller (Bad Krozingen), D. Sandkühler, H. M. Overhoff (Gelsen-
kirchen)

12.05 Reconstruction of cervical soft tissue structures from 
138 tomographic data 

S. Seifert, R. Dillmann (Karlsruhe)

12.10 3D planning for total hip replacement surgery based on 2D 
139 standard X-rays 

J. Press (Nürnberg), S. Meller (Erlangen-Nürnberg)

12.15 Nicht-invasive Befestigungstechnik der Referenzeinheiten in der
140 Traumatologie 

D. Kendoff, M. Citak, C. Maier, A. Bogejovic, P. Bretin, T. Hüfner, 
 C. Krettek (Hannover)

12.20 Wall Shear Stress simulations in a CT based human abdominal
141 aortic model 

D. Hazer (Heidelberg), R. Unterhinninghofen (Karlsruhe), 
 M. Kostrzewa, H.-U. Kauczor (Heidelberg), R. Dillmann (Karlsruhe), 

G.-M. Richter (Heidelberg)

12.25 Evaluation of biochemistry web based course units in medical
142 education – a comparison 

A. Koesling, J. Krückeberg, H. K. Matthies (Hannover)

12.30– Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung im
13.30 Atrium

CURAC 
SAMSTAG, 14. 10. 2006
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13.30–15.30  Hörsaal R
Intraoperative Bildgebung III
Vorsitz: H. U. Lemke (Berlin), B. Preim (Magdeburg)

13.30 Intraoperative MR-Bildgebung
144 W. Grodd, Tübingen

13.50 Neue Perspektiven der intraoperativen dreidimensionalen 
145 Bildgebung im Bereich des Gesichtsschädels 

M. Heiland, P. Pohlenz, M. Blessmann, R. Schmelzle, F. Blake 
 (Hamburg)

14.00 3D reconstruction from C-arm X-ray images for register-free
146 navigation in neurosurgery 

U. Kirschstein, J. Kötters (Oldenburg), M. J. Mirzayan (Hannover), 
 A. Hein (Oldenburg), J. K. Krauss (Hannover)

14.10 X-ray based drill guidance to support intramedullary nailing
147 R. Westphal (Braunschweig), T. Gösling, M. Oszwald (Hannover), 
 S. Winkelbach (Braunschweig), T. Hüfner, C. Krettek (Hannover), 
 F. Wahl (Braunschweig)

14.20 Vascular tree reconstruction with discrete tomography – 
148 a practical approach 

C. Bodensteiner, L. Matthäus, N. Binder (Lübeck), R. Burgkart 
 (München), A. Schweikard (Lübeck)

14.30 Subvolume visualization based on piecewise 2D CT-fluoroscopy
149 to 3D CT-volume registration 

R. Micu (Nürnberg), T. Jacobs, C. Zech, M. Reiser (München), 
 N. Navab (Nürnberg)

14.40 Intraoperative 3D imaging with a mobile C-arm with flat panel
150 detector 

C. Schmidgunst, R. Graumann (Erlangen)

14.50 Distance measures for registration of vessel models to 3D 
151 ultrasound data 

T. Lange, H. Lamecker, M. Hünerbein, S. Eulenstein, S. Beller, 
 P. M. Schlag (Berlin)

15.00 3D ultrasound navigated RFA of liver tumours
152 S. Arnold, A. Schmitgen (St. Augustin), G. Grunst, R. Kubitz 
 (Düsseldorf), M. Wettstein (Passau)

15.10 Ultrasound in neurosurgery and its new applications – analysis of
153 1022 examinations 

K. D. M. Resch (Greifswald)

CURAC 
SAMSTAG, 14. 10. 2006
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15.20 Freehand ultrasound supported and navigated implantation of
154 shoulder endoprostheses 

U. von Jan (Hannover), D. Sandkühler (Gelsenkirchen), L. Kirsch, 
 O. Rühmann (Hannover), H. M. Overhoff (Gelsenkirchen)

15.30 Navigated sonography-based determination of a pelvis 
155 coordinate system for acetablum prosthesis implantation 

T. Schwägli (Aarau/Schweiz), D. Sandkühler (Gelsenkirchen), H. 
Hemken (Oldenburg), H. M. Overhoff (Gelsenkirchen)

15.40 Innovation and limitation of intraoperative 3D-ultrasound in
156 neurosurgery – experience in 44 patients 

D. Lindner, C. Trantakis (Leipzig), S. Arnold, A. Schmitgen (Bonn), 
 W. Korb, J.-P. Schneider, J. Meixensberger (Leipzig)

15.50 Einladung zur nächsten Jahrestagung
157 H. Wörn (Karlsruhe)

16.00 Schlusswort und Verabschiedung 
158 T. Lenarz, H. K. Matthies (Hannover)

CURAC 
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Sehr geehrte Damen und Herren,
liebe Kolleginnen und Kollegen,
liebe Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter im 
Schwerpunktprogramm 1124 der DFG,

das Schwerpunktprogramm „Medizinische Na-
vigation und Robotik“ ist in diesem Jahr in die 
dritte Förderperiode gestartet, und ich freue 
mich, dass wir erneut den Rahmen der CURAC 
für unsere Jahrestagung nutzen können.

Viele der geförderten Projekte können bereits auf eine längere Erfahrung 
im Einsatz von Methoden der Navigation und Robotik zurückgreifen. Dabei 
hat sich gezeigt, dass besonders die Fokussierung auf praxistaugliche 
Lösungen eine wichtige Voraussetzung für den klinischen Einsatz ist. 

Die interdisziplinäre Zusammenarbeit in den Projekten ist eine Bedingung, 
um neue technologische Entwicklungen in kurzer Zeit auf medizinische 
Problemstellungen anwenden zu können. Die regelmäßigen technischen 
Workshops, aber auch die Jahrestagung, bieten eine hervorragende Platt-
form zum Erfahrungsaustausch zwischen den Projekten.

Für die sehr gute Zusammenarbeit im Vorfeld der Veranstaltung möchte 
ich mich bei den Organisatoren der CURAC herzlich bedanken, und ich 
freue mich auf interessante Vorträge und Diskussionen.

Achim Schweikard
Institut für Robotik und Kognitive Systeme der Universität zu Lübeck,
Koordinator des Schwerpunktprogramms 1124 der DFG

GRUSSWORT DFG SCHWERPUNKTPROGRAMM 1124
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DFG SCHWERPUNKTPROGRAMM 1124
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8.05-12.05  Hörsaal S
Satellitensymposium „DFG Schwerpunktprogramm 1124“
Vorsitz: A. Schweikard (Lübeck)

8.05 Mastoid-Control: Ein mechatronisches Assistenzsystem für die
159 Felsenbein-Chirurgie 

A. Dietz (Leipzig), G. Strauß, T. Lüth (München)

8.25 VR-gestützte Robotersteuerung für die Mikrochirurgie von 
160 medizinischen Mensch-Maschine-Schnittstellen des Kopfes 

D. Malthan (Stuttgart), J. Stallkamp, F. Dammann (Tübingen), 
 E. Schwaderer, M. M. Maassen

8.45 Bildanalyse und Visualisierung für die computergestützte 
161 Planung von HNO-chirurgischen Eingriffen  

C. Tietjen (Magdeburg), J. Dornheim, B. Preim, G. Strauß (Leipzig)

9.05 VIRTUE3: Kombination von virtueller und optisch-navigierter
162 Endoskopie in der Neurochirurgie und in der Mund-, Kiefer- und 

Gesichtschirurgie 
D. Bartz (Tübingen), J. Fischer, A. del Rio, D. Freudenstein,

 J. Hoffmann, W. Straßer, M. Tatagiba

9.25 Bildgestützte Navigation eines Laserstrahls zur mikrochirur-
163 gischen Knochenablation an der lateralen Schädelbasis 

L. A. Kahrs (Karlsruhe), M. Werner (Bonn), F. B. Knapp (Freiburg), 
S.-F. Lu, J. Raczkowsky (Karlsruhe), J. Schipper (Freiburg), 

 M. Ivanenko (Bonn), H. Wörn (Karlsruhe), P. Hering (Bonn), 
 T. Klenzner (Freiburg)

9.45 Operationsplanung für minimal traumatische Operationen an
164 der lateralen Schädelbasis 

M. Riechmann (Karlsruhe), P. Lohnstein (Freiburg), J. Raczkowsky 
(Karlsruhe), T. Klenzner (Freiburg), H. Wörn (Karlsruhe), J. Schipper 
(Freiburg)

10.00– Kaffeepause mit Besuch der Poster- und Industrieausstellung
10.20 im Atrium

10.20 Minimalinvasive robotergestützte Implantation von Pfannen-und
165 Femurkomponente beim Totalersatz des Hüftgelenkes 

J. Wahrburg, R. Castillo-Cruces, M. Schlimbach,   
H.-C. Schneider, (Siegen), F. Kerschbaumer (Frankfurt)

10.40 Schritthaltende markerlose Lageverfolgung und 4D Behandlungs-
166 planung in der Strahlentherapie 

F. Ernst, A. Schlaefer (Lübeck), A. Muacevic, B. Wowra (München), 
 U. Oelfke, W. Schlegel (Heidelberg), A. Schweikard (Lübeck)

11.00 Robotergestützte Kraniotomie mit und ohne individuell 
167 vorbereiteter Sofortrekonstruktion 

H. Eufinger (Bochum), K. Radermacher (Aachen), K. Schmieder, 
 M. Scholz (Bochum)

11.20 Robotergestützte Navigation zum Fräsen an der lateralen 
168 Schädelbasis 

P. Federspil (Heidelberg), D. Henrich (Bayreuth), P. K. Plinkert 
(Heidelberg)
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11.40 InsertCI: Roboterassistierte und optisch kontrollierte Insertion
169 einer Cochlear Implant Elektrode 

T. Rau, M. Leinung, T. Lenarz, H. Eilers, S. Baron, B. Heimann, 
 O. Majdani (Hannover)

12.00 Zusammenfassung

12.30– Mittagspause mit Besuch der Industrie- und Posterausstellung 
13.30 im Atrium

DFG SCHWERPUNKTPROGRAMM 1124
SAMSTAG, 14. 10. 2006
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5. HERBSTTAGUNG DER SEKTION FÜR MINIMALINVASIVE, COMPUTER- UND TELEMATIK-
ASSISTIERTE CHIRURGIE DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FÜR CHIRURGIE (CTAC)48

Sehr geehrte Kolleginnen und Kollegen, 

ich freue mich sehr, Sie zu der Jahrestagung 
der CTAC nach Hannover einladen zu können. 
Dies um so mehr, da wir diese Tagung nunmehr 
schon fast traditionell über 4 Jahre hinweg 
„back to back“ mit der Jahrestagung der Deut-
schen Gesellschaft für Computer-und Robo-
ter-Assistierte Chirurgie (CURAC) durchführen 
können. Dies ist nicht nur ein großartiges 

Beispiel über Fach- und Organisationsgrenzen hinweg praktizierter inter- 
und multidisziplinärer Zusammenarbeit, sondern auch ein bewährtes 
Konzept, aus den sich hieraus ergebenden Synergien gemeinsame Projek-
te zu initiieren. Ich bin daher Herrn Kollegen Th. Lenarz und dem Vorstand 
der CURAC dankbar, dass auch in diesem Jahr der eingeschlagene Weg 
weiter fortgeführt werden kann. 

Die Mitglieder der CTAC werden in vier Sitzungen über den derzeitigen 
Stand ihrer Aktivitäten in den Bereichen Robotik, Telematik, Bildgebung 
und Navigation sowie Simulation und Training operativer Eingriffe berich-
ten. Ein Ausblick in die mögliche Nutzung der Mikro- und Nanosystem-
technik für die Chirurgie wird das CTAC-Symposium abschließen. Durch 
das interdisziplinäre Forum, welches uns die Tagung zusammen mit der 
CURAC bietet, sind wir sicher, viele neue Impulse für zukunftsweisende 
Entwicklungen generieren zu können. Ich wünsche daher dieser Tagung, 
wie in den vorangegangenen Jahren, viele richtungsweisende Anstöße zu 
gemeinsamem, kreativem Handeln auf dem Gebiet der Computer- und 
Robotergestützten Chirurgie. 

Es wäre daher sehr schön, wenn möglichst alle Mitglieder der CTAC zu 
diesem interessanten Symposium nach Hannover kommen könnten.

Bis dahin grüßt Sie herzlich

Prof. Dr. Dr. h.c. P. M. Schlag
1. Vorsitzender der CTAC

GRUSSWORT CTAC
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CTAC
SAMSTAG, 14. 10. 2006

9.00–14.30  Hörsaal Q
Satellitensymposium: „5. Herbsttagung der Sektion für 
minimalinvasive, Computer- und Telematik-assistierte 
Chirurgie der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC)“
Vorsitz: P. M. Schlag (Berlin)

9.00 Begrüßung 
P. M. Schlag (Berlin)

9.10–11.00  Hörsaal Q
Robotik
Vorsitz: S. Beller, F. Härtl 

9.10 Einführung in die Thematik
179 S. Beller

9.20 Ergebnisse der Robotik-Umfrage der CTAC
180 F. Härtl

9.30 Aktivitäten in Heidelberg
181 C. Gutt

9.45 Aktivitäten in München
182 T. Ortmaier

10.00 Aktivitäten in Berlin
183 T. Krüger

10.15 Neue Konzepte eines mechatronischen Supportsystems
184 A. Fiolka, S. Can

10.30–  Kaffeepause mit Besuch der Poster- und Industrieausstellung
11.00 im Atrium

11.00–12.00  Hörsaal Q
Telematik
Autor: D. Wilhelm, T. Roelofs

11.00 Aktueller Stand der Technologie
186 A. Schneider

11.15 E-Health: Semantische Integration als aktuelle Aufgabe
187 J. Niggemann

11.35 Neue Trends der Virtualisation von Krankenhäusern –
188 Instrumente für Global e-Health und u-Health 

T. Roelofs, G. Graschew, S. Rakowsky, P. M. Schlag
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12.00– Mittagspause mit Besuch der Poster- und Industrieausstellung
12.30 im Atrium

12.30–14.00  Hörsaal Q
Bildgebung und Navigation, Simulation und Training,
Mikro- und Nanosystemtechnik
Vorsitz: W. Lamadé, K. Lehmann, B. Clasbrummel

12.30 Bildgebung in der Chirurgie - sinnvolle Aufgabenverteilung 
190 involvierter Fachdisziplinen 

W. Lamadé

12.50 Virtuelle Komponenten für das Training von Leberoperationen
191 B. Preim

13.05 Aktuelle und neue Entwicklungen der virtuellen OP-Simulation
192 K. Lehmann

13.20 Ergebnisse einer prospektiven Studie
193 A. Zhang, M. Hünerbein, P. M. Schlag

13.40 Strategiepapier Mikro- und Nanosystemtechnik in der Chirurgie
194 DGBMT/CTAC 

B. Clasbrummel, J. Niggemann

13.50 Zusammenfassung
 H. Feußner

14.00 Mitgliederversammlung

CTAC
SAMSTAG, 14. 10. 2006
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Sehr geehrte Damen und Herren, 
liebe Kolleginnen und Kollegen,

die Jahrestagung der CURAC bietet ein hervor-
ragendes Umfeld für die Sitzung des Arbeits-
kreises „Medizinische Visualisierung“. Mit un-
serem Treffen in diesem Rahmen soll auch die 
Verbundenheit mit der CURAC und ihren Zielen 
betont werden.
Der angestrebte interdisziplinäre Dialog zwischen 
Ärzten, Naturwissenschaftlern und Informatikern 

ist hier in besonderer Weise möglich. Das diesjährige Programm der Ar-
beitskreissitzung zeigt, dass die Ärzte bei der Weiterentwicklung und Er-
probung von Bildanalyse- und Visualisierungstechniken eine aktive und 
prägende Rolle spielen. Für den AK „Medizinische Visualisierung“ stellt die 
Gründung und der Aufbau des „Innovation Center Computer Assisted Sur-
gery (ICCAS)“ in Leipzig die wichtigste Entwicklung innerhalb des vergan-
genen Jahres dar. Ich freue mich, dass zwei der beiden daran maßgeblich 
beteiligten Wissenschaftler das ICCAS in einem Hauptvortrag vorstellen. 

In diesem wie auch in den folgenden Vorträgen wird es nicht nur um metho-
dische Neuentwicklungen gehen, sondern auch darum, den klinischen Nut-
zen und den wirtschaftlichen Einsatz dieser Methoden zu bewerten. 

Ich bedanke mich herzlich bei den Organisatoren der CURAC, bei Herrn 
Prof. Dr. Lenarz, Dr. Majdani und Frau Kreter, für die Möglichkeit eines 
Arbeitskreistreffens im Rahmen der Jahrestagung und hoffe, möglichst 
viele von Ihnen in Hannover begrüßen zu können.

Bernhard Preim
Lehrstuhl für Visualisierung
Otto-von-Guericke-Universität Magdeburg

GRUSSWORT AK MedVis
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AK MedVis 
SAMSTAG, 14. 10. 2006

8.00-11.00  Seminarraum KL 31
Satellitensymposium „Arbeitskreis MedVis“ 
Vorsitz: B. Preim (Magdeburg)

8.00 Klinisch relevante Visualisierungen - Anforderungen und 
195 Wirklichkeit verbunden mit einer Vorstellung des Innovation 

Center Computer Assisted Surgery (ICCAS)  
G. Strauß (Leipzig), O. Burgert

8.40 Automatisierte Analyse von Kardio-MRT-Daten mit Fokus auf
196 Infarktdiagnostik 

S. Wesarg (Fraunhofer-Institut für Graphische Datenverarbeitung)

9.05 Aktueller Einsatz moderner Visualisierungstechniken in der
197 klinischen Routine (Diagnostik, OP-Planung) 

H.-O. Shin (Hannover)

9.40 Lübecker Erfahrungen mit der prä- und intraoperativen 
198 Planungs- und Risikoanalyse 

M. Kleeman (Lübeck)

10.05 Visualisierung von DTI-Daten: Aktueller Stand und Perspektiven
199 P. Hastreiter (Erlangen-Nürnberg)

10.30  Robust Tetrahedral Meshing of Triangle Soups
200 M. Teschner (Freiburg)

anschließend 
Kaffeepause mit Besuch der Poster- und Industrieausstellung im Atrium

GRUSSWORT AK MedVis
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Sehr geehrte Damen und Herren, 

die Arbeitsgemeinschaft Schädelbasis- und kra-
niofaziale Chirurgie (ASKRA) der Deutschen 
Gesellschaft für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, 
Kopf- und Halschirurgie lädt anlässlich der  
5. Jahrestagung der CURAC zu einem Satel-
litensymposium mit dem Thema „Einsatz von 
robotergestützten Systemen im Schädelba-
sisbereich aus Hals-Nasen-Ohren-ärztlicher 
Sicht“ ein. 

Ziel dieser Veranstaltung ist es, im Anschluss der Vorträge in einer ge-
meinsamen Diskussion mit den Autoren die zukünftig mögliche klinische 
Bedeutung solcher Systeme aus Hals-Nasen-Ohren-ärztlicher Sicht wis-
senschaftlich zu erörtern.

Prof. Dr. Jörg Schipper 
Vorsitzender der ASKRA
Universitäts-HNO-Klinik Freiburg

GRUSSWORT ASKRA
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ASKRA 
SAMSTAG, 14. 10. 2006 

13.35–15.15  Hörsaal S
Satellitensymposium: „ASKRA – Einsatz der Navigation und mechatro-
nische Assistenzsysteme in der HNO“
Vorsitz: J. Schipper (Düsseldorf)

13.35 Anforderungen für eine Hochpräzisionschirurgie mit Robotern
171 J. Raczkowsky, C. C. Ngan (Karlsruhe)

13.50 Robotergeführter 3D-Ultraschallscan der Schädelkalotte und
172 lokale Navigation zum Fräsen an der lateralen Schädelbasis 

F. Federspil (Heidelberg)

14.00 Einsatz eines Hexapod-Systems an der Laterobasis
173 T. Klenzner (Freiburg)

14.10 Robotersystem für die Laterobasis
174 O. Majdani (Hannover)

14.20 Robotersystem für die Rhinobasis
175 K. Bumm (Erlangen)

14.30 Eine Systematik chirurgischer Assistenzsysteme unter Berück-
176 sichtigung des Automationsgrades mit Beispielen klinisch einge-

setzter Systeme 
G. Strauß, D. Manzey, J. Meixensberger (Leipzig), A. Dietz, T. Lüth 
(München)

14.40 Round Table: Zukunft von robotergestützten Systemen im 
177 Schädelbasisbereich aus Hals-Nasen-Ohren-ärztlicher Sicht 

Moderation: J. Schipper

15.10 Schlusswort für ein Konsensuspapier
178 J. Schipper (Düsseldorf)

GRUSSWORT ASKRA



56 5. JAHRESTAGUNG DER DEUTSCHEN GESELLSCHAFT FÜR 
COMPUTER- UND ROBOTERASSISTIERTE CHIRURGIE (CURAC 2006)

Adolphs, Nicolai 
Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie 
Klinische Navigation und Robotik
110 

Ahmadi, Najib 
Klinik für HNO-Heilkunde, 
Medizinische Hochschule Hannover
99, 107
 
Ahmadi, Seyed-Ahmad 
TU München, Lehrstuhl für Computer-
anwendungen in der Medizin
116 

Arnold, Sven 
Localite GmbH,
Sankt Augustin
38, 95, 152, 156 

Böhler, Tobias 
MeVis
Bremen
10 

Bürgelin, Karlheinz 
Herz-Zentrum Bad Krozingen, 
Dept. of Angiology
137 

Barth, Enno-Ludwig 
Abt. für MKG-Chirurgie
27, 108 

Bartling, Soenke 
Abteilung Neuroradiologie, 
Medizinische Hochschule Hannover
Abteilung med. Physik in der Radiologie, 
DKFZ
79 

Bartz, Dirk 
VCM, Universität Tübingen
Universität Tübingen, WSI-GRIS
GRIS Tübingen
4, 39, 162 

Becker, Hartmut 
Abteilung Neuroradiologie, 
Medizinische Hoschule Hannover
25, 79, 86 

Behrends, Marianne 
Medizinische Hochschule Hannover;         
Institut für Medizinische Informatik
86, 90 

Beller, Siegfried 
Klinik für Chirugie und Chirurgische 
Onkologie
Charité – Universitätsmedizin Berlin
122, 151, 179 

Berghorn, Wilhelm 
MeVis Technology
Bremen
10 

Biemer, E. 
Abt. für Plastische und Wiederherstel-
lende Chirurgie, Klinikum rechts der 
Isar, Technische Universität München
8, 131 

Bier, Jürgen 
Charité/CMF-Surgery, 
Clinical Navigation and Robotics, 
Berlin
6 

Bilecen, Deniz 
IfR University Hospital Basel
40 

Binder, Norbert 
Institute for Robotics and Cognitive 
Systems
148 

Blake, Felix 
Klinik und Poliklinik für Zahn-, Mund-, 
Kiefer- und Gesichtschirurgie, Universi-
tätsklinikum Hamburg-Eppendorf
145 

Blessmann, Marco 
Klinik und Poliklinik für Zahn-, Mund-, 
Kiefer- und Gesichtschirurgie, Universi-
tätsklinikum Hamburg-Eppendorf
145 

Bodensteiner, Christoph 
Institute for Robotics and Cognitive 
Systems
148 

Bohn, Stefan 
Innovation Center Computer Assisted 
Surgery (ICCAS)
Leipzig
9, 95 

Bohr, Christopher 
HNO-Klinik, 
Universität Erlangen
3, 126

Bokemeyer, Martin 
Abteilung Neuroradiologie, 
Medizinische Hochschule Hannover
79 

Bootz, Friedrich 
Universitätsklinikum Bonn, Klinik für 
Hals-Nasen-Ohrenheilkunde/Chirurgie
21 

Brachvogel, Peter 
Abt. für MKG-Chirurgie
108 

Bredow, Jan 
Department of Trauma Surgery, 
Hannover Medical School
14 

AUTOREN UND VORTRAGENDE
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Breitenborn, Jens 
MeVis Technology, 
Bremen
10 

Brell, Melina 
Universität Oldenburg, Department für 
Informatik, Abteilung Automatisierungs- 
und Messtechnik
22 

Bretin, P. 
Unfallchirurgische Klinik Medizinische 
Hochschule Hannover
5, 113, 133

Brockmann, G. 
Abt. für Plastische und Wiederherstel-
lende Chirurgie, Klinikum rechts der 
Isar, Technische Universität München
8 

Bruch, Hans-Peter 
Klinik für Chirurgie, Universitätskli-
nikum Schleswig-Holstein, Campus 
Lübeck
2 

Buchfelder, Michael 
Neurochirurgische Klinik der Universität 
Erlangen-Nürnberg
63 

Bulitta, Clemens
Siemens AG, Erlangen
71

Bumm, Klaus 
HNO-Klinik, Universität Erlangen
3, 126, 175 

Burgert, Oliver 
Innovation Center Computer Assisted 
Surgery (ICCAS)
Leipzig
9, 15, 52, 53, 56, 97, 101, 195

Burgkart, Rainer 
Klinik für Orthopädie, Klinikum Rechts 
der Isar der TU-München
148 

Busam, Alexander 
Klinik und Poliklinik für Mund- 
Kiefer- und Gesichtschirurgie,  
Universität Heidelberg
11 

Can, S.
184

Chalopin, Claire 
ICCAS
97 

Clasbrummel, B.
194

Citak, Musa 
Unfallchirurgische Klinik, 
Medizinische Hochschule Hannover
5, 90, 113, 133
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Satellitensymposien: 
–  AK Medizinische Visualisierung

–  SPP 1124

–  ASKRA

–  CTAC

Workshops:
–  Arbeitskreis Navigation: 
 Workshop Computer-assistierte 

Chirurgie 

–  Mechatronische Systeme und 

 Navigated Control

–  Surgical Workfl ow ICCAS

–  Sonographiegestützte Navigation

NDI Europe GmbH
+49 (77 32) 939 19 00
info@ndieurope.com
www.ndieurope.com

N D I  I n t rN D I  I n t r o d u c e so d u c e s

TThink IN A NEW DIMENSION

A New Dimension in Optical Tracking Technology

ORTHOPAEDICS NEUROSURGERY RADIATION THERAPY

As with the Classic Polaris System, the Polaris Spectra continues to
raise the standard of optical tracking systems, making the Polaris
family of systems ideal for virtually all image guided surgery and
therapy applications.

• Improved accuracy

• Increased characterized working volume

• Short warm-up

• Shock alert - integrated bump sensor

• Accurate within wide temperature range

Enter a new dimension with the Polaris Spectra System.
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