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Sehr geehrte Damen und Herren, und das 6. Treffen des Arbeitskreises ..Medizinische Visualisierung” der
liebe Kolleginnen und Kollegen, Deutschen Gesellschaft fir Informatik.
liebe Mitglieder der CURAC,

Ich freue mich zusammen mit den Mitgliedern des CURAC Vorstandes und

Nach den vorangegangen Tagungen in Leipzig, dem Organisationskomitee, Sie in Berlin begriien zu diirfen und hoffe,
Nirnberg und Miinchen hat sich die CURAC dass der neu konzipierte Rahmen Sie zu einem regen, interdisziplindren
Jahrestagung als nationale Konferenz fiir den Austausch fithren wird. Wenn wir mit diesem Programm |hre Erwartungen
Bereich der Computer- und Roboterassistierten erfiillen, wiirden sich mein Team und ich personlich besonders freuen.

Chirurgie erfolgreich etabliert. Die Bedeutung

und der klinische Einsatz computergestitzter
Assistenzsysteme nehmen weiter zu und erreichen immer neue Anwen-

Dabei werden nicht nur bestehende Therapieformen verbessert, prézisiert Prof. Dr. Dr. h.c. Peter Michael Schlag
und standarisiert, sondern hierdurch auch ganz neue, schonendere Ope- Préasident der CURAC
rationsstrategien entwickelt und ermdglicht, also eine neue Dimension der

Chirurgie eroffnet.

Eine entscheidende Voraussetzung fiir die Entwicklung klinisch erfolgrei-
cher, chirurgischer Therapie- und Diagnosesysteme ist die enge Zusammen-
arbeit von Arzten mit Ingenieuren, Informatikern, Physikern, Medizintechni-
kern und Entwicklern. Das Ziel der CURAC Jahrestagung ist es erneut, diese
verschiedenen Gruppen zusammen zu bringen. Es soll sowohl der kritische
Erfahrungsaustausch zu bisherigen Systemen gefordert werden, als auch
aktuelle Informationen und Anregungen zu derzeit neuen und innovativen
Methoden diskutiert werden.

Dieser Austausch soll in diesem Jahr durch die Verschlankung des Pro-
gramms in einen einzigen Sitzungsstrang mit hochstens einer Parallelsit-
zung intensiviert werden. Zusatzlich steht den Vortragenden mehr Zeit als
bisher fir eine ausreichende Darstellung ihrer Methoden und Ergebnisse
zur Verfligung. Gleichzeitig wird geniigend Zeit fiir ausgiebige Diskussionen
eingeraumt werden. Auch sollen die Posterbeitréage durch zwei 90-minditi-
ge Postersessions aufgewertet werden. Wahrend dieser Zeit finden keine
anderen Sitzungen statt. Der Vielfalt der Methoden und Anwendungen
wollen wir durch eine gleich bleibende Anzahl von Beitragen gerecht werden.
AuBlerdem wurden die Teilnahmegebihren stark reduziert, um vor allem
auch jungen Arzten und Nachwuchswissenschaftlern die Chance zu geben,
an dieser Tagung teilzunehmen.

Wir freuen uns, dass es auch in diesem Jahr wieder drei Satellitenveran-
staltungen unter dem Dach der CURAC geben wird: Die 5. Jahrestagung der
Sektion fir Minimal-invasive, Computer- und Telematik-assistierte Chirurgie
(CTAC) der Deutschen Gesellschaft fir Chirurgie, das Jahreskollogium des
DFG-Schwerpunktprogramms 1124 ,Medizinische Navigation und Robotik”



Themen Prasident

Prof. Dr. Dr. h.c. Peter Michael Schlag
- Patientenspezifische Planung, Visualisierung

und Simulation Tagungsbiiro
) o Dipl. Pad. Cornelia GrofBle
- Segmentierung und Registrierung Klinik fiir Chirurgie und Chirurgische Onkologie
Charité - Universitatsmedizin Berlin
- Intraoperative Navigation und Visualisierung Lindenberger Weg 80, 13125 Berlin
- Bildgestiitzte Interventionen und minimal Telefon: +49-30-9417-1403
) - Telefax: +49-30-9417-1404
invasive Verfahren
E-Mail: curac05(@curac.org
Webseite: ~ www.rrk.charite-buch.de/rrkweb/chirurgie/index.htm

- Robotik und Instrumente

Organisationskomitee
- Klinische Anwendungen und Evaluation g

Dipl. Math. techn. Thomas Lange

- Telemedizin, Telechirurgie und Tele-Healthcare Dipl. Inf. Sebastian Eulenstein
PD Dr. med. Michael Hiinerbein
- Digitaler OP und Workflow OA Dr. med. Siegfried Beller

- Simulatoren in Ausbildung und Assessment Kongrefdesign, Kommunikation

zwonull media

- Augmented Reality und Haptik Ansprechpartner: Edgar Nowatius
Kornerstrafle 56
D-04107 Leipzig

Telefon: +49-341-3 03 46 32
Telefax: +49-341-3 03 46 34
E-Mail: pdgar@zwo-null.de

- Implantatdesign und Tissue Engineering

Wir freuen uns, dass es auch in diesem Jahr wieder drei Satellitenveran-
staltungen unter dem Dach der CURAC geben wird.

Alle Sitzungen der Satellitenveranstaltungen finden am Samstag, den 24.
September 2005 statt.

5. Jahrestagung der Sektion fiir minimalinvasive, Computer- und
Telematik-assistierte Chirurgie (CTAC) der Deutschen Gesellschaft
fiir Chirurgie

Jahreskollogium des DFG-Schwerpunktprogramms 1124
.Medizinische Navigation und Robotik“

Arbeitskreis Medizinische Visualisierung der Deutschen Gesellschaft
fir Informatik



mailto:edgar@zwo-null.de

Max Delbriick Communications Center (MDC.C) Berlin-Buch liegt im Nordosten Berlins und ist ein Ortsteil
Biomedizinischer Campus Berlin-Buch (BBB)
Robert-Rossle-Str. 10

13125 Berlin-Buch

des Bezirks Pankow.

Anfahrt mit der S-Bahn
Die S-Bahn Linie S2 Richtung Buch/Bernau fiihrt Sie zum S-Bahnhof Buch.
Dort nehmen Sie entweder den Bus 351 bis zur Endhaltestelle ,Robert-

Rossle-Strafle”, die direkt vor dem Tagungscenter liegt.

Alternativ nehmen Sie ab S-Bahnhof Buch die Buslinie 150 und fahren bis
.Theodor-Brugsch-Strafe”. Von dort sind es etwa 5-10 Minuten zu Fufi.
Zusatzlich gibt es am S-Bahnhof Buch einen Taxistand.

Anfahrt mit dem Auto

Fahren Sie stadtauswarts auf der Prenzlauer Promenade auf die Autobahn
A114 in Richtung Prenzlau. Nehmen Sie die Ausfahrt 3 .Bucher Str.”. An der
Ampel halten Sie sich rechts Richtung Buch auf der Hobrechtsfelder Chaus-
see. Vorbei am Klinikum Buch biegen Sie an der ndchsten Ampelkreuzung in
die Wiltbergstr. Sie kommen dann am S-Bahnhof Buch vorbei, bis die Strafle
eine Rechtskurve macht und in die Karower Chaussee ibergeht. Von hier
biegen Sie links in die Robert-Rossle-Str. und fahren direkt auf den Campus
Buch zu.

Campus Buch
Robert-Réssle-Klinik

Es gibt drei 6ffentliche Parkplatze, deren Kapazitat sehr beschrankt ist. Die-

N4

se sind im Lageplan gekennzeichnet. Eine Parkmaglichkeit direkt auf dem
Campus besteht nicht.

] Charité
Campus Buch
Max-Delbriick-Centrum



Wissenschaftlicher Trager
Deutsche Gesellschaft fiir Computer- und Roboterassistierte Chirurgie e.V.

Prasident

Prof. Dr. med. Dr. h.c. Peter Michael Schlag
Klinik fir Chirurgie und Chirurgische Onkologie
Charité - Universitatsmedizin Berlin

Veranstaltungsort

Max Delbriick Communications Center (MDC.C)
Biomedizinischer Campus Berlin-Buch (BBB)
Robert-Réssle-Strafle 10

13125 Berlin-Buch

Veranstaltungstermin
22.-24. September 2005

Zertifizierung
Die Veranstaltung wird durch die Arztekammer Berlin fiir das Fortbil-
dungszertifikat anerkannt und mit insgesamt 18 Punkten angerechnet.

Wissenschaftlicher Preis CURAC 2005

In diesem Jahr werden die besten drei Vortragsprasentationen und die
besten drei Posterbeitrage durch eine Jury mit Preisen ausgezeichnet. Die
Preise werden von NDI gesponsert.

CURAC-Preis 2005 fiir den besten Vortrag
1. Preis: 400 €

2. Preis: Buchgutscheinim Wertvon 75 €
3. Preis: Buchgutschein im Wert von 50 €

CURAC-Preis 2005 fiir die beste Posterprasentation
1. Preis: 200 €

2. Preis: Buchgutscheinim Wertvon 75 €

3. Preis: Buchgutschein im Wert von 50 €

Kongrefisprache
Die Tagungssprache ist deutsch.

Teilnahmegebiihren

Anmeldung Bis 15. 08. 2005 Ab 16. 08. 2005
Nichtmitglieder CURAC 125 € 150 €
Gesellschaftsabend* 30€

* Vorgezogene FufBball-WM 2006 in der Kulturbrauerei im Herzen Berlins

Die Registrierung fiir die ausschlieBliche Teilnahme an den Satelliten-
veranstaltungen erfolgt am Samstag direkt vor Ort. Die GebUlhr betragt
40 €, eine Kartenzahlung ist nicht maoglich.

Publikationen
Alle angenommenen Abstracts werden zitierfahig online auf der CURAC-
Webseite verdffentlicht.

Neben dieser Veroffentlichung der Abstracts wird es in diesem Jahr die
Mdglichkeit geben, einen 4-8 seitigen Tagungsbeitrag bis zum 3. Novem-
ber 2005 einzureichen, der dann in einem elektronischen CURAC-Journal
bei German Medical Science (GMS) veréffentlicht wird. Alle in GMS publi-
zierten Beitrage sind weltweit unmittelbar, dauerhaft und gebihrenfrei
fur jeden Interessierten online verfiigbar (open access). Hauptziel von
GMS ist es, das Copyright in den Handen der Autoren und Autorinnen zu
belassen. Voraussichtlich wird es bis zum Herbst auch eine Medline-Lis-
tung der Beitrage geben. Genaue Angaben zur Formatierung etc. werden
rechtzeitig erfolgen.

Diese Journal-Beitrdge ersetzen die bisherigen sogenannten full-length
paper. Alle Autoren sind eingeladen, ihre Arbeiten fiir das CURAC Journal
einzureichen. Es ist jedoch nicht verpflichtend. Als Anreiz soll die Medline-
Listung und die kostenlose Verfiigbarkeit und damit Sichtbarkeit der Bei-
trage dienen. Die Journal-Beitrage werden erneut begutachtet, allerdings
vor allem mit dem Ziel die Qualitat der Texte ggf. zu verbessern. Da die
entsprechenden Abstracts bereits angenommen wurden, ist eine Ableh-
nung sehr unwahrscheinlich.



Deutsche Gesellschaft fiir Computer- und
Roboterassistierte Chirurgie (CURAC)

gegriindet: 2001
Sitz der Gesellschaft: Berlin

Ziele der Gesellschaft:

Die CURAC vereint Personen aus den medizinischen, informationstechni-
schen, ingenieurwissenschaftlichen und angrenzenden Gebieten, die sich
wissenschaftlich oder praktisch mit der computer- und roboterassistierten
Chirurgie beschéftigen oder dafir ein wissenschaftliches oder berufliches
Interesse zeigen.

Biiro der Gesellschaft:
Franziska Schweikert, Im Gut 15, 79790 Kiissaberg

Préasident:
Prof. Dr.-Ing. A. Schweikard, Informatik, Libeck

CURAC Vorstand:

Prof. Dr. P. M. Schlag - Prasident

Prof. Dr. T. Lenarz - 1. Vizeprasident
Prof. Dr. H. Worn - 2. Vizeprasident

Prof. Dr. H. U. Lemke - Generalsekretar
PD Dr. Dr. S. Hassfeld - Schatzmeister
Dr. E. Keeve - Stellv. Schatzmeister
Prof. Dr. J. Meixensberger - Schriftfihrer
Prof. Dr. H. Iro - Stellv. Schriftfihrer
Prof. Dr. M. Samii - Ehrenprasident

Prof. Dr. A. Schweikard - Past-Préasident

Wissenschaftlicher Beirat:

Dr. F. Dammann, Tibingen

Prof. Dr. R. Fahlbusch, Erlangen
PD Dr. V. Falk, Leipzig

Prof. Dr. H. Feussner, Miinchen
Prof. Dr. W. Freysinger, Innsbruck
Prof. Dr. W. A. Kalender, Erlangen
Dr. U. Kiihnapfel, Karlsruhe

Dr. G. StrauB, Leipzig

Dr. R. Kurek, Tibingen

Prof. Dr. Lith, Berlin

Prof. Dr. H. K. Matthies, Hannover
Dr. A. Nabavi, Kiel

Prof. Dr. L. Nolte, Bern

Prof. Dr. B. Preim, Magdeburg
Prof. Dr. V. Seifert, Frankfurt

Industriebeirat:

R. Birkenbach, BrainLab AG

Dipl. Phys. M. Bublat, Localite
Dr. R. Graumann, Siemens

C. Hempel, COMTAIX

T. Lutze, Aesculap

F.-J. Mick, Zeiss

Dr. J. Pross, Leibinger

M. Reibenspiess, Medtronic

Dr. rer. nat. H.-J. Schulz, 4navitec

Homepage und Mitgliedsantrage:
www.curac.org

Publikationsjournal:
CURACscience (ISSN 1619-0718])

www.medicstream.de (ISSN 1619-2745 )



Donnerstag, 22. September 2005, ab 19.00 Uhr
Gesellschaftsabend im Palais in der Kulturbrauerei
(Schonhauser Allee 36, 10435 Berlin - Prenzlauer Berg )

Am 9. Juni findet das Finale der FuB3ballweltmeisterschaft 2006 im Berliner
Olympiastadion statt. Wir prasentieren Ilhnen auf dem Gesellschaftsabend
der CURACO5 eine FuBballmannschaft der Zukunft, die in ihrer Klasse be-
reits jetzt mehrmaliger Weltmeister ist. Sie konnen auch testen, wie gut Sie
personlich bereits auf die WM 2006 vorbereitet sind. Der Austragungsort ist
die Kulturbrauerei im Herzen Berlins.

Die Kulturbrauerei ist ein in historischer Industriearchitektur errichtetes
Geb&dudeareal der ehemaligen Schultheiss-Brauerei im Prenzlauer Berg und
ein Publikumsmagnet fiir vielfaltige Kulturveranstaltungen.

Der Unkostenbeitrag fiir den Gesellschaftsabend betragt 30 €.
Bitte beachten Sie, dass die Teilnehmerzahl begrenzt ist. Reservieren Sie
daher rechtzeitig. Restliche Karten werden an der Rezeption verkauft.

Nach der letzten Vortragssitzung am Donnerstag um 18:30 Uhr ist ein Bus-
transfer zum Palais in der Kulturbrauerei eingerichtet.

Falls Sie auf eigene Faust zur Kulturbrauerei gelangen wollen, sollten Sie
wissen, dass der Innenhof der Kulturbrauerei tiber 4 Eingange erreichbar ist:
Knaackstrafle 97, Sredzkistrafle 1, Schonhauser Allee 36 und 37.

S8/S42/S4

Max-Schmeling-Halle
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S-Bahn Ringbahn S42, S47, S8 Schonhauser Allee
Tram 13, 53, 50 und 20
Parkhaus Einfahrt liber Sredzkistrafle




HINWEISE FUR REFERENTEN

HINWEISE FUR REFERENTEN

Vortrage

Die Vortrége werden mittels Beamer elektronisch prasentiert (PowerPoint
oder Adobe PDF). Es stehen die iiblichen Videocodecs zur Verfiigung. lhre
Dateien geben sie bitte per CD oder USB-Stick rechtzeitig, spatestens eine
Stunde vor ihrer Session im Mediencheck ab. Alle Prasentationen werden
von einem zentralen Computerarbeitsplatz gesteuert, somit werden die
Umschaltzeiten zwischen den Beitragen reduziert. Bitte verwenden Sie die
Option .Pack and Go" ab PowerPoint® 97. Im Mediencheck kénnen Sie lhre
digitale Prasentation noch einmal einsehen und bei Bedarf editieren. Sie
benotigen in diesem Fall Ihre Original-PowerPoint®-Datei inklusive aller
Schriften, Bilder und Filme auf CD-ROM oder USB-Stick. Die Prasentation
erfolgt durch die Kongresstechniker, eine Animationssteuerung ist auch vom
Rednerpult aus moglich.

Redezeiten

I CURAC: 12 Minuten Redezeit, 3 Minuten Diskussion
CURAC-Postersession: 3 Minuten Redezeit

B DFG: 15 Minuten Redezeit, 5 Minuten Diskussion

I CTAC: 8 Minuten Redezeit, 2 Minuten Diskussion

[ AK MedVis: 20-30 Minuten Redezeit (inklusive Diskussion)

Poster

Jedes Poster ist einer moderierten Postersession und einer freien Poster-
prasenz zugeordnet. Die Anwesenheit des Posterautors ist zu beiden Zeiten
erforderlich. Wahrend der moderierten Postersessions stehen fiir jedes
Poster 3 Minuten zur Verfligung (inkulsive Diskussion). Ausfihrlichere
Diskussionen sind dann in der freien Posterprasenz moglich. Am Donners-
tag und Freitag finden jeweils zwei halbstiindige Blocke von je 3 parallelen
moderierten Postersessions statt. Im Anschluss an diese beiden Bldcke ist
dann die freie (halbstiindige) Prézenszeit dieser 6 Postersessions. D.h. am
Donnerstag ist die freie Prasenszeit der Sessions P1 bis P6 und am Freitag
die Prazenszeit der Sessions P7 bis P12. In dieser Zeit werden die Posterau-
toren des jeweiligen Tages gebeten, an ihren Postern zu weiteren Diskussio-
nen zur Verfiigung zu stehen.

Posterabmessungen
Jedem Poster ist eine 100 cm x 120 cm (Breite x Hohe) grofie Fléche zuge-

ordnet. Ihr Poster im Hochformat darf diese Abmessungen nicht iberschrei-
ten. Wir empfehlen das Format DIN AO.

Posterplatzierung und -anbringung

Bitte entnehmen Sie dem Programm, welcher Postersession und welche
Nummer ihrem Poster zugewiesen wurde. Diese Nummer finden Sie auch
auf den Posterstellwanden. Die Posterausstellung befindet im Nachbar-
gebdude, das vom Foyer des MDC.C durch eine Glastir erreichbar ist. Der
Weg ist entsprechend ausgeschildert. Die Poster werden mit speziellen
Klebestreifen befestigt, die wir lhnen zur Verfligung stellen. Wir bitten Sie,
die Poster selbst bis spatestens Donnerstag 10.00 Uhr zu befestigen und bis
Freitag 17:30 Uhr hangen zu lassen.




Die Anwesenheit des Autors wahrend der angekiindigten Zeit der Poster-

diskussion ist ausdriicklich erwiinscht. Es stehen 3 min inklusive Diskussion

zur Vorstellung der wesentlichen Inhalte des Posters zur Verfligung.

Donnerstag, 22. 09. 2005
14:00 Postersession 1-6

14:00-14:30

P1 Chirurgische Ausbildung und Informationssysteme

P2 Planung und Visualisierung in der Neuro- und HNO-Chirurgie
P3 Computergestiitzte Strahlentherapie

14:30-15:00

P4 Planung und Visualisierung in der MKG-Chirurgie

P5 Ultraschallbasierte Navigation und weitere Navigationsthemen
Pé6 Bildgebung fiir die Computergestiitzte Chirurgie

15:00-15:30
Freie Posterprasenz der Sessions P 1 bis P 6

Freitag, 23. 09. 2005
14:00 Postersession 7-12

14:00-14:30

P7 Planung und Simulation in der Weichgewebechirurgie
P8 Navigation in der MKG-Chirurgie

P9 Robotik in der Neuro- und HNO-Chirurgie

14:30-15:00

P10  Registrierung

P11 Navigation in der Neurochirurgie

P12 Robotik in der Viszeralchirurgie und allgemeine Robotikthemen

15:00-15:30
Freie Posterprasenz der Sessions P 7 bis P 12

Donnerstag Freitag

P1 P3 P8

H\_/h \_//_\u

P5 P10 P12

@ Durchgang zum Foyer

Wir danken der Firma NDI fiir ihre Unterstitzung.
Insbesondere der Wissenschaftspreis wird von NDI gesponsert.

Industrieausstellung im Foyer des Max Delbriick Communications
Center (MDC.C)

Wir bedanken uns bei allen teilnehmenden Unternehmen fir ihre Unter-
stutzung.

Die CURAC-Gesellschaft wird mit einem Stand auf der Ausstellung vertre-
ten sein. Dort kdnnen Sie sich tber die Gesellschaft informieren und ggf.
Aufnahmeantrage stellen.

Offnungszeiten

Donnerstag, 22. September 2005: 10.00 - 18.00 Uhr
Freitag, 23. September 2005: 10.00 - 18.00 Uhr
(Anderungen vorbehalten)

In den Kaffee- und Mittagspausen wird ausreichend Gelegenheit gegeben,
die Ausstellung zu besuchen.

Sponsoren

AKTqued GmbH AKTORmMed

Barbing SOLO SURGERY

Atracsys LLC

S atraésys

ADVANCED TRACKING SYSTEMS

BrainLAB AG s ] =
Heimstetten ? B ra I n =

NDI Europe GmbH ¢
Radolfzell X

Robotic Publications Ltd. L
al II IF s
Ilkley (UK] er lxs urgery CL\S
SeeReal Technologies GmbH * SeeReal
Dresden s« Technologies
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Dendrit |
Dendrit 11 Dendrit Il

Ebene 1 und 2

<:| zu den Konferenzraumen |:>
und z um Mediencheck

zur Posterausstellung



Programmkomitee

Wir bedanken uns bei allen Mitgliedern des Programmkomitees

fur die sehr gute Zusammenarbeit.

PDr. D. Bartz (Tibingen)

PD Dr. F. Dammann (Tiibingen)
Prof. Dr. R. Fahlbusch (Erlangen)
PD Dr. V. Falk (Leipzig)

Prof. Dr. H. Feussner (Miinchen)
Prof. Dr. W. Freysinger (Innsbruck)
Prof. Dr. S. Hassfeld (Dortmund)
Prof. Dr. A. Hein (Oldenburg)

Prof. Dr. H. Iro (Erlangen)

Dr. E. Keeve (Bonn)

Dr. W. Korb (Leipzig)

Dr. U. Kiihnapfel (Karlsruhe)

Dr. K. Lehmann (Berlin)

Prof. Dr. H.U. Lemke (Berlin)

Prof. Dr. T. Lenarz (Hannover)

Prof. Dr. T. Lith (Minchen)

Prof. Dr. H. Matthies (Hannover)
Prof. Dr. J. Meixensberger (Leipzig)
Dr. A. Nabavi (Kiel)

Prof. Dr. L. Nolte (Bern)

Prof. Dr. Peitgen (Bremen)

Prof. Dr. B. Preim (Magdeburg)
Prof. Dr. M. Samii (Hannover)

Prof. Dr. P.M. Schlag (Berlin)

Prof. Dr. A. Schweikard (Libeck)
Prof. Dr. V. Seifert (Frankfurt am Main)
Dr. G. Strauss (Leipzig)

Prof. Dr. H. W6rn (Karlsruhe)

Dr. S. Zachow (Berlin)

Prof. Dr.-Ing. H. Worn (Robotik, Karlsruhe)

Axon| Dendrit Il Dendrit Ill Foyer
22.09. 2005
8.45 BegriiBung Prof. Schlag
09.00 Keynote Lecture
Navigation Neuro- und Unfallchirurgie
Kaffeepause 11.15 -11.45
11.45 CURACII
Navigation HNO, MKG und Methoden
Mittagspause 13.00-14.00
15.30 14.00
CURAC IIl - Registrierung Postersessions
Nachmittag Kurze Pause 17.00-17.15 1430
17.15 Postersessions
CURAC IV
Diffusion Tensor Imaging (DTI)
18.30 Bustransfer in die Kulturbrauerei
ab 19.00 Gesellschaftsabend in der Kulturbrauerrei
23.09. 2005
8.30 Mitgliederversammlung
9.15 Keynate Lecture
. 10.15 CURACV
Yormitta Visualisierung, Planung und Simulation
Kaffeepause 11.45-12.15
12.15 CURAC VI
Augmented and Virtual Reality
Mittagspause 13.15-14.00
15.30 CURAC VI 14.00
Robatik- Positionierung und Postersessions
Bewegungskompensatio
Nachmittag Kurze Pause 17.00-17.15 1430
Postersessions
17.15 CURAC VIII
Instrumente, Integration und Workflow
18.15 Preisverleihung und Verabschiedung (Axon | und I1)
24.09. 2005
9.00-12.20 8.30-12.30
I 06 12 (o 1m0
Vormittag Medizinische Bildgebung, Simu- AK MedVis
Navigation und ation, Robotik,
Robotik Telemedizin
Mittagspause 12.20-13.20
13.20 - 1450
Nachmittag ~ RUEERNKZS
anschl. Diskussion
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22.09. 2005
8.4 BegriiBung Prof. Schlag
Vormittag
Kaffeepause 11.15 -11.45
Mittagspause 13.00-14.00
14.00
Postersessions
Kurze Pause 17.00-17.15 1430
Nachmittag Postersessions
15.00
freie Poster-
prasenz
18.30 Bustransfer in die Kulturbrauerei
ab 19.00 Gesellschaftsabend in der Kulturbrauerrei
23.09. 2005
Vormittag
Kaffeepause 11.45-12.15
Mittagspause 13.15-14.00
14.00
Postersessions
Kurze Pause 17.00-17.15 1430
Nachmittag Postersessions
15.00
freie Poster-
prasenz
18.15 Preisverleihung und Verabschiedung (Axon | und I1)

CURAC - DONNERSTAG, 22.09.2005
CURAC | IN AXON I

8:45-9:00
BegriiBung, Prof. Schlag

9:00-10:00
Keynote Lecture
Vorsitz: R. Fahlbusch (Erlangen), V. Falk (Leipzig)

9:00 Image Guided Therapy: New possibilities with navigation,
K1 intraoperative imaging and advanced multimodal display
technology

Toril A Nagelhus Hernes
SINTEF Health Research, Medical Technology,
Trondheim - Norway

10:00-11:15
CURAC I: Navigation Neuro- und Unfallchirurgie
Vorsitz: J. Meixensberger (Leipzig), M. Samii (Hannover)

10:00 Iterative navigationsgestitzte Resektion maligner Gliome durch
cl1 intraoperativen 3D-Ultraschall
Dirk Lindner

Universitétsklinikum, Neurochirurgie, Leipzig

10:15 Neuronavigation fiir endoskopisch assistierte Hypophysen-

cl-2 chirurgie basierend auf Bildfusion
Markus Donat
Universitatsklinik fiir Neurochirurgie, Wien

10:30 Navigierte thorakale Pedikelinstrumentierung mittels ISO C 3D
clI3 Datenséatzen
Klaus Wend

BG Unfallklinik Ludwigshafen, Klinik fir Unfall- und Wieder-

herstellungschirurgie

10:45 Volumetrische Simulation von Schadelbasis-Zugangen
cl4 Alireza Gharabaghi
University Hospital, Tuebingen - Germany

11:00 Umsetzung und Modifikation eines 3D-Konzepts zur Erweiterten
cl5 Realitat fir mikrochirurgische Operationen in der Neurochirurgie

Wirtz, Christian Rainer
Medizinische Informatik, Universitdt Heidelberg

11:15-11:45 Kaffeepause
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11:45-13:00
CURAC II: Navigation HNO, MKG und Methoden
Vorsitz: S. HaBfeld (Dortmund), W. Freysinger (Innsbruck])

11:45
Ccli1

12:00
C -2

12:15
cli-3

12:30
cl-4

12:45
cl5

Navigationsgenauigkeit unter Verwendung von Flachen-
detektor-VCT

Leinung, Martin

Medizinische Hochschule Hannover, HNO-Klinik

Computergestiitzte Planung und CT-Daten-basierte Navigation
zur Rekonstruktion des lateralen Mittelgesichts bei Jochbein-
fehlstellungen

Westendorff, Carsten

Klinik fiir Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie,
Universitétsklinikum Tiibingen

Navigationsgestitzter minimal-invasiver Zugang fiir Cochlear
Implantat Operation

Majdani, Omid

Medizinische Hochschule Hannover, Klinik fir HNO

Untersuchung des Zeitverhaltens eines elektro-optischen 3D/6D
Digitalisiersystems zur Bestimmung seiner dynamischen
Messgenauigkeit

Pieck, Sebastian

Universitét Siegen, Zentrum fiir Sensorsysteme

Konzept und vorbereitende Experimente der navigierten Bild-
gebung mit einem elektromagnetischen Positionsmesssystem
Kirschstein, Uwe

Division of Automation and Measurement Technologies (AMT),
Department of Computing Science, Faculty Il, University of
Oldenburg - Germany

13:00-14:00 Mittagspause

CURAC - DONNERSTAG, 22.09.2005
POSTERSESSION P1IM FOYER

14:00-14:30
P 1: Chirurgische Ausbildung und Informationssysteme
Vorsitz: K. Lehmann (Berlin)

14:00
P11

14:03
P12

14:06
P13

14:09
P14

14:12

P15

14:15
P16

14:18
P17

14:21
P18

Anfanger in der Chirurgie sind die Zielgruppe des virtuellen
laparoskopischen Trainingslabors

Hassan, lyad

Visceral-, Thorax- und Gefésschirurgie Marburg

Quantitativer Vergleich von Bewegungen in medizinischer
Ausbildung

Sielhorst, Tobias

Lehrstuhl fiir Computeranwendungen in der Medizin, Technische
Universitdt Miinchen

Haptisch-Visuelles gegen Visuell passives Ausbildungskonzept
in der telemanipulatorassistierten Chirurgie

Jacobs, Stephan

Herzzentrum Leipzig, Universitat Leipzig

Optimiertes NNH-Training in der Ausbildung
Kral, Florian
Universitétsklinik f. HNO, Innsbruck

Animation und interaktive Visualisierung patientenspezifischer
Daten in einer Lernumgebung fiir die Planung von Leberopera-
tionen

Bade, Ragnar

Otto-von-Guericke-Universitdt, Magdeburg

Haptische Unterstiitzung von Navigation und Interaktion in
einem Virtuellen Krankenhaus

Markle, Steffen

Technische Universitét Berlin

TouchMe - Verteilung und Verwaltung medizinischer Videos in
der klinischen Routine

Cohen-Adad, Julien

SRU 0P 2000, Max-Delbrueck-Centrum und Robert-Roessle-
Klinik, Charite - Universitaetsmedizin Berlin

Medizinische Dokumenten- und Bildverwahrung mit einem
Online-EPA-Webservice
Apitzsch, Felix

Hasso-Plattner-Institut an der Universitat Potsdam
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14:00-14:30
P 2: Planung und Visualisierung in der Neuro- und HNO-Chirurgie
Vorsitz: D. Bartz (Tibingen)

14:00
P21

14:03

P 2-2

14:06
P23

14:09
P24

14:12
P 25

14:15
P26

14:18
P27

14:21
P28

Evaluation eines semi-automatischen Algorithmus zur
Segmentierung der lateralen Schadelbasis als Vorraussetzung
fir roboterunterstitzte Chirurgie

Schwaderer, Erwin

Abt. f. Radiologische Diagnostik, Universitétsklinikum Tiibingen

3D-Planung von Rekonstruktionen zu Temporaldefekten
Wehmoller, Michael
Institute of Production Systems, Bochum

Virtuelle Endoskopie in der transsphenoidalen Hypophysen-
chirurgie

Wolfsberger, Stefan

Universitétsklinik fiir Neurochirurgie, Wien

Visualisierung von Pyramidenbahnfasern fir die bildgestiitzte
Tumorresektion

Gharabaghi, Alireza

Department of Neurosurgery, Eberhard-Karls-University,
Tuebingen - Germany

Praeintegrierte 1D Transfer Funktionen fuer Segmentierte
Volumina

Vega Higuera, Fernando

Neurocenter, Dept. of Neurosurgery,

University of Erlangen-Nuremberg - Germany

3D-Visualisierung und Simulation des frontoorbitalen
Advancements bei Kindern mit Kraniosynostose

Rodt, Thomas

Abt. Neurochirurgie, Medizinische Hochschule Hannover

Praoperative Segmentierung von CT-Datensatzen des Halses zur
Planung von Neck Dissections

Dornheim, Jana

Otto-von-Guericke-Universitdt, Magdeburg

Automatische Detektion von Muskel- und Banderansatzpunkten
auf der Halswirbelsaule

Seifert, Sascha

Universitat Karlsruhe, Karlsruhe

14:00-14:30
P 3: Computergestiitzte Strahlentherapie
Vorsitz: E. Bartels (Miinchen)

14:00 Optimierung der Zielvolumendefinition fir Strahlentherapie bei
P31 nodal metastasierten Kopf-Hals-Tumoren durch Fusion von
diagnostischer Sonographie und Planungs-CT
Wein, Wolfgang
Lehrstuhl fiir Informatikanwendungen in der Medizin,
TU Miinchen
14:03 Verfolgung von Lungetumoren ohne implantierte Marker
P 3-2 Vences, Lucia
Universitatsklinikum, Wiirzburg
14:06 Beriicksichtigung interfraktionaler Bewegungen bei der
P33 Behandlungsplanung fir die bewegungskompensierte Strahlen-
chirurgie
Schlaefer, Alexander
Institut fir Robotik und Kognitive Systeme, Universitét zu Libeck
14:09 KM-Sensorbasierte Weichgewebenavigation fir Spickungs-
P34 prozeduren am Becken
Bartels, Ernst K.
Image Understanding and Knowledge-Based Systems,
TU Miinchen
14:12 Rechner- und Sensor-gestitzte interstitielle Brachytherapie
P 35 Krempien, Robert
Dept. Radiation Oncology, University of Heidelberg
14:30-15:00

P 4: Planung und Visualisierung in der MKG-Chirurgie
Vorsitz: S. Zachow (Berlin)

14:30
P41

14:33
P42

Der Stellenwert Voxel-basierter Datensdtzen bei der drei
dimensionalen Planung und Therapiekontrolle von komplexen
Gesichtsfehlstellungen

Eulzer, Christopher

Abteilung fiir MKG-Chirurge, Medizinische Hochschule Hannover

Kieferothopadische Planungssoftware basierend auf 3D
Cephalometrie
Blauer, Michael

MEM Research Center, University of Bern - Switzerland
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14:36
P43

14:39
P44

14:42
P45

14:45
P46

14:48
P47

Resektion eines ausgedehnten Keilbeinflihelmeningeoms mit
Infiltration der Orbita unter Gebrauch Computergestiitzter
Planung und CAD/CAM Technologie zur Rekontruktion
Westendorff, Carsten

Klinik fiir Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie,
Universitétsklinikum Tiibingen

Pradiktion der Gesichtsoberflache in der orthognathen
Chirurgie: Dreidimensionale generischer Modelle
Nkenke, Emeka

Klinik und Poliklinik fiir Mund-, Kiefer-, Gesichtschirurgie

Computer assistierte Planung der Zahnimplantat
Insertionmittels digitaler Volumentomographie

Kotrikova, Bibiana

Universitédtsklinikum Heidelberg, Klinik und Poliklinik fiir Mund-,
Kiefer- und Gesichtschirurgie

Ein Augmented-Reality-Visualisierungssystem fiir die Dentale
Implantologie

Gubaidullin, Gail

Dept. of Mathematics and Technology, FH Koblenz,

University of Applied Sciences

Geziichteter autogener Knochen zur Augmentation des Sinus
maxillaris: Eine drei-Jahres-Erfahrung

Samiotis, Argiris

Universitédtsklinikum Heidelberg, Klinik und Poliklinik fiir Mund-,
Kiefer- und Gesichtschirurgie

14:30-15:00
P 5: Ultraschallbasierte Navigation und weitere Navigationsthemen
Vorsitz: S. Arnold (Sankt Augustin)

14:30
P51

14:33
P52

Sonographisch unterstiitzte Computer assisiterte Chirurgie
(SACAS]- Klinische Anwendungen in der Schédelbasischirurgie
Lohnstein, Petra U.

Universitdts-HNO-Klinik, Freiburg

Darstellung des Gerhirnes mit navigiertem trankraniellem
Ultraschall

Freysinger, Wolfgang

HNO Klinik, Med. Univ. Innsbruck

14:36 System fir die iterative Neuronavigation mit 3D-Ultraschall-Daten
P 53 Sergeeva, Oxana

Technische Universitdt Dresden
14:39 Ist der Einsatz von navigationsgestiitztem Ultraschall in der
P54 neurochirurgischen Routine von Vorteil?

Miller, Dorothea

Universitatsklinikum Marburg
14:42 Stellenwert der Navigation bei der Resektion intrameataler
P55 Akustikusneurinome

Maier, Wolfgang

HNO-Klinik, Universitatsklinikum Freiburg
14:45 Flexible In-Situ Interaktion fiir die medizinische AR mit dem
P 5-6 ARGUS System

Fischer, Jan

Visual Computing for Medicine, WSI/GRIS, University of Tibingen
14:48 Level of Reliance - ein Instrument zum Detaildesign von
P57 CAS-Systemen

Mehnert, Steffen

HNO-Abteilung der Klinikum Burgenlandkreis gGmbH Zeitz
14:51 Navigation in der Viszeralchirurgie
P 58 Kleemann, Markus

Klinik fir Chirurgie, Universitatsklinikum Schleswig-Holstein-

Campus Liibeck
14:54 Ist monoskopische raumliche Positionserfassung maéglich?
P 59 Stoffner, Rudolf

Medizinische Universitat Innsbruck, Klinische Abteilung fir

Allgemeine HNO-Erkrankungen, 4D Visualisierung
14:30-15:00

Pé: Bildgebung fiir die Computergestiitzte Chirurgie
Vorsitz: F. Dammann (Tibingen)

14:30
P61

3D-Bildgebung des menschlichen Corti“schen Organs
Stoffner, Rudolf
HNO Klinik, Med. Univ. Innsbruck
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14:33 ECG-gated 16 row multidetector cardiac CT fuer die pre- und

P 6-2 postoperative Evaluierung von Patienten fuer total endosko-
pische Bypass Operationen
Wisser, Wilfried
Abt feur Herz Thoraxchirurgie, Med Uni Wien

14:36 Reduktion der Expositionsdosis beim 16-Zeilen Mehrschicht-CT

P 6-3 durch die Verwendung der Caredose 4D Technik
Dammann, Florian
Universitédtsklinikum, Tibingen, Radiologie

14:39 Image Guided Surgery - Erste Ergebnise mit einem 64 Zeilen

P 6-4 Spiral CT (Sensation 16, Siemens; Erlangen) im Vergleich mit
einem 16 Zeilen Spiral CT (Sensation 16, Siemens; Erlangen)
Seibel, Rainer
MRI - Miilheimer Radiologie Institut, Institut fir Diagnostische und
Interventionelle Radiologie, Medizinische Computerwissenschaften
Universitit Witten/Herdecke

15:30-17:00

CURAC Ill: Registrierung
Vorsitz: T. Lenarz (Hannover), H.K. Matthies (Hannover)

15:30
cli

15:45
c -2

16:00
c -3

16:15
c -4

Integration von Positronenemissionstomographie in die Neuro-
navigation

Thomale, Ulrich

Klinik fiir Neurochirurgie, Charité Campus Virchow Klinikum

Verfolgen des Patienten mit Ultraschall und deformierbare
Modelle

Diakov, Georgi

HNO-Klinik, Medizinische Universitét Innsbruck

Ist die pointer-basierte Registration die beste?
Jeleff, Olivia
HNO Klinik, Med. Univ. Innsbruck

Ein System zur automatischen Registrierung fir die CT-
gestltzte Vertebroplasty

v.Tiesenhausen, Cyrill

Mund-Kiefer-Gesichtschirurgie Charite Universitdtsmedizin Berlin,

16:30
cl-5

16:45
cl-eé

CURAC - DONNERSTAG, 22.09.2005
CURAC IV IN AXON I

Schnelle 2D-3D Registrierung fluoroskopischer Aufnahmen

mit CT-Volumendaten des Beckens mittels geometrischer
Landmarken

Bartels, Ernst K.

Image Understanding and Knowledge-Based Systems, TU Minchen

Videobasierte Untersuchung der Strukturellen Veraenderungen
im Vergleich zu pre-operativen CT-Scans mit monokularen
Endoskop-Kameras

Burschka, Darius

Technische Universitdt Miinchen

17:00-17:15 kurze Pause

17:15-18:15
CURAC IV: Diffusion Tensor Imaging
Vorsitz: B. Preim (Magdeburg), Ch. Nimsky (Erlangen)

17:15
clivi

17:30
CIv-2

17:45
CIv-3

18:00
cliv4

Strategien zur Visualisierung der Pyramidenbahn mittels
Diffusionstensor-Daten

Enders, Frank

Neurozentrum, Erlangen

Visualisierung von Faserbahnen des Sprachsystems fir die
bildgestiitzte Tumorresektion

Gharabaghi, Alireza

Department of Neurosurgery, Eberhard-Karls-University,
Tuebingen - Germany

Untersuchung Multimodaler Bilddaten fir die Diffusions-Tensor
Basierte Risikoanalyse in der Neurochirurgischen Behandlung
von Hirntumoren

Schliiter, Mathias

MeVis Bremen

Validierung des DTl-basierten Fiber tracking
Welschehold, Stefan
Neurochirurgische Uniklinik, Mainz
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Freitag, 23. 09. 2005

8:30-9:15

Mitgliederversammlung

9:15-10:15

Keynote Lecture
Vorsitz: U. Kiihnapfel (Karlsruhe), K. Lehmann (Berlin)

9:15 Herausforderungen auf dem Weg zum simulationsbasierten
K2 chirurgischen Training

Gabor Székely,

Computer Vision Laboratory, ETH Ziirich - Schweiz
10:15-11:45

CURAC V: Visualisierung, Planung und Simulation
Vorsitz: E. Keeve (Bonn], F. Dammann (Tibingen)

10:15
cvi

10:30
C V-2

10:45

C V-3

11:00
c V4

11:15
C V-5

LapSim Laparoskopiesimulator erfaf3t laparoskopische
Erfahrung an 115 deutschen Chirurgen

Langelotz, Corinna

Klinik fiir Allgemein-, Visceral-, Geféf3- u. Thoraxchirurgie,
Charité - Universitdtsmedizin Berlin, Campus Mitte

In-vivo-Evaluation eines 3D-Planungssystems fiir die
in-situ-Ablation von Lebertumoren -Validierung des
Kiihleffektes von Lebergefafien auf intrahepatisch induzierte und
kalkulierte Thermoldsionen

Lehmann, Kai S.

Chirurgische Klinik und Hochschulambulanz,

Charité - Campus Benjamin Franklin, Berlin

Retrospektive Finite-Element Analyse eines klinischen
Fallbeispiels mit einem neu entwickelten FE-Netz-Generator
Kaminsky, Jan

Universitétsklinikum, Tibingen, Neurochirurgie

Radiochirurgie: |dentifizierung effizienter Behandlungsstrahlen
mittels autostereoskopischer Visualisierung

Schlaefer, Alexander

Institut fir Robotik und Kognitive Systeme, Universitat zu Liibeck

Visualisierung eines craniofazialen Weichgewebetumors mit
Hilfe der Voxelgruppenmethode
Kober, Cornelia

Universitaetsspital Basel, Basel

11:30
C V-6
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Expressive anatomische Illustrationen von gescanten
Patientendaten

Salah, Zein

WSI/GRIS - VCM

11:45-12:15 Kaffeepause

12:15-13:15
CURAC VI: Augmented and Virtual Reality
Vorsitz: H. Wérn (Karlsruhel, H. Iro (Erlangen)

12:15
CVii

12:30
CVI2

12:45
C VI3

13:00
cVvi4

Augmented Reality in der minimal-invasiven Chirurgie
Kriiger, Sophie

Chirurgische Klinik mit Poliklinik der Friedrich-Alexander
Universitat Erlangen-Nirnberg

Genauigkeitsanalyse der Kalibrierung fiir Uberlagerungen
virtueller Daten in die Sicht eines Laparoskops

Traub, Joerg

Technische Universitdt Miinchen

Intuitive Volumenklassifikation in der medizinischen AR
del Rio, Angel
WSI/GRIS-VCM. University Tibingen

Schleudertraumadiagnose und -therapy mit Hilfe von virtueller
Realitat

Bockholt, Uli

Polydimensions GmbH, Bickenbach

13:15-14:00 Mittagspause

14:00-14:30
P7: Planung und Visualisierung in der Weichgewebschirurgie
Vorsitz: T. Lange (Berlin)

14:00
P71

Implementierung einer neuen Methode zur Volumetrie von
Mitralklappendefekten basierend auf zeitaufgeldsten 4D
Ultraschalldaten

Verhey, Janko F.

Universitétsklinikum Géttingen
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14:03
P72

14:06
P73

14:09
P74

14:12
P75

14:15
P76

14:18
P77

14:21
P78

EinfluB der computer-unterstiitzten Operationsplanung auf die
operative Strategie bei ausgedehnten Leberresektionen

Lang, Hauke

Klinik fiir Allgemein- und Transplantationschirurgie,
Universitétsklinikum Essen

Intraoperative Anpassung einer praoperativen Risikoanalyse fiir
die onkologische Leberchirurgie

Ritter, Felix

MeVis, Centrum fiir medizinsche Diagnosesysteme und
Visualisierung, Bremen

Bounding-object Segmentierung fiir die navigierte Radio-
Frequenz-Therapie

Vetter, Marcus

Deutsches Krebsforschungszentrum (DKFZ]

Heidelberg

Endoskop-Augmentierung zur Port-Platzierung und Navigation
fur rigide Anatomie

Feuerstein, Marco

Technische Universitat Miinchen

Dynamisches Echtzeit Volume Rendering fiir Chirurgische
Arbeitsplatze

Barth, Karl

Siemens Medical Solutions, Abt. SPS

Simulation von GefaBdeformierungen fir Eingriffe an der
Halswirbelsaule

Seifert, Sascha

Universitat Karlsruhe, Karlsruhe

Automatisierte Finite-Element Netzgenerierung
Ein neuer universeller Algorithmus

Kaminsky, Jan

Neurochirurgie, Universitétsklinikum Tibingen

CURAC - FREITAG, 23.09. 2005
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14:00-14:30
P8: Navigation in der MKG-Chirurgie
Vorsitz: W. Korb (Leipzig)

14:00
P81

14:03
P 8-2

14:06
P83

14:09
P84

14:12
P85

14:15
P86

Computergestitzte Planung, intraoperative Navigation und
postoperative Evaluation von posttraumatischen Sekundar-
rekonstruktionen der Periorbitalregion

Barth, Enno-Ludwig

Abteilung fiir MKG-Chirurgie,

Medizinische Hochschule Hannover

Computergestiitze Planung und navigationsgestiztes operatives
Vorgehen bei komplexen Orbitawanddefekten

Hoffmann, Jiirgen

Klinik fir Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie
Universitétsklinikum Tibingen

Was leistet die computergestitzte Chirurgie in der Onkologie des
Kopf-/Halsbereichs?

Eckardt, André

Klinik fir Mund-,Kiefer- und Gesichtschirurgie

Medizinische Hochschule Hannover

Navigatiosgestiitzte Eroffnung einer bilateralen Choanalatresie
Hoffmann, Jiirgen

Klinik fir Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie
Universitétsklinikum Tibingen

Vergleich moderner CT-Daten basierter Verfahren zur Steuerung
der dentalen Implantatlagerpréaparation

Westendorff, Carsten

Klinik fir Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie
Universitétsklinikum Tibingen

Bohren am Phantom mit unterschiedlichen Methoden: ein
Vergleich der Genauigkeit und die Anwendung am Patienten

Heberer, Susanne
Klinik fir MKG, Klinische Navigation und Robotik,
Charite, Campus Virchow- Klinikum
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14:00-14:30
P9: Robotik in der Neuro- und HNO-Chirurgie
Vorsitz: J. Wahrburg (Siegen)

14:00
P91

14:03
P 9-2

14:06

P93

14:09
P94

14:12
P95

14:15
P 96

Virtuelle Bildanalyse zur Planung einer robotergesteuerten
Cochleostomie

Klenzner, Thomas

Universitdts-HNO-Klinik

Freiburg

Verbesserung der Genauigkeit der ultraschallbasierten
Dickenbestimmung der Schadelkalotte zur Navigation
robotischer Eingriffe durch In-situ-Messung der individuellen
Schallgeschwindigkeit

Federspil, Philipp A.

Univ.-Hals-Nasen-Ohrenklinik

Universitédtsklinikum Heidelberg

Analyse neurochirurgischer Trepanationen als Grundlage eines
Roboter-gestiitzten Trepanationssystems

Engelhardt, Martin

Neurochirurgische Universitatsklinik Bochum

Praklinische Testung einer mechatronisch assistierten
Endoskopfiihrung fiir die transnasale Chirurgie

Kehrt, Stefan

BMBF-Innovation Center Computer Assisted Surgery (ICCAS],
University of Leipzig

Verbesserte Genauigkeit des navigiert-kontrollierten Shavers
aus klinischer Sicht

Hofer, Mathias

BMBF-Innovation Center Computer Assisted Surgery ICCAS,
Universitét Leipzig

CranioControl: Ein System zur Planung und Behandlung von
Osteotomien und zur Knochenabtragung mit Navigated Control
Stopp, Sebastian

Charite -Universitary Medicine Berlin CMF-Surgery -Clinical
Navigation and Robotics

14:30-15:00
P10: Registrierung
Vorsitz: A. Schweikard (Liibeck)

14:30
P101

14:33
P 10-2

14:36
P 10-3

14:39
P 104

14:42
P 10-5

14:45
P 10-6

Vergleich zweier Registriermethoden fir optische
Navigationssysteme

Bumm, Klaus

Universitétsklinikum

Erlangen

Potenziale und Grenzen einer hybriden Registrierung
Malthan, Dirk

Fraunhofer-Institute Manufacturing Engineering and
Automation IPA, Stuttgart

Multimodale bildgestitzte Therapieplanung in der
stereotaktischen Neurochirurgie und Radiochirurgie/
stereotaktischen Radiotherapie

Hamm, Klaus

Helios Klinikum

Erfurt

Pra- und intraoperative Integration multimodaler Informationen
bei neurochirurgischen Eingriffen

Metzner, Roland

Institute of Medical Biometry and Informatics,

Department of Medical Informatics,

University Heidelberg

Die Anwendung von multimodaler Fusion bildgebender
Verfahren in der computerassistierten Chirurgie und deren
Bedeutung bei kraniofazialen und neurochirurgischen Eingriffen
Zinser, Max

Dept. of Craniomaxillofacial and Plastic Surgery

University of Cologne

Evaluierung von Punkt- und Linienscanner fiir die Laser-
triangulation unter OP-Bedingungen

Schéfer, Armin

Fraunhofer-Institute Manufacturing Engineering and
Automation IPA, Stuttgart
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14:48 Merkmal-basierte 2D-3D Registrierung von CTA und 2D
P 10-7 Angiogrammen bei einer Chemoembolisation von Leber-
tumoren: Methodik und erste Resultate
Groher, Martin
Technische Universitdt Miinchen
14:30-15:00

P11: Navigation in der Neurochirurgie
Vorsitz: A. Nabavi (Kiel)

14:30
P111

14:33
P11-2

14:36
P11-3

14:39
P 11-4

14:42
P 115

14:45
P11-6

Navigational Guidance in Transsphenoidal Pituitary Adenoma
Surgery

Mirchev, Nikolay

Neurochirurgische Universitatsklinikum, Sofia

Bulgarien

Transsphenoidale Hypophysenchirurgie: intraoperative
Orientierung durch Neuronavigation im Vergleich zur
konventionellen intraoperativen Durchleuchtung

Wirtz, Christian Rainer

Neurochirurgische Universitatsklinik

Heidelberg

Navigationschirurgie an der Frontobasis - retrospektive
Untersuchung von 365 Fallen

Hagedorn, Hjalmar

Universitétsklinik Miinchen

Integration von Diffusions-Tensor-basiertem Fibertracking
in ein Neuronavigations-System

Nimsky, Christopher

Neurochirurgische Klinik

Universitét Erlangen

Eine einfache Losung zur navigierten Platzierung von
Liquorkathetern in engen oder verlagerten Ventrikeln
Thomale, Ulrich

Klinik fiir Neurochirurgie, Charité

Campus Virchow Klinikum

Ventrikelkatheterplatzierung mit der flexiblen elektro-
magnetischen Navigation

Rodt, Thomas

Abt. Neurochirurgie

Medizinische Hochschule Hannover

CURAC - FREITAG, 23.09. 2005
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14:48 Vorstellung eines neuartigen CT-gesteuerten Navigations-
P11-7 systems (CAPPA IRad, CAS Innovations AG, Erlangen, Germany).
Phantom-Studien
Krause, Ulrich H.W.
MRI - Miilheimer Radiologie Institut, Institut fir Diagnostische und
Interventionelle Radiologie, Medizinische Computer-
wissenschaften Universitat Witten/Herdecke

14:51 Neuronavigation mit einem virtuellen 3D OP-Feld

P 11-8 Gharabaghi, Alireza
Department of Neurosurgery, Eberhard-Karls-University,
Tuebingen - Germany

14:30-15:00
P12: Robotik in der Viszeralchirurgie und weitere Robotikthemen
Vorsitz: S. Beller (Berlin)

14:30 Total Endoscopic Coronary Artery Bypass Surgery mit dem
P121 Da Vinci System: Erfahrungen aus Wien

Fleck, Tatjana

Abteilung fiir Herz Thoraxchirurgie

Medizinische Universitdt Wien

14:33 Das Potential haptischer Rickkopplung als zusatzliche

P 122 sensorische Qualitat fur die roboter-assistierte Herzchirurgie
Schirmbeck, Eva U.
Deutsches Herzzentrum Miinchen, Klinik fiir Herz- und
GefédBchirurgie, Miinchen

14:36 Die laparoskopische Rektosigmoidresektion als Solo-Chirurgie
P 123 Kipfmiiller, Karl
St.Marien-Hospital Miilheim

14:39 Werkzeugzentrierte Architektur fir die Rechnergestiitzte
P 124 Chirurgie
Peters, Helge
Institut fiir Prozessrechentechnik, Automation und Robotik,
Universitat Karlsruhe (TH), Karlsruhe

14:42 Sicherheitsaspekte des Einsatzes autonomer mechatronischer
P 125 Systeme in der Medizintechnik

Korb, Werner

ICCAS, Universitét Leipzig
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CURAC VII IN AXON I CURAC VIII IN AXON |

15:30-17:00 17:15-18:15
CURAC VII: Robotik Positionierung und Bewegungskompensation CURAC VIII: Robotik Instrumente, Integration und Workflow
Vorsitz: S. Weber (Miinchen), G. StrauB3 (Leipzig) Vorsitz: A. Schweikard (Libeck), H.U. Lemke (Berlin)
15:30 Ein neuer Roboter zum navgierten Setzen von Pedikelschrauben 17:15 Evaluation des dynamischen Verhaltens des interaktiven
c Vi1 Ortmaier, Tobias c Vi1 Frassystems MicroAssistant
Deutsches Zentrum fir Luft- und Raumfahrt, Lenze, Carsten
Institut fiir Robotik und Mechatronik Division of Automation and Measurement Technologies (AMT],
Department of Computing Science, Faculty Il, University of
15:45 Registrierungslose optimale Positionierung der Ports und Oldenburg - Germany
C ViI-2 Roboter in minimalinvasiver, robotergestiitzter Chirurgie
anhand intraoperativer Daten 17:30 Ein leichter motorangetriebener Mikromanipulator erlaubt
Konietschke, Rainer C Viil-2 beidhdndiges Arbeiten in der intrakraniellen Neuroendoskopie
DLR, Institut fuer Robotik und Mechatronik, Oberpfaffenhofen Van Roost, Dirk
Ghent University, Dept. Neurosurgery
16:00 Messung von Weichteileigenschaften an anatomischen
C ViI-3 Praparaten zur Entwicklung robotisch assistierter 17:45 Der chirurgische Workflow: Instrument zur Evaluation
endoskopischer Nasennebenhdhlenchirurgie C Viil-3 chirurgischer Arbeitsablaufe
Wagner, Ingo Fischer, Milos
Universitétsklinikum Bonn, Klinik fiir Hals-Nasen-Ohrenheilkunde/ Innovation Center Computer Assisted Surgery, ICCAS,
Chirurgie University Leipzig
16:15 Untersuchungen zur modellbasierten Bewegungssynchroni- 18:00 Integration eines robotischen Systems in den neuro-
c Vil-4 sation von Instrumenten mit dem schlagenden Herzen c Vii-4 chirurgischen OP
Roberts, Kathrin Engelhardt, Martin
Universitét Karlsruhe (TH), Institut fiir Technische Informatik, Neurochirurgische Universitétsklinik Bochum

Lehrstuhl fiir Intelligente Sensor-Aktor-Systeme, Karlsruhe
18:15-18:30 Preisverleihung und Verabschiedung
16:30 Atmungsausgleich in der Bestrahlungstherapie unter Benutzung
C Vil-5 von erweiterten volumetrischen Deformationsmodellen
Berlinger, Kajetan
Image Understanding and Knowledge-Based Systems,
Technische Universitdt Miinchen

16:45 Eine Losung fir das Positionierungsproblem in der
C Vil-6 Transkraniellen Magnetstimulation

Matthaus, Lars

Institut fir Robotik und Kognitive Systeme, Liibeck

17:00-17:15 Pause




PROGRAMMUBERSICHT DFG SCHWERPUNKT 1124

24. 09. 2005

Jahreskollogium des DFG-Schwerpunktprogramms 1124
»Medizinische Navigation und Robotik“

| | Aron| Dendritll | Dendrithl | Foyer
24.09.2005
8.30-12.20
Vormittag [9);]&]11123\20 - : IgiTll?iEebung,simu» Zl??lle_d\}?sﬁu
Medizinische Navigation und Robotik [ENLIMNOILS
Telemedizin
Mittagspause 12.20-13.20
13.20 - 14.50
Nachmittag LI

Medizinische Navigation und Robotik
mit anschlieBender Diskussion

GRUSSWORT DFG SCHWERPUNKT 1124

Sehr geehrte Damen und Herren,

liebe Kolleginnen und Kollegen,

liebe Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter im
Schwerpunktprogramm 1124 der DFG,

es freut mich, dass auch in diesem Jahr die Jah-
restagung des Schwerpunktprogramms ., Medizi-
nische Navigation und Robotik” im Rahmen der
i CURAC stattfinden kann. Ziel unseres Treffens
ist es, den aktuellen Stand der Entwicklung der

Projekte zum Ende der zweiten Forderperiode zu prasentieren.

In den vergangenen vier Jahren wurden umfangreiche Forschungsaufgaben
bei der Entwicklung von hochgenauen Navigationsverfahren und deren An-
wendung auch im Zusammenspiel mit Robotertechnologie bearbeitet. Erste
Ergebnisse belegen die Relevanz dieser Verfahren fir die klinische Praxis.

Nur durch interdisziplinare Zusammenarbeit und intensiven Erfahrungs-
austausch konnen die vielfaltigen Problemstellungen bei der Anwendung
von Navigation und Robotik in der Medizin bewaltigt werden. Neben den
regelmafBigen Workshops bietet auch die Jahrestagung die Gelegenheit, die
Zusammenarbeit zwischen den Projekten weiter zu vertiefen.

Den Organisatoren der CURAC mdchte ich herzlich fiir die ausgezeichnete
Zusammenarbeit im Vorfeld der Veranstaltung danken, und ich freue mich
auf interessante Vortrage und Diskussionen.

Achim Schweikard

Institut fiir Robotik und Kognitive Systeme der Universitat Liibeck,

Koordinator des Schwerpunktprogramms 1124 der DFG
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Samstag, 24.09.2005

DFG - Schwerpunktprogramm:
»Medizinische Navigation und Robotik*
Vorsitz: A. Schweikard (Liibeck)

9:00

9:05
DFG 1

9:25
DFG 2

9:45
DFG 3

10:05

DFG 4

10:25

11:00
DFG 5

11:20
DFG 6

11:40
DFG 7

Begriilung
Schweikard, A. [Liibeck]

VIRTUE/2: Interaktion im OP, jenseits des Fussschalters
Bartz, D.

Lehrstuhl fiir Graphisch-Interaktive Systeme (GRIS), Eberhard-
Karls-Universitét, Tiubingen

Robotergestiitzte Kraniotomie mit und ohne individuell
vorbereiteter Sofortrekonstruktion

Eufinger, H.

Universitétsklinik der Ruhr-Universitdt Bochum

Praoperative Planung und roboterunterstiitzte Implantation von
Pfannen- und Schaftprothese des Hiiftgelenks

Wahrburg, J.,

Universitét Siegen

Performance-Untersuchungen bei der roboterassistierten
Endoskopfiihrung in der Neurochirurgie
Wahrburg, J., Universitéat Siegen

Pause

VR-gestlitzte Robotersteuerung fiir die Mikrochirurgie von
medizinischen Mensch-Maschine-Schnittstellen des Kopfes
Malthan D.,

Fraunhofer-Institut fiir Produktionstechnik und Automatisierung
IPA, Stuttgart

Minimalinvasive navigations- und roboterassistierte Revisions-
Huftendoprothetik auf der Basis multimodaler intraoperativer
Geometrieerfassung

Radermacher, K.M.,

Helmholtz-Institut fir Biomedizinische Technologien, RWTH Aachen

Methoden und Werkzeuge zur schritthaltenden Lageverfolgung
in der Strahlentherapie
Berlinger, K.,

Technische Universitat Miinchen

12:00
DFG 8

DFG - SAMSTAG, 24.09. 2005
AXON |

Navigierte Bildgebung und Positionssteuerung fir das Frasen in
der Neurochirurgie

Kirschstein, U.,

Carl von Ossietzky Universitat Oldenburg

12:20-13:20 Mittagspause

13:20
DFG 9

13:40
DFG 10

14:00
DFG 11

14:20
DFG 12

14:40
DFG 13

14:50

Ein Navigationssystem zur Leistungssteuerung chirurgischer
Instrumente fiir die Mund-, Kiefer und Gesichtschirurgie
Liith, T,

Lehrstuhl fiir Mikro- und Medizingerétetechnik, TU-Miinchen

Individuelle anatomische Implantation von Schulterendo-
prothesen durch ultraschallbildvolumenbasierte praoperative
Planung und intraoperative Navigation

Overhoff, HM.,

Fachhochschule Gelsenkirchen

Robotergestiitzte Navigation zum Frasen an der lateralen
Schédelbasis (RONAF)

Federspil, Ph.,

Universitits-Hals-Nasen-Ohrenklinik Heidelberg

Segmentierung fir die praoperative Planung von Neck
Dissections

Dornheim , J.,

Otto-von-Guericke-Universitdt, Magdeburg

Navigation und postoperative Kontrolle von Umstellung und
Frakturversorgungen

Liith, T,

Lehrstuhl fir Mikro- und Medizingerétetechnik, TU-Miinchen

Zusammenfassung/Diskussion




PROGRAMMUBERSICHT CTAC GRUSSWORT CTAC

24.09. 2005

5. Jahrestagung der Sektion fiir minimalinvasive, Computer-
und Telematik-assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft
fiir Chirurgie (CTAC)

Liebe Kolleginnen und Kollegen,
sehr geehrte Damen und Herren,

Mit dem vierten , Back-to-Back“-Kongress der

‘ ‘ Avon| Dendrit I Dendrit I Foyer Sektion ,Computer- und Telematik-Assistierte
24.09. 2005 Chirurgie” der Deutschen Gesellschaft fir Chir-
8.30-12.30 urgie kommt einmal mehr die schon traditionelle
9.00-12.20 CTAC 000 - 1250 Verbundenheit mit der CURAC zum Ausdruck.
Vormittag DFG 1124 Bildgebung, Simu- . Dies wird auch durch die Wahl des diesjahrigen
A, N . . . AK MedVis
Medizinische Navigation und Robotik JELTIMGGITITS Prasidenten der CURAC Prof. Dr. Dr. h. c. P. M.
el Schlag nach aufien deutlich erkennbar gemacht, da P. M. Schlag seit der
Mittagspause 12.20-13.20 Griindung der CTAC - damals noch als Arbeitsgemeinschaft - im Jahre 2001
13.20 - 14.50 bis heute der erste Vorsitzende ist.
. DFG 1124
Nachmittag L - . ) ) o -
Mgdmnlsc!le Nawgatllon unq Robotik Thematisch ergénzen sich die Sitzungen der CURAC und der CTAC mit ihren
SRS AT ) Arbeitsgruppen Telemedizin (Sprecher: H. Weber), Bildgebung (Sprecher: W.

Lamadé), Simulation (Sprecher: K. Lehmann], Robotik (Sprecher: S. Beller)
und Nano- und Mikrosystemtechnik (Sprecher: B. Clasbrummel) in hervor-
ragender Weise.

Auch deswegen freuen wir uns ganz besonders auf die diesjahrige Tagung in
Berlin.

Prof. Dr. H. FeuBiner

Minimal-invasive Interdisziplindre Therapeutische Intervention,

Chirurgische Klinik und Poliklinik, Klinikum rechts der Isar,

Technische Universitdt Miinchen
2. Vorsitzender und Schriftfihrer der CTAC
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DENDRIT Il

Freitag, 24. 09. 2005, Dendrit Il

5. Jahrestagung der Sektion fiir Minimalinvasive, Computer-
und Telematik-assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft
fiir Chirurgie (CTAC)

8:30-9:40
CTAC: Bildgebung
Vorsitz: W. Lamadé (Stuttgart), H. Feuiner (Miinchen)

8:30 Begriilung
Schlag, P. M.,
Vorsitzender der CTAC
Charité Universitatsmedizin Berlin, Campus Buch

8:40 Klinische Evaluation eines Therapieplanungssystems

CTAC 1 J. Mogilevskaia,
Arbeitsgruppe MITI, Klinikum rechts der Isar der Technischen
Universitdt Miinchen

8:50 Laparoskopische Ultraschall-Navigation
CTAC 2 M. Kleemann,
Klinik fiir Chirurgie, Universitatsklinikum Schleswig-Holstein-

Campus Liibeck
9:00 Intuitive Visualisierung von 3D-Ultraschall Daten fir die
CTAC 3 Intraoperative Navigation

M. Hiinerbein,

Charité - Universitdtsmedizin Berlin, Campus Buch

9:10 Von der Virtualitat zur Realitat - Ergebnisse zweier
CTAC 4 Consensus-Workshops
W. Lamadé,

Robert-Bosch-Krankenhaus Stuttgart

9:20 Kompensation des Organshifts am Beispiel der Leber

CTAC 5 B. Olbrich,
Arbeitsgruppe MITI, Klinikum rechts der Isar der Technischen
Universitét Miinchen

9:30 Leber-Bildgebung
CTAC 6 M. Raggi,
Klinikum rechts der Isar, Miinchen

9:50-10:30
CTAC: Robotik
Vorsitz: S. Beller (Berlin), F. Hartl (Miinchen)

9:50 Zielsetzung 2005/2006 der AG Robotik
CTAC 7 S. Beller,
Charité - Universitdtsmedizin Berlin, Campus Buch

10:00 Ergonomische Aspekte einer Mensch-Maschine- Schnittstelle
CTAC 8 fir mechatronische Supportsysteme
J. Niggemann,

Arbeitsgruppe MITI, Klinikum rechts der Isar der Technischen
Universitdt Miinchen

10:10 Autonome Systeme

CTAC 9 A. Fiolka
Arbeitsgruppe MITI, Klinikum rechts der Isar der Technischen
Universitdt Miinchen

10:20 Fluidisch angetriebener Aktorarm

CTAC 10 F. Hartl
Chirurgische Klinik und Poliklinik, Klinikum rechts der Isar der
Technischen Universitat Miinchen

10:50-11:30
CTAC: Simulation
Vorsitz: K. Lehmann (Berlin), L. Kovacs (Miinchen)

10:50 Simulation in der Mammachirurgie
CTAC 11 L. Kovacs,
Klinikum rechts der Isar, Miinchen

11:00 Neue Modelle fiir die VR-Simulation
CTAC 12 R. Westermann,
Informatik 15, TUM Garching

11:10 Evaluation der Trainingserfolgs durch VR- Simulation
CTAC 13 K. Lehmann,
Charité - Universitdtsmedizin Berlin, Campus Benjamin Franklin

11:20 Anfanger in der Chirurgie sind die Zielgruppe des virtuellen
CTAC 14 laparoskopischen Trainingslabors

|. Hassan,

Philipps-Universitadt Marburg
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11:40 - 12:20
CTAC: Telemedizin
Vorsitz: G. Graschew (Berlin), evtl. S. Delker-Wegener (Hannover)

11:40 Mobile Teleprasenz
CTAC 15 A. Schneider,
Arbeitsgruppe MITI Miinchen

11:50 Medical GRID for the Virtual Euro Mediterranean Hospital
CTAC 16 G. Graschew,
Charité - Universitdtsmedizin Berlin, Campus Buch

12:00 Erste Erfahrungen mit der elektronischen Patientenakte
CTAC 17 S. Delker-Wegener,
Clementinenhaus, DRK Krankenhaus, Hannover

12:10 Ein telemedizinisches Unterstiitzungssystem fir
CTAC 18 Erste-Hilfe-Situationen
D. Wilhelm

Arbeitsgruppe MITI Miinchen

12:20 SchluBwort
H. Feufiner
Klinikum rechts der Isar, Miinchen

12:20-13:20 Mittagspause




PROGRAMMUBERSICHT AK MedVis GRUSSWORT AK MedVis

24.09. 2005

Arbeitskreis ,,Medizinische Visualisierung” der Deutschen Gesellschaft
fir Informatik

GruBwort fiir den Arbeitskreis Medizinische
Visualisierung auf der CURAC 2005

| | Axon| Dendrit I Dendrit Il Foyer Sehr geehrte Damen und Herrn,
24.09. 2005 liebe Kolleginnen und Kollegen,
8.30-12.30
9.00-12.20 CTAC - der Arbeitskreis medizinische Visualisierung trifft
Vormittag DFG 1124 Bildgebung, Simu- |\ 0o sich nun schon zum dritten Mal im Rahmen der
. - . ) . AK MedVis
Medizinische Navigation und Robotik | lation, Robotik, Curac-Jahrestagung. Die interdisziplinare Aus-
DL i richtung dieser Tagung ..passt” hervorragend zu
Mittagspause 12.20-13.20 den Zielen des Arbeitskreises, in dem die methodische Weiterentwicklung
13.20 - 14.50 aus Sicht der Informatik und die klinische Anwendung wesentlich sind. Die
. DFG 1124 neun angekiindigten Vortrdge versprechen einen guten Uberblick iber die
Nachmittag _— . L . . o .
M?d'z'"'sc!‘e Nawgatl.on '-""3! Robotik medizinische Visualisierung. Das Thema Diffusion Tensor Imaging, dem auch
mit anschliefender Diskussion auf der Curac-Tagung eine eigene Session gewidmet ist, stellt dabei einen

Schwerpunkt dar. Ein herzlicher Dank geht an Thomas Lange und Sebastian
Eulenstein, die neben der organisatorischen Vorbereitung das Treffen auch
inhaltlich mit ihren Vortragen bereichern.

Bernhard Preim

Lehrstuhl fir Visualisierung

Otto-von-Guericke-Universitdt Magdeburg
Sprecher des AK MedVis
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DENDRIT III

Samstag, 24. 09. 2005, Dendrit 111
9:00-12:50

Arbeitskreis medizinische Visualisierung
Vorsitz: B. Preim (Magdeburg)

9:00 Begriilung
Prof. Dr. B. Preim

9:10 Visuelle Programmierung mit VTK und ITK
MV 1 Matthias Konig,
MeVis Bremen

9:30 Erfahrungen mit Octree-basiertem Hardware-Volume-Rendering
Mv 2 Florian Link,
MeVis Bremen

9:50 Medizinische Anwendungen fiir statistische 3D Formmodelle
Mv 3 Hans Lamecker, Stefan Zachow,
Zuse-Institut Berlin

10:10 Kontrast-maximierende Fensterung
MV 4 Dirk Bartz,
Universitét Tiibingen

10:30 Traktographie mit Tensoren héherer Ordnung
MV 5 Mario Hlawitschka,
Universitét Leipzig

11:00 DTI-Visualisierung der Pyramidenbahn durch Umhuellende
MV 6 Frank Enders,

Universitét Erlangen
11:20 Interaktive Simulation zur Unterstuetzung intraoperativer
Mv 7 Navigation

Matthias Teschner,

Universitét Freiburg
11:40 Computergestitzte Chirurgie an der Klinik fir Chirurgie und
Mv 8 Chirurgische Onkologie mit Demonstrationen

Thomas Lange, Sebastian Eulenstein
Charité - Universitdtsmedizin Berlin
Campus Buch



Referenten

Apitzsch, Felix

Hasso-Plattner-Institut an der Universitat
Potsdam

P18

Bade, Ragnar
Otto-von-Guericke-Universitat
Magdeburg

P15

Bartels, Ernst K.

Image Understanding and
Knowledge-Based Systems
TU Miinchen

CIli-5; P 3-4

Barth, Enno-Ludwig

Abteilung fiir MKG-Chirurgie,
Medizinische Hochschule Hannover
P81

Barth, Karl
Siemens Medical Solutions, Abt. SPS
P 7-6

Bartz, Dirk

Lehrstuhl fir Graphisch-Interaktive
Systeme (GRIS), Eberhard-Karls-
Universitat, Tlbingen

DFG 1; MV 4

Beller, S.

Charité - Universitatsmedizin Berlin,
Campus Buch

CTAC 7

Berlinger, Kajetan

Image Understanding and
Knowledge-Based Systems,
Technische Universitat Miinchen
C VII-5; DFG 7

Blauer, Michael

MEM Research Center
University of Bern
Switzerland

P42

Bockholt, Uli
Polydimensions GmbH, Bickenbach
cVi4

Bumm, Klaus
Universitatsklinikum Erlangen
P 101

Burschka, Darius
Technische Universitat Miinchen
C lll-6

Cohen-Adad, Julien

SRU OP 2000, Max-Delbrueck-Centrum
und Robert-Roessle- Klinik

Charité - Universitaetsmedizin Berlin
P17

Dammann, Florian

Radiologie
Universitatsklinikum Tibingen
P 6-3

del Rio, Angel
WSI/GRIS-VCM
Universitat Tibingen
C VI3

Delker-Wegener, S.
Clementinenhaus, DRK Krankenhaus
Hannover

CTAC 17

Diakov, Georgi

HNO-Klinik, Medizinische Universitat
Innsbruck

c -2

Donat, Markus

Universitatsklinik fir Neurochirurgie,
Wien

cl2

Dornheim, Jana
Otto-von-Guericke-Universitat
Magdeburg

DFG 12; P 2-7

Eckardt, André

Klinik fir Mund-,Kiefer- und
Gesichtschirurgie

Medizinische Hochschule Hannover
P 8-3

Enders, Frank
Neurozentrum
Universitat Erlangen
CIv-1; MV 6

Engelhardt, Martin
Neurochirurgische Universitatsklinik
Bochum

C VIll-4; P 9-3

Eufinger, H.

Universitatsklinik der Ruhr-Universitat
Bochum

DFG 2

Eulenstein, Sebastian

Charité - Universitatsmedizin Berlin,
Campus Buch

Mv 8

Eulzer, Christopher

Abteilung fir MKG-Chirurge, Medizini-
sche Hochschule Hannover

P41

Federspil, Ph.
Universitats-Hals-Nasen-Ohrenklinik
Heidelberg

DFG 11; P 9-2

Feuerstein, Marco
Technische Universitat Miinchen
P75

Fiolka, A.

Arbeitsgruppe MITI, Klinikum rechts
der Isar der Technischen Universitat
Miinchen

CTAC 9

Fischer, Jan

Visual Computing for Medicine
WSI/GRIS, University of Tibingen
P 56

Fischer, Milos

Innovation Center Computer
Assisted Surgery, ICCAS,
University Leipzig

c V-3
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