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Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktprogrammes 1124 
„Medizinische Navigation und Robotik“

Arbeitskreis „Medizinische Visualisierung“ der 
Deutschen Gesellschaft für Informatik
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MAIN TOPICS CURAC 2004
SATELLITENSYMPOSIEN

Sehr geehrte Damen und Herren,
liebe Kolleginnen und Kollegen,
liebe Mitglieder der CURAC,

nach den erfolgreichen Jahrestagungen der bei-
den Vorjahre ist es gelungen, in diesem Jahr ein 
weiteres deutliches Wachstum zu erreichen. Das 
drückt sich im deutlich gestiegenen Interesse der 
Öffentlichkeit, dem Wachstum der Mitgliederzahl 
der CURAC, vor allem aber auch in der Rekord-

zahl angemeldeter Vorträge in diesem Jahr aus. Allen, die dazu beigetragen 
haben, möchte ich herzlich danken. 
 Unter dem Dach der Jahrestagung finden in diesem Jahr die fol-
genden Symposien statt: 4. Jahrestagung der Sektion Neuroendoskopie, 
Neuronavigation und intraoperative Bildgebung der Deutschen Gesellschaft 
für Neurochirurgie (DGNC) gemeinsam mit der Sektion Neuroendoskopie 
der Italienischen Gesellschaft für Neurochirurgie, 4. Jahrestagung der Sek-
tion für minimalinvasive, Computer- und Telematik-assistierte Chirurgie 
der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC), Workshop des SFB 414 

„Informationstechnik in der Medizinrechner- und sensorgestützte Chirurgie“, 
Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktprogrammes 1124 „Medizinische 
Navigation und Robotik“, Arbeitskreis „Medizinische Visualisierung“ der 
Deutschen Gesellschaft für Informatik. Wir freuen uns ganz besonders über 
die fächerübergreifende Zusammenarbeit mit diesen Symposien. 
 Computer- und roboterassistierte Techniken wurden inzwischen in den 
unterschiedlichsten chirurgischen Anwendungsgebieten untersucht. Dabei 
haben sich interdisziplinäre Arbeitsgruppen aus Klinikern und Ingenieuren 
gebildet, die seit einigen Jahren erfolgreich zusammenarbeiten. Es ist ge-
lungen, die in den Labors und Kliniken entstandenen neuen Technologien in 
zahlreichen chirurgischen Anwendungen fest zu etablieren. Spezialthemen 
des diesjährigen Treffens sind die evidenzbasierte Evaluierung und Bestim-
mung der gesundheitsökonomischen Wirkung der neuen Technologien. In ei-
ner eingeladenen Sitzung zu diesem Thema wollen wir die Diskussion in Gang 
setzen. Erfreulich sind die Zusagen bekannter Forscherinnen und Forscher 
aus dem Ausland, in der Eröffnungssitzung ihre neuen Arbeiten vorzustel-
len und Möglichkeiten der Zusammenarbeit in internationalen Projekten zu 
diskutieren.
 Ich freue mich, zusammen mit den Mitgliedern des Organisations-
komitees, Sie als unsere Gäste in München begrüßen zu können und hoffe, 
daß wir Ihnen einen Rahmen bieten, in dem die neuen Ergebnisse des letzten 
Jahres überzeugend präsentiert werden können.

Tagungspräsident CURAC
Prof. Dr.-Ing. Achim Schweikard

GRUSSWORT TAGUNGSPRÄSIDENT

Main Topics
 – Navigation und Robotik in der Medizin

– Registrierung und medizinische Bildverarbeitung
– Visualisierung für die chirurgische Navigation und virtuelle Realität
– Validierung medizinischer Navigationssysteme
– Planung medizinischer Interventionen
– Telemedizin
– Computer- und Robotiksysteme in der medizinischen Ausbildung
– Implantatdesign und Tissue Engineering
– chirurgische Instrumentation

Special Topics
 – Wissensmanagement

– Workflow-Modellierung
– Spezifikationen
– Schwerpunkte europäischer Forschungsverbünde
– Integrated Healthcare Enterprise

SATELLITENSYMPOSIEN

4. Jahrestagung der Sektion Neuroendoskopie, Neuronavigation und intra-
operative Bildgebung der Deutschen Gesellschaft für Neurochirurgie (DGNC) 
gemeinsam mit der Sektion Neuroendoskopie der Italienischen Gesellschaft 
für Neurochirurgie (SINCH)
Prof. Dr. D. Hellwig

4. Jahrestagung der Sektion für minimalinvasive, Computer- und Telematik-
assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC)
Prof. Dr. P. Schlag

Workshop des SFB 414 „Informationstechnik in der Medizin – 
rechner- und sensorgestützte Chirurgie“
Prof. Dr. Ing. H. Wörn

Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktprogrammes 1124 
„Medizinische Navigation und Robotik“
Prof. Dr. A. Schweikard

Arbeitskreis „Medizinische Visualisierung“ der Deutschen Gesellschaft 
für Informatik
Prof. Dr.-Ing. B. Preim

mit Unterstützung

– der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie

– der Deutschen Gesellschaft für Neurochirurgie

– der International Society of Computer Aided Surgery (ISCAS)

– der Deutschen Forschungsgemeinschaft

– der Deutschen Gesellschaft für Informatik
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GRUS S WOR T PR Ä SIDENT DER T U MÜNCHEN

Die TU München freut sich, Gastgeber der 3. Jahres-
tagung der Deutschen Gesellschaft für Computer- 
und Roboterassistierte Chirurgie im Oktober 2004 
zu sein. Ich lade Sie im Namen der TU München 
herzlich ein, diese Jahrestagung und die zahlrei-
chen Tagungen befreundeter Fachgesellschaften 
zu besuchen.

Die computer- und roboterassistierte Chirurgie 
hat in den vergangenen Jahren eine beachtliche 

Entwicklung gezeigt und ist inzwischen in manchen Bereichen aus der 
klinischen Routine nicht mehr wegzudenken. Sie wird in zunehmendem 
Maße den Chirurgen bei Planung und Durchführung chirurgischer Eingriffe 
unterstützen und dadurch einen wesentlichen Beitrag zur Verbesserung 
der therapeutischen Qualität leisten. Die CURAC hat diesen aufstrebenden 
Wissenschaftszweig in den vergangenen Jahren maßgeblich gefördert. Sie 
bietet ein einmaliges Forum für den interdisziplinären Erfahrungsaustausch 
der technischen und klinischen Disziplinen.

Die TU München ist durch die Fokusierung auf die naturwissenschaftlichen 
Fachgebiete ein idealer Veranstaltungsort für diese Tagung. Die enge Koope-
ration hervorragender Arbeitsgruppen der naturwissenschaftlichen Kerndis-
ziplinen wird hier seit langem intensiv gefördert. Hierfür haben wir einen 
internationalen Ruf.

Auch den in der Entwicklung von medizinischer Technologie tätigen Firmen 
bietet die CURAC und diese Tagung ein ausgezeichnetes Forum zu Diskussionen 
und zum wissenschaftlichen Austausch. Die enge Einbindung der Jahres-
tagung in den internationalen wissenschaftlichen Diskurs wird durch die 
Teilnahme zahlreicher internationaler Wissenschaftler an den Sitzungen der 
CURAC und der Satellitensymposien manifest. 

Ich wünsche Ihnen einen intensiven und inspirierenden Erfahrungsaustausch 
an der Technischen Universität und einen angenehmen Aufenthalt in der 
Wissenschaftsstadt München.

Wolfgang A. Herrmann
Präsident der TU München

Präsident
Prof. Dr.-Ing. Achim Schweikard
Institut für Robotik und Kognitive Systeme der Universität Lübeck

Lokaler Tagungsvorsitz
Prof. Dr. med. Hubertus Feussner
Chirurgische Klinik und Poliklinik, TU München

Lokales Organisationskomitee
– Prof. Dr. Nassir Navab
 Informatik, TU München
– Prof. Dr. Bernd Radig
 Informatik, TU München
– Ernst Bartels
 Informatik, TU München
– PD Dr. Eberhard Uhl
 Neurochirurgische Klinik, LMU München

Programmkommission
CURAC Vorstand:
Prof. Dr. Schweikard – Präsident
Prof. Dr. Schlag – 1. Vizepräsident
Prof. Dr. Lenarz – 2. Vizepräsident
Prof. Dr. Lemke – Generalsekretär
PD Dr. Dr. Haßfeld – Schatzmeister
Prof. Dr. Seifert – stellv. Schatzmeister
Prof. Dr. Lüth – Schriftführer
Prof. Dr. Iro – stellv. Schriftführer
Prof. Dr. Samii – Ehrenpräsident
Prof. Dr. Fahlbusch – Past-Präsident

Tagungsbeirat:
Prof. Dr. H.-P. Bruch, Chirurgie, Lübeck
Dr. R. Burgkart, Orthopädie und Sportmedizin, München 
Dr. F. Dammann, Radiologie, Tübingen
PD Dr. V. Falk, Herzchirurgie, Leipzig
Dr.-Ing. H. Fischer, Robotik, Karlsruhe
Prof. Dr. W. Freysinger, Physik, Innsbruck
Prof. Dr. W. A. Kalender, Physik, Erlangen 
Dr. E. Keeve, Computer Graphics, Bonn
Dr. U. Kühnapfel, angew. Informatik, Karlsruhe
Dr. R. Kurek, Gynäkologie, Tübingen
Prof. Dr. H. K. Matthies, Medizinische Informatik, Hannover
PD Dr. A. Nabavi, Neurochirurgie, Kiel
PD Dr. C. Nimsky, Neurochirurgie, Erlangen 
Prof. Dr. L. Nolte, MEM, Bern
Prof. Dr. Dr. S. Pöppl, Medizinische Informatik, Lübeck
Dr. G. Strauss, HNO, Leipzig
Prof. Dr.-Ing. H. Wörn, Robotik, Karlsruhe

PROGRAMMKOMITEE
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VERANSTALTUNGSORT ANREISE

TU München
Arcisstraße 21 (Innenstadt)
Audimax, sowie vier weitere Hörsäle
80333 München 

Vom Flughafen München zum Hauptbahnhof per   s-Bahn
> Um vom Flughafen zur TU München zu kommen, folgen Sie der 

Beschilderung in Richtung   s-Bahn. 
> Nehmen Sie die Linie 1 oder 8 in Richtung München und fahren 

Sie ca. 40 Minuten bis zur Haltestelle „Hauptbahnhof“. 

Vom Hauptbahnhof zur TU München per   u-Bahn
> Folgen der Beschilderung zu den U-Bahn-Linien 1 und 2. 
> Nehmen Sie die Rolltreppe zum Bahnsteig „1 Rotkreuzplatz/2 

Feldmoching“ und fahren mit der Linie 2 zwei Haltestellen bis zur 
Theresienstraße.

> Benutzen Sie den Ausgang „TU München“ und folgen Sie der 
Theresienstraße 

> Die Tagungsräume liegen rechts der Theresienstraße und sind 
beschildert.

Anfahrt mit dem Auto
Es ist nicht empfehlenswert mit dem Auto nach München zu kommen, 
gerade in der Innenstadt stehen nur sehr wenige Parkmöglichkeiten zur 
Verfügung. Falls Sie dennoch mit dem Auto anreisen, bedenken Sie, daß 
Sie im Berufsverkehr mit ca. einer Stunde Fahrzeit vom Stadtrand bis zur 
Innenstadt rechnen müssen. 

Details zur Anfahrt per Auto finden Sie u. a. unter:
www.tu-muenchen.de/campus/cfinder/anfahrt/index_de.tuml#auto

curac2004
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   ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Publikationen
Alle angenommenen Beiträge werden als Abstracts auf einer Kongreß-CD-
ROM, die Sie vor Ort erhalten, zitierfähig veröffentlicht. Ausgewählte Bei-
träge werden zusätzlich in „Computer Aided Surgery“ publiziert. 

Wissenschaftlicher Träger
Deutsche Gesellschaft für Computer- und Roboterassistierte Chirurgie e. V.

Präsident
Prof. Dr.-Ing. Achim Schweikard
Institut für Robotik und Kognitive Systeme der Universität Lübeck

Veranstaltungsort
TU München
Arcisstraße 21 (Innenstadt) 
Audimax, sowie vier weitere Hörsäle
D-80333 München 

Veranstaltungstermin
8./9. Oktober 2004

Wissenschaftlicher Preis CURAC2004
Alle wissenschaftlichen Beiträge gehen in die Wertung für die Vergabe 
des wissenschaftlichen Preises ein. 
BrainLab Award for best Oral Presentation CURAC2004:  EUR 1.000

Zertifizierung
Die Veranstaltung wird durch die Bayrische Landesärztekammer für das 
Fortbildungszertifikat anerkannt und mit insgesamt 16 Punkten (FZ 08 pro 
Tag) auf die freiwillig zertifizierte Fortbildung angerechnet (Kursnummer: 
12953).

Kongreßsprache
Die Kongreßsprache der zwei internationalen Sitzungen der CURAC und 
der Sektionstagung der DGNC ist Englisch. Die Kongreßsprache aller 
anderen Sitzungen und der Postersitzungen ist Deutsch.

Teilnahmegebühren 

Mitglieder CURAC
– Dauerausweis
– Tageskarte 

 230 €
130 €

Nichtmitglieder CURAC
– Dauerausweis
– Tageskarte

270 €
170 €

CTAC-Mitglieder
Tageskarte 8. 10. 2004 75 €

Student*
Dauerausweis 50 €

Student TU München*
keine Registrierung

frei

Gesellschaftsabend
Bayrischer Abend im Augustiner-Keller
(limitierte Teilnehmerzahl)

50 € 

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Die gesetzliche Mehrwertsteuer von 16 % ist in den Gebühren enthalten.

* Vorlage des WS04/05-Studentenausweises vor Ort erforderlich! Nur Besuch 

 der Vorträge eingeschlossen.

Industrieausstellung
Während der Tagung lädt eine umfassende Industrieausstellung mit Expo-
naten und Informationsmaterial aus dem medizinisch-technischen Bereich 
zum Besuch ein.

Öffnungszeiten der Industrieausstellung im Foyer des Audimax
Freitag, 8. Oktober 2004:  10.00 – 18.00 Uhr
Samstag, 9. Oktober 2004:  10.00 – 18.00 Uhr
(Änderungen vorbehalten)

Technical Tour „BrainLab“
Veranstaltungsort: Zentrale der BrainLAB AG, Heimstetten
8. Oktober 2004, 17.00–19.30 Uhr 
Shuttle-Service: TU Stammgelände—BrainLab/Heimstetten
Abfahrt: Hauptpforte TU München, Arcisstraße, 17.00 Uhr
Anmeldung: curac2004@curac.org 
Die Teilnehmerzahl ist begrenzt. Die Vergabe der Plätze erfolgt 
nach Eingang der Anmeldung.



12 13

CURAC INTERN

Deutsche Gesellschaft für Computer- und 
Roboterassistierte Chirurgie (CURAC)

gegründet: 2001

Sitz der Gesellschaft: Berlin

Ziele der Gesellschaft: Die CURAC vereint Personen aus den medizinischen, 
informationstechnischen, ingenieurwissenschaftlichen und angrenzenden 
Gebieten, die sich wissenschaftlich oder praktisch mit der computer- und 
roboterassistierten Chirurgie beschäftigen oder dafür ein wissenschaftliches 
oder berufliches Interesse zeigen.

Büro der Gesellschaft: 
Franziska Schweikert, Im Gut 15, 79790 Küssaberg

Präsident: 
Prof. Dr.-Ing. A. Schweikard, Informatik, Lübeck

Industriebeirat: 
R. Birkenbach, BrainLab AG
Dipl. Phys. M. Bublat, Localite
Dr. R. Graumann, Siemens
C. Hempel, COMTAIX
T. Lutze, Aesculap
F.-J. Mick, Zeiss
Dr. J. Pross, Leibinger
M. Reibenspiess, Medtronic
Dr. rer. nat. H.-J. Schulz, 4navitec

Homepage und Mitgliedsanträge:
www.curac.org

Publikationsjournal:
CURACscience (ISSN 1619-0718)
www.medicstream.de (ISSN 1619-2745 )

KONGRESSORGANISATION

Organisation
Ernst Bartels
TU München
Institut für Informatik IX
Boltzmannstraße 3, D-85748 Garching b. München
Tel.:  +49-89-289-1 77 90
Fax:  +49-89-289-1 77 57
eMail:  bartels@in.tum.de

Tagungsbüro 
(bitte keine Anfragen bzgl. Abstracts und wissenschaftlichem Programm)
INTERPLAN Congress, Meeting & Event Management AG 
Kontakt: Silke Ortmann
Albert-Rosshaupter-Straße 65, D-81369 München
Tel.:  +49-89-54 82 34-20
Fax:  +49-89-54 82 34-44
eMail:  curac2004@interplan.de 

Öffnungszeiten Tagungsbüro
8. Oktober 2004 7.30–18.30 Uhr
9. Oktober 2004 8.00–18.00 Uhr
Telefon Tagungsbüro vor Ort: +49-89-28 92 28 00

Fragen zu Abstracts und zum wissenschaftlichen Programm richten Sie bitte 
direkt an Herrn Ernst Bartels unter bartels@in.tum.de.

Kongreßdesign, Kommunikation und LIVE-Übertragung
zwonull media
Ansprechpartner: Edgar Nowatius
Körnerstraße 56, D-04107 Leipzig
Tel.:  +49-341-3 03 46 32
Fax:  +49-341-3 03 46 34
eMail:  edgar@zwo-null.de 
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www.abstract-management.de

Sie müssen Abstracts sammeln, rezensieren, bewerten? 

Und daraus ein Kongreßprogramm erstellen? 

Und Sie arbeiten immer noch mit Karteikarten?

Steigen Sie jetzt um und nutzen Sie die Möglichkeiten, die Ihnen das Internet 

bietet: AMSYS – das Online-Abstract-Managementsystem unterstützt Sie bei 

Ihrer Kongreßvorbereitung. 

AMSYS bietet neben automatisierten Verarbeitungseigenschaften und umfang-

reichen Übersichts- und Auswertungsmöglichkeiten auch individuell anpass-

bare Ausgabeoptionen sowie technischen Unterstützung während der gesamten 

Vorbereitungs- und Realisierungsphase Ihres Kongreßes.

Testen Sie AMSYS und lassen Sie sich Ihren Account freischalten unter: 

http://www.abstract-management.de/demo.php

Nur ein paar Vorteile auf einen Blick:

> kostengünstig, flexibel und komplett online – somit jederzeit erreichbar

> individuell anpassbare Formulare sowie Accounts für Rezensenten, 
Autoren und Administratoren

> umfangreiche Sortierfunktionen und Auswertungsmöglichkeiten

> intelligentes Mailingsystem zur Vereinfachung der Kommunikation

> Zusammenstellung einzelner Sessions sowie des gesamten 
Kongreßprogramms

> tägliches Backup zur Sicherung Ihrer Daten

> flexible Ausgabeformate für einfache Weiternutzung der Daten 
 (z. B. Abstractband)

Sprechen Sie mit uns!

zwonull media, Körnerstraße 56, D-04107 Leipzig

Tel.:    +49 (0) 3 41–3 03 46 38 

eMail: zwo@zwo-null.de

HINWEISE FÜR REFERENTEN

Hinweise für Referenten
Alle PowerPoint®-Präsentationen werden von einem zentralen Computerar-
beitsplatz gesteuert. Somit können die Umschaltzeiten zwischen den Beiträgen 
reduziert werden. Im Mediencheck können Sie Ihre digitale Präsentation bis spä-
testens eine Stunde vor Sessionbeginn noch einmal einsehen und bei Bedarf 
editieren. Sie benötigen in diesem Fall Ihre Original-PowerPoint®-Datei inklusive 
aller Schriften, Bilder und Filme. Die Präsentation erfolgt durch die Kongreß-
techniker, eine Animationssteuerung ist auch vom Rednerpult aus möglich.

Redezeiten
 CURAC: 8 Minuten Redezeit, 2 Minuten Diskussion

CURAC-Postersession: 3 Minuten Redezeit, 2 Minuten Diskussion
 DGNC: 12 Minuten Redezeit, 3 Minuten Diskussion

 CTAC: 8 Minuten Redezeit, 2 Minuten Diskussion

 SFB 414: 15 Minuten Redezeit, 5 Minuten Diskussion

Wir bitten Sie, die vorgegebenen Redezeiten einzuhalten, um einen reibungs-
losen Kongreßablauf zu gewährleisten.

Mediencheck
Der Mediencheck befindet sich im Raum 2601 (2. OG). Der Aufgang zum Me-
diencheck befindet sich zwischen den Hörsälen 0601 und 0602, siehe Raum-
übersicht im Programmheft. Der Weg zum Mediencheck ist ausgeschildert.

Poster
Die Anwesenheit des Autors während der angekündigten Zeit der Poster-
diskussion ist ausdrücklich erwünscht. Es stehen 3 min + 2 min Diskussion 
zur Vorstellung der wesentlichen Inhalte des Posters zur Verfügung.

Posterabmessungen:
Jedem Poster wird eine 100 cm x 120 cm (Breite x Höhe) große Fläche zuge-
wiesen. Ihr Poster im Hochformat darf diese Abmessungen nicht überschrei-
ten. Wir empfehlen das Format DIN A0.

Posterplazierung und -anbringung: 
Die Posterausstellung wird in der Halle zwischen dem Haupteingang und 
dem Audimax stattfinden. Jedem Poster wurde von den Organisatoren eine 
Nummer zugewiesen. Diese finden Sie im Programmheft oder auf der Web-
seite der Tagung. Die Poster können mit Posternadeln an den numerierten 
Posterwänden befestigt werden. Wir bitten Sie, die Poster selbst zu befesti-
gen. Die Nadeln stellt Ihnen das Projektionsteam zur Verfügung. Die Poster 
können am Freitag ab 8.00 Uhr angebracht werden und müssen während der 
gesamten Konferenz ausgestellt bleiben.
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Sponsoren
Besonders danken möchten wir allen aufgeführten Firmen, die uns in der 
Vorbereitung und Ausführung des Kongreßes begleiten. Ohne das Interesse 
der Industrie und die gewährte Unterstützung wäre der wissenschaftliche 
Austausch in dieser Form nicht möglich.

Wir bitten deshalb alle Teilnehmer, die Industrieausstellung zahlreich zu 
besuchen.

INDUSTRIEAUSSTELLUNGSPONSOREN

Silber Sponsoren

Siemens AG,
Erlangen

BrainLAB AG, 
Heimstetten

ziehm imaging GmbH, 
Nürnberg

ACCURAY, 
Sunnyvale

Firmen
BrainLAB AG, Heimstetten 7
Carl Zeiss, Oberkochen 5
CAS Innovations AG, Erlangen 9
EST Engineering System Technologies, Kaiserslautern  13
IVS Solutions AG, Chemnitz 11
Karl Storz GmbH & Co. KG, Tuttlingen 1
Medical Intelligence Medizintechnik GmbH, Schwabmünchen 10
Möller-Wedel GmbH, Wedel 17
NDI Europe GmbH, Radolfzell  6
Praxim Medivision GmbH, Düsseldorf 8
Robotic Publications Ltd., Ilkley (UK) 16
See Real Technologies GmbH, Dresden 4
Stryker GmbH & Co. KG, Duisburg  14
ziehm imaging GmbH, Nürnberg  3

Weitere Aussteller
Charité – Campus Virchow, Berlin  2
Fraunhofer Gesellschaft, Allianz Medizintechnik  12
medicstream, Leipzig  15

Gold Sponsor
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Audimax Hörsaal 0601 Hörsaal 0602 Hörsaal 0606 Hörsaal 0670

8. 10. 2004 

8.30 Eröffnung

morning 
session

8:50 
CURAC 
International 
Session 1 

10:50 
CURAC 
International 
Session 2 

10:40 
CTAC

lunch
12:50 Postersession
16:00 Postersession

afternoon 
session

14:00 
CURAC I 
Neurochirurgie

16:00 
CURAC I 
Neurologische 
Bildgebung

13:50 
AK Mediz. 
Visualisierung

13:50 
CURAC II 
Simulation & 
Virtuelle Realität

16:00 CURAC II 
Orthopädie

13:30
DGNC

14:00 
CTAC

17.00-19.30 Technical Tour BrainLab
ab 20.00 Festabend: Alter Lagerkeller des Augustiner-Keller

9. 10. 2004
morning 
session

9:00 
CURAC III
Navigation

11:00 
CURAC III 
HNO & MKG

9:00 
DFG 1124 

9:00 
CURAC IV
Robotik

11:20 
CURAC IV
Mechatronik, 
Workflow & 
Telemedizin

9:00 
DGNC

9:00 
SFB 414

lunch 13.00 Postersession 13.00 
Mitgliederver- 
sammlung CURAC 

afternoon 
session

13:20 
DFG 1124

13:50 
CURAC V 
Registrierung

16:10 
CURAC V
Leberchirurgie & 
Planungssysteme

13:00 
DGNC

15:00 
CURAC topic:
Effektivität 
& CAS

18.00 Abschlußveranstaltung im Hörsaal 0602

PROGRAMMÜBERSICHT 
CURAC 2004 + SATELLITENSYMPOSIEN

INTERNETÜBERTRAGUNG/TELETEACHING 

In diesem Jahr wird es wieder möglich sein, einzelne Vorträge der CURAC-
Jahrestagung im Internet in Bild und Ton zu verfolgen. So soll es allen, die 
nicht persönlich an der Tagung teilnehmen können, ermöglicht werden, Teile 
des wissenschaftlichen Programms am PC zu verfolgen. Während der Vor-
träge erfolgt die digitale Aufzeichnung der Dia- oder Multimediapräsen-
tation sowie des Originaltones.

Mit einer geringen zeitlichen Verzögerung von ca. 10 Minuten nach Vortrags-
ende werden die Daten auf einem Server der Universität Leipzig gespeichert, 
von dem jeder Vortrag über die Homepages: www.curac.org/curac2004 und 
www.medicstream.de beliebig oft abrufbar ist. Dabei ist auf einer ständig 
aktualisierten Seite im Programmablauf erkennbar, welche Vorträge bereits 
für die Übertragung zur Verfügung stehen. Dieser Service wird in der Zeit 
vom 8. Oktober 2004, ca. 9.00 Uhr bis 9. Oktober 2004, ca. 16.00 Uhr 
eingerichtet. 

Nach einem technisch bedingten Zeitintervall werden sämtliche gespeicherten 
Vorträge wiederum über www.medicstream.de kostenlos abrufbar sein. 

Falls Sie mit einer Veröffentlichung Ihres Beitrages nicht einverstanden sind, 
teilen Sie uns dies spätestens zur Abgabe Ihrer Vortragsunterlagen mit. Für 
die Anonymisierung des Vortragsinhaltes ist der Vortragende verantwortlich. 

Bitte wenden Sie sich bei eventuellen Rückfragen direkt an: Tom Werner 
Tel.: +49 (0) 3 41–3 03 46 38 oder info@medicstream.de.
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CURAC – FREITAG, 8. 10. 2004
AUDIMAX

Freitag, 8. 10. 2004, Audimax
8:50–10:30   International Session 1
Vorsitz: Feussner, Hubertus (München); Schweikard, Achim (Lübeck) 

8:50  Body-supported robots. The Grenoble experience
C-1 Troccaz, Jocelyne
 TIMC/IMAG Laboratory, Faculté de Médecine, 
 La Tronche – France

9:15    Towards an electro-mechanical model of the heart
C-2 Delingette, Hervé 
 INRIA, Sophia-Antipolis – France

9:40   Visual servoing and video-augmented fluoroscopy for precise 
C-3 needle placement 
 Navab, Nassir 
 Chair for Computer Aided Medical Procedures, 
 Computer science, TU München

10:05 The Da Vinci-System in Cardiac Surgery
C-4 Coste-Manière, Ève
 Accuray Inc., Paris

Freitag, 8. 10. 2004, Audimax
10:50–12:50   International Session 2
Vorsitz: Colombo, Federico (Vicenza);  Navab, Nassir (München) 

10:50   Geometric algorithms for simulating cuts in triangulated objects
C-5 van der Stappen, Frank
 Institute of Information and Computing Sciences, Utrecht University

11:20  The Cyberknife: An Image-Guided Robotic Radiosurgery System
C-6 Colombo, Federico
 Neuro Radiosurgery, Vicenza Hospital – Italy 

11:50    Respiratory Motion Issues in Interventional Radiology and 
C-7 Radiation Oncology
 Cleary, Kevin
 Imaging Science and Information Systems (ISIS) Center, 
 Georgetown University Medical Center, Washington

12:20    10 years experience with computer-assisted punctures from 
C-8 head to toe
 Bale, Reto
 SIP-Labor Innsbruck Medizinische Universität Innsbruck 
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8. 10. 2004 

8.30 Eröffnung

morning 
session

8:50 
CURAC 
International 
Session 1 

10:50 
CURAC 
International 
Session 2 

10:40 
CTAC

lunch
12:50 Postersession
16:00 Postersession

afternoon 
session

14:00 
CURAC I 
Neurochirurgie

16:00 
CURAC I 
Neurologische 
Bildgebung

13:50 
AK Mediz. 
Visualisierung

13:50 
CURAC II 
Simulation & 
Virtuelle Realität

16:00 CURAC II 
Orthopädie

13:30
DGNC

14:00 
CTAC

17.00–19.30 Technical Tour BrainLab
ab 20.00 Festabend: Alter Lagerkeller des Augustiner-Keller

9. 10. 2004
morning 
session

9:00 
CURAC III
Navigation

11:00 
CURAC III 
HNO & MKG

9:00 
DFG 1124 

9:00 
CURAC IV
Robotik

11:20 
CURAC IV
Mechatronik, 
Workflow & 
Telemedizin

9:00 
DGNC

9:00 
SFB 414

lunch 13.00 Postersession 13.00 
Mitgliederver- 
sammlung 
CURAC 

afternoon 
session

13:20 
DFG 1124

13:50 
CURAC V 
Registrierung

16:10 
CURAC V
Leberchirurgie & 
Planungssysteme

13:00
DGNC

15:00 CURAC 
topic:
Effektivität 
& CAS

18.00 Abschlußveranstaltung im Hörsaal 0602



2424 2525

Freitag, 8. 10. 2004, Audimax 

14:00–15:30   CURAC I – CAS Anwendungen Neurochirurgie
Vorsitz: Nimsky, Christopher (Erlangen); Seifert, Volker (Frankfurt/Main)

14:00  Face Mask Navigation: hochgenau und einfach
C I-1 Hubbe, Ulrich
 Abt. Allg. Neurochirurgie, Neurochirurgische Klinik, Neurozentrum, 
 Albert-Ludwigs-Universität Freiburg 

14:10   Integration eines Resektionsplans basierend auf digitaler Photo- 
C I-2 graphie in die präoperative MRT für die Planung Epilepsie-
 chirurgischer Eingriffe
 Mahvash, Mehran 
 Neurochirurgische Universitätsklinik Bonn 

14:20   Evaluierung einer intraoperativen Qualitätssicherung durch 
C I-3 Lasertriangulation bei robotergestützten Fräsprozessen
 Malthan, Dirk 
 Fraunhofer-Institut für Produktionstechnik und Automatisierung

14:30   Multimodale intraoperative Bildgebung in Kombination mit funk-
C I-4 tionellem Monitoring bei Eingriffen in eloquenten Hirnregionen: 
 Integration von Neuronavigation, Ultraschall und Neuromonitoring
 Schulte, Dirk Michael 
 Klinik für Neurochirurgie, Klinikum der Philipps-Universität

14:40   Computergestützte Planung und Navigation neurochirurgischer 
C I-5 Eingriffe an der Wirbelsäule
 Seifert, Sascha
 Institut für Rechnerentwurf und Fehlertoleranz, Universität Karlsruhe 

14:50   Multimodale präzises Schädelphantom und Durchführung einer 
C I-6 Genauigkeitsstudie über computerunterstützte Punktionen
 Sieb, Michael
 SiP-Labor Innsbruck 

15:00   Intraoperative Resektionskontrolle mit Hochfeld-MRT bei der 
C I-7 transsphenoidalen Operation von Makroadenomen der Hypophyse
 von Keller, Boris  
 Neurochirurgische Universitätsklinik, Universität Erlangen-Nürnberg 

15:10  Direkte Ankopplung mit einer flexiblen Vorlaufstrecke zur ultra-
C I-8 schallbasierten Vermessung der Schädelknochendicke
 Federspil, Philipp A. 
 Zentrum für Schädelbasischirurgie, Universitätskliniken des Saarlandes 

15:20  Fortgeschrittene 3D-Visualisierung Neurovaskulärer Kom-
C I-9 pressionssyndrome
 Hastreiter, Peter 
 Dept. of Neurosurgery, University of Erlangen-Nuremberg, Germany 

Freitag, 8. 10.  2004, Audimax

16:00–17:00   CURAC I – Neurologische Bildgebung
Vorsitz: Fahlbusch, Rudolf (Erlangen); Kalender, Willi (Erlangen)

16:00  Die Verbesserung der diagnostischen Stereotaxie durch Ein-
C I-10 bindung von 3D-MR (T1, T2), MR-Spektroskopie und Perfusions-
 MR-Tomographie
 Peters, Gudrun
 Neurochirurgie Leipzig, Universität Leipzig 

16:10   Glyphenbasierte Visualisierung neuronaler Bahnen mit 
C I-11 Diffusions-Tensor-Feldern
 Enders, Frank
 Dept. of Neurosurgery and Computer Graphics Group, 
 University of Erlangen-Nuremberg

16:20   Rekonstruktion neuronaler Bahnen basierend auf Diffusions-
C I-12 Tensor-Bildgebung
 Merhof, Dorit
 Dept. of Neurosurgery and Computer Graphics Group, 
 University of Erlangen-Nuremberg

16:30   Intraoperative Identifizierung von Bahnsystem mit Hilfe 
C I-13 Diffusions-Tensor-Bildgebung basierter Neuronavigation
 Nimsky, Christopher 
 Neurochirurgische Klinik, Universität Erlangen-Nürnberg 

16:40   Frühe Indentifizierung von Tumor-Infiltration in Faserbündeln  
C I-14 der Weißen Substanz mit Diffusions-Tensor-Bildgebung
 Schlüter, Mathias
 MeVis, Bremen

16:50   Endo-Neuro-Sonography (ENS): Erste klinische Serie
C I-15 Resch, Klaus D. M.
 Neurochirurgie, Universität Greifswald 

20:00 Festabend im Augustiner Keller

CURAC – FREITAG, 8. 10. 2004
AUDIMAX

CURAC – FREITAG, 8. 10. 2004
AUDIMAX
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Freitag, 8. 10. 2004, Hörsaal 0602

13:50–15:40   CURAC II – Simulation und Virtuelle Realität 
Vorsitz: Keeve, Erwin (Bonn); Kühnapfel, Uwe (Karlsruhe)

13:50  High Quality Real-Time Volume Rendering for Time Dependent 
C II-1 Medical Data
 Schneider, Jens
 Lehrstuhl für Computergrafik und Visualisierung, Institut für  
 Informatik, TU München

14:00  Inverse Kinematik für Röntgen-C-Bögen
C II-2 Binder, Norbert
 Institut für Robotik und Kognitive Systeme, Universität zu Lübeck 

14:10  Physikalisch exakte Echtzeitsimulation deformierbarer Körper 
C II-3 für OP-Training und Therapieplanung
 Georgii, Joachim
 Lehrstuhl für Computergraphik und Visualisierung, 
 Institut für Informatik, TU München 

14:20  Kraniofaziale Operationssimulation mit visuell-haptischer 
C II-4 Integration
 Girod, Sabine
 Stanford University Plastic and Recontructive Surgery 

14:30  Kalibration eines Operationsmikroskops für die erweiterte 
C II-5 Realität – erste Resultate
 Aschke, Michael
 Institute for Process Control and Robotics, Universität Karlsruhe 

14:40  Einsatz virtueller Resektionen für die präoperative Planung und 
C II-6 Risikoanalyse in der onkologischen Leberchirurgie
 Hindennach, Milo
 Centrum für Medizinische Diagnosesysteme und Visualisierung 
 (MeVis), Bremen 

14:50  Praxistaugliche erweiterte Realität für die Medizin basierend auf  
C II-7 medizinischer Standardtechnik
 Fischer, Jan
 Visual Computing for Medicine am WSI/GRIS, Universität Tübingen 

15:00  Ein Virtual-Reality-System für die interventionelle Radiologie
C II-8 Sabczynski, Jörg
 Philips GmbH Forschungslaboratorien, Abteilung Technische Systeme 

15:10  VREDmed, ein Werkzeug für die 3D-Visualisierung von 
C II-9 erweiterter und virtueller Realität in der Chirurgie
 Schaeffer, Albert
 PolyDimensions GmbH, Bickenbach

15:20  Ein Augmented Reality System zur medizinischen Ausbildung
C II-10 Sielhorst, Tobias
 Lehrstuhl für Informatikanwendungen in der Medizin, 
 Technische Universität München 

15:30  Einsatz eines CAVE in Ausbildung und Training von Chirurgen
C II-11 Mehrle, Andreas
 Johannes Kepler Universität Linz, Institut für Strömungslehre und 
 Wärmeübertragung 

Freitag, 8. 10. 2004, Hörsaal 0602

16:00–18:00   CURAC II –  CAS Anwendungen Orthopädie
Vorsitz: Burgkart, Rainer (München); Radig, Bernd (Garching)

16:00   Computerunterstützte perkutane muskuloskeletale Interventionen
C II-12 Bale, Reto 
 SIP-Labor Innsbruck, Medizinische Universität Innsbruck 

16:10  Computerassistierte Verschraubung des hinteren Beckenrings, 
C II-13 Praktikabilität und Ergebnisse der verfügbaren Verfahren
 Briem, Daniel 
 Universitätsklinikum Hamburg-Eppendorf, Klinik und Poliklinik 
 für Unfall-, Hand- und Wiederherstellungschirurgie 

16:20   3D-Navigation bei Beckenfrakturen mit dem ISO-C-3D
C II-14 Franke, Jochen
 Berufsgenossenschaftliche Unfallklinik Ludwigshafen, 
 Klinik für Unfall- und Wiederherstellungschirurgie, 
 Unfallchirurgische Klinik an der Universität

16:30  ISO-C-3D vs. Fluoroscopy basierte navigierte retrograde 
C II-15 Anbohrungen der Osteochondrosis dissecans tali 
 Citak, Musa
 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

16:40   Navigierte retrograde Anbohrung der Osteochondrosis dissecans 
C II-16 des Talus in Siremobil ISO-C-3D Datensätzen in der klinischen Routine
 Recum, Jan von
 Klinik für Unfall- und Wiederherstellungschirurgie BG-Unfallklinik 
 Ludwigshafen 

CURAC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0602

CURAC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0602
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16:50   Intraoperative 3D Bildgebung mit dem Iso-C-3D bei Sprung-
C II-17 gelenks- und Fußtraumen – klinische Ergebnisse
 Geerling, Jens
 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

17:00   Erzeugung von 3D Ultraschall-Bildvolumen zur Anwendung bei 
C II-18 Untersuchungen des Schultergelenks
 Sandkühler, Dennis 
 Medical Engineering Laboratory, University of Applied Sciences 
 Gelsenkirchen 

17:10  Definition eines lokalen Humerus-Koordinatensystems aus 
C II-19 halbautomatisch segmentierten 3D Ultraschall-Bildvolumen des 
 Schultergelenks
 Sandkühler, Dennis
 Medical Engineering Laboratory, University of Applied Sciences  
 Gelsenkirchen 

17:20   Evaluation von konventionellen CT, CT Traumascan und Iso-C-3D 
C II-20 Datensätzen bei der Pedikelschraubenplazierung
 Geerling, Jens
 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

17:30   Präzisionsvergleich zwischen der CT-, Fluoroscopy und Iso-C-3D 
C II-21 Navigation bei der perkutanen SI Verschraubung
 Hüfner, Tobias
 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

17:40   Wertigkeit und Konsequenzen der intraoperativen Iso-C-3D 
C II-22 Bildgebung bei Tibiakopffrakturen
 Kendoff, Daniel
 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

17:50   Intraoperative 3D Bildgebung bei Intraartikulären Frakturen – 
C II-23 Analyse von 122 klinischen Fällen
 Hüfner, Tobias
 Unfallchirugische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

20:00 Festabend im Augustiner Keller

Samstag, 9. 10. 2004, Audimax

9:00-10:40 CURAC III – Navigation
Vorsitz: Iro, Heinrich (Erlangen); Lüth, Tim (Berlin) 

9:00   Kontinuierliches automatisiertes Verfolgen des Patienten für 
C III-1 3D-Navigation mit Ultraschall
 Diakov, Georgi
 HNO-Klinik der Medizinischen Universität Innsbruck

9:10  Graphische Qualitätssicherung bei 3D-Navigation
C III-2 Freysinger, Wolfgang
 HNO Klinik der Medizinischen Universität Innsbruck 

9:20 Navigierte ventrale Instrumentierung von thoracolumbalen 
C III-3 Wirbelsäulenfrakturen
 Gonschorek, Oliver
 Clinic for Trauma, Reconstructive and Plastic Surgery,
 University of Leipzig 

9:30   Einsatz der Navigation bei der ventralen Resektion und Stabili- 
C III-4 sierung von Wirbelsäulenmetastasen und Spondylodiszitiden
 Katscher, Sebastian
 Universitätsklinikum Leipzig AöR, Klinik für Unfall-, 
 Wiederherstellungs- und plastische Chirurgie 

9:40   Bildfreie Hüftpfannennavigation basierend auf einem statistischen 
C III-5 Modell der Beckenoberfläche
 Meller, Sebastian
 Institut für Medizinische Physik, Friedrich-Alexander-Universität 
 Erlangen-Nürnberg 

9:50   Navigierte vs. Konventionelle Hohe Tibia Osteotomy: 
C III-6 Eine Kadaverstudie
 Kendoff, Daniel
 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

10:00   Neuronavigation auf der Grundlage intraoperativer 3D-Datensätze 
C III-7 – vorläufige Erfahrungen bei 10 Patienten
 Lindner, Dirk
 Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie Universität Leipzig 

10:10   DVT-basierte Navigation in der MKG-Chirurgie
C III-8 Schramm, Alexander
 MKG-Uniklinik Freiburg 

CURAC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
AUDIMAX

CURAC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0602
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10:20   Erste Erfahrungen mit der navigationsgestützten Resektion von 
C III-9 Beckentumoren
 Tunn, Per-Ulf
 Klinik für Chirurgie und Chirurgische Onkologie, Charité Campus 
 Buch, Helios-Klinikum Berlin 

10:30   Bilddatengestützte Navigation zur Steuerung der interstitiellen 
C III-10 Lasertherapie von vaskulären Malformationen im Kopf-Hals-Bereich
 Westendorff, Carsten
 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 
 Universitätsklinikum Tübingen, Eberhard-Karls-Universität 

Samstag, 9. 10. 2004, Audimax 

11:00-13:00   CURAC III – CAS Anwendungen HNO und MKG
Vorsitz: Hassfeld, Stefan (Heidelberg); Majdani-Shabestari, Omid (Hannover) 

11:00   Computernavigierte Endoskopie in der Chirurgie der Nasen-
C III-11 nebenhöhlen
 Bohr, Christopher
 Klinik und Poliklinik für Hals-, Nasen-, Ohrenkranke, 
 Universität Erlangen-Nürnberg 

11:10   Optimierte 3D-Navigation in der HNO unter Verwendung des 
C III-12 graphischen Evaluierungsmodells
 Kral, Florian
 Universitätsklinik für HNO, Medizinische Universität Innsbruck 

11:20 An Efficient Approach for Segmenting the Paranasal Sinus
C III-13 Salah, Zein
 Wilhelm Schickard Institut für Informatik, 
 Graphisch-Interaktive Systeme/VCM 

11:30   Vergleich eines semi-automatischen Segmentierungsalgorithmus 
C III-14 mit der manuellen Segmentierung des Mastoids für die Planung 
 einer vollständigen Mastoidektomie
 Schwaderer, Erwin
 Universitätsklinikum Tübingen Abt. für Radiologische Diagnostik 

11:40   Segmentation für die präoperative Planung der NNH-Chirurgie
C III-15 Hertel, Ilka 
 HNO-Universitätsklinik Leipzig, Universitätsklinikum Leipzig AöR 

11:50   Cochlea Implantation – Eine Herausforderung für die CT-Bild-
C III-16 gebung: Experimenteller Vergleich von 4 und 16 Zeilen-CT und 
 flat-panel Detektor basiertem Volume-CT
 Bartling, Sönke
 Abteilung Neuroradiologie, Medizinische Hochschule Hannover 

12:00  Intraoperative Bildgebung des Gesichtsschädels mit Hilfe eines 
C III-17 mobilen CBCT-Systems
 Heiland, Max
 Klinik und Poliklinik für Zahn-, Mund-, Kiefer- und Gesichts-
 chirurgie, Universitätsklinikum Hamburg-Eppendorf 

12:10  Grid-enabled Medical Simulation Services (GEMSS) in der MKG-
C III-18 Chirurgie
 Hierl, Thomas
 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Plastische Gesichts-  
 chirurgie, Universitätsklinikum Leipzig AöR 

12:20   Computergestützte virtuelle Planung und navigationsgeführte 
 Reposition von Jochbeinfrakturen
C III-19 Hoffmann, Jürgen
 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 
 Universitätsklinikum Tübingen, Eberhard-Karls-Universität 

12:30   Multi-Slice-Computertomographie und Genauigkeit navigations-
C III-20 assistierter Implantatbett-Bohrungen am Unterkiefermodell
 Westendorff, Carsten
 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 
 Universitätsklinikum Tübingen, Eberhard-Karls-Universität 

12:40   Quantitativer Vergleich von Gesichtsoberflächen
C III-21 Benz, Michaela
 Institut für Optik, Information und Photonik, Universität Erlangen 

12:50   Ein neues mechatronisches Instrument zur endoskopischen 
C III-22 Chirurgie der Nase und Nasennebenhöhlen
 Kehrt, Stefan
 BMBF-Innovation Center Computer-Assisted-Surgery ICCAS, 
 Dept. of Neurosurgery, University of Leipzig 

13:00 Lunch + Postersession

CURAC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
AUDIMAX

CURAC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
AUDIMAX
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Samstag, 9. 10. 2004, Hörsaal 0602

9:00–11:00   CURAC IV – Robotik
Vorsitz: Birkfellner, Wolfgang (Wien); Falk, Volkmar (Leipzig)

9:00  Roboterunterstützte Herzchirurgie: Einführung automatischer 
C IV-1 Operationssequenzen in einem experimentellen System
 Bauernschmitt, Robert
 Klinik für Herz- und Gefäßchirurgie, Deutsches Herzzentrum 
 München 

9:10  Roboterunterstützung eines OP-Mikroskopes
C IV-2 Knopp, Ulrich
 Klinik für Neurochirurgie, Universitätskliniken Schleswig-
 Holstein, Campus Lübeck 

9:20   Ein Verfahren zur präoperativen Planung roboterunterstützter, 
C IV-3 minimal invasiver Operationen
 Konietschke, Rainer,
 Institut für Robotik und Mechatronik, Deutsches Zentrum für 
 Luft- und Raumfahrt, Oberpfaffenhofen

9:30   Erhöhte Sicherheit bei der robotischen Schädelbasischirurgie 
C IV-4 durch redundante Navigation und automatische Registrierung
 Wurm, Jochen
 Klinik und Poliklink für Hals,-Nasen,-Ohrenkranke, 
 Universität Erlangen 

9:40   Ein Ansatz zur markerlosen Registrierung für eine roboter-
C IV-5 assistierte Chirurgie in der Mund,- Kiefer, und Gesichtschirurgie
 Ghanai, Sassan
 Universitätsklinikum Heidelberg, Klinik für Mund-, Kiefer-, 
 Gesichtschirurgie

9:50   Modulare programmierbare Zielvorrichtung für  
C IV-6 perkutane Interventionen
 Kronreif, Gernot
 ARC Seibersdorf Research GmbH 

10:00   Bewegungsdetektion und -prävention für ein roboterunter-
C IV-7 stütztes Nadel-Positionierungssystem
 Nagel, Markus
 Institute of Medical Physics, University of Erlangen-Nuremberg, 
 Germany 

10:10  Ein handgehaltener Operationsroboter: proof of concept und 
C IV-8 erste Ergebnisse
 Pott, Peter Paul
 Labor für Biomechanik und experimentelle Orthopädie, 
 Orthopädische Universitätsklinik Mannheim 

10:20  Experimentelle und klinische Erfahrungen mit dem 
C IV-9 Roboterssystem „Evolution1“
 Rachinger, Jens
 Department of Neurosurgery, University of Erlangen 

10:30  Ein neues Robotiksystem für die minimal invasive Chirurgie
C IV-10 Weiss, Holger
 Deutsches Zentrum für Luft- und Raumfahrt, 
 Institut für Robotik und Mechatronik, Oberpfaffenhofen 

10:40  Die Risikoanalyse eines Biopsieroboters
C IV-11 Korb, Werner
 Universitätsklinikum Heidelberg, 
 Klinik für Mund-, Kiefer-, Gesichtschirurgie 
 
10:50  Entwicklung eines aktuierten und sensorintegrierten Zangen-
C IV-12 instruments für die minimalinvasive, robotergestützte Chirurgie
 Kübler, Bernhard
 Deutsches Zentrum für Luft- und Raumfahrt, 
 Institut für Robotik und Mechatronik, Oberpfaffenhofen

Samstag, 9. 10. 2004, Hörsaal 0602

11:20–13:00   CURAC IV – Mechatronik, Workflow und Telemedizin
Vorsitz: Freysinger, Wolfgang (Innsbruck); Strauss, Gero (Leipzig)

11:20  Konzept eines mechatronischen Haltesystems für die Mikro-
C IV-13 laryngoskopie
 Dressler, Sebastian
 Dept. of ORL, University Hospital Leipzig Innovation Center 
 Computer Assisted Surgery ICCAS 

11:30   Ein mechatronisches Konzept für die Nasennebenhöhlen-
C IV-14 chirurgie (navigated control©)
 Strauss, Gero
 Klinik und Poliklinik für HNO-Heilkunde/Plastische Operationen 
 BMBF-Innovations Centrum Computer Assistierte Chirurgie ICCAS 
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11:40   Sensor-Servomotorische Konzepte für ein optimales Handling 
C IV-15 von Mikroskopen in der Mikrochirurgie
 Oelckers, Stefan
 Möller-Wedel GmbH 

11:50   Systemanforderung an mechatronische Assistenz, abgeleitet von 
C IV-16 der chirurgischen Genauigkeit eines Navigationssystems
 Hofer, Mathias
 HNO-Universitätsklinik Leipzig
 Innovation Center Computer Assisted Surgery ICCAS (BMBF) 

12:00   Entwicklung einer mikrochirurgischen Technik zur intra-
C IV-17 operativen Lyse bei retinalen Gefäßverschlüssen
 Hoerauf, Hans
 Klinik für Augenheilkunde, UK S-H, Campus Lübeck 

12:10   Workflow-Modellierung und Analyse in der computergestützten  
C IV-18 Prostatabrachytherapie
 Burghart, Catherina
 Institut für Prozeßrechentechnik und Robotik (IPR), 
 Universität Karlsruhe

12:20   Workflow-orientiertes Risiko Management für ein computer-
C IV-19 unterstütztes Nadelpositionierungssystem
 Schmidt, Gerd
 Siemens Medical Solutions 

12:30  Vergleich des Vertrauenspotentials einer CAS-Anwendung und 
C IV-20 eines konventionellen OR-Systems
 Mehnert, Steffen
 Klinik und Poliklinik für HNO-Heilkunde, 
 Universitätsklinikum Leipzig 

12:40  Globale Zukunft von Telemedizin via Satellit
C IV-21 Graschew, Georgi
 SRU OP 2000, Robert-Rössle-Klinik und MDC, 
 Charité – Universitätsmedizin Berlin 

12:50  Medizinische Applikationen via Satellit in MEDASHIP und 
 EMISPHER
C IV-22 Graschew, Georgi
 SRU OP 2000, Robert-Rössle-Klinik und MDC, 
 Charité – Universitätsmedizin Berlin 

13:00 Mitgliederversammlung CURAC

Samstag, 9. 10. 2004, Hörsaal 0602

13:50–15:50   CURAC V – Registrierung
Vorsitz: Matthies, Herbert K. (Hannover); Wörn, Heinz (Karlsruhe)

13:50   Methoden für die Registrierung und Navigation bei roboter-
C V-1 gestützten Operationen
 Wörn, Heinz
 Institut für Prozeßrechentechnik, Automation und Robotik der 
 Universität Karlsruhe (TH) 
 
14:00  Vergleich verschiedener Registrierungsmethoden bei der 
C V-2 Navigation im Bereich der Kraniofazialen Chirurgie
 Zinser, Max
 Klinik und Poliklinik für zahnärztliche Chirurgie und für Mund-, 
 Kiefer- und Gesichtschirurgie und Plastische Gesichtschirurgie der 
 Universität zu Köln 

14:10  Über die Verschieblichkeit des Gesichtsweichteilmantels 
C V-3 und ihren Einfluß auf die markerlose Patientenregistrierung
 Marmulla, Rüdiger
 Universität Heidelberg, 
 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie 

14:20  Genauigkeit des neuen Medtronic iNav elemENT Navigations-
C V-4 systems mit der Tracing Registrierungsmethode in mensch-
 lichen Schädeln
 Stelter, Klaus
 Klinik und Poliklinik für Hals,-Nasen,-Ohrenheilkunde 
 der Ludwig-Maximilians Universität München 

14:30  Anwendungsgenauigkeit des BrainLAB VectorVision Neuro-
C V-5 navigationssystemes mit „TREGS“– einem neuen Hilfsmittel 
 zur automatischen Registrierung
 Rachinger, Jens
 Department of Neurosurgery, University of Erlangen 

14:40   Analyse des Fiducial Localisation Error in automatisierter und 
C V-6 manueller Vorregistrierung
 Eggers, Georg
 Universitätsklinik für MKG-Chirurgie, Heidelberg
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14:50  Registrierung von verschiedenen Phasen kontrastmittel-
C V-7 gestützter MR-Daten für die Leberchirurgie
 Lange, Thomas
 Klinik für Chirurgie und Chirurgische Onkologie, 
 Charité – Universitätsmedizin Berlin 

15:00  Rigide Multimodale Registrierung ohne Marker
C V-8 Müller, Ulrich
 Institute for Computational Medicine, Universities Mannheim 
 and Heidelberg 

15:10   Zwei visuelle Steuerungskonzepte für dynamische Registrierung 
C V-9 bei totaler Knie-Endoprothetik
 Ranftl, Andrea
 Division of Biomechanics and Engineering Design (Mechanical 
 Engineering), KU Leuven, Belgium 

15:20  Visuelle Genauigkeitsinspektion für Registrierung durch Laser-
C V-10 Oberflächen-Abtastung
 Selbach, Daniel
 Fraunhofer-Institut für Angewandte Informationstechnik FIT 

15:30   2D/3D-Registrierung auf Volumengradienten
C V-11 Wein, Wolfgang
 Fakultät für Informatik, Lehrstuhl I16 (CAMP) TU München 

15:40   Schnelle und präzise intensitätsbasierte 2D/3D-Fusion fluoro-
C V-12 skopischer Röntgenaufnahmen mit CT und deren objektive 
 Evaluierung durch Gold Standard Datensätze
 Roth, Michael
 Institut für Informatik IX, Technische Universität München

Samstag, 9. 10. 2004, Hörsaal 0602

16:10–17:30   CURAC V – CAS-Anwendungen Leberchirurgie und 
 Planungssysteme 
Vorsitz: Bale, Reto (Innsbruck); Dammann, Florian (Tübingen)

16:10   Schnelle Ultraschallsimulation für computerassistierte 
C V-13 Leberchirurgie
 von Lavante, Etienne
 MeVis – Center for Medical Diagnostic Systems and Visualization 
 GmbH at University of Bremen 

16:20   In-vivo-Evaluation der hepatischen Gefäßsegmentierung eines 
C V-14 3D-Planungssystems für die in-situ-Ablation von Lebertumoren
 Lehmann, Kai S.
 Chirurgische Klinik, 
 Charité – Universitätsmedizin Berlin, Campus Benjamin Franklin 

16:30  Computerunterstützte Planung und Bewertung der Radio-
C V-15 frequenzablation von Lebertumoren
 Ritter, Felix
 MeVis – Center for Medical Diagnostic Systems and Visualization 
 GmbH 
 
16:40  Localization of lung tumours for navigated radiotherapy
C V-16 Vences-Salcedo , Lucia
 Klinik und Poliklinik für Strahlentherapie, Universität Würzburg 

16:50  Erweiterung eines Planungs- und Navigationssystems um ein 
C V-17 interaktives mechatronisches Assistenzsystem für Becken-
 resektionen
 Eulenstein, Sebastian
 Charité, Campus Berlin-Buch, Robert-Rössle-Klinik 

17:00  Planung von chirurgischen Eingriffen an stereolithographischen 
C V-18 Modellen und intraoperative Umsetzung der Planung
 Schicho, Kurt
 Universitätsklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 
 Medizinische Universität Wien 

17:10  Bildanalyse für die Planung von Halslymphknotenausräumungen
C V-19 Preim, Bernhard
 Otto-von-Guericke-Universität Magdeburg,  
 Fakultät für Informatik, Institut für Simulation und Graphik 

17:20  Quantitative Bewertung der Simulationsgüte einer 3D Weichge- 
C V-20 webeprädiktion für die Operationsplanung in der Gesichtschirurgie
 Zachow, Stefan
 Konrad-Zuse-Zentrum für Informationstechnik Berlin 

18:00 Abschlußveranstaltung im Hörsaal 0602

CURAC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
HÖRSAAL 0602

CURAC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
HÖRSAAL 0602
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Samstag, 9. 10. 2004, Hörsaal 0606

15:00–16:00   CURAC TOPIC: „CAS in der Entwicklungsfalle? 
 Was muß sich nach 15 Jahren CAS verändern?“ 
Moderation: Lemke, Heinz (Berlin)

15:00  Kritische Einführung: Warum CAS noch keine Wissenschaft ist.
CUT-1 Lemke, Heinz

15:10  Die zweite Chance der medizinischen Robotik
CUT-2 Falk, Volkmar

15:20  Navigation und intraoperative Bildgebung – wo stehen wir?
CUT-3 Meixensberger, Jürgen

15:30  Wie weit ist CAS von evidenz-basierter Medizin entfernt?
CUT-4 Dietz, Andreas

15:40  Anwendernahe F & E: Kritische Wertung zu mechatronischen 
CUT-5 Assistenzsystemen
 Strauss, Gero; Koulechov, Kirill; Lüth, Tim

CURAC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
HÖRSAAL 0606
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GRUSSWORT DGNCPROGRAMMÜBERSICHT DGNC
8.–9. 10. 2004

Audimax Hörsaal 0601 Hörsaal 0602 Hörsaal 0606 Hörsaal 0670

8. 10. 2004 

8.30 Eröffnung

morning 
session

8:50 
CURAC 
International 
Session 1 

10:50 
CURAC 
International 
Session 2 

10:40 
CTAC

lunch
12:50 Postersession
16:00 Postersession

afternoon 
session

14:00 
CURAC I 
Neurochirurgie

16:00 
CURAC I 
Neurologische 
Bildgebung

13:50 
AK Mediz. 
Visualisierung

13:50 
CURAC II 
Simulation & 
Virtuelle Realität

16:00 CURAC II 
Orthopädie

13:30
DGNC

14:00 
CTAC

17.00–19.30 Technical Tour BrainLab
ab 20.00 Festabend: Alter Lagerkeller des Augustiner-Keller

9. 10. 2004
morning 
session

9:00 
CURAC III
Navigation

11:00 
CURAC III 
HNO & MKG

9:00 
DFG 1124 

9:00 
CURAC IV
Robotik

11:20 
CURAC IV
Mechatronik, 
Workflow & 
Telemedizin

9:00 
DGNC

9:00 
SFB 414

lunch 13.00 Postersession 13.00 
Mitgliederver- 
sammlung CURAC 

afternoon 
session

13:20 
DFG 1124

13:50 
CURAC V 
Registrierung

16:10 
CURAC V
Leberchirurgie & 
Planungssysteme

13:00 
DGNC

15:00 
CURAC topic:
Effektivität 
& CAS

18.00 Abschlußveranstaltung im Hörsaal 0602

4. Jahrestagung der Sektion Neuroendoskopie, Neuronavigation und 
intraoperative Bildgebung der Deutschen Gesellschaft für Neurochirurgie
(DGNC) gemeinsam mit der Sektion Neuroendoskopie der Italienischen 
Gesellschaft für Neurochirurgie (SINCH)

Dear Colleagues,

we are honoured and pleased to welcome you to the Joint-Meeting of the Italian 
Group of Neuroendoscopy and the German Section of Neuroendoscopy, Neuro-
navigation and Intraoperative Imaging. Our meeting is part of the third Annual 
Meeting of the German Society for Computer and Robotic Assisted Surgery 
(CURAC) hosted by the collegues of the Technical University of Munich. As 
the preceding CURAC meetings in Leipzig in 2002 and in Nürnberg in 2003 
have impressively shown, the multidisciplinary approach reaching far beyond 
the scope of neurosurgery alone was found to be extremely stimulating and 
fruitful for all participants. 

One of the main topics this year will be neuroendoscopy. This technique has 
continued to show a rapid and great progress, becoming in the last decade a 
standard tool in neurosurgery. However, many controversies still remain, such 
as the limits of indications in the different kinds of pathology, or the possibility 
of choosing between a microsurgical versus an endoscopic approach or their 
combination. Many other aspects have to be clarified, above all, the long-term 
results of endoscopic procedures. 

We hope that the meeting will not only provide the platform for interesting 
scientific communication and discussion but the opportunity for personal 
contacts and establishment of scientific cooperations. 

We are looking forward to a most stimulating and lively meeting here in 
Munich.

With best regards

Dieter Hellwig    Umberto Godano Eberhard Uhl
Speaker of the German Section  Speaker of the Italian Section Local Organizer
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Freitag, 8. 10. 2004, Hörsaal 0606

DGNC

13:30 Eröffnung
 Roosen, K., Würzburg
 Vicepresident of the German Society of Neurosurgery

 Godano, U., Bologna
 Speaker of the Section Neuroendoscopy of the Italian Society of 
 Neurosurgery

 Hellwig, D., Marburg
 Speaker of the Section Neuroendoscopy, Neuronavigation and  
 Intraoperative Imaging of the German Society of Neurosurgery

13:40–15:55   Session 1
Moderation: Gangemi, M. (Naples); Hopf, N. (Stuttgart)

13:40  Endoscopy: Technique for the daily routine in neurosurgery?
NC-1 Hopf, N.; Nadji-Ohl, M.; Class, D.
 Dept. of Neurosurgery, Katharinenhospital, Stuttgart

13:55   Anatomy in MR-imaging of the third ventricle in healty subjects, 
NC-2 in patients with hydrocephalus and after endoscopic ventriculo-
 cisternostomy
 Ernestus, R.-I. (1); Krüger, K. (2); Impekoven, P. (2)
 Depts. of Neurosurgery (1) and Diagnostic Radiology (2), 
 University of Köln

14:10  Endoscopic third ventriculostomy in the treatment of obstructive 
NC-3 triventricular hydrocephalus in the first year of life
 Cinalli, G.
 Dept. of Pediatric Neurosurgery Santobono Hospital, Naples

14:25  Primary and secondary endoscopic third ventriculostomy in  
NC-4 children with hydrocephalus and myelomeningocele
 Tamburini, G. (1); Caldarelli, M. (1); Massimi, L. (1); Di Rocco, C. (2)
 Ramirez Reyes AG (1),
 Dept. of Pediatric Neurosurgery, Gemelli University, Rome (2)

14:40   Endocrine changes following endoscopic third ventriculostomy 
NC-5 (ETV) in children
 Fritsch, M. J. (1); Bauer, M. (2); Stark, A. M. (1); Partsch , C. J.(2); 
 Mehdorn, H. M. (1), Depts. of Neurosurgery (1) and Pediatrics (2), 
 University Hospital Schleswig-Holstein, Campus Kiel

14:55 Endoscopic third ventriculostomy in children: are age and 
NC-6 etiology of hydrocephalus predictive factors influencing the 
 outcome in primary and secondary treated patients? A serious 
 of 328 patients and 353 procedures
   Genitori, L.; Peretta, P.; Mussa, F.; Giordano, F.
 Dept. of Pediatric Neurosurgery, Regina Margherita Hospital, Torino

15:10  Surgery of the third and lateral ventricle under endoscope 
NC-7 assisted keyhole conditions 
 Charalampaki, P.; Filippi, R.; Welschehold, S.; Conrad, J.;
 Perneczky, A.
 Dept. of Neurosurgery, University of Mainz

15:25  Long-term follow-up of endoscopic third-ventriculostomy for 
NC-8 triventricular obstructive hydrocephalus
 Mascari, C. (1); Gangemi, M. (2); Godano, U. (1); Longatti, P. L. (3)
 Dept. of Neurosurgery Bellaria Hospital Bologna (1), Dept.of Neuro- 
 surgery Federico II University Naples (2), Dept. of Neurosurgery 
 Ca’ Foncello Hospital Treviso (3)

15:40  Observational study on the neuroendoscopic treatment of 28 
NC-9 colloid cysts
 Longatti, P. L. (1); Godano, U. (2); Perin, A. (1); Mascari, C. (2)
 Dept.of Neurosurgery Ca’ Foncello Hospital Treviso (1), 
 Dept.of Neurosurgery Bellaria Hospital Bologna (2)

16:15-18:30   Session 2
Moderation: Frank, G. (Bologna); Uhl, E. (Munich) 

16:15  Endoscopic third ventriculostomy for occlusive hydrocephalus 
NC-10 due to cerebellar infarction
 Baldauf, J. (1); Schroeder, H. W. S. (1); Gaab, R. M. (2),
 Dept. of Neurosurgery, University of Greifswald (1), 
 Dept. of Neurosurgery, Klinikum Nordstadt, Hannover (2)

16:30   Trapped IV ventricle and endoscopic intubation of the aqueduct
NC-11 Mottolese, C.; Ricci, A. C.; Bruno, M.C.; Szathmari, A.; Ginuene, C.
 P. Wertheimer Hospital, Lyon

16:45  Complications of endoscopic aqueductoplasty and stenting
NC-12 Fritsch, M. J. (1); Manwaring, K. H. (2); Mehdorn, H. M. (1)
 Kiel, Dept. of Neurosurgery, University Hospital Schleswig-Holstein, 
 Campus Kiel (1), and Children’s Hospital, Phoenix (2) 

 DGNC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0606

DGNC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0606
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17:00   The advent of the endoscope in transsphenoidal surgery
NC-13 De Divitis, E.; Cappabianca, P.; Cavallo, L. M.; Esposito, F.
 Dept. of Neurosurgery, Federico II University, Naples

17:15   Transsphenoidal endoscopic surgery for chordomas and 
NC-14 chondrosarcomas of the clivus
 Frank, G.; Pasquini, E.; Mazzatenta, D.; Scairretta, V.; Calbucci, F. 
 Surgical Center for Pituitary Tumors Bellaria Hospital , Bologna

17:30  The endonasal repair of CSF leaks is now gold standard: 
NC-15 Nine years of our experience
 Locatelli, D. (1); Rampa, F. (1); Acchiardi, I. (1); Muri, S. (2); De 
 Bernardi, F. (2); Castelnuovo, P. (2)
 Dept. of Neurosurgery S.Matteo University Hospital Pavia (1), 
 Dept.of Otolaryngology Insubria University Hospital Varese (2)

17:45   Magnetic guided neuronavigation in transsphenoidal surgery 
NC-16 of pituitary adenomas
 Schichor, C. (1); Uhl, E. (1); Schöller, K. (1); Tonn, J.C. (1); Witte, J. (2)
 München, Dept. of Neurosurgery, University of Munich (1), 
 BrainLab AG, Heimstetten (2) 

18:00   Today‘s navigated pituitary gland surgery
NC-17 Hubbe, U.; Vougioukas, V.; Honegger, J.
 Dept. of Neurosurgery, University of Freiburg

18:15   Rathke cleft cysts: Transsphenoidal endoscopic treatment
NC-18 Mazzatenta, D.; Pasquini, E.; Farnetti, G.; Grasso, V.; Simonetti, I.; 
 Frank, G.,
 Surgical Center for Pituitary Tumors, Bellaria Hospital, Bologna

20:00 Festabend im Augustiner Keller

 DGNC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
HÖRSAAL 0606
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Samstag, 9. 10. 2004, Hörsaal 0606

9:00–10:30   Session 3
Moderation: Mascari, C. (Bologna); Hubbe, U. (Freiburg) 

9:00 Magnetic guided neuronavigation: tracking of the tip of the 
NC-19 catheter without rigid pin fixation of the patient‘s head
 Schichor, C. (1); Goldbrunner, R. (1); Tonn, J.-C. (1); Witte, J. (2); 
 Schöller, K. (1); Uhl, E. (1)
 Dept. of Neurosurgery, University of Munich (1), 
 BrainLab AG, Heimstetten (2) 

9:15  Clinical application of neuronavigation in a series of single 
NC-20 burrhole procedures 
 Tirakotai, W.; Schulte, D. M.; Sure, U.; Hellwig, D.; Bertalanffy, H.; 
 Riegel, T.
 Dept. of Neurosurgery, University of Marburg

9:30  Techniques and results of functional neuronavigation of tumors 
NC-21 adjacent to language related areas
 Ganslandt, O.
 Dept. of Neurosurgery, University of Erlangen

9:45   Observation of brain plasticity during presurgical functional 
NC-22 brain mapping 
 Grummich, P.; Ganslandt, O.; Nimsky, C.; Fahlbusch, R.
 Dept. of Neurosurgery and Neurocenter, University of Erlangen

10:00  Hemispherical differences of neuropsychological factors and 
NC-23 magnetic source imaging in patients with lesions around the 
 primary sensorimotor cortex
 Freudenstein, D.
 Dept. of Neurosurgery, University of Tübingen

10:15  Computer aided generated mold used as a template for pre-
NC-24 operative implant fabrication in cranioplasty
 Knopp, U. (1); Giese, A. (1); Wulf, J. (2); Busch, L.C. (2); Gottschalk, 
 S. (3); Kramer, K. (4),
 Depts. of Neurosurgery (1), and Neuroradiology (3), University 
 Hospital Schleswig-Holstein, Campus Lübeck, Dept. of Anatomy (2), 
 University of Lübeck, and Fachbereich Rechneranwendungen im 
 Maschinenbau, Fachhochschule Lübeck (4)
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13:00–14:35   Session 5
Moderation: Delitala, A. (Rome); Schröder, H. W. S. (Greifswald) 

13:00  Endoscopic controlled removal of anterior skull-base 
NC-31 meningiomas report of three cases
 Buono, V.; Genovese, M.
 Nocera Hospital, Nocera-Pagani

13:15  Percutaneous endoscopic versus open microdiscectomy in 
NC-32 far lateral disc herniation 
 Schumacher, H. W. S.
 Gemeinschaftspraxis und Belegabteilung für Wirbelsäulenchirurgie 
 Osnabrück

13:30  Intervertebral disk disease treated by endoscopic guidance
NC-33 Fabrizi, A. P.; Zucchelli, M.; Barbanera, A.
 Dept. of Neurosurgery Bellaria Hospital, Bologna

13:45  Endoscopic posterior cervical foraminotomy: 
NC-34 indications, surgical technique and results
 Ferroli, P.; Franzini, A.; Nazzi, V.; Marchetti, M.; Galosi, L.; Broggi,G.
 Dept. of Neurosurgery, C. Besta Neurological Institute, Milano

14:00  Enhanced segmentation and visualization of blood vessels in  
NC-35 CT-angiography applications
 del Rio, A. (1); Salah, Z. (1); Bartz, D. (1); Dammann, F. (2); 
 Freudenstein, D. (3)
 VCM. WSI-GRIS (1); Dept. of Diagnostic Radiology (2); 
 Dept. of Neurosurgery (3), University of Tübingen

14:15   Endoscope assisted microsurgery for intracranial aneurysms
NC-36 Galzio, R. J.; Ricci, A.; Di Rienzo, A.
 L‘Aquila University Hospital, L‘Aquila 

14:30   General Discussion and Closing Remarks

10:45-12:15    Session 4
Moderation: Longatti, P. L. (Treviso); Rohde, V. (Aachen) 

10:45  Ultrasound guided puncture of cerebral lesions – Alternative to a 
NC-25 stereotactical approach? 
 Mauer, U. M.; Kunz, U.
 Dept. of Neurosurgery, Bundeswehrkrankenhaus Ulm

11:00   Intraoperative ultrasound for intramedullary tumors and their 
NC-26 relation to the anterior and dorsal spinal arteries
 Krischek, B.; Sure, U.; Schulte, D. M.; Tirakotai, W.; Benes, L.; 
 Bertalanffy, H.
 Dept. of Neurosurgery, Philipps-Universität Marburg

11:15   Intraoperative demonstration of respiratory-induced motions of 
NC-27 an intraspinal neurofibroma by ultrasonography and its impact of 
 preoperative neuroradiological imaging
 Reithmeier, T.; Ernestus, R.-I.
 Dept. of Neurosurgery, University of Köln

11:30   3D-CT of facial fractures: comparison of surface and volume 
NC-28 rendering
 Rodt, T. (1); Kaminsky, J. (1); Bartling, S. (2); Zajaczek, J. (3);
 Matthies, H. (4); Becker, H. (2); Zumkeller, M. (5),
 Depts. of Neurosurgery (1), Neuroradiology (2), Radiology (3) and 
 Medical Informatics (4), University of Hannover, and Dept. of Neuro-
 surgery, University of Tübingen (5)

11:45  Role of trans-ventricular neuroendoscopy in the multimodal 
NC-29 treatment of cystic craniopharyngioma
 Delitala, A.; Brunori, A.
 Dept. of Neurosurgery S. Camillo Hospital, Rome

12:00   Value of endoscope-assisted microsurgery in tumors of the 
NC-30 cerebellopontine angle 
 Schroeder, H. W. S. (1); Baldauf, J. (1); Oertel, J. (2); Gaab, M. R. (2)
 Dept. of Neurosurgery, University of Greifswald (1), 
 Dept of Neurosurgery, Nordstadtklinik, Hannover (2)

12:15 Lunch

 DGNC – SAMSTAG, 9. 10. 2004
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PROGRAMMÜBERSICHT CTAC
8. 10. 2004

Audimax Hörsaal 0601 Hörsaal 0602 Hörsaal 0606 Hörsaal 0670

8. 10. 2004 

8.30 Eröffnung

morning 
session

8:50 
CURAC 
International 
Session 1 

10:50 
CURAC 
International 
Session 2 

10:40 
CTAC

lunch
12:50 Postersession
16:00 Postersession

afternoon 
session

14:00 
CURAC I 
Neurochirurgie

16:00 
CURAC I 
Neurologische 
Bildgebung

13:50 
AK Mediz. 
Visualisierung

13:50 
CURAC II 
Simulation & 
Virtuelle Realität

16:00 CURAC II 
Orthopädie

13:30
DGNC

14:00 
CTAC

17.00–19.30 Technical Tour BrainLab
ab 20.00 Festabend: Alter Lagerkeller des Augustiner-Keller

Liebe Kolleginnen und Kollegen,
sehr geehrte Damen und Herren,

ich freue mich, daß auch in diesem Jahr die Sek-
tion für minimalinvasive, Computer und Telema-
tik-assistierte  Chirurgie (CTAC) der Deutschen 
Gesellschaft für Chirurgie zusammen mit der 
CURAC ihre Jahrestagung abhält. 

Hiermit kommt die Vernetzung der beiden größ-
ten wissenschaftlichen Gesellschaften, welche sich in Deutschland dem 
Einsatz von Computer- und Robotertechnologien in der Chirurgie widmen, 
zum Ausdruck.

Während die CURAC vor allem die langjährigen Erfahrungen und aktuellen 
Konzepte auf den Gebieten der Neurochirurgie, der Mund,-Kiefer,- und Ge-
sichts,- sowie der Hals,-Nasen,-Ohrenchirurgie bündelt, repräsentiert die 
CTAC die Bereiche Viszeralchirurgie, Unfallchirurgie und orthopädische Chi-
rurgie, Gefäß- und Thoraxchirurgie.
Die Anforderungen an den Einsatz und die Indikation computer- und tele-
matikunterstützter Eingriffe für die einzelnen Fachgebiete sind zwar unter-
schiedlich, aber die Grundprinzipien, auf welchen aufgebaut werden kann, 
sind sehr ähnlich.

Aber auch medicolegale Fragen und die gesundheitspolitische Umsetzung 
können nur gemeinsam erfolgreich bearbeitet werden. Es ist daher sehr zu 
begrüßen, daß diese beiden wissenschaftlichen Gesellschaften, trotz ihrer 
unterschiedlichen Traditionen und auch den Unterschieden der bisherigen 
klinischen Etablierungen der Verfahren, die Zusammenarbeit in den Vor-
dergrund stellen und überzeugt sind, die Sache zielführend nur gemeinsam 
voranbringen zu können.

In diesem Sinne möchte ich Sie alle herzlichst zu der gemeinsamen Tagung 
und dem gemeinsamen Symposium nach München einladen und hoffe, daß 
aus vielen interessanten Beiträgen und Diskussionen ein weiteres unüber-
sehbares Moment entsteht, welches die jeweilige Fachdisziplin auf dem Weg 
in die Zukunft führt.

Das interdisziplinäre Forum von Medizinern der verschiedensten Fachdiszi-
plinen zusammen mit Wissenschaftlern aus dem IT-Bereich sowie der Inge-
nieurwissenschaften bietet hierfür die besten Voraussetzungen.

Peter M. Schlag
Vorsitzender der CTAC

GRUSSWORT CTAC

4. Jahrestagung der Sektion für minimalinvasive, Computer- 
und Telematik-assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft 
für Chirurgie (CTAC)
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CTAC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0670

Freitag, 8. 10. 2004, Hörsaal 0670

4. Jahrestagung der Sektion für minimalinvasive, Computer- und Telematik-
assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC)

10:40–12:00   Telemedizin 
Vorsitz: G. Graschew, Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch,
              H. Weber, Friedrich Alexander Universität Erlangen

10:40 Begrüßung und Einführung
 Schlag, P. M.
 Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch 

10:45  Special Lecture: Globalisierte Zukunft der Telemedizin
CT-1 Graschew, G.
 Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch 

11:00 Elektronische Patientenakte – Aktueller Stand
CT-2 Prokosch, U. 
 Friedrich Alexander Universität Erlangen

11:10 Telemedizin per Video over IP
CT-3 Wilhelm, D.; Schneider, A.; Feussner, H.
 Arbeitsgruppe MITI München 

11:20  Telemedizin zur Unterstützung des chirurgischen Alltags in 
CT-4 einem Krankenhausverbund mit räumlich getrennten Betriebs-
 stätten
 Salm, R.; Schlickewei, W.; Häring, R.; Götze, B.; Stolpe, T.
 St. Josefskrankenhaus Freiburg 

11:30  Virtuelle Mikroskopie und Telepathologie verbessern die prä-
CT-5 operative Krebsdiagnostik
 Hufnagl, P.; Dietel, M.; Schlake, W.
 Universitätsklinikum Charité Berlin 

11:40 Intelligente Multimedia-Datenbanken für die Medizin
CT-6 Wichert, A.
 Arbeitsgruppe MITI München

11:50 Telesonographie auf hoher See
CT-7 Jakob, J.; Hünerbein, M.; Graschew, G.
 Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch 

12:00–13:00   Simulation
Vorsitz: T. Lange, Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch,
              K. Lehmann, Universitätsklinikum Benjamin Franklin Berlin

12:00 Kann die Entwicklung laparoskopischer Fertigkeiten durch einen 
CT-8 praktischen Kurs für die Viszeralchirurgie am Tiermodell mit dem 
 Laparoskopie-Simulator evaluiert werden? 
 Hassan, I.; Lehmann, K.; Zielke, A.; Koller, M.; Celik, I.;
 Rothmund, M.; Gerdes, B.
 Philipps-Universität Marburg 

12:15  Problematik der Ausbildung und des Assessments mit laparos-
CT-9 kopischen VR-Simulatoren
 Lehmann, K.
 Universitätsklinikum Benjamin Franklin Berlin 

12:30 Strukturierte Fortbildung mit VR-Simulatoren
CT-10 Ansorg, J.; Bürger, T.; Berg, T.
 BDC Service GmbH Berlin 

12:45  Welche Anforderungen müssen aus Sicht des Wissenschaftlers 
CT-11 an die Simulation gestellt werden?
 Westermann, R.
 Informatik 15, TUM Garching

13:00   Lunch

14:00–16:00   Bildgebung
Vorsitz: H. Feussner, Klinikum rechts der Isar, München,
              W. Lamadé, Robert-Bosch-Krankenhaus Stuttgart 

14:00 Erste Ergebnisse der Berechnung des Kühleffekts in der 
CT-12 Planung von thermischen in-situ-Ablationen
 Lehmann, K. 
 Universitätsklinikum Benjamin Franklin Berlin

14:10   Navigierte Bronchoskopie
CT-13 Schneider, A.
 Arbeitsgruppe MITI München 

14:20  Neue virtuelle Ausbildungswerkzeuge in der orthopädischen 
CT-14 Chirurgie
 Burgkart, R.
 Klinikum rechts der Isar, München 

CTAC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0670



525252 5353

14:30   Navigierte Leberresektion
CT-15 Hünerbein, M.; Lange, T.; Eulenstein, S.; Schlag, P. M.  
 Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch

14:40 Evaluation der Anwendbarkeit und Genauigkeit unterschied-
CT-16 licher Scansysteme in der Medizin
 Brockmann, G.; Zimmermann, A.; Papadopulos, N. A.; 
 Papadopoulos, M. A.; Zeilhofer, H. F.; Biemer, E.; Kovacs, L.
 Klinikum rechts der Isar, München 

14:50  Risikoanalyse und Interventionsplanung in der Lungenchirurgie 
CT-17 durch softwaregestützte Auswertung klinischer Bilddaten
 Kuhnigk, J.-M.
 MeVis Bremen 

15:00  Software-Unterstützung für die Diagnose von Hirnarterien-
CT-18 Aneurysmen in MR-ToF-Daten
 Hindenach, M.
 MeVis Bremen 

15:10  Detection of Tumor Infiltration in White Matter Fiber Bundles 
CT-19 Using Diffusion Tensor Imaging
 Schlüter, M.
 MeVis Bremen 

15:20  Die Rolle der computerunterstützten 3D-Rekonstruktion für die 
CT-20 Individualisierung der Operationsstrategie bei der Rekonstruk-
 tion komplexer Defekte im Gesichtsbereich
 Kovacs, L.; Zimmermann, A.; Seitz, H.; Wawrzin, H.;
 Zeilhofer, H. F.; Biemer, E.
 Klinikum rechts der Isar München

15:30 Elektromagnetisch navigierter 3D-laparoskopischer Ultraschall: 
CT-21 Erster experimenteller und klinischer Erfahrungsbericht
 Harms, J. 
 Universität Leipzig 

15:40  Intraoperative Magnetresonanztomographie
CT-22 Nabavi, A.; Wirtz, R.; Mehdorn, H. M.; Black, P. McL.; Kikinis, R.; 
 Jolesz, F. A.
 Universitätsklinikum Kiel

15:50   Modelle für die Visualisierung und Interaktion für die Ausbildung 
CT-23 in der Leberchirurgie 
 Preim, B.
 Otto-von-Guericke-Universität Magdeburg 

CTAC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0670

16:30–17:45   Robotik
Vorsitz: M. Hünerbein, Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch,
              T. Raguse, Evangelisches Krankenhaus Mühlheim

16:30  Ein neues Telemanipulatorsystem
CT-24 Rasmus, M.
 Arbeitsgruppe MITI München

16:40  Robotik in der Herzchirurgie
CT-25 Bauernschmitt, R.
 Deutsches Herzzentrum München 

16:50  Der Vorteil des DaVinci-Robotersystems
CT-26 Rückert, J. C.; Jacobi, C. A.; Rogalla, R.; Borchert, U.; Müller, J. M.
 Humboldt Universität Berlin 

17:00   Integrierte OP-Lösungen – immer gleich High-Tech?
CT-27 Wessels, G.
 Siemens Medical Solutions Erlangen 

17:10 Robotergeführte Knochentumorresektion
CT-28 Tunn, P.-U.; Lange, T.; Eulenstein, S.; Hünerbein, M.
 Charité Universitätsmedizin Berlin, Campus Buch 

17:20   Verwendung des Robotersystems AESOP bei laparoskopischen 
CT-29 Operationen – Vorteil oder Risikoerhöhung für Arzt und Patient?
 Kraft, B.; Jäger, C.; Kraft, K.; Bittner, R.
 Marienhospital Stuttgart 

17:30  Schlußwort 
 Feussner, H.
 Chirurgische Klinik und Poliklinik, Klinikum rechts der Isar, 
 TU München

20:00 Festabend im Augustiner Keller

CTAC – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0670
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 SFB 414 – SAMSTAG, 9. 10. 2004
HÖRSAAL 0670

Grußwort für den Workshop des SFB 414 
auf der CURAC 2004

Im Workshop „Rechner- und sensorgestützte  
Chirurgie“ sollen die Ergebnisse des seit acht 
Jahren in Karlsruhe und Heidelberg etablierten 
Sonderforschungsbereichs 414 (SFB 414) „Infor-
mationstechnik in der Medizin – Rechner- und 
sensorgestützte Chirurgie“ vorgestellt und mit 
Wissenschaftlern und auch Vertretern von Medi-

zintechnik-Firmen diskutiert werden.

Dieser medizintechnisch ausgerichtete Sonderforschungsbereich wird von 
der Deutschen Forschungsgemeinschaft (DFG) gefördert. Wesentliches Ziel 
des SFB 414 ist es, allgemeingültige Konzepte und rechnergestützte Lösungen 
zu entwickeln, die den gesamten Prozeßablauf eines chirurgischen Eingriffs 
unterstützen. Dies beginnt bei der Bildaufnahme und Diagnostik, geht über 
die Bildaufbereitung und die patientenindividuelle modellgestützte Operations-
planung, bis hin zur intraoperativen Umsetzung (z. B. mit Systemen der Erwei-
terten Realität, einer automatisierten Herz-/Lungenmaschine oder einem Ro-
boter für die Knochenchirurgie) sowie der postoperativen Qualitätssicherung. 
Am Beispiel von Pilotprojekten in den Anwendungsgebieten Herzchirurgie 
und Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie wurden in den ersten drei Antrags-
phasen in Zusammenarbeit mit Ärzten, Informatikern und Ingenieuren die 
Anforderungen ermittelt, entsprechende Lösungskonzepte erstellt sowie diese 
in Prototypsystemen realisiert. Diese Prototypen werden aktuell von den chi-
rurgischen Endanwendern unter klinischen Bedingungen getestet. Einzelne 
Lösungen und Systeme werden vorgestellt. 

Damit soll Experten und wissenschaftlichem Nachwuchs aus Universitäten, 
Industrie und Forschungseinrichtungen ein Forum für den Erfahrungsaus-
tausch und für Diskussionen zum Thema „Rechnergestützte Chirurgie“ gege-
ben werden.

Heinz Wörn
Sprecher des SFB 414

PROGRAMMÜBERSICHT SFB 414
9. 10. 2004

Audimax Hörsaal 0601 Hörsaal 0602 Hörsaal 0606 Hörsaal 0670

9. 10. 2004
morning 
session

9:00 
CURAC III
Navigation

11:00 
CURAC III 
HNO & MKG

9:00 
DFG 1124 

9:00 
CURAC IV
Robotik

11:20 
CURAC IV
Mechatronik, 
Workflow & 
Telemedizin

9:00 
DGNC

9:00 
SFB 414

lunch 13.00 Postersession 13.00 
Mitgliederver- 
sammlung CURAC 

afternoon 
session

13:20 
DFG 1124

13:50 
CURAC V 
Registrierung

16:10 
CURAC V
Leberchirurgie & 
Planungssysteme

13:00 
DGNC

15:00 CURAC 
topic:
Effektivität 
& CAS

18.00 Abschlußveranstaltung

Workshop des SFB 414 „Informationstechnik in der Medizin – 
rechner- und sensorgestützte Chirurgie“
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Samstag, 9. 10. 2004, Hörsaal 0670

9:00–12:20   SFB 414 – Workshop
Vorsitz: Prof. Dr. Ing. H. Wörn, Institut für Prozeßrechentechnik, 
 Automation und Robotik der Universität Karlsruhe (TH)

9:00 Rechnergestützte Ventrikuloplastik 
SFB-1 Szabó, Gábor 

9:20  Verschiedene Konzepte zur Regelung der Herz-Lungen-Maschine
SFB-2 Meyrowitz, Gunnar

9:40 Virtuelle Dosimetrie: ein neues Verfahren zur rechnergestützten 
SFB-3 Planung intrakoronarer Brachytherapie 
 Beller, Carsten Joachim

10:00  Quantifizierung der Mitralregurgitation mittels geschwindig-
SFB-4 keitskodierter 4D-MRT
 Unterhinninghofen, Roland 

10:20 Pause

10:50   Effiziente Operationsplanung durch Vernetzung und Steuerung
SFB-5 Schorr, Oliver

11:10  Erweiterungen eines Robotersystems für die craniofaziale Chirurgie 
SFB-6 Peters, Helge

11:30  Menschliche Zuverlässigkeitsanalyse (HRA) für die Anwendung 
SFB-7 von Robotersystemen in der Chirurgie 
 Korb, Werner

11:50  Neuste Ergebnisse und neue Ansätze für die erweiterte Realität 
SFB-8 in der Chirurgie 
 Kahrs, Lüder Alexander 

12:10 Generierung von Referenzmodellen des Schädels durch ein 
SFB-9 Zwei-Stufen-Verfahren 
 Straulino, Annika 

56

20. bis 21. Juni 2005 
Max Delbrück Communications Center  
Campus Berlin-Buch

Tagungspräsident
Prof. Dr. med. Dr. h.c.  Peter M. Schlag
Klinik für Chirurgie und Chirurgische Onkologie 
Charité – Universitätsmedizin Berlin
Robert-Rössle-Klinik im HELIOS Klinikum Berlin-Buch

Navigation, Sensorik, Robotik und 
Simulation – die neue Dimension 
für die Chirurgie

curac2005 in Berlin

www.curac.org/curac05
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Sehr geehrte Damen und Herren,
liebe Kolleginnen und Kollegen,
liebe Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter im 
Schwerpunktprogramm 1124 der DFG,

in der nun begonnenen zweiten Phase unseres 
Schwerpunktprogramms wurde erneut eine hohe 
Zahl von Anträgen eingereicht. Die Qualität der 
Anträge und der Ergebnisse aus der ersten Phase 
wurde vom Gutachtergremium besonders hervor-

gehoben. Dies führte dazu, daß die Deutsche Forschungsgemeinschaft für die 
zweite Projektphase deutlich mehr Mittel bereitstellte als ursprünglich geplant. 
Zusätzliche Projekte konnten in der Folge eingerichtet werden. Zum Austausch 
technischer Ergebnisse wurde ein eigenes, im Turnus stattfindendes Treffen 
eingerichtet. Dieses Treffen fand in diesem Jahr in Aachen statt. Im Zentrum 
unseres Jahreskolloquiums soll daher die Präsentation der bisherigen Ergebnis-
se, aber auch ganz besonders der Ausblick auf zukünftige Chancen in der 
grundlagennahen Forschung auf unserem Arbeitsgebiet stehen. Ich freue 
mich, Sie alle in München begrüßen zu dürfen und hoffe, daß die inzwischen 
entstandenen Verbindungen zwischen den Arbeitsgruppen weiter vertieft 
werden können. Dem Vorstand der CURAC danke ich für die Zusammenarbeit 
bei der Vorbereitung. 

Achim Schweikard
Koordinator des Schwerpunktprogramms 1124 der DFG

Samstag, 9.10. 2004, Hörsaal 0601

9:00–15:00   DFG-1124 
Vorsitz: Prof. Dr. A. Schweikard, Institut für Robotik und Kognitive Systeme 
der Universität Lübeck

9:00  Begrüßung
 Schweikard, A. (Lübeck)

9:05  VIRTUE Fortschritte: Integrierte und erweiterte Realität für die 
DFG-1 navigierte Endoskopie
 Bartz, D. (1); Fischer, J. (1); del Rio, A. (1); Freudenstein, D. (3);
 Hoffmann, J. (2); Westendorff, C. (2); Strasser, W. (1),
 Lehrstuhl für Graphisch-Interaktive Systeme (GRIS), Eberhard-Karls-
 Universität, Tübingen (1), Universitätsklinik und Poliklinik für Mund-, 
 Kiefer- und Gesichtschirurgie, Universitätsklinikum Tübingen (2)
 Klinik für Neurochirurgie, Universitätsklinikum Tübingen (3)

Audimax Hörsaal 0601 Hörsaal 0602 Hörsaal 0606 Hörsaal 0670

9. 10. 2004
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9:00 
CURAC III
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11:00 
CURAC III 
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9:00 
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11:20 
CURAC IV
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Workflow & 
Telemedizin

9:00 
DGNC

9:00 
SFB 414

lunch 13.00 Postersession 13.00 
Mitgliederver- 
sammlung CURAC 

afternoon 
session

13:20 
DFG 1124

13:50 
CURAC V 
Registrierung

16:10 
CURAC V
Leberchirurgie & 
Planungssysteme

13:00 
DGNC

15:00 
CURAC topic:
Effektivität 
& CAS

18.00 Abschlußveranstaltung im Hörsaal 0602

GRUSSWORT DFGPROGRAMMÜBERSICHT DFG 1124
9. 10. 2004

Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktprogrammes 1124 
„Medizinische Navigation und Robotik“
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9:25 Robotergestützte Kraniotomie mit und ohne individuell vor-
DFG-2 bereiteter Sofortrekonstruktion
 Eufinger, H. (1); Radermacher, K. (2); Schmieder, K. (1); Scholz, M. (1),
 Universitätsklinik der Ruhr-Universität Bochum (1), Helmholtz-
 Institut für Biomedizinische Technologien, RWTH Aachen (2) 

9:45   Weniger invasiver Totalersatz des kompletten Hüftgelenks mit 
DFG-3 einem neuen interaktiven Mechatroniksystem
 Wahrburg, J. (1); Gross, I. (1); Knappe, P. (1); Pieck, S. (1);
 Kerschbaumer, F. (2),
 Universität Siegen (1), Rotkreuz Klinik, Frankfurt (2)

10:05   Konzept eines interaktiven mechatronischen Systems für die 
DFG-4 endoskopische Neurochirurgie
 Schroeder, H. W. S. (1); Wahrburg, J. (2); Gross, I. (2); Knappe, P. (2);
 Pieck, S. (2)
 Klinik für Neurochirugie, Greifswald (1), Universität Siegen (2)

10:25     Pause

11:00   VR-gestützte Robotersteuerung für die Mikrochirurgie von 
DFG-5 medizinischen Mensch-Maschine-Schnittstellen des Kopfes
 Malthan, D. (1); Stallkamp, J. (1); Dammann, F. (2); Schwaderer, E. (2);
 Maassen, M. M.(3),
 Fraunhofer-Institut für Produktionstechnik und Automatisierung 
 IPA, Stuttgart, (1), Radiologische Universitätsklinik; Abteilung 
 Radiologische Diagnostik, Tübingen (2), Universitäts-Hals-Nasen-
 Ohren-Klinik, Tübingen (3)

11:20   Minimalinvasive navigations- und roboterassistierte Revisions-
DFG-6 Hüftendoprothetik auf der Basis multimodaler intraoperativer  
 Geometrieerfassung
 Radermacher, K. M. (1); Rau, G. (2); Niethard, F.U. (2); Wirtz, D.Ch. (2),
 Helmholtz-Institut für Biomedizinische Technologien, RWTH Aachen (1), 
 Orthopädische Universitätsklinik, RWTH Aachen (2)

11:35     Pause

11:40   Methoden und Werkzeuge zur schritthaltenden Lageverfolgung 
DFG-7 in der Strahlentherapie
 Berlinger, K. (1); Fisseler, J. (2); Roth, M. (1); Sauer, O. (3);
 Vences, L. (3); Schweikard, A. (2),
 TU München (1), Universität zu Lübeck (2), Universitätsklinikum 
 Würzburg (3)

12:00   Navigierte Bildgebung und Positionssteuerung für das Fräsen in 
DFG-8 der Neurochirurgie
 Hein, A. (1); Lüth, T. (2); Woiciechowsky, Ch. (3),
 Carl von Ossietzky Universität Oldenburg (1), Klinik für Neurochirurgie, 
 Charité, Campus Virchow, HU-Berlin (2), Klinik für MKG-Chirurgie-
 Klinische Navigation und Robotik, Charité, Campus Virchow, HU-
 Berlin (3)

12:20   Pause

13:20   Ein Navigationssystem zur Leistungssteuerung chirurgischer 
DFG-9 Instrumente für die Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie
 Lüth, T.; Bier, J.,
 Klinik für MKG-Chirurgie-Klinische Navigation und Robotik, Charité, 
 Campus Virchow, HU-Berlin

13:40   Individuelle anatomische Implantation von Schulterendopro-
DFG-10 thesen durch ultraschallbildvolumenbasierte präoperative 
 Planung und intraoperative Navigation
 Overhoff, H. M. (1); Rühmann, O. (2); With, C. J. (2),
 Fachhochschule Gelsenkirchen (1), Medizinische Hochschule 
 Hannover, Anna-Stift (2)

14:00   Robotergestützte Navigation zum Fräsen an der lateralen 
DFG-11 Schädelbasis (RONAF)
 Federspil, Ph. (1); Henrich, D. (2); Plinkert, P. K. (1),
 Klinik und Poliklinik für Hals,-Nasen,-Ohrenheilkunde, Kopf- und 
 Halschirurgie, Universitätskliniken des Saarlandes (1), Lehrstuhl 
 für Angewandte Informatik 3, Universität Bayreuth (2)

14:20  Segmentierung für die präoperative Planung von Neck Dissections 
DFG-12 Hintze, J. (1); Preim, B. (1); Strauß, G. (2)
 Otto-von-Guericke-Universität, Magdeburg (1)
 HNO-Universitätsklinik Leipzig (2)

 DFG 1124 – SAMSTAG, 9. 10. 2004
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AK MED. VISUALISIERUNG – FREITAG, 8. 10. 2004
HÖRSAAL 0601

Der Arbeitskreis Medizinische Visualisierung
(www.ak-medvis.de) bemüht sich um eine inten-
sive Diskussion von Ideen und den Austausch von 
Erfahrungen im Bereich der computergestützten 
Diagnostik und Therapie mit dem Fokus auf Visua-
lisierungsaspekten. Die Zusammenarbeit zwischen 
Entwicklern und Ärzten hat dabei einen hohen 
Stellenwert, um klinisch relevante Forschungen zu 
stimulieren. Die Organisatoren der CURAC-Jahres-
tagung haben es – wie schon im Vorjahr – ermög-

licht, daß sich der Arbeitskreis in diesem Rahmen trifft. 

Das AK-Treffen ist damit auch für andere CURAC-Teilnehmer offen – Sie sind 
herzlich willkommen an den Vorträgen und Diskussionen teilzunehmen. Ärzte 
sind auf unseren Arbeitskreistreffen etwas unterrepräsentiert – insofern wäre die 
Teilnahme von Ärzten besonders erfreulich.

Bernhard Preim
Sprecher Arbeitskreis „Medizinische Visualisierung“

Freitag, 8. 10. 2004, Hörsaal 0601

13:50–15:00   Arbeitskreis Medizinische Visualisierung
Vorsitz: Prof. Dr.-Ing. Bernhard Preim, Universität Magdeburg

13:50  Überblick
 Preim, B.
 Universität Magdeburg

14:00  Illustratives Rendern von Patientendatensätzen in Tübingen
MV-1 Salah, Z.
 Universität Tübingen

14:15  Illustratives Rendern von Patientendatensätzen in Magdeburg
MV-2 Tietjen, C.
 Universität Magdeburg

14:30   Visualisierung von Diffusion Tensor Imaging-Daten
MV-3 Konrad-Verse, O.
 MeVis, Bremen

14:45 Entwicklung eines computergestützten Planungssystems zur 
MV-4 Dosimetrie und Risikoabschätzung für die in-situ-Ablation 
 maligner Lebertumore
 Lehmann, K.
 Universitätsklinkum Benjamin Franklin, Berlin

Audimax Hörsaal 0601 Hörsaal 0602 Hörsaal 0606 Hörsaal 0670

8. 10. 2004 

8.30 Eröffnung

morning 
session

8:50 
CURAC 
International 
Session 1 

10:50 
CURAC 
International 
Session 2 

10:40 
CTAC

lunch
12:50 Postersession
16:00 Postersession

afternoon 
session

14:00 
CURAC I 
Neurochirurgie

16:00 
CURAC I 
Neurologische 
Bildgebung

13:50 
AK Mediz. 
Visualisierung

13:50 
CURAC II 
Simulation & 
Virtuelle Realität

16:00 CURAC II 
Orthopädie

12:35
DGNC

14:00 
CTAC

PROGRAMMÜBERSICHT AK MED. VISUALISIERUNG
8. 10. 2004

Arbeitskreis „Medizinische Visualisierung“ der Deutschen 
Gesellschaft für Informatik
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P-8 Iso-C-3D navigierte perkutane Knochenbiopsien
 Citak, Musa
 Unfallchirurgsiche Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

P-9 Qualitätsverbesserung anatomischer Modelle durch 16-Zeilen CT
 Dammann, Florian
 Radiologische Klinik Universitätsklinik Tübingen 

P-10 Ein kombiniertes medizinisches Visualisierungssystem für
 Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie
 Evbatyrov, Roman
 Dept. of Mathematics and Technology, RheinAhrCampus Remagen, 
 University of Applied Sciences Koblenz 

P-11 Projektor-basierte kraniofaziale Chirurgie
 Marmulla, Rüdiger
 Universität Heidelberg, Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- 
 und Gesichtschirurgie 

Freitag, 8. 10. 2004, AUDIMAX
16:00   Postersession 2

P-12 Konzept für ein navigiertes mikro-chirurgisches Assistenz-
 System für die Mittelohrchirurgie
 Lenze, Carsten
 Abt. Automatisierungs- und Meßtechnik, Dept. für Informatik, 
 Universität Oldenburg 

P-13 Die Entwicklung eines computerbasierten Endoskopischen 
 Ultraschall Simulators (EUS), Zieldefinition und Ergebnisse
 Stefania, Petra
 PolyDimensions GmbH 

P-14 EndoPAR: Ein Trainingssystem für minimal invasive Chirurgie
 Mayer, Hermann G.
 Lehrstuhl Informatik VI (Robotik & Echtzeitsysteme), TU München 

P-15 Kombinierte Simulation und Registrierung für die Bestimmung 
 der mechanischen Eigenschaften von Hirngewebe
 Soza, Grzegorz
 Computer Graphics Group and Neurocenter, Dept. of Neurosurgery, 
 University of Erlangen-Nuremberg 

POSTERSESSION 1 – FREITAG, 8. 10. 2004 POSTERSESSION 1 – FREITAG, 8. 10. 2004
POSTERSESSION 2 – FREITAG, 8. 10. 2004

Postersessions
Die Anwesenheit des Autors während der angekündigten Zeit der Poster-
diskussion ist ausdrücklich erwünscht. Es stehen 3 min + 2 min Diskussion 
zur Vorstellung der wesentlichen Inhalte des Posters zur Verfügung.

Freitag, 8. 10. 2004, AUDIMAX 
12:50   Postersession 1

P-1 Implantatbohrungen mit bilddatengestützter chirurgischer 
 Navigation im mastoidalen und retroaurikulären Knochen
 Hoffmann, Jürgen
 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie,   
 Universitätsklinikum Tübingen, Eberhard-Karls-Universität 

P-2 Minimalinvasive Resektion eines Knochentumors im Bereich 
 der temporoparietalen Schädelbasis
 Hoffmann, Jürgen
 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 
 Universitätsklinikum Tübingen, Eberhard-Karls-Universität 

P-3 Navigierte Iso-C-3D Osteoid Osteom Resektion – 
 Erste klinische Ergebnisse.
 Kendoff, Daniel
 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

P-4 Implantierbare Mikrosensoren für die Visualisierung von Wirbel-
 körperbewegungen in der spinalen Chirurgie
 Süss, Olaf
 Neurochirurgische Klink, Charité-Campus Benjamin Franklin, 
 Berlin 

P-5 Integration direktional farbkodierter Tensorschichtdaten in die 
 Neuronavigation
 Uhlemann, Falk, 
 Institute of Artificial Intelligence, University of Technology, Dresden

P-6 Vergleich der postoperativen stationären Verweildauer bei  Patienten 
 mit intrakraniellen Gliomen nach Exstirpation im offenen 0,5-T-MRT 
 und nach neuronavigationsgestützter Exstirpation
 Nagel, Christoph
 Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie, Universität Leipzig 

P-7 Intraoperative, fluoroskopiebasierte Planung komplexer Osteo-
 tomien des proximalen Femurs
 Gottschling, Heiko
 Institut für Informatik IX, TU München 
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P-25 Hochqualitative Volumenvisualisierung von Tagged Volumina auf  
 PC Grafikhardware
 Vega Higuera, Fernando
 Neurocenter, Dept. of Neurosurgery and Computer Graphics Group, 
 University of Erlangen-Nuremberg

P-26 Workflow für eine DICOM-Anbindung an ein robotergestütztes 
 Nadel-Positioniersystem
 Breuer, Michaela
 CAS innovations AG 

P-27 Ein Vergleich von zwei 3D Modellscannern
 Ghanai, Sassan
 Universitätsklinikum Heidelberg Klinik für Mund-, Kiefer-, 
 Gesichtschirurgie

P-28 Neuartige Eingabekonzepte für inverse, intensitätsmodulierte 
 Planungssysteme in der Strahlentherapie
 Hanne, Robert
 Lehrstuhl Informatik IX, TU München 

P-29 Computerunterstützte Planung von Brust-Biopsien mit DynaCAD
 Kümmerlen, Bernd 
 MeVis – Center for Medical Diagnostic Systems and Visualization, 
 Bremen 

P-30 Bewertung der klinischen Eigenschaften von anatomischen 
 Modellen aus drei unterschiedlichen Rapid Prototyping Techniken
 Schwaderer, Erwin
 Universitätsklinikum Tübingen, Abt. für Radiologische Diagnostik 

P-31 Automatisches 3D Laser Scannen für die Medizin
 Seifert, Sascha
 Institut für Rechnerentwurf und Fehlertoleranz, Universität Karlsruhe 

P-32 Patientenindividuelle Modellierung der Geometrie der Lenden-
 wirbelsäule aus CT-Daten
 Seifert, Sascha
 Institut für Rechnerentwurf und Fehlertoleranz, Universität Karlsruhe 

P-33 MR-kompatibles Assistenzsystem für bildgeführte perkutane 
 Interventionen
 Wendt, Oliver
 Johann Wolfgang Goethe-Universität Frankfurt/Main

POSTERSESSION 2 – FREITAG, 8. 10. 2004
POSTERSESSION 3 – SAMSTAG, 9. 10. 2004

POSTERSESSION 3 – SAMSTAG, 9. 10. 2004

P-16 Navigationsunterstützte, minimal invasive Stabilisation von Beckenfrakturen
 Kovacs, Peter
 Universitätsklinik für Radiodiagnostik, Klin. Abt. für Radiodiagnostik I, 
 SIP Labor 

P-17 Die Visualisierung der zu erwartenden Zielpunktgenauigkeit für 
 die kranielle Neuronavigation
 Mularski, Sven
 Neurochirurgische Klinik Charité – Universitätsmedizin Berlin 
 Campus Benjamin Franklin

P-18 Highend Duplexsonographie zur Kompensation von Navigationsversagern
 Resch, Klaus D. M.
 Neurochirurgie, Universität Greifswald 

P-19 Messung kardiovaskulärer Strukturen in angiographischen 
 Bildern mit navigierter Bildgebung
 Kirschstein, Uwe 
 Division of Automation and Measurement Technologies; 
 Department of Informatics; Faculty II; University of Oldenburg 

P-20 Röntgen-C-Bogen Simulator
 Binder, Norbert
 Institut für Robotik und Kognitive Systeme, Universität zu Lübeck 

P-21 Erstellung von Testdaten für 4D Patienten-Modelle
 Sauer, Otto
 Klinik für Strahlentherapie, Universität Würzburg 

P-22 Lageerkennung des Tumors mit Hilfe eines intensitätsbasierten 
 4D Registrierungsverfahrens
 Berlinger, Kajetan
 Informatik IX,  TU München 

Samstag, 9. 10. 2004, AUDIMAX
13:00  Postersession 3

P-23 Stand der Technik der Medizinrobotik
 Pott, Peter Paul
 Labor für Biomechanik und experimentelle Orthopädie 
 Orthopädische Universitätsklinik Mannheim

P-24 Der Einfluß der virtuellen Trainingssysteme auf die Lernkurve 
 von operativen Eingriffen in der HNO
 Bahrami, Nuschin
 HNO-Universitätsklinik Leipzig
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CURAC-GESELLSCHAFTSABEND, 8. 10. 2004
ALTER LAGERKELLER DES AUGUSTINER-KELLER

Sie erreichen den Augustiner-Keller mit öffentlichen Verkehrsmitteln 
über folgende Haltestellen:

 s-Bahn, alle Linien bis zum Halt Hackerbrücke 

 u-Bahn bis zum Hauptbahnhof 
(ca. 7 Gehminuten bis zum 
Augustinerkeller)

Tram, Linie 16, Richtung Romanplatz bis zum Halt Hopfenstraße oder 
Hackerbrücke 

Tram, Linie 17, Richtung 
Amalienburgstr.

bis zum Halt Hopfenstraße oder 
Hackerbrücke 

Freitag, 8. 10. 2004, ab 20.00 Uhr
Gesellschaftsabend im Alten Lagerkeller des Augustiner-Keller  
(Arnulfstraße 52, 80335 München)

In Münchens ältestem noch erhaltenen Bierlagerkeller erwartet Sie ein 
Menü mit Bayrischen Spezialitäten. In Zeiten vor der Verbreitung des Kühl-
schranks lagerte hier das Bier im Sommer von einer Schicht aus Eisblöcken 
bedeckt. So konnte der darüber-liegende Biergarten bis in den Sommer 
hinein mit Bier, welches nur im Winter gebraut werden konnte, versorgt 
werden. Genießen Sie die einmalige Atmosphäre dieses Raumes und das 
Bier aus den riesigen Holzfässern.

Bitte beachten Sie, daß nur eine begrenzte Teilnehmerzahl an diesem
Festabend teilnehmen kann. Wir bitten Sie deshalb um eine frühzeitige
Buchung. Die Anmeldungen werden chronologisch erfaßt.

Kulturtipps parallel zur Tagung

von links:
Neue Pinakothek

Villa Stuck
Staatskanzlei

Oper München

Damit die kulturellen Genüsse nicht zu kurz kommen, bietet München eine 
große Vielfalt an unterschiedlichen Sehenswürdigkeiten. Diese befinden 
sich in der näherem Umgebung des Tagungszentrums und sind problem-
los zu Fuß, mit Bus,   s- und   u-Bahn zu erreichen. Ob Deutsches Theater, 
Olympia-park, Botanischer Garten oder Alte und Neue Pinakothek – jeder 
Besucher wird auf seine Kosten kommen.

Nähere Informationen erhalten Sie unter unter 
www.curac.org/curac04/kultur oder am Tagungsbüro.

KULTURTIPPS
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VORSITZENDE

Vorsitzende

Reto J. Bale
Universitätsklinik für Radiodiagnostik
Innsbruck SIPLab (A)
C V-Leberchirurgie & Planungssysteme 

Rainer Burgkart
TU München, Klinik für Orthopädie
C II-Orthopädie 

Wolfgang Birkfellner
Department of Biomedical Engineering 
and Physics,Universität Wien
C IV-Robotik  

Federico Colombo
Neuro Radiosurgery, 
Vicenza Hospital, Italy
International Session 2

Florian Dammann
Radiologische Klinik,
Universitätsklinik Tübingen
C V-Leberchirurgie & Planungssysteme  

A. Delitala
Dept. of Neurosurgery
S. Camillo Hospital, Rome
DGNC-Session 5 

Rudolf Fahlbusch
Universität Erlangen,
Neurochirurgische Klinik
C I-Neurologische Bildgebung 

Volkmar Falk
Herzzentrum am Universitätsklinikum 
Leipzig, Klinik für Herzchirurgie
C IV-Robotik

Hubertus Feussner
Chirurgische Klinik und Poliklinik, 
München
International Session 1
CTAC-Bildgebung 

G. Frank
Surgical Center for Pituitary Tumors 
Bellaria Hospital , Bologna
DGNC-Session 2

Wolfgang Freysinger
Universität Innsbruck,
HNO-Klinik (A)
C IV-Mechatronik, Workflow & Telemedizin 

M. Gangemi
Naples
DGNC-Session 1

G. Graschew
Charité Universitätsmedizin Berlin
CTAC-Telemedizin 

Stefan Hassfeld
Ruprecht-Karls-Universität,
Klinik und Poliklinik für MKG-Chirurgie, 
Heidelberg 
C III-HNO/MKG

Dieter Hellwig
Klinikum der Karl-Philipps-Universität,
Zentrum für Operative Medizin, Marburg 
DGNC

N. Hopf
Dept. of Neurosurgery,
Katharinenhospital, Stuttgart
DGNC-Session 1

Ulrich Hubbe
Neurozentrum, Universität Freiburg
DGNC-Session 3 

H. Hünerbein
Charité Universitätsmedizin Berlin
CTAC-Robotik

Heinrich Iro
Klinikum der Universität Erlangen-Nürn-
berg, Klinik und Poliklinik für HNO-
Krankheiten
C III-Navigation 

Willi A. Kalender
Institut für Medizinische Physik
Friedrich-Alexander-Universität, Erlangen
C I-Neurologische Bildgebung

Erwin Keeve
Research Center CAESAR, Bonn
C II-Simulation & Virtuelle Realität 

Uwe G. Kühnapfel
Institut für Angewandte Informatik,
Forschungszentrum Karlsruhe 
C II-Simulation & Virtuelle Realität

Wolfram Lamadé
Robert-Bosch-Krankenhaus Stuttgart
CTAC-Bildgebung 

T. Lange
Charité Universitätsmedizin Berlin
CTAC-Simulation 

K. Lehmann
Universitätsklinikum Benjamin Franklin 
Berlin
CTAC-Simulation  

Heinz U. Lemke
Computer Graphics & Computer Assisted 
Medicine, Technische Universität Berlin
CURAC TOPIC 

P. L. Longatti
Treviso
DGNC-Session 4 

Tim C. Lüth
MKG-Chirurgie
Campus Virchow-Klinikum, Berlin
C III-Navigation

Omid Majdani-Shabestari
Zentrum für HNO- und Augenheilkunde,
Medizinische Hochschule Hannover
C III-HNO/MKG  

VORSITZENDE UND
REFERENTEN

C. Mascari
Dept. of Neurosurgery,
Bellaria Hospital Bologna
DGNC-Session 3

Herbert K. Matthies
Institut für Medizinische Informatik,
Medizinische Hochschule Hannover 
C V-Registrierung 

Nassir Navab 
Informatik 16,
TU München
International Session 2

Christopher Nimsky
Abt. für Neurochirurgie,
Universität Erlangen-Nürnberg
C I-Neurochirurgie 

Lutz-P. Nolte
Universität Bern,
M.E. Müller-Institut für Biomechanik (CH)
C II – Orthopädie 

Bernhard Preim
Otto-von-Guericke-Universität,
Fakultät für Informatik, Magdeburg
Arbeitskreis medizinische Visualisierung  

Bernd Radig
Informatik 9,
TUM Garching
C II-Orthopädie 

T. Raguse
Evangelisches Krankenhaus Mülheim
CTAC-Robotik 

PD Dr. Veit Rohde
Universitätsklinikum der RWTH Aachen,
Klinik für Neurochirurgie
DGNC-Session 4

H. W. S. Schröder
Dept. of Neurosurgery, 
University of Greifswald
DGNC-Session 5 

Achim Schweikard
Institut für Robotik und Kognitive Systeme 
der Universität Lübeck
International Session 1, DFG-1124

Volker Seifert
Universitätsklinikum
Zentrum der Neurologie und 
Neurochirurgie, Frankfurt/Main
C I-Neurochirurgie 
Gero Strauss
HNO-Universitätsklinik Leipzig
C IV-Mechatronik, Workflow & Telemedizin

E. Uhl
Neurochirurgische Klinik,
LMU München
DGNC-Session 2 

Heinz Weber
Klinikum der Friedrich-Alexander-
Universität Erlangen
CTAC–Telemedizin

Heinz Wörn
Institut für Prozeßrechentechnik, 
Automation und Robotik der Universität 
Karlsruhe (TH)
C V-Registrierung, SFB414 
 

Referenten

J. Ansorg
BDC Service GmbH Berlin
CTAC-10 

Michael Aschke 
Institute for Process Control and 
Robotics, Universität Karlsruhe (TH)
C II-5

Nuschin Bahrami
HNO-Universitätsklinik Leipzig, 
Universität Leipzig
P-24 

J. Baldauf
Dept. of Neurosurgery, 
University of Greifswald
NC-10

Reto J. Bale
Universitätsklinik für Radiodiagnostik 
Innsbruck SIPLab (A)
C-8, C II-12 

Sönke Bartling
Abteilung Neuroradiologie, 
Medizinische Hochschule Hannover 
C III-16

D. Bartz
Lehrstuhl für Graphisch-Interaktive 
Systeme (GRIS),
Eberhard-Karls-Universität, Tübingen
DFG-1  

Robert Bauernschmitt 
Klinik für Herz- und Gefäßchirurgie, 
Deutsches Herzzentrum München 
C IV-1, CTAC-25

Carsten Joachim Beller
Herzchirurgie, Chirurgische Klinik,
Universität Heidelberg 
SFB-3 

Michaela Benz
Institut für Optik, Information und Photo-
nik, Universität Erlangen
C III-21

Kajetan Berlinger
Informatik IX, Technische 
Universität München
P-22, DFG-7 
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Norbert Binder
Institut für Robotik und Kognitive 
Systeme, Universität zu Lübeck 
C II-2, P-20

Christopher Bohr 
Klinik und Poliklinik für Hals-, Nasen-, 
Ohrenkranke, Universität Erlangen-Nürnberg
C III-11 

Michaela Breuer
CAS innovations AG
P-26

Daniel Briem
Universitätsklinikum Hamburg-Eppendorf 
Klinik und Poliklinik für Unfall-, Hand- 
und Wiederherstellungschirurgie 
C II-13 

G. Brockmann
Klinikum rechts der Isar München
CTAC-16 

V. Buono
Nocera Hospital, Nocera-Pagani
NC-31 

Catherina Burghart
Institut für Prozeßrechentechnik und 
Robotik, Universität Karlsruhe
C IV-18

Rainer Burgkart
TU München, Klinik für Orthopädie
CTAC-14 

P. Charalampaki
Dept. of Neurosurgery, University of Mainz
NC-7

G. Cinalli
Dept.of Pediatric Neurosurgery,
Santobono Hospital, Naples 
NC-3 

Musa Citak
Unfallchirurgische Klinik,
Medizinische Hochschule Hannover
C II-15, P-8

Kevin Cleary 
Imaging Science and Information Systems 
(ISIS) Center, Georgetown University 
Medical Center, Washington
C-7

Federico Colombo
Neuro Radiosurgery,
Vicenza Hospital – Italy
C-6

Coste-Manière, Ève
Accuray Inc., Paris
C-4

Florian Dammann
Radiologische Klinik, Universitätsklinik 
Tübingen
P-9 

E. De Divitis
Dept. of Neurosurgery, 
Federico II University, Naples 
NC-13

Hervé Delingette
INRIA, 
Sophia-Antipolis – France
C-2 

A. Delitala
Dept. of Neurosurgery,
S. Camillo Hospital, Rome
NC-29

A. del Rio
University of Tübingen 
NC-35 

Georgi Diakov 
HNO-Klinik der Medizinischen 
Universität Innsbruck
C III-1

Andreas Dietz
HNO-Universitätsklinik Leipzig, 
Universität Leipzig
CUT-4 

Sebastian Dressler
Dept. of ORL, University Hospital Leipzig, 
Innovation Center Computer 
Assisted Surgery
C IV-13

Georg Eggers
Ruprecht-Karls-Universität Heidelberg,
Klinik und Poliklinik für MKG-Chirurgie
C V-6 

Frank Enders
Dept. of Neurosurgery and Computer 
Graphics Group, University of Erlangen- 
Nuremberg
C I-11

R.-I. Ernestus
Depts. of Neurosurgery, University of Köln
NC-2 

Harald Eufinger
Ruhr-Universität Bochum
DFG-2

Sebastian Eulenstein
Charité, Campus Buch, 
Robert-Rössle-Klinik, Berlin 
C V-17 

Roman Evbatyrov
Dept. of Mathematics and Technology, 
Rhein AhrCampus Remagen, 
University of Applied Sciences Koblenz
P-10

A. P. Fabrizi
Dept.of Neurosurgery,
Bellaria Hospital, Bologna 
NC-33 

Volkmar Falk
Herzzentrum am Universitätsklinikum 
Leipzig, Klinik für Herzchirurgie
CUT-2

Philippe Federspil
Klinik und Poliklinik für Hals,-Nasen,-
Ohrenheilkunde, Kopf- und Halschirurgie, 
Universitätskliniken des Saarlandes
C I-8, DFG-11 

Jan Fischer
Visual Computing for Medicine am WSI/
GRIS, Universität Tübingen
C II-7

P. Ferroli
Dept.of Neurosurgery,
C. Besta Neurological Institute, Milano
NC-34 

Hubertus Feussner
Chirurgische Klinik und Poliklinik,
Klinikum rechts der Isar, TU München
CTAC-Schlußwort 

G. Frank
Surgical Center for Pituitary Tumors,
Bellaria Hospital, Bologna
NC-14 

Jochen Franke 
Klinik für Unfall- und Wiederherstellungs–
chirurgie, BG-Unfallklinik Ludwigshafen
C II-14

D. Freudenstein
Dept. of Neurosurgery,
University of Tübingen 
NC-23 

Wolfgang Freysinger
HNO Klinik der Medizinischen Universität 
Innsbruck (A) 
C III-2

M. J. Fritsch
University Hospital Schleswig-Holstein, 
Campus Kiel 
NC-5, NC-12 

R. J. Galzio
L’ Aquila University Hospital, 
L’ Aquila 
NC-36

Oliver Ganslandt
Neurochirurgische Klinik der 
Universität Erlangen-Nürnberg
NC-21 

Jens Geerling
Unfallchirurgische Klinik,
Medizinische Hochschule Hannover 
C II-17, C II-20

L. Genitori
Dept. of Pediatric Neurosurgery,
Regina Margherita Hospital, Torino 
NC-6 

Joachim Georgii
Institut für Informatik 15,
Technische Universität München
C II-3

Sassan Ghanai
Universitätsklinikum Heidelberg, 
MKG-Chirurgie
C V-1, P-27 

Sabine Girod
Stanford University, National Bio-
computation Center, Palo Alto
C II-4

U. Godano
Speaker of the Section Neuroendoscopy 
of the Italian Society of Neurosurgery, 
Bologna
DGNC–Eröffnungsrede 

Oliver Gonschorek 
Clinic for Trauma, Reconstructive and 
Plastic Surgery University of Leipzig
C III-3

Heiko Gottschling 
Institut für Informatik IX,
Technische Universität München
P-7 

Dr. Georgi Graschew
SRU OP 2000, Robert-Rössle-Klinik und 
MDC, Charitè – Universitätsmedizin 
Berlin
C IV-21, C IV-22, CTAC-1

P. Grummich
Dept. of Neurosurgery and Neurocenter,
University of Erlangen 
NC-22 

Robert Hanne
Lehrstuhl Informatik IX,
Technische Universität München
P-28

Jens-Hinrich Harms
Operatives Zentrum, 
Universitätsklinikum Leipzig
CTAC-21 

I. Hassan
Philipps-Universität Marburg
CTAC-7

Peter Hastreiter
Neurozentrum, Neurochirurgische Klinik 
der Universität Erlangen-Nürnberg 
C I-9 

Max Heiland
Klinik und Poliklinik für Zahn-, Mund-, 
Kiefer- und Gesichtschirurgie Universi-
tätsklinikum Hamburg-Eppendorf 
C III-17

Andreas Hein
Carl von Ossietzky Universität Oldenburg
DFG-8 

REFERENTEN REFERENTEN
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Dieter Hellwig
Klinikum der Karl-Philipps-Universität,
Zentrum für Operative Medizin, Marburg
DGNC–Eröffnungsrede

Ilka Hertel 
HNO-Universitätsklinik Leipzig/
Universität Leipzig
C III-15  

Thomas Hierl
Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- 
und Plastische Gesichtschirurgie, 
Universitätsklinikum Leipzig AöR
C III-18

Milo Hindennach
Centrum für Medizinische Diagnosesysteme 
und Visualisierung (MeVis), Bremen
C II-6, CTAC-18 

J. Hintze
Otto-von-Guericke-Universität, Magdeburg
DFG-12 

Hans Hoerauf 
Klinik für Augenheilkunde,
UK S-H, Campus Lübeck
C IV-17 

Mathias Hofer
HNO-Universitätsklinik Leipzig, 
Universität Leipzig
C IV-16

Jürgen Hoffmann
Klinikum der Eberhard-Karls-Universität,
Universitätsklinik für ZMK-Heilkunde, 
Tübingen
C III-19, P-1, P-2 

N. Hopf
Dept. of Neurosurgery,
Katharinenhospital, Stuttgart
NC-1

Tobias Hüfner 
Unfallchirurgische Klinik,
Medizinische Hochschule Hannover
C II-21, C II-23 

Ulrich Hubbe 
Neurozentrum, 
Albert-Ludwigs-Universität Freiburg
C I-1, NC-17

P. Hufnagl
Universitätsklinikum Charité Berlin
CTAC-5 

M. Hünerbein
Charité Universitätsmedizin Berlin,
Campus Buch 
CTAC-14

J. Jakob
Charité Universitätsmedizin Berlin,
Campus Buch
CTAC-7 

Alexander Lüder Kahrs
Institut für Prozeßrechentechnik, 
Automation und Robotik, Universität 
Karlsruhe (TH)
SFB-8

Sebastian Katscher
Universitätsklinikum Leipzig AöR, Klinik 
für Unfall-, Wiederherstellungs- und 
Plastische Chirurgie 
C III-4 

Stefan Kehrt
BMBF-Innovation Center Computer-As-
sisted-Surgery ICCAS, Dept. of Neurosur-
gery, University of Leipzig 
C III-22 

Daniel Kendoff
Unfallchirurgische Klinik,
Medizinische Hochschule Hannover
C II-22, C III-6, P-3 

Uwe Kirschstein
Division of Automation and Measurement 
Technologies, Informatics,
University of Oldenburg
P-19 

Ulrich Knopp 
Klinik für Neurochirurgie, 
Universitätskliniken Schleswig-Holstein, 
Campus Lübeck
C IV-2, NC-24 

Rainer Konietschke
Institut für Robotik und Mechatronik,
DLR, Oberpfaffenhofen 
C IV-3

O. Konrad-Verse
MeVis Bremen
MV-3  

Werner Korb 
Ruprecht-Karls-Universität Heidelberg,
Klinik und Poliklinik für MKG-Chirurgie
C IV-11, SFB-7 

L. Kovacs
TU München, Klinik für Orthopädie
CTAC-20 

Peter Kovacs
Universitätsklinik für Radiodiagnostik,
Innsbruck (A)
P-16

B. Kraft
Marienhospital Stuttgart
CTAC-29 

Florian Kral
Universitätsklinik für HNO,
Medizinische Universität Innsbruck
C III-12

Boris Krischek
Neurochirurgie, 
Philipps-Universität Marburg
NC-26 

Gernot Kronreif
ARC Seibersdorf research GmbH Me-
chatronische Automatisierungssysteme, 
Seibersdorf (A)
C IV-6

Bernhard Kübler
Institut für Robotik und Mechatronik,
DLR, Oberpfaffenhofen
C IV-12 

J.-M. Kuhnigk
MeVis Bremen
CTAC-17

Bernd Kümmerlen
MeVis - Center for Medical Diagnostic 
Systems and Visualization, Bremen
P-29  

Thomas Lange
Klinik für Chirurgie und Chirurgische Onko-
logie, Charité - Universitätsmedizin Berlin
C V-7 

Kai S. Lehmann
Chirurgische Klinik, Charité - Universitäts-
medizin Berlin, Campus Benjamin Franklin
C V-14, MV-4, CTAC-9, CTAC-12  

Heinz U. Lemke
Computer Graphics & Computer Assisted 
Medicine, Technische Universität Berlin
CUT-1

Carsten Lenze 
Abt. Automatisierungs- und Meßtechnik, 
Dept. für Informatik, Universität Oldenburg
P-12 

Dirk Lindner 
Klinik und Poliklinik für 
Neurochirurgie, Universität Leipzig 
C III-7

D. Locatelli
Dept. of Neurosurgery,
S.Matteo University Hospital Pavia
NC-15 

P. L. Longatti
Dept. of Neurosurgery,
Ca’ Foncello Hospital Treviso
NC-9

T. Lüth
Klinik für MKG-Chirurgie-Klinische 
Navigation und Robotik, Charité, 
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