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In Verbindung mit:

–  der 3. Jahrestagung der Sektion Neuroendoskopie, 
   Neuronavigation und intraoperative Bildgebung 
   der Deutschen Gesellschaft für Neurochirurgie
–  Sektion für minimalinvasive, Computer- und Telematikassistierte  
   Chirurgie der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC)
–  dem Workshop des SFB414 Informationstechnik in der Medizin –
    rechner- und sensorgestützte Chirurgie
–  dem Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktprogrammes 1124   
   „Medizinische Navigation und Robotik“
–  Arbeitskreis Medizinvisualisierung der Deutschen Gesellschaft 
    für Informatik

Die CURAC2003 

wird live im 

Internet übertragen:

www.medicstream.de
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THEMEN DER TAGUNGGRUSSWORTE

>> Themen der Tagung

– Präoperative Planung und Bildgebung 

– Präoperative Simulation 

– Erweiterte und virtuelle Realität

– Computerassistierte Intervention 

– Medizinrobotik 

– Telemedizin und Telechirurgie 

– Rapid Prototyping und Tissue Engineering 

– Freie Themen

>> Veranstaltungsort

Maritim Hotel Nürnberg

Frauentorgraben 11 

90443 Nürnberg 

Telefon (09 11) 23 63-0 

Telefax (09 11) 23 63-836

www.maritim.de

>> Tagungsbüro vor Ort

Telefon (0700) 62 66 37 73

>> Hotelreservierung

Kennwort: CURAC 

E-Mail: reservierung.nur@maritim.de

Sehr geehrte Damen und Herren,

liebe Kolleginnen, liebe Kollegen, 

liebe Mitglieder der CURAC, 

nach der überaus erfolgreichen 1. Jahrestagung 

der CURAC letztes Jahr in Leipzig, ist es uns auch 

dieses Jahr wieder gelungen, zahlreiche Beiträge

nicht nur aus den operativen klinischen Fächern, 

sondern auch aus den technischen Disziplinen zu 

gewinnen. So finden im Rahmen der CURAC 

neben der 3. Jahrestagung der Sektion Neuroendoskopie, Neuronavigation 

und intraoperative Bildgebung der Deutschen Gesellschaft für Neurochirurgie 

und dem Workshop der Sektion für minimalinvasive, Computer- und Telema-

tik-assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie auch der 

Workshop des SFB414 „Informationstechnik in der Medizin – rechner- und 

sensorgestützte Chirurgie“, das Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktpro-

gramms 1124 „Medizinische Navigation und Robotik“ und die Sitzung des 

Arbeitskreis Medizinvisualisierung der Deutschen Gesellschaft für Informatik 

statt.

Wichtigstes Ziel der interdisziplinären Gesellschaft CURAC sollte es sein,

die klinischen und technischen Disziplinen näher zusammen zu bringen, 

so dass beide Seiten nicht nur die gegenseitige Sprache besser verstehen

lernen, sondern dass auch Synergien durch die engere Zusammenarbeit

entstehen. Die intensivere interdisziplinäre Zusammenarbeit wird modernste 

Techniken der computer- und roboterassistierten Chirurgie weiterentwickeln, 

reifen und sinnvoll werden lassen.

An unserer Universität Erlangen-Nürnberg, auch in unserem Neurozentrum im 

Kopfklinikum, haben wir seit einigen Jahren begonnen, dieses Konzept mit 

Institutionen der medizinischen und technischen Fakultät sowie der Industrie 

umzusetzen. Dafür möchte ich mich an dieser Stelle bei allen Beteiligten sehr 

bedanken.

Ich hoffe und wünsche den Teilnehmern der 2. Jahrestagung der CURAC 

einen regen und fruchtbaren Informationsaustausch. Die Mitglieder des

Organisationskomitees und ich freuen sich, Sie in Nürnberg als unsere 

Gäste willkommen heißen zu können. 

Prof. Dr. R. Fahlbusch

Präsident der Deutschen Gesellschaft für 

Computer- und Roboterassistierte Chirurgie (CURAC)
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ANREISEVERANSTALTUNGSORT/
ANREISE

STADTFÜHRUNGEN/
RAHMENPROGRAMM

>> Anreise

Verkehrsanbindung

Nürnberg ist mit dem Flugzeug, der Bahn und dem PKW gut zu erreichen.

Anreise per PKW: 

Bitte folgen Sie der Ausschilderung „Centrum/Bahnhof“. 

Nürnberg liegt zentral im süddeutschen Autobahnnetz und ist gut erreichbar 

über folgende Autobahnen: A9 München – Berlin 

• Anfahrt aus Richtung München: 

 Ausfahrt Nr. 54, Dreieck Nürnberg/Feucht weiter über Kreuz Nürnberg- 

Süd bis Ausfahrt Nr. 34, Nürnberg Zollhaus

• Anfahrt aus Richtung Berlin: 

Ausfahrt Nr. 52, Nürnberg/Fischbach

A6 Heilbronn – Amberg Anfahrt aus Richtung Heilbronn: Ausfahrt Nr. 58, Kreuz 

Nürnberg-Süd, Richtung Nürnberg bis Ausfahrt Nr. 34, Nürnberg-Zollhaus

•  Anfahrt aus Richtung Amberg: 

 Ausfahrt Nr. 59 Nürnberg Langwasser

Kostenpflichtige Parkplätze stehen zur Verfügung.

Anreise per Zug: 

Der Nürnberger Hauptbahnhof ist zu Fuß 5 Minuten 

vom Veranstaltungsort entfernt.

>> Anreise
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ORGANISATORISCHESORGANISATORISCHES

>> Tagungspräsident

Prof. Dr. R. Fahlbusch

Direktor der Neurochirurgischen Klinik der Universität Erlangen-Nürnberg

>> Co-Präsident:

Prof. Dr. W. Kalender

>> Kongresssekretär: 

Priv.-Doz. Dr. Ch. Nimsky

>> Veranstalter

Universität Erlangen-Nürnberg

>> Satellitenveranstaltungen

3. Jahrestagung der Sektion Neuroendoskopie, Neuronavigation und intrao-

perative Bildgebung der Deutschen Gesellschaft für Neurochirurgie 

Prof. Dr. D. Hellwig

Sektion für minimalinvasive, Computer- und Telematik-assistierte Chirurgie 

der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC)

Prof. Dr. P. M. Schlag

Workshop des SFB414 „Informationstechnik in der Medizin – 

rechner- und sensorgestützte Chirurgie“

PD Dr. Dr. S. Haßfeld

Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktprogrammes 1124 

„Medizinische Navigation und Robotik“

Prof. Dr. A. Schweikard

Arbeitskreis Medizinvisualisierung der Deutschen 

Gesellschaft für Informatik

Prof. Dr.-Ing. B. Preim

>> Programmkommission:

CURAC Vorstand:

Prof. Dr. R. Fahlbusch – Präsident

Prof. Dr. A. Schweikard – 1. Vizepräsident

Prof. Dr. P. M. Schlag – 2. Vizepräsident

Prof. Dr. H. Lemke – Generalsekretär

PD Dr. Dr. S. Haßfeld – Schatzmeister

Prof. Dr. V. Seifert – Stellv. Schatzmeister

Prof. Dr. T. Lüth – Schriftführer

Prof. Dr. T. Lenarz – Stellv. Schriftführer

Prof. Dr. M. Samii – Ehrenpräsident

Prof. Dr. F. Bootz – Past-Präsident

Wissenschaftlicher Beirat:

PD Dr. F. Dammann, Radiologie, Tübingen

Prof. Dr. Dr. R. Ewers, MKG, Wien

PD. Dr. V. Falk, Herzchirurgie, Leipzig

Dr. Ing. H. Fischer, Ingenieur/Robotik, Karlsruhe

AO. Univ.-Prof. Mag. Dr. W. Freysinger, Physik, Innsbruck

Prof. Dr. W. A. Kalender, Physik, Erlangen 

Dr. E. Keeve, Computer Graphics Bonn

Dr. U. Kühnapfel, angew. Informatik, Karlsruhe

Dr. R. Kurek, Gyn., Tübingen

Prof. Dr. H. K. Matthies, Medizinische Informatik, Hannover

Dr. A. Nabavi, Neurochirurgie, Kiel

Prof. L. Nolte, MEM, Bern

Dr. G. Strauss, HNO, Leipzig

Prof. Dr. R. Wetzel, Ortho, München

Prof. Dr. Ing. H. Wörn, Robotik, Karlsruhe

Lokales Organisationskomitee: 

Prof. Dr. R. Fahlbusch, Neurochirurgie

PD Dr. Ch. Nimsky, Neurochirurgie

PD Dr. O. Ganslandt, Neurochirurgie

Dr. P. Hastreiter, Neurochirurgie/Computergraphik

Prof. Dr. H. Iro, HNO

Prof. Dr. J. Wiltfang, MKG

Prof. Dr. F. Hennig, Unfallchirurgie

Dr. A. Olk, Unfallchirurgie 

Dr. H. Weber, Chirurgie

Dr. R. Schmidt, Orthopädie

Prof. Dr. T. Kuwert, Nuklearmedizin

Prof. Dr. G. Greiner, Computergraphik

Prof. Dr. W. Kalender, Medizinische Physik
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ORGANISATORISCHESORGANISATORISCHES

>> Organisation

Priv.-Doz. Dr. Ch. Nimsky

Neurochirurgische Klinik

Universität Erlangen-Nürnberg

Schwabachanlage 6

91054 Erlangen

Telefon:  (0 91 31) 8 53 30 01

Fax:   (0 91 31) 8 53 45 51

E-Mail:   nimsky@nch.imed.uni-erlangen.de

>> Publikationen

Alle angenommenen Beiträge werden in der europäischen Telematik-Daten-

bank medicstream zitierfähig publiziert (ISSN). Außerdem werden alle Abstracts 

auf einer Kongress-CD-ROM, die Sie vor Ort bekommen, veröffentlicht.

>> Wissenschaftlicher Träger

Deutsche Gesellschaft für Computer- und Roboterassistierte Chirurgie e. V.

>> Teilnehmerregistrierung/Industrieausstellung

MCN Medizinische Congressorganisation Nürnberg AG

Zerzabelshofstr. 29 • 90478 Nürnberg

Telefon:  (09 11) 3 93 16 17

Fax:   (09 11) 3 93 16 20

E-Mail:   curac@mcnag.info

>> Öffnungszeiten der Industrieausstellung

Dienstag. 4. November 2003, 10.00–18.00 Uhr

Mittwoch, 5. November 2003, 10.00–18.00 Uhr 

Donnerstag, 6. November 2003, 10.00–18.00 Uhr 

>> Anmeldung

Wir bitten Sie, für jeden Teilnehmer eine gesonderte Anmeldung zu erstellen. 

Zur Erleichterung des Zahlungsverkehrs können die Teilnahmegebühren von 

Ihrem Bankkonto abgebucht werden. Dieser Service ist aus banktechnischen 

Gründen nur mit Kreditinstituten in der Bundesrepublik Deutschland möglich. 

Sollten Sie am Einzugsverfahren nicht teilnehmen, bitten wir um spesenfreie 

Überweisung (bis spätestens zwei Wochen vor Veranstaltungsbeginn) auf das 

Konto:

MCN Medizinische Congressorganisation Nürnberg AG

Deutsche Apotheker- und Ärztebank eG, Nürnberg

Konto-Nr. 1 802 710 943, BLZ 76090613, 

Kennwort CURAC 2003

Bei Rücktritt beträgt die Bearbeitungsgebühr € 20. Bitte beachten Sie, dass 

Absagen nur schriftlich (auch per Fax) entgegengenommen werden. Der Name 

auf der Anmeldung muss mit dem auf der Überweisung übereinstimmen. 

Kreditkarten von VISA, Diners Club und Eurocard werden akzeptiert. Nach 

Bearbeitung Ihrer Anmeldung wird Ihnen eine Reservierungsbestätigung zu-

gesandt (sofern die Anmeldung mindestens drei Wochen vor Veranstaltungs-

beginn erfolgt). Die Rechtsverbindlichkeit Ihrer Anmeldung ist auch ohne Erhalt 

einer Reservierungsbestätigung gegeben!

Bitte legen Sie zur schnelleren Abwicklung die Reservierungsbestätigung am 

Tagungsschalter vor, an dem Ihnen Ihre Unterlagen (Bescheinigung, Ausweis 

etc.) ausgehändigt werden. Eine vorherige Zusendung der Unterlagen kann 

nicht erfolgen!

>> Teilnahmegebühren

Mitglieder CURAC

Dauerausweis

Tageskarte Dienstag

Tageskarte Mittwoch

Tageskarte Donnerstag

Tageskarte Freitag

€ 230

€ 90

€ 130

€ 130

€ 90

Nichtmitglieder CURAC

Dauerausweis

Tageskarte Dienstag

Tageskarte Mittwoch

Tageskarte Donnerstag

Tageskarte Freitag

€ 270

€ 130

€ 170

€ 170

€ 130

Student*

Dauerausweis € 20

Rahmenprogramm

Festlicher Abend

auf der Burg

(limitierte Teilnehmerzahl)

€ 60

* Vorlage des Studentenausweises vor Ort erforderlich

Die gesetzliche Mehrwertsteuer von 16% ist in den Gebühren enthalten.
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HINWEISE FÜR VORSITZENDE
UND REFERENTEN

CURAC INTERN

>> Mediencheck

Wir bitten Sie, ihre PowerPoint®-Präsentation bis spätestens 1 Stunde vor 

Beginn der jeweiligen wissenschaftlichen Sitzung im Mediencheck endgültig 

freizugeben. Es stehen Rechner zum Testen bereit.

>> PowerPoint®-Präsentation

PowerPoint®-Präsentationen werden von einem zentralen Computerarbeits-

platz gesteuert, somit werden die Umschaltzeiten zwischen den Beiträgen 

reduziert. Um den Ablauf zu optimieren bitten wir Sie, die PowerPoint®-Prä-

sentationen bis spätestens 29. Oktober 2003 auf einen Datenträger (ZIP, 

CD-ROM) mit Ihrer Präsentation an untenstehende Adresse zu senden. Bitte 

verwenden Sie die Option „Pack and Go“ ab PowerPoint® 97. Dateien unter 

10 MB können ebenfalls bis zum 29. Oktober 2003 an e.nowatius@curac.org 

gesendet werden. Im Mediencheck können Sie Ihre digitale Präsentation 

noch einmal einsehen und bei Bedarf editieren. Sie benötigen in diesem Fall 

Ihre Original-PowerPoint®-Datei inklusive aller Schriften, Bilder und Filme. Die 

Präsentation erfolgt durch die Kongresstechniker, eine Animationssteuerung 

ist auch vom Rednerpult aus möglich. 

zwonull media

z. Hd. Herrn Nowatius

Feuerbachstraße 7

04105 Leipzig

Tel.: 03 41-3 03 46 31

>> Redezeiten

CURAC:  8 Minuten Redezeiten

  2 Minuten Diskussion

DGNC:  12 Minuten Redezeiten

  3 Minuten Diskussion

>> Kongresssprache

deutsch

Donnerstag – Internationale Sitzung: englisch

>> Veröffentlichung in Computer Aided Surgery

Die besten 12 Beiträge zur CURAC werden in der Zeitschrift Computer Aided 

Surgery publiziert – die entsprechenden Autoren wurden nach der Evaluierung 

durch das Programmkomitee dazu gesondert aufgefordert, bis zum Kongress 

entsprechend formatierte Manuskripte einzureichen.

>> Deutsche Gesellschaft für Computer- und 

Roboterassistierte Chirurgie (CURAC)

gegründet: im Jahr 2001

Sitz der Gesellschaft: Berlin

Ziele der Gesellschaft: Die CURAC vereint Personen aus den medizinischen, 

informationstechnischen, ingenieurwissenschaftlichen und angrenzenden 

Gebieten, die sich wissenschaftlich oder praktisch mit der computer- und 

roboterassistierten Chirurgie beschäftigen oder dafür ein wissenschaftliches 

oder berufliches Interesse zeigen.

Büro der Gesellschaft: 

Franziska Schweikert, Im Gut 15, 79790 Küssaberg

Präsident: 

Prof. Dr. R. Fahlbusch, Neurochirurgie, Erlangen

Industriebeirat: 

R. Birkenbach, BrainLab AG

Dipl. Phys. M. Bublat, Localite

Dr. R. Graumann, Siemens

C. Hempel, COMTAIX

T. Lutze, Aesculap

F.-J. Mick, Zeiss

Dr. J. Pross, Leibinger

M. Reibenspiess, Medtronic

Dr. rer. nat. H.-J. Schulz, 4navitec

Homepage und Mitgliedsanträge:

www.curac.org

Publikationsjournal:

Computer Aided Surgery

CURACscience (ISSN 1619-0718)

www.medicstream.de (ISSN 1619-2745 )
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INTERNETÜBERTRAGUNG/
TELETEACHING 

In diesem Jahr wird es möglich sein, alle Vorträge der CURAC-Jahrestagung 

im Internet in Bild und Ton zu verfolgen. So soll es allen, die nicht persönlich 

an der Tagung teilnehmen können, ermöglicht werden, live oder im Anschluss 

Teile des wissenschaftlichen Programmes am PC zu verfolgen. Während der 

Vorträge er folgt die digitale Aufzeichnung der Dia- oder Multimediapräsenta-

tion sowie des Originaltones.

Mit einer geringen zeitlichen Verzögerung von ca. 10 Minuten nach Vortrags-

ende werden die Daten auf einem Server der Universität Leipzig gespeichert, 

von dem jeder Vortrag über die Homepages: www.curac.org/curac2003 und 

www.medicstream.de beliebig oft abrufbar ist. Dabei ist auf einer ständig 

aktualisierten Seite im Programmablauf erkennbar, welche Vorträge bereits 

für die Übertragung zur Verfügung stehen. Dieser Service wird in der Zeit vom 

4. November 2003, 09.00 Uhr bis 6. November 2003, 18.00 Uhr eingerich-

tet. Nach einem technisch bedingten Zeitintervall bis Ende Dezember werden 

sämtliche gespeicherten Vorträge wiederum über www.medicstream.de 

kostenlos abrufbar sein. 

Falls Sie mit einer Veröffentlichung Ihres Beitrages nicht einverstanden sind, 

teilen Sie uns dies spätestens zur Abgabe Ihrer Vortragsunterlagen mit. Für 

die Anonymisierung des Vortragsinhaltes ist der Vortragende verantwortlich. 

Bitte wenden Sie sich bei eventuellen Rückfragen über unsere Homepage 

an uns oder direkt an: Tom Werner · Tel.: +49 (0) 3 41 – 3 03 46 38 oder 

info@medicstream.de
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Sie müssen Abstracts sammeln, rezensieren, bewerten? 
Und daraus ein Kongressprogramm erstellen? 
Und Sie arbeiten noch immer mit Karteikarten?

Steigen SIe jetzt um und nutzen Sie die Möglichkeiten, die Ihnen das 
Internet bietet: AMSYS – das Online-Abstract-Managementsystem 
unterstützt Sie bei der Kongressvorbereitung. Sparen Sie Zeit und Geld. 
Vertrauen Sie auf ein umfangreich getestetes System, erfolgreich einge-
setzt bei der Abstractverwaltung der CURAC2003 in Erlangen.

AMSYS bietet neben automatisierten Verarbeitungseigenschaften und 
umfangreichen Übersichts- und Auswertungsmöglichkeiten auch individuell 
anpassbare Ausgabeoptionen sowie technischen Unterstützung während der 
gesamten Vorbereitungs- und Realisierungsphase Ihres Kongresses.

Testen Sie AMSYS und lassen Sie sich Ihren Account freischalten unter:
http://www.abstract-management.de/demo.php

Die Vorteile auf einen Blick:
>    kostengünstig, flexibel und komplett online und somit jederzeit erreichbar
>     individuell anpassbare Formulare sowie Accounts für Rezensenten  
       und Autoren
>     umfangreiche Sortierfunktionen und Auswertungsmöglichkeiten
>     intelligentes Mailingsystem zur Vereinfachung der Kommunikation
>     Zusammenstellung einzelner Sessions sowie des gesamten Kongress- 
       programms
>    tägliches Backup und Sicherung Ihrer Daten
>     Zuordnung des Veranstaltungsablaufs zu Zeitplänen und verschiedenen  
       Örtlichkeiten
>     flexible Ausgabeformate für einfache Weiternutzung der Daten 
       (z. B. Abstractband)

Sprechen Sie mit uns!
zwonull media
+49 (0) 3 41–3 03 46 32 (Herr Nowatius)
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RAUMÜBERSICHT RAUMÜBERSICHT

Tagungsschalter

Salon „Martin Behaim“
Arbeitskreis Medizinvisualisierung

CTAC

Industrieforum

SFB 414

Mediencheck

Industrieausstellung

Saal „Kaiser Karl IV“
CURAC

DGNC

Saal „Kaiser Maximilian“
CURAC

DFG1124
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>> Sponsoren

Der CURAC und den Organisatoren der Jahrestagung ist die Integration der 

präsentierenden und unterstützenden Firmen in die wissenschaftliche Veran-

staltung sehr wichtig. Wir bedanken uns für ihre aktive Unterstützung.

Main Sponsor:

PROGRAMMÜBERSICHTSPONSOREN-/
INDUSTRIEAUSSTELLUNG

Exceptional Sponsor:

Aussteller:

3di GmbH, Jena 

Bayern Innovativ GmbH, Nürnberg 

CAS Innovations AG, Erlangen  

DePuy Orthopädie GmbH, Sulzbach  

Ethicon GmbH Codman, Norderstedt 

GE Medical Systems Deutschland GmbH & Co. KG, Solingen

Inomed GmbH, Teningen  

IVS Solutions AG, Chemnitz  

Medical Intelligence Medizintechnik GmbH, Schwabmünchen 

Karl Storz GmbH & Co. KG, Tuttlingen 

Saal 
„Kaiser Karl IV“

Saal 
„Kaiser 

Maximilian“

Dienstag

8:00–-13:00 DGNC
Arbeitskreis „Medizin-
visualisierung“ der DGI

14:00–18:00 DGNC SFB414

Mittwoch

8:30–12:10 CURAC

13:00–17:30 CURAC CURAC

17:30–18:30
Mitglieder-
versammlung 
CURAC

ab 19:30 Festabend Kaiserburg

Donnerstag

8:00-13:15 CURAC

14:00-19:00 CURAC CURAC CTAC

Freitag

9:00-13:00 CURAC DFG1124 CTAC

Salon 
„Martin Behaim“

Aesculap AG & Co. KG, 
Tuttlingen

Sponsoren 

NDI Europe GmbH, 
Radolfzell

Carl Zeiss Deutschland, 
Oberkochen

EST Engineering Systems 
Technologies, Kaiserslautern

Siemens Aktiengesellschaft, 
Erlangen

BrainLAB AG, 
Heimstetten

TIKOM GmbH

Fürth

DePuy Industrieforum
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PROGRAMMÜBERSICHT
DIENSTAG, 4. 11. 2003

DGNC, DIENSTAG, 4. 11. 2003
SAAL „KAISER KARL IV“

Sektion Neuroendoskopie, Neuronavigation und intraoperative Bildgebung 

der Deutschen Gesellschaft für Neurochirurgie

Dienstag, 4. 11. 2003, Saal „Kaiser Karl IV“

8:00 Begrüßung 

 D. Hellwig

 Sprecher der Sektion, Neurochirurgie Marburg

Sitzung Funktion

Vorsitz F. Duffner, Tübingen

 R. Steinmeier, Dresden

 

8:10  Funktionelles MRT bei Patienten mit Tumoren in der Nähe 

NC-1 eloquenter Hirnareale – Methoden-bedingte Schwierigkeiten

 J. Gerber, R. von Kummer, R. Steinmeier 

 Abtlg. für Neuroradiologie & Klinik für Neurochirurgie, Universitäts-

 klinikum Carl Gustav Carus, TU Dresden 

8:25 Präoperative Funktionsdiagnostik von Sprache, Gedächtnis und  

NC-2 anderen höheren kognitiven Leistungen mit MEG und fMRI und  

 Einbindung in die funktionelle Neuronavigation

 P. Grummich, O. Ganslandt, Ch. Nimsky, R. Fahlbusch 

 Neurochirurgische Klinik, Universität Erlangen-Nürnberg

 

8:40 Ein neuartiges passives Paradigma der funktionellen Magnetresonanz-

NC-3 tomographie (fMRT) zur Lokalisationsanalyse des sensomotorischen  

 Kortex unter Vollnarkose

 T. Gasser, I. E. Sandalcioglu, H. Wiedemayer, B. Schoch, D. Stolke

 Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie Universitätsklinikum Essen &  

 Institut für Mess- und Regelungstechnik, Universität Duisburg-Essen

8:55 Präoperative Planung neurochirurgischer Prozeduren mit Hilfe 

NC-4 Diffusions Tensor Bildgebung

 R. Steinmeier, H. Kitzler, A. Werner, M. Dymora, R. von Kummer 

 Neurochirurgische Klinik & Neuroradiologie Universitätsklinikum 

 Carl Gustav Carus, TU Dresden

9:10 Darstellung der Hirn- und Faserbahn-Deformierung während 

NC-5 intrakranieller Eingriffe: Analyse der Auswirkungen des Brain Shift  

 anhand der DWI und des navigierten 3D-Ultraschalls

 V. A. Coenen, T. Krings, J. Weidemann, F.-J. Hans, P. Reinacher, 

 J. Gilsbach, V. Rohde 

 Neurochirurgische Klinik, Universitätsklinikum Aachen & Abteilung  

 Neuroradiologie, Universitätsklinikum Aachen 

Saal 
„Kaiser Karl IV“

Salon 
„Martin Behaim“

8:00–
13:00

3. Jahrestagung der Sekti-
on Neuroendoskopie, 
Neuronavigation und 
intraoperative Bildgebung 
der Deutschen Gesell-
schaft für Neurochirurgie 
(DGNC)

– Begrüßung 
  (8:00–8:10)

– Sitzung Funktion 
  (8:10–10:10)

– Sitzung Bildgebung 
  (10:30–13:00)

Arbeitskreis Medizin-
Visualisierung der 
Deutschen Gesellschaft 
für Informatik
(AK-MedVis)

11:00–12:00
Presse-
konferenz 
CURAC

13:00–
14:00

Mittagspause

14:00–
19:00

3. Jahrestagung der Sek-
tion Neuroendoskopie, 
Neuronavigation und intra-
operative Bildgebung der 
Deutschen Gesellschaft 
für Neurochirurgie
(DGNC)
– Sitzung Endoskopie  
 (14:00–15:30)
– Sitzung Navigation
 (16:00–19:00)

14:00–17:00

Workshop des SFB414 
„Informationstechnik in 
der Medizin – rechner- und 
sensorgestützte Chirurgie“

Präsidiumssit-
zung CURAC

Programm für Dienstag, den 4. 11. 2003
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9:25 Intraoperative Diffusions-Tensor-Bildgebung zur Visualisierung 

NC-6 von Bahnsystemen in der Gliomchirurgie

 Ch. Nimsky, O. Ganslandt, P. Hastreiter, A. G. Sorensen, R. Fahlbusch 

 Neurochirurgische Klinik, Universität Erlangen-Nürnberg & Dept. of  

 Radiology/Nuclear Magnetic Resonance Center, Massachusetts  

 General Hospital, Boston, USA

9:40 Elastographie bei Hintumoroperationen

NC-7 M. Scholz, O. Noack, K. Schmieder, S. Siebers, A. Lorenz, 

 A. Pesavento, B. Brendel 

 Neurochirurgische Universitätsklinik Knappschaftskrankenhaus Bochum  

 & Institut für Hochfrequenztechnik Universität Bochum

9:55 Bestimmung der Tumorrandzone von hirneigenen Tumoren mit Hilfe  

 der Protonenspektroskopie und Neuronavigation

NC-8 O. Ganslandt, A. Stadlbauer, Ch. Nimsky, E. Moser, R. Fahlbusch

 Neurochirurgische Universitätsklinik, Erlangen & Institut für 

 Medizinische Physik, Wien

10:10–10:30 PAUSE

Sitzung Bildgebung

Vorsitz N. Hopf, Stuttgart

 V. Rohde, Aachen

 

10.30 Hemiparkinson Tiermodell bei Weißbüschelaffen (Callithrix jacchus)  

NC-9 nach stereotaktischen Läsionen der subthalamischen Nucleii mit  

 6-Hydroxydopamin

 P. Nomikos, B. Czeh, M. Buchfelder, E. Fuchs 

 Neurochirurgische Klinik der Universität Göttingen & 

 Deutsches Primatenzentrum Göttingen

10:45 Automatische Bildfusion für die stereotaktisch geführte 

NC-10 Neurochirurgie und Radiochirurgie/stereotaktische Radiotherapie

 K. Hamm, G. Surber, R. Aschenbach, M. Schmücking, R. E. Wurm,  

 G. Kleinert, R. P. Baum 

 Abt. für stereotaktische Neurochirurgie und Radiochirurgie & Institut  

 für bildgebende Diagnostik, Helios Klinikum Erfurt & PET-Zentrum,  

 Zentralklinik Bad Berka & Klinik für Strahlentherapie, Charité, Berlin

11:00 Bildaktualisierung mit intraperativer MRT bei der computerassistierten  

NC-11 Neurochirurgie

 C. R. Wirtz, M. M. Bonsanto, R. Metzner, M. Stamov, V. M. Tronnier

 Neurochirurgische Universitätsklinik Heidelberg 

11:15 Intraoperative Bildgebung mittels Fluoreszenzangiographie

NC-12 R. Steinmeier, C. Bonk, M. Kirsch, G. Schackert 

 Neurochirurgische Klinik, Universitätsklinikum Carl Gustav Carus, TU Dresden

11:30 Wertigkeit des intraoperativen Ultraschalls bei der Resektion 

NC-13 von Gehirntumoren

 C. Renner, B. Jager, J.-P. Schneider, J. Meixensberger 

 Neurochirurgische Universitätsklinik & Radiologische Klinik, Universität Leipzig

11:45 Intraoperativer 3D Ultraschall zum Ausgleich von brain shift bei der  

NC-14 Neuronavigation

 C. R. Wirtz, M. M. Bonsanto, R. Metzner, A. Unterberg, V. M. Tronnier 

 Neurochirurgische Universitätsklinik Heidelberg

  

12:00 Erhöhung der Informationsdichte von MRTs durch Farbcodierung,  

NC-15 Histogrammanpassung und Bildfusion für die Neuronavigation

 J. Warnat, J. Schaier, A. Brawanski 

 Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie der Universität Regensburg 

13:00–14:00 Mittagspause

Sitzung Endoskopie

Vorsitz M. Fritsch, Kiel

 U. Kehler, Hamburg

 

14:00 Indikation zur Endoskopischen Third Ventrikulostomie bei Kindern  

NC-16 mit Tumoren der hinteren Schädelgrube

 M. Fritsch, A. M. Stark, L. Dörner, A. Claviez, H. M. Mehdorn

 Klinik für Neurochirurgie & Pädiatrie UK Schleswig-Holstein, Campus Kiel

14:15 Bedeutung der Ventrikulographie für die Indikationsstellung 

NC-17 endoskopischer Eingriffe

 N. Hopf, D. Class, R. Gustorf-Aeckerle 

 Neurochirurgische Klinik & Neuroradiologisches Institut, 

 Katharinenhospital, Klinikum Stuttgart 

14:30 Eine Hydrocephalusklassifikation zur prognotischen Einschätzung  

NC-18 der Ventrikulozisternostomie

 U. Kehler, J. Regelsberger, J. Gliemroth, M. Westphal

 Klinik für Neurochirurgie, Universitätsklinikum Eppendorf, Hamburg & Klinik  

 für Neurochirurgie, Universitätsklinikum Schleswig-Holstein, Campus Lübeck
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14:45 Veränderung der Ventrikelgröße und Konfiguration nach 

NC-19 Ventrikulostomie bei Okklusivhydrozephalus

 D. Lindner, C. Trantakis, C. Preul, L. Rödel, J. Helm, J. Meixensberger 

 Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie Universität Leipzig & 

 Max-Planck-Institut für neuropsychologische Forschung Leipzig

15:00 Extraventrikulärer intrazisternaler Verschlusshydrocephalus: Erste  

NC-20 klinische Erfahrungen

 U. Kehler, J. Regelsberger, J. Gliemroth 

 Klinik für Neurochirurgie, Universitätsklinikum Eppendorf, Hamburg & 

 Klinik für Neurochirurgie, Universitätsklinikum Schleswig-Holstein, 

 Campus Lübeck 

15:15 Ergonomische Aspekte eines neuen Navigationssystems für die  

NC-21 Neuroendoskopie 

 M. Scholz, S. Dick, K. Schmieder, S. Tombrock, A. Harders, W. Konen

 Neurochirurgische Universitätsklinik Knappschaftskrankenhaus  

 Bochum & Fachhochschule für Informatik Bochum

15:30–16:00 PAUSE

Sitzung Navigation

Vorsitz U. Hubbe, Freiburg

 H. W. S. Schroeder, Greifswald

16:00 Wertigkeit der endoskopisch-assistierten mikrochirurgischen 

NC-22 Entfernung von Schädelbasismeningeomen

 H. W. S. Schroeder, J. Oertel, M. R. Gaab 

 Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie, Universität Greifswald & Klinik  

 für Neurochirurgie, Nordstadt Krankenhaus, Hannover

16:15 Navigierte Aneurysmachirurgie

NC-23 V. Rohde, V. Coenen, L. Mayfrank, F. Hans, J. M. Gilsbach 

 Neurochirurgische Klinik, Technische Universität Aachen  

16:30 Neuronavigation für insuläre und subinsuläre Cavernome

NC-24 W. Tirakotai, U. Sure, L. Benes, B. Krischek, H. Bertalanffy

 Neurochirurgie, Klinikum der Philipps-Universität Marburg

16:45 Neuronavigation: neue Techniken zur Referenzierung und zum 

NC-25 Patiententracking

 U. Hubbe, I. Arapakis, V. Vougioukas, T. Freiman, J. Zentner

 Neurochirurgische Universitätsklinik, Abt. Allgemeine Neurochirurgie &

 Universitäts- Hals-, Nasen, Ohrenklinik Universität Freiburg

17:00 Volumetrische Neuronavigation für die chirurgische Zugangs-

NC-26 planung und virtuelle Simulation bei intrakraniellen Eingriffen

 A. Gharabaghi, S. Rosahl, A. Samii, G. Feigl, R. Shahidi, M. Tatagiba,  

 M. Samii 

 International Neuroscience Institute, Hannover & Image Guidance  

 Laboratories, Stanford & Neurochirurgische Klinik, Universität Freiburg

17:15 Navigationsgestützte Operationsplanung petroclivaler Meningeome:  

NC-27 einfacher oder kombinierter Zugang?

 B. Krischek, U. Sure, L. Benes, H. Bertalanffy 

 Klink für Neurochirurgie, Philipps Universität Marburg 

17:30 Die Möglichkeiten der Multi-Sequenz Magnetresonanztomographie  

NC-28 (MRT-) basierten Neuronavigation in der resektiven Epilepsiechirurgie

 M. Mahvash, R. König, H. Urbach, J. v. Oertzen, B. Meyer, C. Schaller 

 Neurochirurgie & Radiologie & Epileptologie Universität Bonn

17:45 „Navigated Control“ – Navigated and interactive controlled drilling  

NC-29 in spinal surgery

 U.-W. Thomale, M. Kneissler, A. Hein, M. Maetzig, T. Lueth, 

 C. Woiciechowsky

 Department of Neurosurgery, Charité, Virchow Medical Center, Humboldt  

 University & Center for Mechatronic Medical Devices, Frauenhofer IPK, Berlin

18:00 Abschlussdiskussion

 Verschiedenes und Planung Sektionstagung 2004

DGNC, DIENSTAG, 4. 11. 2003
SAAL „KAISER KARL IV“

DGNC, DIENSTAG, 4. 11. 2003
SAAL „KAISER KARL IV“
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Arbeitskreis Medizin-Visualisierung der 

Deutschen Gesellschaft für Informatik

Dienstag 4. 11. 2003, Salon „Martin Behaim“

8:00 Begrüßung und Einführung 

 B. Preim

 Institut für Simulation und Graphik, Universität Magdeburg

8:10 Fusionierung von 3D-Bildgebung der Leber mit einem Planungs-

MV-1 system für die in-situ-Ablation maligner Lebertumoren

 K. Lehmann 

 Chirurgische Klinik, Charité – Universitätsmedizin, Berlin 

8:30 Informationsgestützte HNO-Chirurgie

MV-2 G. Strauss

 Klinik für HNO-Krankheiten,Universitätsklinik Leipzig

8:50 Medical Augmented Reality for Patients

MV-3 S. Wesarg

 Fraunhofer IGD, Darmstadt

9:10 Visualisierung in der klinischen Anwendung – 

 Strategien und Ausblick 

MV-4 P. Hastreiter

 Neurozentrum, Neurochirurgische Klinik, Universität Erlangen

9:30 Navigation in der virtuellen Endoskopie

MV-5 D. Bartz

 Graphisch-Interaktive Systeme, Universität Tübingen

9:50 The Medical Visualization Pipeline 

MV-6 E. Keeve

 Ceasar, Bonn

10:10–10:30 Pause

MEDIZIN-VISUALISIERUNG
4.  11. 2003, SALON „MARTIN BEHAIM“

MEDIZIN-VISUALISIERUNG
4.  11. 2003, SALON „MARTIN BEHAIM“

10:30 Medizinische Bildgebung in der Anwendung und erwartete 

MV-7 Weiterentwicklung 

 A. Kettler

 Integrated Visualization Systems, Chemnitz

10:50 Modellbasierte Gefäßvisualisierung

MV-8 B. Preim

 Institut für Simulation und Graphik, Universität Magdeburg

11:10 Analyse von Aneurysmen in medizinischen Datensaetze 

MV-9 und ihre Problematik

 S. Iserhardt-Bauer

 Institut für Visualisierung und Interaktive Systeme, Universität Stuttgart 

11:30 Visualisierung für die fallbasierte Chirurgieausbildung 

MV-10 R. Bade

 Computervisualistik, Universtät Magdeburg

11:50–12:15 Abschlussdiskussion
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Workshop des SFB414 

Informationstechnik in der Medizin – rechner- und sensorgestützte 

Chirurgie

Dienstag 4. 11. 2003, Salon „Martin Behaim“

14:00 Ziele und Strategien im Sonderforschungsbereich 414 

SFB-1 „Rechner- und Sensorgestützte Chirurgie“

 H. Wörn

 Institut für Prozeßrechentechnik, Automation und Robotik,

 Universität Karlsruhe

14:10 Ultraschallbasierte Verfahren für die computergestützte 

SFB-2 Diagnostik in der Herzchirurgie

 M. Hastenteufel, I. Wolf, S. Mottl-Link, H.-P. Meinzer 

 Deutsches Krebsforschungszentrum, Abt. für Medizinische und Bio-

 logische Informatik/B010 & Abt. für Herzchirurgie, Universität Heidelberg

14:25 Ein mathematisches Modell eines Wärmetauschers für 

SFB-3 die extrakorporale Zirkulation

 G. Meyrowitz, C. Bauer, T. Schmidt, U. Kiencke, C.-F. Vahl

 Institut für Industrielle Informationstechnik, Universität Karlsruhe,  

 & Herzchirurgische Abteilung, Universitätsklinik Heidelberg

14:40 Simulation der ventrikulären Aktivität bei ventrikulärem Pacing

SFB-4 unter Verwendung eines mathematischen Modells in einem   

 Schweinemodell basierend auf 3D-echokardiographischen Bildern

 G. Seemann, G. Reinerth, T. Schmidt, M. Reumann, O. Dössel,  

 C.-F. Vahl, S. Hagl

 Institut für Biomedizinische Technik, Universität Karlsruhe &   

 Herzchirurgie, Universitätsklinik Heidelberg 

14:55 Ein neues Rechenermodel der Mitralklappenhämodynamik

SFB-5 S. Gábor, L. Waite, S. Hagl, C.-F. Vahl

 Abteilung Herzchirurgie, Universität Heidelberg & Rose-Hualmen  

 Institute of Technology

15:10 Ein neues Konzept zur Auswertung von MR Bildern bei 

SFB-6 Mitralklappeninsuffizienz

 R. Unterhinninghofen, J. Albers, C.-F. Vahl, R. Dillmann

 Institut für Rechnerentwurf und Fehlertoleranz, Universität Karlsruhe &  

 Abteilung Herzchirurgie, Universitätsklinikum Heidelberg

15:25–15:45 Pause

15:45  Operationsplanung und ihre Automatisierung in der Kopfchirurgie

SFB-7 O. Schorr, G. Eggers, C. Haag, S. Haßfeld, H. Wörn 

 Institut für Prozeßrechentechnik, Automation und Robotik, Universität  

 Karlsruhe (TH) & Klinik für Mund-, Kiefer und Gesichtschirurgie, 

 Universität Heidelberg 

16:00 Ein Robotersystem zur präzisen Umsetzung von Kraniotomien in der 

Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie

SFB-8 D. Engel, W. Korb, J. Raczkowsky, S. Haßfeld, H. Woern 

 Institut für Prozeßrechentechnik, Automation und Robotik, Universität  

 Karlsruhe (TH) & Klinik für Mund-, Kiefer und Gesichtschirurgie, 

 Universität Heidelberg

16:15 Erweiterte Realität in der Chirurgie: Klinische Studien

SFB-9 T. Salb, H. Hoppe, G. Eggers, S. Haßfeld, J. Raczkowsky, 

 H. Wörn, R. Dillmann 

 Universität Karlsruhe (TH), Lehrstuhl für Industrielle Anwendungen  

 der Informatik und Mikrosystemtechnik (IAIM) & Universität 

 Karlsruhe (TH), Institut für Prozessrechentechnik, Automation und  

 Robotik (IPR) & Universität Heidelberg, Klinik und Poliklinik für Mund-,  

 Kiefer- und Gesichtschirurgie 

16:30 Sicherheit von Roboter-unterstützter Sternotomie: 

SFB-10 Experimentelle Evaluierung der CT-basierten Operationsplanung

 J. Albers, S. Haßfeld, C.-F. Vahl 

 Chirurgische Universitätsklinik, Abt. Herzchirurgie & Klinik für Mund-,  

 Kiefer- und Gesichtschirurgie, Universität Heidelberg

16:45 Optimierung von polygonalen Modellen des Craniums

SFB-11 S. Däuber, G. Eggers, R. Krempien, U. Mende, S. Haßfeld, 

 J. Raczkowsky, H. Wörn

 Institut für Prozessrechentechnik, Automation und Robotik, 

 Universität Karlsruhe & Klinik für Mund-, Kiefer- und Gesichts-

 chirurgie, Universität Heidelberg

17:00 Interaktive Segmentierung in dem CHILI (Tele-)Radiologiesystem

SFB-12 T. Kunert, A. Schröter, T. Heimann, M. Schöbinger, T. Böttger, I. Wolf,  

 H.-P. Meinzer

 Deutsches Krebsforschungszentrum Abt. Med. und 

 Biol. Informatik (B010), Heidelberg

SFB414, DIENSTAG, 4. 11. 2003

SALON „MARTIN BEHAIM“
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PROGRAMMÜBERSICHT
MITTWOCH, 5. 11. 2003

CURAC, MITTWOCH, 5. 11. 2003
„SAAL KAISER KARL IV U. MAXIMILIAN“

2. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft für Computer- und 

Roboterassistierte Chirurgie e. V. 

Mittwoch, 5. 11. 2003, Saal „Kaiser Karl IV & Kaiser Maximilian“

8:30 Eröffnung  

 R. Fahlbusch

 Präsident der CURAC; Neurochirurgie, Universität Erlangen-Nürnberg 

8:40 Grußwort 

 M. Röllinghoff

 Dekan der Medizinischen Fakultät, Universität Erlangen-Nürnberg

CURAC Hauptsitzung Robotik 

Vorsitz W. Kalender, Erlangen  

 P. M. Schlag, Berlin

8:50 Zukunftsperspektiven in der minimal-invasiven Chirurgie-Robotik 

C-1 G. Hirzinger

 Institut für Robotik und Mechatronik, Deutsches Zentrum

 für Luft- und Raumfahrt e. V., Wessling 

9:10 DaVinci – Master Slave Systeme in der Viszeralchirurgie 

C-2 B. Markus

 Klinik für Allgemein- und Viszeralchirurgie, Koblenz   

9:30 Laprotek – Master Slave Systeme in der Viszeralchirurgie

C-3 H. Düpree

 Klinik für Unfallchirurgie, Universität Lübeck   

9:50 Navigation und Robotik in der Orthopädie

C-4 A. Gerhard

 Klinik für Orthopädie, Friedrich-Schiller-Universität Jena, Eisenberg

10:10 Ist die Kritik am rechnerunterstützten Operieren mittels 

C-5 chirurgischen Robotern gerechtfertigt? 

 M. Börner

 Berufsgenossenschaftliche Unfallklinik, Frankfurt 

10:30–10:50 PAUSE

Programm für Mittwoch, den 5. 11. 2003

Saal 
„Kaiser Karl IV“

Saal 
„Kaiser Maximilian“

Salon 
„Martin Behaim“

8:30–
12:10

2. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft 
für Computer- und Roboterassistier te 
Chirurgie CURAC

– Eröffnung (8:30)
– Hauptsitzung Robotik (8:50–10:30)
– Hauptsitzung Informatik und Bildgebung  
 (10:50–12:10)

12:10–
13:00

Mittagspause
DePuy –
Industrieforum

13:00–
17:30

CURAC I

Schwerpunkte:

– MKG

– HNO

CURAC II

Schwerpunkte:

– Neurochirurgie

– Dokumentation

17:30–
18:30

Mitgliederver-
sammlung CURAC

19:30 Festabend Kaiserburg
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CURAC Hauptsitzung Informatik & Bildgebung 

Vorsitz T. Lüth, Berlin

 H.-P. Meinzer, Heidelberg

10:50 Navigierte viszerale Chirurgie: CT/US-Bildfusion und smarte 

C-6 Instrumente

 H.-P. Meinzer

 Div. Medical and Biological Informatics, Deutsches 

 Krebsforschungszentrum, Heidelberg

11:10 Denkstrukturen in der Medizinischen Informatik – Anforderungen 

C-7 an den Chirurgen 

 H. Matthies

 Institut für Medizinische Informatik, Universität Hannover

11:30 Neue Methoden der Bildgebung, insbesondere des Molecular  

C-8 Imaging als Grundlage für modellbasierte Chirurgie

 M. Naraghi

 Business Development, Siemens Medical Solutions, Erlangen

11:50 Aktuelle und zukünftige Entwicklungen in der CT-Bildgebung

C-9 W. Kalender

 Institut für Medizinische Physik, Universität Erlangen-Nünberg 

12:10–13:00 Mittagspause

Mittwoch, 5. 11. 2003, Saal „Kaiser Karl IV“

CURAC – Sitzung I

13:00–14:00 Roundtable

Surgical Integration Profile: Ökonomie, Patient satisfaction, Synergien

Moderation:

J. Meixensberger, Neurochirurgie, Universität Leipzig

Teilnehmer: 

V. Falk, Herzzentrum, Universität Leipzig

H. U. Lemke, Computer Graphik, TU Berlin

G. Strauss, HNO, Universität Leipzig

Vorsitz H. Iro, Erlangen

 T. Lenarz, Hannover

14:00 Computer assisted surgery als diagnostisches Instrument 

C-I-1 bei Tumoren der Schädelbasis

 H. Hagedorn, P. Tanner, A. Leunig, S. Schönberg, G. Rasp 

 Klinik für Hals- Nasen und Ohrenheilkunde & Neurochirurgische Klinik  

 & Institut für Radiologie der Ludwig-Maximilians-Universität München

14:10 Der praktische Nutzen dreidimensionaler volumetrischer 

C-I-2 Neuronavigation für die Schädelbasischirurgie

 A. Gharabaghi, S. K. Rosahl, A. Samii, G. C. Feigl, R. Shahidi, 

 M. Tatagiba, M. Samii

 International Neuroscience Institute, Hannover & Image Guidance 

 Laboratories, Stanford University, Neurochirurgische Klinik, 

 Universität Freiburg

14:20 Transfer der 3D preoperativen Plannung in die intraoperative 

C-I-3 Navigation in der MKG Chirurgie

 J. Chapuis, T. Rudolf, I. Pappas, M. Caversaccio

 MEM Research Center for Orthopaedic Surgery, Inselspital Bern

14:30 Intraoperativer Einsatz optischer 3D-Bildgebung zur Exophthal-

C-I-4 mometrie bei Jochbeinfrakturen

 E. Nkenke, M. Benz, T. Maier, L. Holbach, J. Wiltfang, G. Häusler, 

 F.-W. Neukam

 Klinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie & Augenklinik & 

 Lehrstuhl für Optik Universität Erlangen-Nürnberg

14:40 Perkutane navigationsgestützte Sklerosierungstherapie einer 

C-I-5 venösen Malformation der Orbita

 U. Ernemann, J. Hoffmann, D. Troitzsch, S. Reinert

 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 

 Plastische Operationen, & Abteilung für Neuroradiologie, Radio-

 logische Universitätsklinik, Universitätsklinikum Tübingen 

14:50 Kann eine CT-basierte Operationsplanung Eingriffe an der lateralen  

C-I-6 Schädelbasis zuverlässig simulieren? 

 F. Dammann, E. Schwaderer, D. Malthan, J. Stallkamp, H. P. Zenner,  

 C. D. Claussen, M. M. Maassen

 Department of Diagnostic Radiology & Department of Otolaryngology  

 University Hospital of Tübingen & Fraunhofer Institute for Producing  

 Technology, University of Stuttgart
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15:00 Eine Methode zur Evaluierung der Unterschiede zwischen der 

C-I-7 virtuell geplanten und realen Operation an der Schädelbasis

 E. Schwaderer, F. Dammann, D. Malthan, J. Stallkamp, C. D. Claussen,  

 H. P. Zenner, M. M. Maassen

 Department of Diagnostic Radiology & Department of Otolaryngology  

 University Hospital of Tübingen & Fraunhofer Institute for Producing  

 Technology, University of Stuttgart

15:10 Evidenzbasierte Studie zum Einsatz eines elektrooptischen 

C-I-8 Navigationssystems bei Eingriffen an der vorderen Schädelbasis

 K. Limmer, O. Majdani Shabestari, M. Leinung, T. Lenarz, R. Heermann

 Klinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, Medizinische Hochschule Hannover 

15:20 Verbessert die Navigation die Prozess- und Ergebnisqualität in der  

C-I-9 endonasalen Schädelbasischirurgie?

 J. Schipper, I. Arapakis, W. Maier

 HNO-Klinik, Universität Freiburg

15:30–15:50 PAUSE

Vorsitz F. Bootz, Bonn

 J. Wiltfang, Erlangen

15:50 Intraoperative 3D-Darstellung des Gesichtsschädels mit Hilfe des  

C-I-10 SIREMOBIL Iso-C3D

 M. Heiland, D. Schulze, R. Schmelzle

 Klinik und Poliklinik für Zahn-, Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie &  

 Abteilung für Röntgendiagnostik Universitätsklinikum Hamburg-Eppendorf

16:00 Einbindung der (Endo-)Sonographie an die optoelektronische 

C-I-11 Navigation bei Kopf- und Hals-Eingriffen

 O. Majdani Shabestari, M. Leinung, T. Lenarz, R. Heermann

 Klinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, Medinizinische Hochschule Hannover 

16:10 Computerassistierte Bohrschablonenherstellung für die 

C-I-12 orale Implantologie. Ein Fallbeispiel.

 G. Widmann, E. Widmann, R. Widmann, B. Lang, M. Knoflach, 

 W. Jaschke, R. Bale

 Universitätsklinik für Radiodiagnostik, SIP-Labor der Universität  

 Innsbruck & Ordination Dr. Widmann, Zahn-, Mund- und Kieferheil- 

 kunde, Zell/Ziller & Zahntechnisches Labor Czech 

16:20 Die Koppelung von Implantatnavigation und Laserchirurgie für die  

C-I-13 Behandlung mit extraoralen Implantaten

 R. Kah, D. Hildebrandt, M. Kelin, C. Foitzik, T. Lüth, J. Bier 

 Klinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, Universitätsklinikum  

 Medizinische Fakultät der Humboldt Universität zu Berlin -Charité- &  

 Operations- und Implantatzentrum, Darmstadt

16:30 Erste klinische Erfahrungen mit der navigierten Insertion von 

C-I-14 kraniofazialen Implantaten mit einem dentalen Navigationssystem

 M. Klein, C. v. Tiesenhausen, H. Menneking, O. Schwertner, J. Bier,  

 T. Lüth

 Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie – Klinische Navigation und 

 Robotik Charité Hochschulmedizin Berlin Campus Virchow Klinikum

16:40 Erstes System zur interaktiven Positionsplanung von Implantat-

C-I-15 komponenten

 M. Waringo, P. Stolka, D. Henrich

 AG Eingebettete Systeme und Robotik Universität Kaiserslautern 

16:50 Genauigkeit von Bohrungen mit computerassistierten Bohr-

C-I-16 schablonen für die orale Implantologie

 G. Widmann, R. Widmann, E. Widmann, B. Lang, M. Knoflach, W.  

 Jaschke, R. Bale

 Universitätsklinik für Radiodiagnostik, SIP-Labor der Universität  

 Innsbruck & Zahntechnisches Labor Czech & Ordination Dr. Widmann,  

 Zahn-, Mund, und Kieferheilkunde, Zell/Ziller

17:00 Markerlose navigationsgestützte Eingriffe am Unterkiefer mittels  

C-I-17 adynamischer Referenzierung

 J. Hoffmann, D. Troitzsch, C. Westendorff, O. Weinhold, S. Reinert 

 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 

 Plastische Operationen, Universitätsklinikum Tübingen

17:10 Computerassistierte Positionierung des Unterkiefergelenk-

C-I-18 fortsatzes in der orthognathen Chirurgie

 C. Haag, H.-G. Schweigert, G. Bettega, S. Haßfeld 

 Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, Universität Heidelberg & Plastic  

 and Maxillofacial Surgery, University Hospital Grenoble

17.30–18.30 Mitgliederversammlung CURAC
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Mittwoch, 5. 11. 2003, Saal „Kaiser Maximilian“

CURAC – Sitzung II

13.00–14.30 Systemintegration und Vernetzung

Vorsitz S. Haßfeld, Heidelberg

 R. Kurek, Tübingen

 

13:00 Integration eines Roboters in Operationsabläufe in der Mund-, 

C-II-1 Kiefer- und Gesichtschirurgie

 S. Haßfeld

 Universitätsklinik für Mund- Kiefer- und Gesichtschirurgie, Heidelberg

13:15 Neue Methoden der rechner- und robotikgestützten Kopfchirurgie

C-II-2 H. Wörn

 Institut für Prozessrechentechnik, Automation und Robotik (IPR),  

 Universität-Karlsruhe (TH), Karlsruhe

13:30 Internes und externes Controlling zur Prozessdarstellung

C-II-3 M. Lang

 Lang Medical Consulting, Baden, Schweiz

13:45 Einbindung von Bilddokumentationssystemen in einen OP-Work-Flow

C-II-4 A. Endreß

 Universitäts-Frauenklinik, Tübingen

14:00 Elektronische Patientenakten, digitale Archive und ihre  

C-II-5 Integration in Krankenhausinformationssysteme

 P. Schmücker

 Fachbereich Informatik, Lehrgebiet Medizinische Informatik, 

 Fachhochschule Mannheim

14:15–14:30 Diskussion

14:30–14:50 Pause

Vorsitz P. Hastreiter, Erlangen

 A. Nabavi, Kiel

14:50 Entwicklung eines Assistenzssystems für die interventionelle 

C-II-6 Radiologie im CT und MRT

 B. Gutmann, A. Lukoschek, H. Fischer, M. Bock, A. Melzer

 Innomedic GmbH & FZK Karlsruhe & DKFZ Heidelberg & FH Gelsenkirchen

15:00 Validierung der 3D-Visualisierung (manuelle Segmentation) MRT- 

C-II-7 gesteuerter percutaner Cryotherapie eines RCC

 C. P. Zentai, D. Worku, K. Tuncali, K. Zou, P. R. Morrison, 

 S. G. Silverman, S. K. Warfield

 University of Witten/Herdecke & Surgical Planning Laboratory, 

 Brigham and Women´s Hospital, Harvard Medical School

15:10 Entwicklung von chirurgischen Instrumenten für die intraoperative  

C-II-8 MRT-Nutzung

 M. Salamon, A. Nabavi, M. Mehdorn

 Bauer und Häselbarth-Chirurg GmbH & Klinik für Neurochirurgie,  

 Universitätsklinikum Kiel

15:20 Entwicklung eines Navigationssystems für die Transcranielle 

C-II-9 Magnetstimulation

 A. Wechsler, S. Woessner, J. Stallkamp, A. Thielscher, T. Kammer

 Fraunhofer Institut Produktionstechnik und Automatisierung & 

 Abteilung Psychiatrie III Universitätsklinikum Ulm & Neurologische  

 Universitätsklinik Tübingen

15:30 MR Spektroskopie unterstützte Resektion hirneigener Tumore: 

C-II-10 Segmentierung der metabolischen Veränderungen in Gliomen und  

 Integration in ein Neuronavigationssystem

 A. Stadlbauer, E. Moser, S. Gruber, Ch. Nimsky, R. Fahlbusch, O. Ganslandt 

 Neurochirurgische Universitätsklinik, Erlangen-Nürnberg & Institut für 

 Medizinische Physik, Wien

15:40 Hintergründe und Ursachen für Artefakte in der medizinischen 

C-II-11 Bildverarbeitung und virtuellen Endoskopie

 D. Bartz, Ö. Gürvit

 VCM, WSI/GRIS und MITT Universität Tübingen & Abtl. für Strahlen-

 therapie, Universitätsklinikum Marburg
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Vorsitz H. Matthies, Hannover

 V. Seifert, Frankfurt

15:50 Modellierung kinematischer Strukturen für die virtuelle Entwicklung  

C-II-12 chirurgischer Instrumente und andere medizinische Anwendungen

 H. K. Çakmak, N. Clark, H. Maass, U. Kühnapfel

 Institut für Angewandte Informatik, Forschungszentrum Karlsruhe

16:00 Eine flexible Forschungs- und Entwicklungsplattform zur multi-

C-II-13 modalen Planung und Therapiekontrolle neurochirurgischer Eingriffe

 H. K. Hahn, J. Rexilius, M. Schlüter, B. Stieltjes, P. Raab, F. Giesel,  

 H. O. Peitgen

 MeVis – Center for Medical Diagnostic Systems and Visualization, 

 Bremen & Abt. Diagnostische Radiologie DKFZ, Heidelberg & Abt. f.  

 Radiologie, Universität Mainz

16:10 Standardisierte 3D Dokumentation in der Neurochirurgie

C-II-14 F. Vega Higuera, P. Hastreiter, R. Naraghi, Ch. Nimsky 

 Neurozentrum, Neurochirurgische Klinik, Universität Erlangen-Nürnberg 

16:20 Neue Methoden zur CT-basierten computergestützten Risikoanalyse  

C-II-15 bei Bronchialkarzinom-Resektionen

 J.-M. Kuhnigk, S. Zidowitz, L. Bornemann, V. Dicken, B. Kümmerlen,  

 S. Krass, H.-O. Peitgen

 MeVis – Center for Medical Diagnostic Systems and Visualization,  

 Bremen

16:30 Diagnostische Vorteile und Möglichkeiten der Sekundär-  

C-II-16 rekonstruktion von Datrensätzen des NewTom 9000 mit eFilm

 D. Schulze, M. Heiland

 Zentrum für ZMK & Poliklinik für Röntgendiagnostik, 

 Universitäts-Klinikum Hamburg-Eppendorf

16:40 Erfahrungen mit dem AIDA-/SCB-System

C-II-17 B. Haas, A. Endress, B. Aydeniz, D. Wallwiener, R. Kurek

 Universitäts-Frauenklinik Tübingen

16:50 The European Space Agency Concept for Global Telemedicine

C-II-18 G. Graschew, S. Rakowsky, T. A. Roelofs, P. M. Schlag

 Surgical Research Unit OP 2000 Robert-Roessle-Klinik am MDC  

 Universitätsklinikum Charite, Berlin

17:00 Nutzung geeigneter Kommunikationstechniken zur Aus- und 

C-II-19 Weiterbildung in chirurgischen Fächern

 H. Weber, H. Feussner, B. Clasbrummel

 Chirurgische Klinik, Klinikum der Universität Erlangen-Nürnberg &  

 Chirurgische Klinik, Klinikum Rechts der Isar, Techn. Universität  

 München & Unfallchirurgische Klinik Bergmannsheil, Bochum

17.30–18.30 Mitgliederversammlung CURAC 
im Saal Kaiser Karl IV

>> Industrieforum (Saal „Martin Behaim“) 

Mittwoch, 5. 11. 2003, 12.00–13.00Uhr 

Titel:

CT-freie Navigation mit „Bone Morphing“ von bikondylärer Knieprothese 

(LCS®/P. F. C.®) mit dem Ci Navigationssystem von DePuy.

Voraussichtliche Referenten:

H. Bäthis

Orthopädische Universitätsklinik Regensburg im BRK Bad Abbach

L. Perlick

Orthopädische Universitätsklinik Regensburg im BRK Bad Abbach
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PROGRAMMÜBERSICHT
DONNERSTAG, 6. 11. 2003

CURAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
„SAAL KAISER KARL IV U. MAXIMILIAN“

2. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft für Computer- und 

Roboterassistierte Chirurgie e. V. 

– International Main Session –

Donnerstag, 6. 11. 2003, Saal „Kaiser Karl IV & Kaiser Maximilian“

CURAC – International Main Session

Chair R. Fahlbusch, Erlangen

 R. Kikinis, Boston

8:00 Criteria for a scientific interdisciplinary society: the view of a 

C-10 computer scientist and radiologist 

 R. Kikinis

 Surgical Planning Laboratory, Department of Radiology, Brigham &  

 Women’s Hospital, Harvard Medical School, Boston

8:30 Requirements of a surgeon for a computer scientist concerning  

C-11 visualization 

 P. Black

 Department of Neurosurgery, Brigham and Women’s Hospital, 

 Harvard Medical School, Boston

 

9:00 Modern developments and limitations of navigation systems

C-12 R. Maciunas

 Department of Neurosurgery, Center Image Guided Neurosurgery,  

 Cleveland 

9:30 Image guidance of surgical and radiological interventions 

C-13 M. Viergever

 Image Sciences Institute, University Medical Center, Utrecht 

 

10:00–10:20 BREAK

Chair H. Lemke, Berlin

 A. Schweikard, Lübeck

10:20 Imaging and image processing in medicine – importance of 

C-14 workflow from the industrial viewpoint 

 E. Reinhardt

 Siemens Medical Solutions, Erlangen

Programm für Donnerstag, den 6. 11. 2003

Saal 
„Kaiser Karl IV“

Saal 
„Kaiser Maximilian“

Salon
„Martin Behaim“

8:00–
13:15

2. Jahrestagung 
der Deutschen Gesellschaft für Computer- und 
Roboterassistierte Chirurgie CURAC

International Main Session

13:15–
14:00

Mittagspause

14:00–
19:00

CURAC III

Schwerpunkte:

– Registrierung

– Simulation

– Virtuelle Realität

CURAC IV

Schwerpunkte:

– Robotik

– Haptik

Sektion für 
minimalinvasive, 
Computer- und 
Telematikassistierte 
Chirurgie der 
Deutschen 
Gesellschaft für 
Chirurgie
(CTAC)



42 43

CURAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
„SAAL KAISER KARL IV U. MAXIMILIAN“

CURAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
SAAL „KAISER KARL IV“

10:50 Robotics in the operating-room of the future

C-15 K. Cleary

 Imaging Science and Information Systems (ISIS) Center, Department  

 of Radiology, Georgetown University Medical Center, Washington 

11:20 The concept of ‘hands-on’ robotic surgery – recent developments 

 in mechatronics 

C-16 B. Davies

 Department of Mechanical Engineering, Imperial College, London 

11:50 Validation of image processing in image guided therapy 

C-17 P. Jannin

 Laboratoire IDM, Faculté de Médecine, Rennes 

12:20–13:15 Roundtable 

Structures for realizing Computer- and robotic-assisted Surgery

Moderation: 

R. Fahlbusch, Neurosurgery, University Erlangen-Nürnberg

Participants: 

W. Bröcker, DFG, Bonn

A. Engelke, DFG, Bonn

W. Kalender, Medical Physics, University Erlangen-Nürnberg

R. Kikinis, SPL, Boston

M. Mehdorn, Neurosurgery, University Kiel 

E. Reinhardt, Siemens Medical Solutions, Erlangen

13:15–14:00 Mittagspause

Donnerstag, 6. 11. 2003, Saal „Kaiser Karl IV“

CURAC – Sitzung III

14.00–15.00 Roundtable

Prospektive Studien in der computer-gestützten Chirurgie zur 

Evidenzevaluierung

Moderation: 

T. Lenarz, HNO, MHH Hannover

Teilnehmer: 

S. Haßfeld, MKG, Heidelberg

R. Heermann, HNO, MHH, Hannover, 

T. Lüth, Klinische Navigation und Robotik, MKG, Berlin

M. Mehdorn, Neurochirurgie, Universität Kiel 

M. Schumacher, Neuroradiologie, Freiburg

Vorsitz W. Freysinger, Innsbruck

 G. Greiner, Erlangen

15:00 Erste Erfahrungen mit dem Kolibri-System der Fa. BrainLAB, 

C-III-1 in Verbindung mit der z-touch und soft-touch Registrierung

 A. Zwickl, A. Leunig, P. Tanner, G. Rasp, H. Hagedorn

 Klinik für Hals- Nasen und Ohrenheilkunde & Neurochirurgische Klinik  

 der Ludwig-Maximilians-Universität, München

15:10 Ein neues Computernavigationssystem mit automatischer 

C-III-2 Registrierung für die Chirurgie im Kopf-Halsbereich

 J. Wurm, K. Bumm, T. Dannenmann, Ch. Nimsky, H. Steinhart, R.  

 Bale, H. Iro

 Klinik und Poliklinik für Hals-Nasen-Ohrenkranke der Universität 

 Erlangen-Nürnberg & CAS-Innovations AG, Erlangen & Neuro-

 chirurgische Klinik, Universität Erlangen-Nürnberg & SIP-Lab, Innsbruck

15:20 Automatisierte Registrierung partiell veränderter Oberflächen  

C-III-3 durch lokale Landmarkenidentifikation

 D. Malthan, G. Ehrlich, J. Stallkamp, F. Dammann, E. Schwaderer, M.  

 M. Maassen, H. P. Zenner

 Fraunhofer-Institute for Manufacturing Engineering and Automation  

 (IPA) Stuttgart & Department of Diagnostic Radiology, University 

 Hospital of Tübingen & Department of Otolaryngology-Head & 

 Neck Surgery, University of Stuttgart
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16:30 Observer-Variabilität in der Segmentierung von 3D-Ultraschall-Daten  

C-III-10 – Validierung mittels „Expectation Maximization”-Algorithmus

 C. Schellen, L. Sultan, C. Schulz, T. Zodan-Marin, J. Wisser, 

 S. K. Warfield, R. Kikinis

 Surgical Planning Laboratory, Dept. of Radiology / BWH, Harvard  

 Medical School, Boston & Medical Image Processing Lab, Gynecolo-

 gical Projects, University Witten/Herdecke, Muelheim a.d. Ruhr &  

 Perinatal Research Unit, Department of Obstetrics, 

 University Hospital Zurich

16:40–17:00 PAUSE 

Vorsitz E. Keeve, Bonn

 G. Strauß, Leipzig

17:00 Einstellung der Darstellungsparameter für das Volume Rendering  

C-III-11 von Multidetektor-Zeilen CT Daten

 B. King, H. Shin, M. Galanski, H. Matthies

 Institut für Medizinische Informatik & Diagnostische Radiologie 

 Medizinische Hochschule Hannover 

17:10 Dreidimensionale Visualisierung der intraoperativen Geometrie 

C-III-12 in präoperativ gewonnenen Volumina

 U. von Jan, I. Köster, T. Brinker, H. K. Matthies

 Institut für Medizinische Informatik, Medizinische Hochschule 

 Hannover & International Neuroscience Institute, Hannover

17:20 SIMPL – Ein Dienstleistungszentrum für medizinische Bildanalyse,  

C-III-13 Visualisierung und Therapieplanung

 A. Hennemuth, M. Lang, H. Bourquain, A. Schenk, K. Oldhafer, 

 I. Wetzel, H.-O. Peitgen

 MeVis Center for Medical Diagnostic Systems and Visualization GmbH,  

 Bremen & Allgemeines Krankenhaus Celle & FB4 Elektrotechnik und  

 Informatik, Hochschule Bremen

17:30 Schneller und Adaptiver Finite-Elemente Ansatz für Brain Shift 

C-III-14 Modellierung

 G. Soza, R. Grosso, P. Hastreiter, U. Labsik, Ch. Nimsky, 

 R. Fahlbusch, G. Greiner

 Lehrstuhl Graphische Datenverarbeitung & Neurozentrum & Neuro-

 chirurgische Klinik, Universität Erlangen-Nürnberg

15:30 Koregistrierung und 3D-Darstellung hochauflösender CT und MRT- 

C-III-4 Untersuchungen des Innenohres

 K. Peldschus, S. Bartling, M. Hamzei, T. Lenarz, R. Kikinis, H. Matthies

 Department of Medical Informatics, Medical School Hannover, 

 Germany & Surgical Planning Laboratory, Brigham and Women‘s 

 Hospital, Boston & Department of Otolaryngology, Massachusetts  

 Eye and Ear Infirmary, Boston & Department of Neuroradiology, 

 Medical School Hannover & Department of Otorhinolaryngology,  

 Medical School Hannover

15:40 Automatisierte Lokalisierung von Fiducial Markers verbessert die  

C-III-5 Genauigkeit der Registrierung

 G. Eggers, J. Kozak, S. Däuber, W. Korb, T. Welzel, R. Marmulla, S. Haßfeld 

 Universitätsklinik für Mund-, Kiefer-, Gesichtschirurgie, Heidelberg &  

 Fa. Aesculap, Tuttlingen & Institut für Prozeßrechentechnik, 

 Automation und Robotik, Universität Karlsruhe & Universitätsklinik für  

 Radiologie, Heidelberg

15:50 Zur Wertigkeit natürlicher anatomischer Grenzflächen in der 

C-III-6 markerlosen Patientenregistrierung

 R. Marmulla, T. Lüth, G. Eggers, J. Mühling, S. Haßfeld 

 Universitätsklinik für Mund-, Kiefer-, Gesichtschirurgie, Heidelberg  

 & Universitätsklinik für Mund-, Kiefer-, Gesichtschirurgie, Navigation  

 und Robotik, Charité, Berlin 

16:00 Dynamische Genauigkeit der „3-D Single Plane“ Kalibrierung

C-III-7 O. A. Schmid, K. Stauner

 Abteilung für Unfallchirurgie der Universität Erlangen-Nürnberg 

16:10 Bildanalyse und Visualisierung für die Planung von Nasenneben-

C-III-8 höhlenoperationen

 B. Preim, G. Strauss, D. Apelt, I. Hertel, H. Bourquain, T. Schulz, H. Hahn

 Institut für Simulation und Graphik, Fakultät für Informatik, Otto-von- 

 Guericke-Universität Magdeburg & Klinik für Hals-, Nasen-, Ohren-

 heilkunde und plastische Operationen, Universität Leipzig & Centrum  

 für medizinische Diagnosesysteme und Visualisierung (MeVis), Bremen

16:20 Eine Segmentierungssequenz für die HNO-Chirurgie

C-III-9 Z. Salah, E. Schwaderer; F. Dammann, D. Bartz, W. Strasser

 Wilhelm Schickard Institut für Informatik, Graphisch-Interaktive Systeme  

 & Abt. für Radiologische Diagnostik, Universitätsklinikum Tübingen
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17:40 Virtuelle Simulation und Ausbildung in der Leberchirurgie

C-III-15 W. Lamadé, F. Ritter, K. Oldhafer, A. Littmann, H. Bourquain, H.-O. Peitgen

 St. Bernward Krankenhaus Hildesheim & MeVis Center for Medical Diagnostic  

 Systems and Visualization, Bremen & Allgemeines Krankenhaus Celle

17:50 Effizientes Spiegeln von Volumendaten an einer beliebigen Ebene  

C-III-16 für die MKG-Chirurgie

 J. Fischer, A. del Rio, M. Mekic, D. Bartz, J. Hoffmann, W. Strasser

 WSI/GRIS, Universität Tübingen

18:00 MIPART EQ: Konstruktion eines inversen Bestrahlungsplanungs-

C-III-17 systems unter dem Gesichtspunkt der Benutzerfreundlichkeit

 R. Hanne, A. Schweikard

 TU-München, Informatik IX & Universität Lübeck

18:10 Vergleichender Einsatz von Miniatur-Displays zur intraoperativen  

C-III-18 Informationsvermittelung

 M. Leinung, O. Majdani Shabestari, T. Lenarz, R. Heermann

 Klinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, Medizinische Hochschule Hannover 

18:20 ARSyS-Tricorder – Entwicklung eines Augmented Reality System 

C-III-19 für die intraoperative Navigation in der MKG Chirurgie

 G. Goebbels

 Fraunhofer Institut Medienkommunikation, Sankt Augustin

18:30 ARNO – Augmented Reality für navigierte Operationsmikroskope

C-III-20 C. R. Wirtz, M. Aschke, U. Eisenmann, J. Raczkowsky, R. Ahmadi, 

 H. Wörn, A. Unterberg

 Neurochirurgische Universitätsklinik Heidelberg & Institut für Prozess-

 rechentechnik, Automation und Robotik, Fakultät für Informatik,  

 Universität Karlsruhe

18:40 Intraoperative Unterstützung durch Methoden der Augmented 

C-III-21 Reality in der Endoskopie

 U. Bockholt, S. Wößner, R. Schwarz, C. Dold

 Fraunhofer Institut für Graphische Datenverarbeitung & Fraunhofer  

 IPA & Fraunhofer FIT, Darmstadt

18:50 Integration eines Computersystems zur Planung neurochirurgischer  

C-III-22 Interventionen in das klinische Umfeld

 U. Eisenmann, H. Dickhaus, R. Metzner, M. Aschke, J. Raczkowsky, C. R. Wirtz

 Institut für Medizinische Informatik, Universität Heidelberg/Fachhoch-

 schule Heilbronn & Institut für Prozessrechentechnik, Automation und  

 Robotik, Fakultät für Informatik, Universität Karlsruhe & Neurochirur- 

 ische Klinik, Universität Heidelberg

CURAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
SAAL „KAISER KARL IV“

CURAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
SAAL „KAISER MAXIMILIAN“

Donnerstag, 6. 11. 2003, Saal „Kaiser Maximilian“

CURAC – Sitzung IV

Vorsitz U. Kühnapfel, Karlsruhe

 K. Schicho, Wien

14:00  Optimale Auslegung eines Medizinroboters für minimalinvasive Chirurgie  

C-IV-1 R. Konietschke, T. Ortmaier, H. Weiss, R. Engelke, G. Hirzinger

 Deutsches Zentrum für Luft- und Raumfahrt (DLR), Institut für Robotik 

 und Mechatronik & Technische Universität München, Lehrstuhl für  

 angewandte Mechanik

14:10 Kraftgeregelter Robotervorschub verhindert Hitzeschäden beim  

 robotergestützten Fräsen an der lateralen Schädelbasis

C-IV-2 P. A. Federspil, P. Stolka, C. de Mola, U. Geisthoff, D. Henrich, P. K. Plinkert

 Zentrum für Schädelbasischirurgie, Universitätskliniken des Saar-

 landes, Homburg & Angewandte Informatik III (Robotik und Einge-

 bettete Systeme), Universität Bayreuth

14:20 Neuartiges Sicherheitsfeature zum Schutz kritischer anatomischer  

C-IV-3 Strukturen während eines navigierten Robotereinsatzes

 T. Dannenmann, M. Nagel, A. Raabe, K. Bumm, J. Wurm, M. Lendl,  

 W. Kalender

 Institut für Medizinische Physik, Friedrich-Alexander-Universität Erlangen-

 Nürnberg & Neurochirurgische Klinik Johann Wolfgang Goethe Universität  

 Frankfurt, Klinik für Hals- Nasen Ohrenheilkunde Friedrich-Alexander-

 Universität Erlangen-Nürnberg & CAS innovations AG, Erlangen

14:30 Bestimmung von Fräsparametern beim manuellen Bearbeiten von  

C-IV-4 bicortikalen Knochenstrukturen

 P. Bast, W. Lauer, M. Engelhardt, K. Schmieder, K. Radermacher

 Institute for Biomedical Technologies, Aachen & Clinic for Neuro-

 surgery, Ruhr University Bochum

 

14:40 3-Dimensionale Schichtweise Bahnplanung für Anytime Fräsanwendungen

C-IV-5 M. Waringo, P. Stolka, D. Henrich

 Lehrstuhl für Angewandte Informatik III, Universität Bayreuth 

14:50 Parallelkinematische Systeme für handgehaltene Operations-  

C-IV-6 manipulatoren (ITD)

 A. Wagner, P. Pott, M. L. R. Schwarz, A. Wellenreuther, P. Weiser,

 E. Badreddin, H.-P. Scharf

 Lehrstuhl für Automation, Universität Mannheim & Labor für Bio- 

 mechanik und experimentelle Orthopädie, Orthopädische Universi- 

 tätsklinik Mannheim & Institut für CAE, Fachhochschule Mannheim
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15:00 Integration eines robotergestützten Trepanationssystems in 

C-IV-7 die neurochirurgische Operation

 M. Engelhardt, P. Bast, W. Lauer, M. Scholz, H. Eufinger, 

 K. Schmieder, K. Radermacher

 Neurochirurgische Universitätsklinik Knappschaftskrankenhaus  

 Bochum Ruhr-Universität Bochum & Institut für biomedizinische  

 Technologien der RWTH Aachen & Universitätsklinik für Mund-, Kiefer-  

 und plastische Gesichtschirurgie, Ruhr-Universität Bochum

15:10 Indikationen zum Einsatz eines mechanischen Mikromanipulators  

C-IV-8 bei neuroendoskopischen Eingriffen

 N. J. Hopf, H. Opitz

 Neurochirurgische Klinik, Katharinenhospital, Klinikum Stuttgart

15:20 Konzeption und Konstruktion einer semirobotischen Trägerplattform  

C-IV-9 zur räumlichen Positionierung einer Exoskop-Kamera im Rahmen  

 Neuroendoskopischer Eingriffe

 W. Lauer, S. Serefoglou, H. Behrend, N. Hüwel, M. Fischer, K. Radermacher

 Institute for Biomedical Technologies, Aachen University of Technology,  

 Aachen & Neurosurgical Department of the Johannes Gutenberg-University,  

 Mainz & Aesculap AG & Co. KG, Tuttlingen

15:30 Kritische Analyse endoskopischer Eingriffe in der Kopfchirurgie für  

C-IV-10 die Entwicklung eines robotischen Assistenzsystems

 G. Strauss, H. U. Lemke, C. Trantakis, T. C. Lüth, J. Wahrburg, J. Meixensberger

 Klinik und Poliklinik für HNO-Heilkunde/Plastische Operationen &   

 InnovationsCentrum Operative Medizin iCOM (i.G.) der Universität Leipzig  

 & TU Berlin & Neurochirurgie Leipzig & Charite Berlin & Universität Siegen

15:40 Das Robotersystem „A73“ zur vollautomatisierten und telemani-

C-IV-11 pulatorischen Chirurgie im Kopfbereich

 K. Bumm, J. Wurm, H. Steinhart, M. Vogele, Ch. Nimsky, 

 H. G. Schaaf, H. Iro 

 HNO-Klinik Universität Erlangen-Nürnberg & Medical Intelligence GmbH,  

 Schwabmünchen & Neurochirurgische Klinik, Universität Erlangen-

 Nürnberg & Polydiagnost GmbH Pfaffenhofen

15:50 Die vollautomatisierte robotische Chirurgie der Keilbeinhöhle

C-IV-12 J. Wurm, K. Bumm, H. Steinhart, M. Vogele, Ch. Nimsky, H.-G. Schaaf, H. Iro

 Klinik und Poliklinik für Hals-Nasen-Ohrenkranke der Universität 

 Erlangen-Nürnberg & Medical Intelligence GmbH, Schwabmünchen &  

 Neurochirurgische Klink, Universität Erlangen-Nürnberg & PolyDiagnost  

 GmbH, Pfaffenhofen 
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16:00 Erstellen eines Prototyps eines Chirurgieroboters für Kraniotomien  

C-IV-13 und klinische Testung

 W. Korb, D. Engel, R. Boesecke, B. Kotrikova, G. Eggers, R. Marmulla,  

 J. Raczkowsky, H. Woern, S. Haßfeld

 Klinik für Mund-, Kiefer-, Gesichts-Chirurgie, Universitätsklinikum  

 Heidelberg & Institut für Prozessrechentechnik, Automation und  

 Robotik, Universität Karlsruhe (TH);

16:10 Gewebsverschiebung in roboter-assistierter endoskopischer 

C-IV-14 Herzchirurgie: Auswirkungen auf Planung, Simulation und Führung

 R. Schwarz, A. Schmitgen, G. Grunst, T. Berlage, C. Schmitz, W. Schiller,  

 A. Welz

 Fraunhofer-Institut für Angewandte Informationstechnik & Klinik und  

 Poliklinik für Herzchirurgie, Universitätsklinikum Bonn

16:20 Möglichkeiten die robotergestüzte Koronarchirurgie mit 

C-IV-15 Anastomosendevice Systemen zu vereinfachen

 S. Jacobs, V. Falk, F. W. Mohr

 Herzzentrum Leipzig

16:30 Roboter Anastomose bei kompletter Sternotomie und extracorporaler  

C-IV-16 Zirkulation: Praktikable Ergänzung oder fragliche Vorgehensweise?

 A.-H. Kiessling, F. Isgro, M. Blome, A. Lehmann, W. Saggau

 Kardiochirurgie & Anästhesiologie Klinikum Ludwigshafen 

16:40–17:00 PAUSE 

Vorsitz H. Feussner, München

 H. Fischer, Karlsruhe

17:00 ROBITOM II – Roboter zur Biopsie und Therapie von Brustkrebs

C-IV-17 H. Fischer, A. Felden, D. Bormann, A. Hinz, J. Vagner, W. A.Kaiser, 

 S. Pfleiderer 

 Institut für Medizintechnik und Biophysik (IMB), Forschungszentrum  

 Karlsruhe & Institut für Diagnostische und Interventionelle Radiologie  

 (IDIR), Jena

17:10 Dynamische Registrierung in der Orthopaedie – ein neuer Ansatz

C-IV-18 A. Ranftl

 Department of Mechanical Engineering – Division of Biomechanics 

 and Engineering Design (BMGO), Katholieke Universiteit, Leuven
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17:20 Das Marktpotenzial der Robotik- und Navigationstechnologie – Eine  

C-IV-19 empirische Studie zur Marktakzeptanz unter CURAC Mitgliedern

 P. Pott, M. Schwarz, H.-P. Scharf, A. Dürr, K. El Ganadi, S. Kramer, S. Golla

 Labor für Biomechanik und experimentelle Orthopädie, Orthopä-

 dische Universitätsklinik Mannheim & European Business School,  

 International University Schloß Reichartshausen & Lehrstuhl f.  

 Gründungsmanagement, Oestrich-Winkel

17:30 Ein virtuelles, haptisches Trainingssystem für die Chirurgie

C-IV-20 H. Weiß, T. Ortmaier, H. Maaß, G. Hirzinger, U. Kühnapfel

 Institut für Robotik und Mechatronik, Deutsches Zentrum für Luft- 

 und Raumfahrt; Institut für Robotik und Mechatronik & Institut für  

 Angewandte Informatik, Forschungszentrum Karlsruhe

17:40 Haptische Interaktion mit einem navigierten Chirurgieroboter-System

C-IV-21 S. Pieck, I. Groß, P. Knappe, F. Kerschbaumer, S. Kuenzler, J. Wahrburg

 Universität Siegen ZESS/Institut für Regelungs- und Steuerungs-

 technik & Orthopädische Universitätsklinik Frankfurt

17:50 Automatischer Netzgenerator für Feder-Masse Systeme

C-IV-22 S. Seifert, D. Kainmüller, R. Dillmann

 Institut für Rechnerentwurf und Fehlertoleranz, Universität Karlsruhe

18:00 Sensorisches Feedback verbessert die Präzision roboterassistierter  

C-IV-23 Chirurgie an der lateralen Schädelbasis

 M. M. Maassen, D. Malthan, J. Stallkamp, E. Schwaderer, 

 H. P. Zenner, F. Dammann

 Univ. HNO-Klinik, Tübingen & Fraunhofer-Institut für Produktionstechnik  

 und Automatisierung IPA Abteilung 520 – Neue Produktionen, Stuttgart  

 &  Radiologie, Universitätsklinikum Tübingen

18:10 Die Entwicklung eines virtuellen endoskopischen Ultraschall 

C-IV-24 Simulators (EUS)

 A. Schaeffer, P. Stefania, A. Schaeffer, S. Nachum, T. Guterman, 

 U. Zhilinsky, M. Barki

 PolyDimensions GmbH & Simbionix Corporation, Bickenbach

18:20 Grundlagen der Kraftrückfühung und deren Anwendung in einem  

C-IV-25 Chirurgiesimulator

 H. Maass, C. Chantier, C. Trantakis, U. Kühnapfel

 Forschungszentrum Karlsruhe in der Helmholtz-Gemeinschaft, 

 Karlsruhe, Neurochirurgische Klinik, Universitätsklinikum Leipzig

18:30 VR und Force-Feedback am Beispiel der virtuellen Neuroendoskopie

C-IV-26 C. Trantakis, J. Meixensberger, G. Strauss, E. Nowatius, H. Maaß, 

 C. Hussein, U. Kühnapfel

 Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie & Klinik für HNO Universität  

 Leipzig & zwonull media, Leipzig & Forschungszentrum Karlsruhe

CURAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
SAAL „KAISER MAXIMILIAN“

CURAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
SAAL „KAISER MAXIMILIAN“
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CTAC, DONNERSTAG, 6. 11. 2003
SALON „MARTIN BEHAIM“

Sektion für minimalinvasive, Computer- und Telematikassistierte Chirurgie 

der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC)

Donnerstag, 6. 11. 2003, Salon „Martin Behaim“

14:00 Begrüßung und Einführung

 H. Feussner, München

 P. M. Schlag, Berlin

14:05–15:45 Telemedizin

Vorsitz R. Bittner, Stuttgart

 H. Weber, Erlangen

14:05 Multizentrische Tumortelekonferenz

CT-1 Ch. Ulmer

 Robert-Rössle-Klinik im Helios-Klinikum Berlin, Berlin-Buch

14:25 Mobile Telepräsenz in der Viszeralchirurgie

CT-2 A. Schneider

 Chirurgische Klinik im Klinikum Rechts der Isar der TU-München,  

 Arbeitsgruppe MITI, München

14:45 Praxisnahe Ausbildung in einem Ausbildungsinstitut mit Hilfe 

 von Videoübertragungen

CT-3 T. Bürger

 European Surgical Institute, Advanced Communication and 

 Technology, Norderstedt 

15:05 Web-basierte Aus- und Weiterbildung sowie Patienteninformation

CT-4 H. Weber

 Chirurgische Klinik der Friedrich-Alexander-Universität Erlangen, 

 Gefäßchirurgie, Telemedizin, Erlangen

15:25 Intraoperative Telepathologie – Gefahr oder Nutzen?

CT-5 M. Dietel

 Institut für Pathologie der Charité, Berlin

15:45–16:15 PAUSE

16:15–18:00 Robotik und Navigation – mechatronische Supportsysteme

Vorsitz T. Raguse, Mülheim

 B. Ure, Hannover

16:15 Untersuchungen zur Kinematik von Robotersystemen in der 

CT-6 Viszeralchirurgie

 M. Rasmus

 Chirurgische Klinik im Klinikum Rechts der Isar der TU-München

16:30 Intraoperatives Roboter-System für die Hüftchirurgie

CT-7 J. Wahrburg

 Interdisziplinäres Zentrum für Sensorsysteme Universität Siegen,  

 Mechatronik und Medizintechnik, Siegen

  

16:45 Berliner Navigationssystem für die Leberchirurgie

CT-8 S. Eulenstein

 Robert-Rössle-Klinik im Helios-Klinikum Berlin, Surgical Research 

 Unit OP 2000, Berlin-Buch

   

17:00 Übersicht über mechatronische Supportsysteme in Deutschland

CT-9 A. Wichert, M. Rasmus, A. Schneider

 Chirurgische Klinik im Klinikum Rechts der Isar der TU-München,  

 Arbeitsgruppe MITI, München

17:15 Roboterassistierte Beckenreposition

CT-10 T. Hüfner

 Unfallchirurgische Klinik der Medizinischen Hochschule Hannover,  

 Hannover

   

17:30 Roboterassistierte minimal-invasive Chirurgie-Erfahrungen 

CT-11 der ersten 70 Operationen mit dem DaVinci-System bei

 laparoskopischen und thorakoskopischen Eingriffen

 Ch. Jacobi

 Klinik für Allgemein-, Visceral-, Gefäß- und Thoraxchirurgie der 

 Charité, Berlin

17:45 Das Master slave System Laprotek als digitale Weiterentwicklung  

CT-12 für die moderne minimal-invasive Chirurgie

 H.-J. Düpree

 Klinik für Chirurgie des Universitätsklinikums Schleswig-Holstein/  

 Campus Lübeck



54 55

PROGRAMMÜBERSICHT
FREITAG, 7. 11. 2003

CURAC, FREITAG, 7. 11. 2003
SAAL „KAISER KARL IV“

Freitag, 6. 11. 2003, Saal „Kaiser Karl IV“

CURAC – Sitzung V

Vorsitz H. J. Gerner, Heidelberg

 L. Nolte, Bern

 

8:00 Praeoperative Analyse der Scapula und der Glenohumeralen 

C-V-1 Gelenkgeometrie basierend auf CT Daten

 G. Welsch, T. C. Mamisch, R. Kikinis, R. Schmidt, P. Lang, R. Forst,  

 W. Fitz

 Surgical Planning Laboratory, Brigham and Women`s Hospital, Harvard  

 Medical School, Boston & Orthopädie, Universität Erlangen-Nürnberg

8:10 Computer Assistierte Chirurgie in der Orthopädie. Das Erlanger 

C-V-2 Konzept in der Hüftendoprothetik

 A. Mauerer, R. Schmidt, R. Petzold

 Orthopädische Klinik mit Poliklinik, Universität Erlangen-Nürnberg &  

 CAS Innovations AG, Erlangen

8:20 Ein CT-basiertes Diagnose-, Planungs- und Simulationswerkzeug zur  

 Behandlung komplexer Frakturen

C-V-3 S. Tarte, M. Kfuri Jr, F. Langlotz, T. Hüfner, L.-P. Nolte 

 M.E. Müller Institute for Surgical Technology and Biomechanics,  

 University of Bern & Trauma Department, Hannover Medical School, 

8:30 Die Planung von Frakturbehandlungen mit Hilfe von Digitalschablonen

C-V-4 F. Langlotz, C. Anderegg 

 M. E. Müller Forschungszentrum für Orthopädische Chirurgie Institut  

 für Chirurgische Technologien und Biomechanik, Universität Bern

8:40 Experimentelle Navigation dynamischer Hüftschrauben -Vergleich  

C-V-5 zur konventionellen Technik

 D. Kendoff, M. Kfuri Jr, J. Geerling, M. Citak, T. Hüfner, C. Krettek

 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover 

8:50 Computerunterstuetzte Osteotomie des Proximalen Femurs mittels  

C-V-6 Intraoperativer 3D Rekonstruktion ohne CT

 M. Roth, H. Gottschling, M. Doetter, R. Burgkart, A. Schweikard

 Institut für Informatik IX, Technische Universität München & Klinik  

 f. Orthopädie und Sportorthopädie, Klinikum rechts der Isar, 

 Technische Universität München & Institut für Robotik und kognitive  

 Systeme, Universität Lübeck

Programm für Freitag, den 7. 11. 2003

Saal 
„Kaiser Karl IV“

Saal 
„Kaiser Maximilian“

Salon 
„Martin Behaim“

8:00–
13:00

8:00–12:30

CURAC V

Schwerpunkte:
– Orthopädie
– sonstige

9:00–12:35

Jahreskolloquium des 
DFG-Schwerpunkt-
programmes 1124 
„Medizinische 
Navigation und 
Robotik“
(DFG1124)

9:00–13:00

Sektion für 
minimalinvasive, 
Computer- und 
Telematikassistierte 
Chirurgie der 
Deutschen 
Gesellschaft für 
Chirurgie
(CTAC)
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10:10 Iso-C 3D Kontrolle bei Calcaneus Osteosynthesen – Eine 

C-V-14 experimentelle Studie

 M. Kfuri Jr, D. Kendoff, J. Geerling, T. Gösling, M. Richter, T. Hüfner,  

 C. Krettek

 Unfallchirurgische Klinik Medizinische Hochschule Hannover 

10:20–10:40 Pause

Vorsitz H. Eufinger, Bochum

 V. Falk, Leipzig

10:40 Rechnergestützte Modellbauverfahren zur Planung ausgedehnter  

C-V-15 Rekonstruktionseingriffe im Schädelbereich

 J. S. Bill, K. Würzler, S. Eulert, J. F. Reuther

 Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer-, Gesichtschirurgie der 

 Universität Würzburg 

10:50 Computergestützte Chirurgie im Tierexperiment: Vorstellung eines  

C-V-16 Schafsmodells zur Kraniektomie und Kranioplastik

 H. Eufinger, C. Rasche, J. Lehmbrock, R. Böckmann, M. Altrogge, 

 M. Wehmöller, S. Weihe

 Dept. of Oral and Maxillofacial Plastic Surgery at the Ruhr-University  

 Bochum & Central Unit for Medical Animal Experiments at the Ruhr- 

 University Bochum 

11:00 Resektionsanwendung – klinische Ergebnisse und abgeleitete 

C-V-17 Optimierungen

 M. Wehmöller, C. Rasche, S. Weihe, H. Eufinger

 Dept. of Oral and Maxillofacial Plastic Surgery at the Ruhr-University  

 Bochum 

11:10 Gefäßbasierte nicht starre Registrierung von MR/CT und 

C-V-18 3D Ultraschall für die Navigation in der Leberchirurgie

 T. Lange, S. Eulenstein, M. Hünerbein, P.-M. Schlag

 Klinik für Chirurgie und Chirurgische Onkologie, Charité Berlin

11:20 Intuitive Visualisierungsmethoden für die Navigation

C-V-19 S. Eulenstein, T. Lange, M. Huenerbein, P.-M. Schlag

 Charité, Campus Buch, Robert Rössle Klinik, Berlin-Buch

9:00 Erfahrungen mit einem CT-freien Navigationssystem zur Pfannen-

C-V-7 platzierung in der klinischen Routine

 J. von Recum, K. Wendl, U. Langlotz, L.-P. Nolte, J. Korber, 

 A. Wentzensen, P. A. Grützner

 Klinik für Unfall- und Wiederherstellungschirurgie BG-Unfallklinik  

 Ludwigshafen & M.E. Müller Institut für Biomechanik Universität Bern 

9:10 Echtzeit Strukturanalyse zur Beurteilung von Implantatmikrobe-

C-V-8 wegungen in der orthopaedischen Chirurgie: Theorie und Experiment

 B. Olsen, W. Fritz, S. Ferguson, L.-P. Nolte, W. Hallermann, M. Caversaccio

 M.E.M. Center for Orthopeadic Surgery & Department of ENT, 

 Cranio Maxillofacial Surgery, Inselspital Bern

9:20 Ein System für vollständig MR-basierte computerunterstützte 

C-V-9 orthopädische Navigation

 S. Burkhardt, M. Roth, R. Burgkart, A. Schweikard

 Institut für Informatik IX, Technische Universität München & Klinik  

 für Orthopädie und Sportorthopädie, Klinikum rechts der Isar, 

 Technische Universität München & Institut für Robotik und Kognitive  

 Systeme, Universität Lübeck

9:30 Computernavigierte Pedikelinstrumentierung an der Wirbelsäule  

C-V-10 mit dem ISO C 3D

 J. Franke, A. Wentzensen, P. A. Grützner

 BG Unfallklinik Ludwigshafen, Klinik für Unfall- und Wiederherstellungs- 

 chirurgie, Unfallchirurgische Klinik der Universität Heidelberg

9:40 Computerassistierte Implantation von Knieendoprothesen bei 

C-V-11 posttraumatischer Gonarthrose

 K. Wendl, P. A. Grützner, J. von Recum, J. Franke, A. Wentzensen

 Berufsgenossenschaftliche Unfallklinik, Klinik für Unfall- und Wieder-

 herstellungschirurgie, Ludwigshafen

9:50 A comparison of unicompartmental knee arthroplasty and TKA  

C-V-12 computer assisted implantation

 N. Confalonieri, P. Cerea

 Orthopaedic center (CTO), Mailand

10:00 Präzisionsvergleich navigierter vs. fluroscopiebasierter Korrektur-

C-V-13 operationen von Rück- und Mittelfußdeformitäten – eine 

 experimentelle Studie

 J. Geerling, M. Richter, S. Zech, D. Kendoff, T. Gösling, T. Hüfer, C. Krettek

 Unfallchirurgische Klinik, Medizinische Hochschule Hannover
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11:30 Neue Technik zur präoperativen Schätzung des funktionellen 

C-V-20 Transplantat Volumens in der Leberlebendspende

 M. Hindennach, H. Bourquain, C. Wald, Y. Fujimoto; E. Pomfret, 

 K. Tanaka, H.-O. Peitgen

 MeVis Center for Medical Diagnostic Systems and Visualization,  

 Bremen & Diagnostic Radiology, Lahey Clinic Medical Center Burlington  

 & Department of Transplantation and Immunology, Kyoto University  

 Hospital, Kyoto & Hepatobiliary Surgery and Liver Transplantation, Lahey  

 Clinic Medical Center, Burlington

11:40 Dreidimensionale elektrophysiologische und morphologische

C-V-21 Information zur Operationsplanung in der Herzchirurgie

 G. Reinerth, G. Seemann, T. Schmidt, N. Kayhan, O. Dössel, 

 C.-F. Vahl, S. Hagl

 Abteilung für Herzchirurgie, Universität Heidelberg & Institut für Bio 

 medizinische Technik, Universität Karlsruhe (TH) 

11:50 High Quality 4D-Visualization of Cardio-CT Data on Standard PC  

C-V-22 Hardware using multidimensional Classification

 M. Bauer

 Lehrstuhl für Graphische Datenverarbeitung, 

 Universität Erlangen-Nürnberg

12:00 Extraktion und Visualisierung von koronaren Gefäßstrukturen

C-V-23 D. Bartz

 VCM, WSI/GRIS und MITT Universität Tübingen

12:10 Video- und Roboter-Assistierte Minimal Invasive Mitralklappenchirurgie 

 – Vergleich der Port-AccessTM mit der transthorakalen Klemmtechnik

C-V-24 D. Boehm, C. Detter, T. Deuse, H. Treede, M. Armold, 

 H. Reichenspurner 

 Department of Cardiovascular Surgery, University Hospital 

 Hamburg-Eppendorf

12:20 In Vivo Evaluation geburtsbedingter Veränderungen der Beckenboden- 

C-V-25 morphologie mittels 3D-Ultraschall-basierter Virtueller Modellierung

 L. Sultan, C. Schellen, T. Zodan-Marin, T. C. Mamisch, R. Zimmermann,

 R. Huch, J. Wisser

 Medical Image Processing Lab, Gynecological Projects, University   

 Witten/Herdecke, Muelheim a.d. Ruhr & Surgical Planning Laboratory,  

 Dept. of Radiology / BWH, Harvard Medical School, Boston & Perinatal  

 Research Unit, Department of Obstetrics, University Hospital Zurich

CURAC, FREITAG, 7. 11. 2003
SAAL „KAISER KARL IV“

DFG, FREITAG, 7. 11. 2003
SAAL „KAISER MAXIMILIAN“

Jahreskolloquium des DFG-Schwerpunktprogrammes 1124 

„Medizinische Navigation und Robotik“ (DFG1124)

Freitag, 7. 11. 2003, Saal „Kaiser Maximilian“

9:00 Begrüßung

 A. Schweikard, Lübeck

ASSOZIIERTE PROJEKTE

9:05  Ein einfaches System für die Knochensegmentnavigation 

DFG-1 an der Schafstibia

 S. Weber, J. Höher, U. Stöckle, A. R. Marmulla, T. Lüth

 Berliner Zentrum für Mechatronische Medizintechnik/Klinik für   

 Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie – Klinische Navigation und Robotik  

 & Klinik für Unfall- und Wiederherstellungschirurgie, Charité – Virchow  

 Klinikum, Berlin & Klinik und Poliklinik für Mund- Kiefer- und Gesichts-

 chirurgie der Universität Heidelberg

 

9:15 Orthopädische Navigation auf Basis von Kernspin-Bilddatensätzen 

DFG-2 S. Burkhardt, A. Schweikard

 Lehrstuhl für Informatik IX, TU München

  

9:25 Kombination von virtueller und optisch-navigierter Endoskopie in  

DFG-3 der Neurochirurgie und in der Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie 

  D. Bartz, J. Hoffmann, D. Freudenstein, J. Fischer, A. del Rio, W. Strasser

 WSI/GRIS – VCM, Universität Tübingen

  

9:35 Computergestützte Planung und Navigation neurochirurgischer  

DFG-4 Eingriffe an der Wirbelsäule

 R. Dillmann, T. Beth, U. Spetzger

 Fakultät für Informatik, IRF Dillmann, Universität Karlsruhe & Institut  

 für Algorithmen und Kognitive Systeme, Universität Karlsruhe & 

 Neurochirurgische Klinik, Städtisches Klinikum Karlsruhe gGmbh

KERNPROJEKTE 

9:45 Robotergestützte Kraniotomie mit und ohne individuell vorbereiteter  

DFG-5 Sofortrekonstruktion „Entwicklung eines robotergestützten 

 Trepanationssystems“

  K. Schmieder, M. Engelhardt, M. Scholz, M. Wehmöller, H. Eufinger,  

 K. Radermacher

 Univ.-Klinik für Neurochirurgie der Ruhr-Universität Bochum & Univ.- 

 Klinik für Mund-, Kiefer- und Plastische Gesichtschirurgie & Lehrstuhl  

 für Produktionssysteme der Ruhr-Universität Bochum & Institut für  

 Biomedizinische Technologien, RWTH Aachen
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10:00  Entwicklung eines Systems zur navigierten und robotergestützten  

DFG-6 Frakturfixation

 B. Füchtmeier, S. Egersdörfer, G. Monkman, M. Nerlich

 Abteilung für Unfallchirurgie und Labor für experimentelle Unfall-

 chirurgie, Klinikum der Universität Regensburg & Fachhochschule 

 Regensburg Fachbereich Elektrotechnik/Mechatronik

  

10:15 Entwicklung eines handgehaltenen Operationsroboters zur 

DFG-7 Bearbeitung von Knochen

 M. Schwarz, E. Badreddin, R. Männer, H-P. Scharf

 Labor für Biomechanik und experimentelle Orthopädie, Orthopädische  

 Universitätsklinik Mannheim, Fakultät für Klinische Medizin Mannheim  

 der Univ. Heidelberg & Lehrstuhl für Automation der Universität Mann 

 heim, Lehrstuhl für Informatik V der Universität Mannheim & Orthopä- 

 dische Universitätsklinik, Fakultät für Klinische Medizin Mannheim der  

 Univ. Heidelberg

10:30–11:00 PAUSE

11:00 Minimalinvasive navigations- und roboterassistierte Revisions-

DFG-8 Hüftendoprothetik auf der Basis multimodaler intraoperativer 

 Geometrieerfassung (MINARO)

 D. Ch. Wirtz, K. Radermacher

 Orthopädische Universitätsklinik, RWTH Aachen & Institut für 

 Biomedizinische Technologien, RWTH Aachen

11:15 Ein integrales, closed-loop Robotersystem mit redundantem   

DFG-9 Sicherheitskonzept für hochpräzise Implantationseingriffe an der  

 lateralen Schädelbasis

 D. Malthan, F. Dammann, J. Stallkamp, E. Schwaderer, 

 H.P. Zenner, M.M. Maassen 

 IPA Fraunhofer Institut Stuttgart & Abt. Radiologische Diagnostik  

 Universitätsklinik Tübingen & Univ. HNO-Klinik, Universität Tübingen

11:30  Navigierte dreidimensionale Überblendung von Modellen des Situs  

DFG-10 im Operationsmikroskop bei neurochirurgischen Eingriffen

 M. Aschke, U. Eisenmann, C.R. Wirtz, J. Raczkowsky, H. Wörn, 

 A. Unterberg

 Institut für Prozessrechentechnik, Automation und Robotik, Universität  

 Karlsruhe & Neurochirurgische Klinik der Universität Heidelberg

DFG, FREITAG, 7. 11. 2003
SAAL „KAISER MAXIMILIAN“

DFG, FREITAG, 7. 11. 2003
SAAL „KAISER MAXIMILIAN“

11:45  Robotergestützte Navigation zum Fräsen an der lateralen   

DFG-11 Schädelbasis (RONAF)

 Ph. Federspil, D. Henrich, P.K. Plinkert

 Klinik und Poliklinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, Kopf- und 

 Halschirurgie, Universitätskliniken des Saarlandes

12:00  3D-Planung, Navigation und Roboterassistenz bei komplexen 

DFG-12 Schädelbasiszugängen

 T. Dannenmann, R. Krishnan, A. Raabe, W. A. Kalender

 Institut für Medizinische Physik, Universität Erlangen & 

 Neurochirurgische Klinik, Universität Frankfurt

12:15  Methoden und Werkzeuge zur schritthaltenden Lageverfolgung 

DFG-13 in der Strahlentherapie

 A. Schweikard, K. Berlinger, O. Sauer, O. Kölbl

 Institut für Robotik und Kognitive Systeme, Universität zu Lübeck
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CTAC, FREITAG, 7. 11. 2003
SALON „MARTIN BEHAIM“

10:25  3D-Rekonstruktion des hepatobiliären Systems zur virtuellen 

CT-20 Operationsplanung bei Lebertumoren und vor Leberlebendspende

 J. Hauss, J. Harms

 Klinik für Abdominal- Thorax- und Gefäßchirurgie Universität Leipzig

10:35–10:45 Diskussion

10:45–11:15 PAUSE

11:15–13:00 Informationsvernetzung, Simulation

Vorsitz H. Feussner, München

 G. Graschew, Berlin

11:15 Webbasierte Wissensvermittlung einschließlich multimedial 

CT-21 dargestellter Lehroperationen

 B. Clasbrummel, R. Eberl, G. Muhr

 Berufsgenossenschaftliche Kliniken Bergmannsheil, Bochum

11:35 Öso-CD-ROM

CT-22 D. Wilhelm

 Chirurgische Klinik im Klinikum Rechts der Isar der TU-München,  

 Arbeitsgruppe MITI, München

   

11:45 Integrierter Interventionsarbeitsplatz

CT-23 G. Wessels

 Siemens Medical Solutions, Siemens AG, Erlangen

12:05 Integrierte modulare OP-Systeme

CT-24 T. Horbach

 Chirurgische Klinik der Friedrich-Alexander-Universität Erlangen

   

12:25  Virtuelle OP-Simulatoren als Evaluationswerkzeug zur Bewertung  

 chirurgischer Leistungsfähigkeit

CT-25 K. Lehmann

 Chirurgische Klinik I Campus Benjamin Franklin Charité, 

 Universitätsmedizin Berlin

12:40 Virtuelle Bronchoskopie – eine Spielerei? z. B. virtuelle 

CT-26 Coloskopie, virtuelle Laparoskopie

 H. Lemke, M. Hünerbein

 Institut für Technische Informatik und Mikroelektronik TU-Berlin,  

 Computer Graphics, Berlin 

12:55–13:00 Diskussion

CTAC, FREITAG, 7. 11. 2003
SALON „MARTIN BEHAIM“

Freitag, 7. 11. 2003, Salon „Martin Behaim“

09:00–10:45 Bildgebung und Sensorik

Vorsitz Ch. Krettek, Hannover

 Ch. Vahl, Heidelberg

09:00  Optimierung des präoperativen Stagings beim Pankreaskarzinom  

CT-13 durch 3D-Rekonstruktion der Spiral-CT-Daten

 H.-P. Knaebel, M. Thorn, L. Grenacher, G. Richter, M. W. Büchler, 

 H. P. Meinzer

 Chirurgische Universitätsklinik, Heidelberg & Div. Medical and 

 Biological Informatics, Deutsches Krebs-forschungszentrum, Heidelberg

09:15  Computergestützte Konstruktion von individuellen Prothesen bei  

CT-14 Beckenresektionen

 T. Lange

 Robert-Rössle-Klinik im Helios-Klinikum Berlin, Surgical Research Unit 

 OP 2000, Berlin-Buch

09:30  Computergestützte Planung, Herstellung und Implantation von  

CT-15 individuellen Beckenprothesen

 Ch. Krettek

 Unfallchirurgische Klinik der Medizinischen Hochschule Hannover

09:45 Erste klinische Erfahrungen mit einem Therapieplanungssystem für  

CT-16 die Leberchirurgie

 J. Krapp, M. Stangl

 Chirurgische Klinik im Klinikum Rechts der Isar der TU-München

09:55 Aufbau eines Lehrmoduls für die Leberchirurgie

CT-17 W. Lamadé

 St. Bernward Krankenhaus, Hildesheim

   

10:05 Fusionierung von 3D-Bildgebung der Leber mit einem Planungssystem  

 für die in-situ-Ablation maligner Lebertumoren

CT-18 K. Lehmann

 Chirurgische Klinik I Campus Benjamin Franklin Charité 

 Universitätsmedizin Berlin

10:15 Intraoperative ultraschallgestützte Navigation der Parenchym- 

CT-19 dissektion in der Leberchirurgie

 M. Kleemann

 Klinik für Chirurgie des Universitätsklinikums Schleswig-Holstein/  

 Campus Lübeck
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CURAC-FESTABEND

8.–9. 10. 2004 TU München

>> Festabend auf der Kaiserburg-Nürnberg

Mittwoch, 5. 11. 2003, 19.30 Uhr

Unkostenbeitrag 60 Euro (inkl. MwSt) einschließlich Menü und Getränke

Bustransfer: Abfahrt um 19.15 Uhr am Maritim Hotel Nürnberg,

Frauentorgraben 11, 90443 Nürnberg

Ein Rücktransport ist für ca. 22.30 Uhr geplant

Bitte beachten Sie, dass nur eine begrenzte Teilnehmerzahl an diesem

Festabend teilnehmen kann. Wir bitten Sie deshalb um eine frühzeitige

Buchung. Die Anmeldungen werden chronologisch er fasst.
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VORSITZENDE UND
REFERENTEN

Dillmann, R.
Fakultät für Informatik, IRF Dillmann, 
Universität Karlsruhe
DFG-4

Duffner, F. 
HNO
Universität Tübingen 

Düpree, H.
Klinik für Unfallchirurgie, 
Universität Lübeck
C-3, CT-12

Eggers, G.
Universitätsklinik für Mund-, Kiefer-, 
Gesichtschirurgie, Heidelberg
C-III-5

Eisenmann, U.
Institut für Medizinische Informatik, Uni-
versität Heidelberg
C-III-22

Endreß, A.
Universitäts-Frauenklinik, Tübingen
C-II-4

Engel, D.
Institut für Prozeßrechentechnik, Automati-
on und Robotik, Universität Karlsruhe (TH)
SFB-8

Engelhardt, M.
Neurochirurgische Universitätsklinik 
Knappschaftskrankenhaus Bochum
Ruhr-Universität Bochum
C-IV-7

Ernemann, U.
Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und 
Gesichtschirurgie, Plastische Operatio-
nen, Universitätsklinikum Tübingen
C-I-5

Eufinger, H.
Dept. of Oral and Maxillofacial Plastic 
Surgery at the Ruhr-University Bochum
C-V-16

Eulenstein, S.
Robert-Rössle-Klinik im Helios-Klinikum 
Berlin, Surgical Research Unit OP 2000, 
Berlin-Buch
CT-8, C-V-19

Fahlbusch, R.
Neurochirurgie Universität Erlangen-
Nürnberg 

Falk, V.
Herzzentrum Leipzig 

Federspil, P. A.
Zentrum für Schädelbasischirurgie, Univer-
sitätskliniken des Saarlandes, Homburg
C-IV-2, DFG-11

Feussner, H.
Chirurgische Klinik, Klinikum Rechts Der 
Isar, Techn. Universität München 

Fischer, H.
Institut für Medizintechnik und Biophysik 
(IMB), Forschungszentrum Karlsruhe
C-IV-17

Fischer, J.
WSI/GRIS, Universität Tübingen
C-III-16

Franke, J.
BG Unfallklinik Ludwigshafen, Klinik für 
Unfall- und Wiederherstellungschirurgie
C-V-10

Fritsch, M.
Klinik für Neurochirurgie & Pädiatrie UK 
Schleswig-Holstein, Campus Kiel
NC-16

Freysinger, W.
4D-Visualisierung, HNO
Universität Innsbruck

Füchtmeier, B.
Abteilung für Unfallchirurgie und Labor für 
experimentelle Unfallchirurgie, Klinikum 
der Universität Regensburg
DFG-6

Gábor, S.
Abteilung Herzchirurgie, Universität 
Heidelberg
SFB-5

Ganslandt, O.
Neurochirurgische Universitätsklinik, 
Erlangen
NC-8

Gasser, T.
Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie 
Universitätsklinikum Essen
NC-3

Geerling, J.
Unfallchirurgische Klinik, Medizinische 
Hochschule Hannover
C-V-13

Gerber, J.
Abtlg. für Neuroradiologie, Universitäts-kli-
nikum Carl Gustav Carus, TU Dresden
NC-1

Gerhard, A.
Klinik für Orthopädie, Friedrich-Schiller-
Universität Jena, Eisenberg
C-4

Gerner, H. J. 
Orthopädische Universitätsklinik 
Heidelberg

VORSITZENDE UND
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Albers, J.
Chirurgische Universitätsklinik, Abt. Herz-
chirurgie, Universität Heidelberg
SFB-10

Aschke, M.
Institut für Prozessrechentechnik, Automa-
tion und Robotik, Universität Karlsruhe
DFG-10

Bade, R.
Computervisualistik, Universität 
Magdeburg
MV-10

Bartz, D.
Graphisch-Interaktive Systeme, 
Universität Tübingen
MV-5, C-II-11, C-V-23, DFG-3 

Bast, P.
Institute for Biomedical Technologies, 
Aachen
C-IV-4

Bauer, M.
Lehrstuhl für Graphische Datenverarbei-
tung, Universität Erlangen
C-V-22

Bill, J. S.
Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer-, 
Gesichtschirurgie der Universität Würzburg
C-V-15

Bittner, R. 
Klinik für Allgemein und Viszeralchirurgie
Marienhospital
Stuttgart

Black, P.
Department of Neurosurgery, Brigham & 
Women´s Hospital, Boston
C-11

Bockholt, U.
Fraunhofer Institut für Graphische 
Datenverarbeitung, Darmstadt
C-III-21

Boehm, D.
Department of Cardiovascular Surgery, 
University Hospital Hamburg-Eppendorf
C-V-24

Bootz, F. 
Klinik und Poliklinik für Hals-Nasen-
Ohrenheilkunde
Universitätsklinikum Bonn

Börner, M.
Berufsgenossenschaftliche Unfallklinik, 
Frankfurt
C-5

Bumm, K.
HNO-Klinik Universität Erlangen-Nürnberg
C-IV-11

Bürger, T.
European Surgical Institute, Advanced 
Communication and Technology, Nor-
derstedt
CT-3

Burkhardt, S.
Institut für Informatik IX, Technische 
Universität München
C-V-9, DFG-2

Çakmak, H. K.
Institut für Angewandte Informatik, 
Forschungszentrum Karlsruhe
C-II-12

Chapuis, J.
MEM Research Center for Orthopaedic 
Surgery, Inselspital Bern
C-I-3

Confalonieri, N.
Orthopaedic center (CTO), Mailand
C-V-12

Clasbrummel, B.
Berufsgenossenschaftliche Kliniken Berg-
mannsheil, Bochum
CT-21

Cleary, K.
Imaging Science and Information Systems 
(ISIS) Center, Department of Radiology, 
Georgetown University
Medical Center, Washington 
C-15

Coenen, V. A.
Neurochirurgische Klinik, Universitätsklini-
kum Aachen
NC-5

Dammann, F.
Department of Diagnostic Radiology, 
University of Stuttgart
C-I-6

Dannenmann, T.
Institut für Medizinische Physik, Friedrich-
Alexander-Universität Erlangen-Nürnberg
C-IV-3, DFG-12

Däuber, S.
Institut für Prozessrechentechnik, Automa-
tion und Robotik, Universität Karlsruhe
SFB-11

Davies, B.
Department of Mechanical Engineering, 
Imperial College, London 
C-16

Dietel, M.
Institut für Pathologie der Charité, Berlin
CT-5
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Jacobi, Ch.
Klinik für Allgemein-, Visceral-, Gefäß- und 
Thoraxchirurgie der Charité, Berlin
CT-11

Jacobs, S.
Herzzentrum Leipzig
C-IV-15

Jan, U. von
Institut für Medizinische Informatik, Medi-
zinische Hochschule Hannover
C-III-12

Jannin, P.
Laboratoire IDM, Faculté de Médecine, 
Rennes 
C-17

Kah, R.
Klinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschi-
rurgie, Universitätsklinikum Medizinische 
Fakultät der Humboldt Universität zu 
Berlin -Charité-
C-I-13

Kalender, W.
Institut für Medizinische Physik, 
Universität Erlangen
C-9

Keeve, E.
Ceasar, Bonn
MV-6

Kehler, U.
Klinik für Neurochirurgie, 
Universitätsklinikum Eppendorf, Hamburg
NC-18, NC-20

Kendoff, D.
Unfallchirurgische Klinik, Medizinische 
Hochschule Hannover
C-V-5

Kettler, A.
Integrated Visualization Systems, 
Chemnitz
MV-7

Kfuri, M.
Unfallchirurgische Klinik, Medizinische 
Hochschule Hannover
C-V-14

Kiessling, A.-H.
Kardiochirurgie & Anästhesiologie Klini-
kum Ludwigshafen
C-IV-16

Kikinis, R.
Surgical Planning Laboratory, 
Department of Radiology, Brigham & 
Women´s Hospital, Boston
C-10

King, B.
Institut für Medizinische Informatik, Medi-
zinische Hochschule Hannover
C-III-11

Kleemann, M.
Klinik für Chirurgie des Universitätsklini-
kums Schleswig-Holstein/Campus Lübeck
CT-19

Klein, M.
Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie 
– Klinische Navigation und Robotik Charité 
Hochschulmedizin Berlin Campus Virchow 
Klinikum
C-I-14

Knaebel, H.-P.
Chirurgische Universitätsklinik, Heidelberg
CT-13

Konietschke, R.
Deutsches Zentrum für Luft- und Raum-
fahrt (DLR), Institut für Robotik und 
Mechatronik
C-IV-1

Korb, W.
Klinik für Mund-, Kiefer-, Gesichts-
Chirurgie, Universitätsklinikum Heidelberg
C-IV-13

Krapp, J.
Chirurgische Klinik im Klinikum Rechts der 
Isar der TU-München
CT-16

Krettek, Ch.
Unfallchirurgische Klinik der 
Medizinischen Hochschule Hannover
CT-15

Krischek, B.
Klink für Neurochirurgie, Philipps 
Universität Marburg
NC-27

Kuhnigk, J.-M.
MeVis – Center for Medical Diagnostic 
Systems and Visualization, Bremen
C-II-15

Kühnapfel, U. 
Institut für Angewandte Informatik, For-
schungszentrum Karlsruhe 
Forschungszentrum Karlsruhe

Kunert, T.
Deutsches Krebsforschungszentrum 
Abt. Med. und Biol. Informatik (B010), 
Heidelberg
SFB-12

Kurek, R.
Universitäts-Frauenklinik, Tübingen 
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Gharabaghi, A.
International Neuroscience Institute, 
Hannover
NC-26, C-I-2

Goebbels, G.
Fraunhofer Institut Medienkommunikation, 
Sankt Augustin
C-III-19

Graschew, G.
Surgical Research Unit OP 2000 Robert-
Roessle-Klinik am MDC Universitaetsklini-
kum Charite, Berlin
C-II-18

Greiner, G.
Computergrafik
Universität Erlangen-Nürnberg

Grummich, P.
Neurochirurgische Klinik, Universität 
Erlangen
NC-2

Gutmann, B.
Innomedic GmbH
C-II-6

Haag, C.
Mund-, Kiefer- und Gesichtschirurgie, 
Universität Heidelberg
C-I-18

Haas, B.
Universitäts-Frauenklinik Tübingen
C-II-17

Hagedorn, H.
HNO, München
C-I-1

Hahn, H. K.
MeVis – Center for Medical Diagnostic 
Systems and Visualization, Bremen
C-II-13

Hamm, K.
Abt. für stereotaktische Neurochirurgie 
und Radiochirurgie Radiochirurgie, 
Helios Klinikum Erfurt
NC-10

Hanne, R.
TU-München, Informatik IX
C-III-17

Haßfeld, S.
Universitätsklinik für Mund- Kiefer- und 
Gesichtschirurgie, Heidelberg
C-II-1

Hastenteufel, M.
Deutsches Krebsforschungszentrum, 
Abt. für Medizinische und Biologische 
Informatik/B010, Universität Heidelberg
SFB-2

Hastreiter, P.
Neurozentrum, Neurochirurgische Klinik, 
Universität Erlangen
MV-4

Hauss, J.
Klinik für Abdominal- Thorax- und Gefäß-
chirurgie Universität Leipzig
CT-20

Heiland, M.
Klinik und Poliklinik für Zahn-, Mund-, 
Kiefer- und Gesichtschirurgie, Universi-
tätsklinikum Hamburg-Eppendorf
C-I-10

Hennemuth, A.
MeVis Center for Medical Diagnostic Sys-
tems and Visualization GmbH, Bremen
C-III-13

Hindennach, M.
MeVis Center for Medical Diagnostic 
Systems and Visualization, Bremen
C-V-20

Hirzinger, G.
Institut für Robotik und Mechatronik, Deut-
sches Zentrum für Luft- und Raumfahrt 
e.V., Wessling
C-1

Hoffmann, J.
Klinik und Poliklinik für Mund-, Kiefer- und 
Gesichtschirurgie, Plastische Operatio-
nen, Universitätsklinikum Tübingen
C-I-17

Hopf, N. J.
Neurochirurgische Klinik, 
Klinikum Stuttgart
NC-17, C-IV-8

Horbach, T.
Chirurgische Klinik der Friedrich-Alexander-
Universität Erlangen
CT-24

Hubbe, U.
Neurochirurgische Universitätsklinik, Abt. 
Allgemeine Neurochirurgie, Universität 
Freiburg
NC-25

Hüfner, T.
Unfallchirurgische Klinik der Medizini-
schen Hochschule Hannover
CT-10

Iro, H.
Hals-Nasen-Ohren-Klinik, 
Universität Erlangen-Nürnberg 

Iserhardt-Bauer, S.
Institut für Visualisierung und Interaktive 
Systeme, Universität Stuttgart 
MV-9
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Nkenke, E.
Klinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschir-
urgie, Universität Erlangen-Nürnberg
C-I-4

Nolte, L.-P.
M.E. Müller Institute for Surgical Technolo-
gy and Biomechanics, University of Bern 

Nomikos, P.
Neurochirurgische Klinik der Universität 
Göttingen
NC-9
Olsen, B.
M.E.M. Center for Orthopeadic Surgery, 
Inselspital Bern
C-V-8

Peldschus, K.
Department of Medical Informatics, Medi-
cal School Hannover, Germany & Surgical 
Planning Laboratory, Brigham
C-III-4

Pieck, S.
Universität Siegen ZESS
C-IV-21

Pott, P.
Labor für Biomechanik und experimentelle 
Orthopädie, Orthopädische Universitäts-
klinik Mannheim
C-IV-19

Preim, B.
Institut für Simulation und Graphik, 
Universität Magdeburg
MV-8, C-III-8

Raguse, T. 
Chirurgische Klinik und Stiftung, Evangeli-
sches Kranken- und Versorgungshaus
Mülheim

Ranftl, A.
Department of Mechanical Engineering 
– Division of Biomechanics and Enginee-
ring Design (BMGO), Katholieke 
Universiteit, Leuven
C-IV-18

Rasmus, M.
Chirurgische Klinik im Klinikum Rechts der 
Isar der TU-München
CT-6

Recum, J. von
Klinik für Unfall- und Wiederherstellungs-
chirurgie BG-Unfallklinik Ludwigshafen
C-V-7

Reinerth, G.
Abteilung für Herzchirurgie, Universität 
Heidelberg
C-V-21

Reinhardt, E.
Siemens Medical Solutions, Erlangen
C-14

Renner, C.
Neurochirurgische Universitätsklinik, 
Universität Leipzig
NC-13

Rohde, V.
Neurochirurgische Klinik, Technische 
Universität Aachen
NC-23

Roth, M.
Institut für Informatik IX, Technische 
Universität München
C-V-6

Salah, Z.
Wilhelm Schickard Institut für Infor-
matik, Graphisch-Interaktive Systeme, 
Universitätsklinikum Tübingen
C-III-9

Salamon, M.
Bauer und Häselbarth-chirurg GmbH 
& Klinik für Neurochirurgie, Universi-
tätsklinikum Kiel
C-II-8

Salb, T.
Universität Karlsruhe (TH), Lehrstuhl 
für Industrielle Anwendungen der 
Informatik und Mikrosystemtechnik 
(IAIM)
SFB-9

Schaeffer, A.
PolyDimensions GmbH, Bickenbach
C-IV-24

Schellen, C.
Surgical Planning Laboratory, Dept. of 
Radiology / BWH, Harvard Medical 
School, Boston
C-III-10

Schicho, K.
MKG
Universität Wien

Schipper, J.
HNO-Klinik, Universität Freiburg
C-I-9

Schlag, P. M.
Surgical Research Unit OP 2000 
Robert-Roessle-Klinik am MDC Univer-
sitaetsklinikum Charite, Berlin

Schmid, O. A.
Abteilung für Unfallchirurgie der 
Universität Erlangen-Nürnberg
C-III-7
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Lamadé, W.
St. Bernward Krankenhaus, Hildesheim
C-III-15, CT-17

Lang, M.
Lang Medical Consulting, Baden, Schweiz
C-II-3

Lange, T.
Klinik für Chirurgie und Chirurgische 
Onkologie, Charité Berlin
C-V-18, CT-14

Langlotz, F.
M.E. Müller Forschungszentrum für Ortho-
pädische Chirurgie Institut für Chirurgi-
sche Technologien und
Biomechanik, Universität Bern
C-V-4

Lauer, W.
Institute for Biomedical Technologies, 
Aachen University of Technology, Aachen
C-IV-9

Lehmann, K.
Chirurgische Klinik, Charité – 
Universitätsmedizin, Berlin 
MV-1, CT-18, CT-25

Leinung, M.
Klinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, 
Medizinische Hochschule Hannover 
C-III-18

Lemke, H.
Institut für Technische Informatik und 
Mikroelektronik TU-Berlin, Computer 
Graphics, Berlin
CT-26

Lenarz, T.
Klinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, 
Medizinische Hochschule Hannover 

Limmer, K.
Klinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, 
Medizinische Hochschule Hannover
C-I-8

Lindner, D.
Klinik und Poliklinik für Neurochirurgie 
Universität Leipzig
NC-19

Lüth, T.
Klinik für Mund-, Kiefer- und Gesichtschi-
rurgie, Universitätsklinikum Medizinische 
Fakultät der Humboldt Universität zu 
Berlin -Charité- 

Maass, H.
Forschungszentrum Karlsruhe in der 
Helmholtz-Gemeinschaft
C-IV-25

Maassen, M. M.
Univ. HNO-Klinik, Tübingen
C-IV-23

Maciunas, R.
Department of Neurosurgery, Center 
Image Guided Neurosurgery, Cleveland
C-12

Mahvash, M.
Neurochirurgie
Universität Bonn
NC-28

Majdani Shabestari, O.
Klinik für Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, 
Medinizinische Hochschule Hannover
C-I-11

Malthan, D.
Fraunhofer-Institute for Manufacturing En-
gineering and Automation (IPA), Stuttgart
C-III-3, DFG-9

Markus, B.
Klinik für Allgemein- und Viszeralchirurgie, 
Koblenz
C-2

Marmulla, R.
Universitätsklinik für Mund-, Kiefer-, 
Gesichtschirurgie, Heidelberg
C-III-6

Matthies, H.
Institut für Medizinische Informatik, 
Universität Hannover
C-7

Mauerer, A.
Orthopädische Klinik mit Poliklinik, 
Universität Erlangen-Nürnberg
C-V-2

Meinzer, H.-P.
Div. Medical and Biological Informatics, 
Deutsches Krebs-forschungszentrum, 
Heidelberg
C-6

Meyrowitz, G.
Institut für Industrielle Informations-
technik, Universität Karlsruhe
SFB-3

Nabavi, A.
Klinik für Neurochirurgie, 
Universitätsklinikum Kiel 

Naraghi, M.
Business Development, Siemens Medical 
Solutions, Erlangen
C-8

Nimsky, Ch.
Neurochirurgische Klinik, Universität 
Erlangen
NC-6
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Vega Higuera, F.
Neurozentrum, Neurochirurgische Klinik, 
Universität Erlangen-Nürnberg
C-II-14

Viergever, M.
Image Sciences Institute, 
University Medical Center, Utrecht
C-13

Wagner, A.
Lehrstuhl für Automation, Universität 
Mannheim
C-IV-6

Wahrburg, J.
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NOTIZEN

>> Einladung nach München

Am 8. – 9. 10. 2004 fi ndet die 

3. Jahrestagung der CURAC 
im Audimax der TU München statt.

Tagungspräsident:
Prof. Dr. Achim Schweikard
Direktor des Instituts für Robotik und 
Kognitive Systeme der Universität Lübeck

Weitere Informationen ab Dezember 2003 
unter www.curac.org
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