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Willkommen in Düsseldorf



Ich freue mich sehr Sie zur 9. Jahrestagung der Deut-
schen Gesellschaft für Computer- und Roboterassistierte 
Chirurgie (CURAC) in Düsseldorf zu begrüßen. Die dies-
jährige Jahrestagung curac2010@MEDICA trägt das 
Motto „Chirurgische Interventionen: vom Neanderthaler 
zur Roboterassistenz“ und wir möchten damit sowohl 
einen Blick vorwärts als auch einen Blick zurück werfen.

Die Jahrestagung der CURAC hat sich nach knapp zehn 
Jahren als das wesentliche deutschsprachige Forum im 
Bereich der computer- und roboterassistierten Chirurgie 
etabliert. Der inter- und transdisziplinäre Austausch zwi-
schen Anwendern und Wissenschaftlern verschiedenster 
Fachrichtungen soll durch die Anbindung an die weltweit 
größte Fachmesse für Medizintechnik weiter ausgebaut
werden. Neben dem Besuch von Fachvorträgen ist so-
mit auch ein Streifzug durch die Messehallen der 
MEDICA möglich.

Die Landeshauptstadt Düsseldorf und das nahe gele-
gene Ruhrgebiet als europäische Kulturmetropole 2010 
bieten mit ihren zahlreichen touristischen und kulturellen 
Attraktionen einen idealen Rahmen für unsere dies-
jährige Jahrestagung. Die Abendveranstaltung der 
curac2010@MEDICA wird im Neanderthal Museum 
stattfinden, in dem Sie sich zusätzlich zum gemeinsamen 
Abendessen und persönlichen Gedankenaustausch 
auch über Aspekte der steinzeitlichen Chirurgie 
informieren können.

Besonderer Dank bezüglich der Organisation gebührt 
Prof. Bernhard Preim, Dr. Oliver Burgert, Dr. Lüder A. 
Kahrs, dem Programmkomitee, der Firma MedCongress 
und Frau Sabine Eschenbruch sowie unseren Sponso-
ren für die großzügige finanzielle Unterstützung! 

Ich freue mich auf eine spannende 
Tagung mit vielen interessanten 
Veranstaltungen, Beiträgen und 
Diskussionen. Willkommen in 
Düsseldorf!

CURAC-Präsident, Tagungsleiter
Prof. Dr. med. Dr. h.c. J. Schipper

3

Willkommen in Düsseldorf



Tagungsleitung:
Jörg Schipper

Programmvorsitzende:
Bernhard Preim
Jörg Schipper
Oliver Burgert

Lokale Organisation:
Lüder A. Kahrs
Sabine Eschenbruch

Tagungsadministration:
MedCongress GmbH

Programmkomitee:
W. Birkfellner, Wien L. Maier-Hein, Heidelberg
K. Bühler, Wien O. Majdani, Hannover
O. Burgert, Leipzig H.-P. Meinzer, Heidelberg
J. Burgner, Karlsruhe J. Meixensberger, Leipzig
T. M. Buzug, Lübeck D. Merhof, Konstanz
F. Dammann, Göppingen A. Nabavi, Kiel
B. Deml, Magdeburg N. Navab, München
T. Deserno, Aachen T. Neumuth, Leipzig
G. Eggers, Heidelberg C. Nimsky, Marburg
R. Fahlbusch, Hannover T. Ortmaier, Hannover
V. Falk, Zürich B. Preim, Magdeburg
H. Feußner, München J. Raczkowsky, Karlsruhe
B. Fischer, Lübeck K. Radermacher, Aachen
W. Freysinger, Innsbruck K. Rohr, Heidelberg
H. Hahn, Bremen G. Rose, Magdeburg
H. Handels, Hamburg J. Schipper, Düsseldorf
S. Haßfeld, Dortmund A. Schläfer, Lübeck
P. Hastreiter, Erlangen A. Schweikard, Lübeck
L. A. Kahrs, Düsseldorf S. Speidel, Karlsruhe
R. Kikinis, Boston U. Spetzger, Karlsruhe
M. Kleemann, Lübeck G. Strauß, Leipzig
C. Krettek, Hannover H. Till, Leipzig
T. Kuhlen, Aachen I. Wächter, Aachen
U. Kühnapfel, Karlsruhe J. Wahrburg, Siegen
W. Lauer, Aachen C. R. Wirtz, Ulm/Günzb.
K. Lehmann, Berlin H. Wörn, Karlsruhe
T. Lenarz, Hannover S. Zachow, Berlin

Tagungsorganisation Programmübersicht / Inhalt

4



Programmübersicht / Inhalt

Seite
Grußwort 3
Tagungsorganisation 4
Veranstaltungsort 6
Organisatorische Infos, Präsentations-Guidelines 7
CURAC-Präsidiumssitzung 7
Eröffnung 7
CURAC-Session 1: OP-Planung 8
CURAC-Session 2: Lokalisation und Navigation 9
CURAC-Session 3: Herz, Gefäße, Blutfluss 10
CURAC-Session 4: Robotik 11
Eingeladener Vortrag: W. Jacobs 12
CURAC-Postersession 12-13
Das IRDC in Leipzig 14
ASKRA-Arbeitstreffen 15
Fach- und Arbeitsgruppentreffen: 
Visual Computing in der Medizin (MedVis) 16-17
Workshop Graduiertenkolleg 1126:
Intelligente Chirurgie 18-19
Tagungsübersicht 20-21
Rundgespräch DFG-CURAC 22-23
Workshop Surgical Workflow 24-25
9. Herbsttagung der CTAC 26-27
Eingeladener Vortrag: Prof. B. Deml 28
CURAC-Session 5: Training, Virtuelle und 

Erweitere Realität 28-30
CURAC-Session 6: Bilddatenanalyse 30-31
Verabschiedung 32
Autorenindex 33-35
Abendveranstaltung 36
Mitgliederversammlung 37
Notizen 38

54

infomedical@kuka-roboter.de



6

Veranstaltungsort Organisatorische Informationen

Die curac2010@MEDICA 
findet im Congress 
Center Düsseldorf 
(MEDICA-Kongress, 
Eingang CCD Süd) im 
1. OG in den Räumen 
6 und 7a/b auf dem 
Gelände der Messe 
Düsseldorf statt.

Details zur Anreise entnehmen Sie bitte der 
CURAC- oder MEDICA-Webseite.

Donnerstag, 18.11.2010
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Für die Vorträge steht in jedem Raum ein Präsen-
tationslaptop zur Verfügung, Die Vortäge müssen 
spätestens 15min vor der jeweiligen Session auf das 
jeweilige Laptop kopiert worden sein (USB-Stick). 
MS PowerPoint und Adobe Acrobat stehen als 
Programme für die Präsentatiton zur Verfügung. Ein 
Media-Check (Testnotebook) ist in der Nähe der 
Vortragsräume vorhanden. Videomaterial sollte dort 
vorab getestet werden.

Die Poster für die Postersession (Seite 12/13) 
werden an den Wänden von Raum 7a/b befestigt. 
Die jeweiligen Positionen sind vorgegeben. Die 
Poster sollten nicht größer als DIN A0 im Hochformat 
sein und müssen spätestens am Donerstag in der 
Mittagspause (13:30 - 14:30 Uhr) aufgehängt werden.

Wir danken den Sponsoren für die großzügige 
finanzielle Unterstützung der curac2010@MEDICA. 
Besonders danken wir unseren Platin-Sponsoren 
KARL STORZ GmbH & Co. KG und Cochlear 
Deutschland GmbH & Co. KG sowie dem Silber-
Sponsor BrainLAB Sales GmbH. Weiterhin danken 
wir den Firmen FIAGON, KUKA, MED-EL, NDI und 
SWAN, die mit individuellen Beiträgen zum Erfolg 
unserer Tagung beitragen werden.

Eröffnung curac2010@MEDICA
Vorsitz: Prof. J. Schipper (Düsseldorf),

Dr. O. Burgert (Leipzig)
Raum 7a, 10:00 Uhr - 10:30 Uhr

CURAC Präsidiumssitzung
Raum 6, 09:00 Uhr - 10:00 Uhr
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Donnerstag, 18.11.2010 Hauptprogramm

Session 1: OP-Planung

10:30 - 10:45 Uhr
Y. Zhang, J. Burgner, J. Raczkowsky, H. Wörn 
(Karlsruhe)
Optimization of Line Cut Strategy for Bone 
Tissue Ablation Using Short-Pulsed CO2 Laser 
Based on Thermal Relaxation

10:45 - 11:00 Uhr
C. Rieder, I. Altrogge, T. Kröger, S. Zidowitz, 
T. Preusser (Bremen)
Interactive Approximation of the Ablation Zone 
incorporating Heatsink Effects for 
Radiofrequency Ablation

11:00 - 11:15 Uhr
D. Demedts, A. Schenk, C. Hansen, H.-O. Peitgen 
(Bremen)
Evaluation of Resection Proposals for Liver 
Surgery Planning

11:15 - 11:30 Uhr
A. Boehm, J. Dornheim, S. Müller, G. Strauß, 
G. Wichmann, A. Dietz, B. Preim (Leipzig, 
Magdeburg)
TTM Tumor Therapy Manager

11:30 - 11:45 Uhr
S. Bohn, D. Lindner, C. Petzold, O. Burgert (Leipzig)
Ein Framework zur Daten- und 
Kontextintegration für den modularen 
integrierten OP

Vorsitz: Prof. H. Hahn (Bremen),
PD Dr. M. Kleemann (Lübeck)

Raum 7a, 10:30 Uhr - 11:45 Uhr

Kaffeepause 11:45 - 12:15 Uhr
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Donnerstag, 18.11.2010 Hauptprogramm

Vorsitz: Dr. J. Wahrburg (Siegen),
Prof. J. Meixensberger (Leipzig)

Raum 7b, 10:30 Uhr - 11:45 Uhr 

Session 2: Lokalisation und 
Navigation

10:30 - 10:45 Uhr
F. Nickel, H.G. Kenngott, J. Neuhaus, A. Kolb, 
C.-M. Sommer, T. Gehrig, B. Radeleff, 
H.-P. Meinzer, C.N. Gutt, B.P. Müller-Stich 
(Heidelberg)
Evaluation of a Navigation System for Minimally 
Invasive Esophagectomy in a Porcine Model

10:45 - 11:00 Uhr
A. Follmann, W. Lauer, A. Korff, T. Fürtjes, 
S.C. Kunze, K. Schmieder, K. Radermacher 
(Aachen, Mannheim)
Benutzerinteraktion und Evaluierung eines 
semiautomatischen Trepanationssystems

11:00 - 11:15 Uhr
C. Chalopin, D. Lindner, A. Müns, F. Arlt, 
J. Meixensberger (Leipzig)
Pipeline for the evaluation of navigated 3D 
intraoperative enhanced ultrasound imaging in 
neurosurgery for brain tumor resection

11:15 - 11:30 Uhr
T. Oliveira-Santos, S. Hofmann, M. Peterhans, 
S. Weber (Bern)
Soft Tissue Surface Tracking for Open Liver 
Surgery

11:30 - 11:45 Uhr
P. Nicolai, H. Mönnich, J. Raczkowsky, H. Wörn, 
J. Bernshausen (Karlsruhe, Siegen)
Überwachung eines Operationssaals für die 
kooperative robotergestützte Chirurgie mittels 
neuartiger Tiefenbildkameras
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Donnerstag, 18.11.2010 Hauptprogramm

Session 3: 
Herz, Gefäße, Blutfluss

Vorsitz: Prof. T. Deserno (Aachen),
Prof. H. Feußner (München)

Raum 7a, 12:15 Uhr - 13:30 Uhr

12:15 - 12:30 Uhr
N. Ritter, M. Werner, S. Scherer, W.-G. Drossel, 
O. Burgert (Leipzig, Dresden)
Repräsentation flexibler Implantate durch DICOM

12:30 - 12:45 Uhr
M.E. Karar, T. Noack, J. Kempfert, V. Falk, 
O. Burgert (Leipzig, Zürich) 
Real-Time Tracking of Aortic Valve Landmarks 
Based on 2D-2D Fluoroscopic Image Registration

12:45 - 13:00 Uhr
R. Gasteiger, M. Neugebauer, B. Preim, V. Diehl, 
O. Beuing (Magdeburg, Bremen)
Entwurf einer angepassten Visualisierung von 
zerebralen Aneurysmen mit innenliegenden 
Blutflussinformationen

13:00 - 13:15 Uhr
C.M. Hentschke, S. Serowy, G. Rose, K.D. Tönnies 
(Magdeburg)
Blood Flow Estimation by Means of 
Intraoperative Rotational Angiographic System

13:15 - 13:30 Uhr
J. Thommes, C.M. Happel, T.M. Yelbuz, T. Ortmaier 
(Hannover)
Rekonstruktion dreidimensionaler OCT-
Datensätze aus ungetriggerten rotatorischen 2D-
OCT-Videoaufnahmen

10
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Hauptprogramm

Session 4: Robotik
Vorsitz: Prof. H. Wörn (Karlsruhe)

PD Dr. G. Strauß (Leipzig)
Raum 7b, 12:15 Uhr - 13:30 Uhr

12:15 - 12:30 Uhr
B. Bell, J. Salzmann, E. Nielsen, N. Gerber, 
G. Zheng, L. Nolte, C. Stieger, M. Caversaccio, 
S. Weber (Bern, Buchs)
An Accuracy Approach to Robotic Microsurgery 
in the Ear

12:30 - 12:45 Uhr
O. Majdani, T. Ortmaier, H. Eilers, S. Baron, 
R. Labadie, M. Leinung, T. Lenarz, T.S. Rau 
(Hannover, Nashville, Frankfurt)
Minimal-invasive chirurgische Zugänge für 
Cochlear Implant Operationen – Ein Überblick

12:45 - 13:00 Uhr
M. Schlimbach, S. Sahm, J. Wahrburg (Siegen)
Kombination eines navigierten 
Assistenzroboters mit einem ISO 3D C-Bogen

13:00 - 13:15 Uhr
M. Schlimbach, S. Sahm, J. Wahrburg (Siegen)
Netzwerkschnittstelle zur Steuerung eines 
navigierten Assistenzroboters für die Chirurgie

13:15 - 13:30 Uhr
V.M.M. Vieira, G.J. Kane, H. Ionesco, 
J. Raczkowsky, R. Boesecke, G. Eggers 
(Heidelberg, Karlsruhe)
Light-weight robot stability for orthognathic 
surgery. Phantom and animal cadaver trials

Mittagspause 13:30 - 14:30 Uhr
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Donnerstag, 18.11.2010 Hauptprogramm

Postersession
Vorsitz: Prof. G. Rose (Magdeburg),

Dr. L.A. Kahrs (Düsseldorf)
Raum 7a/b, 16:30 Uhr - 18:00 Uhr

Eingeladener Vortrag
Wilfried Jacobs

Vorsitz: Prof. J. Schipper (Düsseldorf),
Dr. O. Burgert (Leipzig)

Raum 7a/b, 15:30 Uhr - 16:30 Uhr

Wilfried Jacobs, 
Jahrgang 1944, 
ist seit 1996 Vorsitzender 
des Vorstandes der AOK 
Rheinland/Hamburg und 
ehemaliger Präsident von 
Borussia Mönchengladbach. 

Vortragstitel: 
Kostenexplosion im Gesundheitswesen vs. 
Weiterentwicklung in der Medizintechnik 

D. Lindner, S. Blecha, T. Neumuth, 
J. Meixensberger (Leipzig)
Der chirurgische Workflow bei Hirntumoren – 
statistisch aufwendig und klinisch relevant?

H. Schliefke, K. Mühler, B. Preim (Magdeburg)
Nutzerzentrierte Video-Content-Generierung für 
die webbasierte chirurgische Aus- und 
Weiterbildung mit SurgeryTube

A. Besirevic, V. Martens, O. Shahin, H.-P. Bruch, 
M. Kleemann (Lübeck)
Probleme und Lösungen bei der Anwendung 
des Navigationssystems in der laparos-
kopischen Leberchirurgie

12
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Hauptprogramm

T. Brennecke, J. Burgner, L.A. Kahrs, C. Günther, 
T. Beyl, J. Raczkowsky, S. Tretbar, T. Klenzner, 
J. Schipper, H. Wörn (Karlsruhe, Düsseldorf, 
St. Ingbert)
Ein 3D-Ultraschallnavigationssystems für die 
computer-assistierte Chirurgie im Kopf-
Halsbereich – Visionen und Konzepte

T.S. Rau, W. Würfel, T. Lenarz, O. Majdani 
(Hannover)
Vom seriellen Schliffbild zum Dicom-Datensatz.
Hochdetaillierte 3D Bildgebung mikro-anato-
mischer Strukturen am Beispiel des humanen 
Innenohres

T. Lange, S. Eulenstein, S. Kraft, P.M. Schlag 
(Berlin)
Electromagnetic Anchor Tracking for Soft 
Tissue Navigation

S. Adler, T. Mönch, R. Mecke, B. Preim, C. Wex 
(Magdeburg)
Methoden für die patienten- und krankheitsfall-
spezifische Simulation minimal-invasiver 
Interventionen an der Leber

M. Finke, A. Schweikard (Lübeck)
Automatische Untersuchung großer Gewebe-
flächen mittels Optischer Kohärenztomographie

J. Bernshausen, J. Wahrburg, P. Nicolai, 
H. Mönnich (Siegen, Karlsruhe)
PMD-Kameratechnik als Teil eines Sicherheits-
konzept für roboterunterstützte Operationen

D. Scarpin, J. Wahrburg (Siegen)
Entwicklung eines robotergeführten Licht-
schnittsensors für die berührungslose 
Erfassung anatomischer Strukturen

Postersession (forts.)
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International Reference and 
Development Centre for 

Surgical Technology (IRDC)
Vorsitz: PD Dr. G. Strauß (Leipzig)
Raum 7a/b, 14:30 Uhr - 15:30 Uhr

Donnerstag, 18.11.2010 assoziierte Veranstaltungen

Sehr geehrte Damen und Herren,

das IRDC in Leipzig hat sich ge-
meinsam mit Partnern wie KARL 
STORZ und ICCAS Leipzig zum 
Ziel gesetzt die vielfältigen Entwick-
lungen zu einem integrierten Oper-
ationssaal mit automatischen Assis-
tenzfunktionen zusammenzuführen 
und an realen klinischen Bedingungen Schritt für 
Schritt zu evaluieren und weiterzuentwickeln. Die 
Aktivitäten umfassen den chirurgischen Workflow 
von der Untersuchung, der Planung, der Entschei-
dungsfindung, dem Training bis hin zur eigentlichen 
chirurgischen Operation. Assistenzsysteme wie In-
strumentennavigation, Kollisionswarnsystem, chirur-
gische Workflowmanager oder multimodale Visuali-
sierungssysteme sind nur einige Beispiele der Proto-
typen und Produkte, die hier täglich im Einsatz sind. 
Diese Veranstaltung soll die Zwischenergebnisse 
durchaus mit kritischen klinischen Anmerkungen 
vorstellen und vor allem die Tür zu gemeinsamen 
Entwicklungen weit aufstossen.

Ich freue mich auf einen spannenden Wissens-
austausch mit Ihnen!

PD Dr. Gero Strauß

supported by

14



Sehr geehrte Damen und Herren,

Computerunterstützte Segmentierung, Visuali-
sierung und Dokumentation sind bedeutsame 
Faktoren für erfolgreiche Interventionen im Bereich 
der Schädelbasis und der kraniofazialen Chirurgie. 
Zufriedenstellende Softwarelösungen sind bisher 
nur wenige am Markt vorhanden. Am Beispiel der 
Software der Firma Dornheim Medical Imaging, 
die bisher in anderen Bereichen der Hals-Nasen-
Ohrenheilkunde eingesetzt wurde, werden die 
speziellen Herausforderungen in diesem Bereich 
der Schädelbasis- und kraniofazialen Chirurgie 
erörtet und als Konsensus festgelegt.

Ich wünsche uns eine interessante und fruchtbare 
Diskussion.

Prof. Dr. med. Dr. h.c. J. Schipper

15

Arbeitstreffen ASKRA

assoziierte Veranstaltungen

Vorsitz: Prof. J. Schipper (Düsseldorf)
Raum 6, 10:30 Uhr - 11:45 Uhr

die Arbeitsgemeinschaft 
Schädelbasis- und kranio-
faziale Chirurgie (ASKRA) der 
Deuschen Gesellschaft für 
Hals-Nasen-Ohrenheilkunde, 
Kopf- und Hals-Chirurgie e.V. 
trifft sich nun bereits zum 
dritten Mal im Rahmen der 
CURAC-Jahrestagung.
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Donnerstag, 18.11.2010 assoziierte Veranstaltungen

Fach- und Arbeitsgruppen-
treffen: Visual Computing in 

der Medizin (MedVis)
Vorsitz: Prof. B. Preim (Magdeburg),

Prof. H.-C. Hege (Berlin)
Raum 6, 12:15 Uhr - 16:30 Uhr

Die Fachgruppe vergibt in diesem Jahr zum 4. Mal 
den Karl-Heinz-Höhne MedVis-Award, um ausge-
zeichnete Arbeiten von Nachwuchswissenschaftlern 
zu würdigen. Dieser von BrainLAB gesponserte 
Preis wird auf der CURAC-Abendveranstaltung am 
18. Nov. verliehen.

Herzlichen Dank an den Kongresspräsidenten Prof. 
Dr. Dr. h.c. Jörg Schipper für die Möglichkeit den 
Workshop der Fachgruppe im Rahmen der Jahres-
tagung durchzuführen. Wir wünschen den Teil-
nehmern interessante Vorträge und fruchtbare 
Diskussionen.

Bernhard Preim & Hans-Christian Hege  

Sehr geehrte Damen und Herren,

die Fachgruppe "Visual Computing 
in der Medizin" führt Ihren dies-
jährigen Herbst-Workshop wieder 
im Rahmen der CURAC-Jahres-
tagung durch. Wir können Ihnen 
ein attraktives Vortragsprogramm 
bieten, in dem Erfahrungen in 
medizinischen Anwendungen wie 
auch methodische Entwicklungen 
adressiert werden. Mehrere 
Vorträge betreffen neuroradio-
logische und neurochirurgische 
Eingriffe; auch die visuelle Unter-
stützung bei der Planung von 
Thermoablationen wird behandelt.

und an realen klinischen Bedingungen Schritt für 
Schritt zu evaluieren und weiterzuentwickeln. Die 
Aktivitäten umfassen den chirurgischen Workflow 
von der Untersuchung, der Planung, der Entschei-
dungsfindung, dem Training bis hin zur eigentlichen 
chirurgischen Operation. Assistenzsysteme wie In-
strumentennavigation, Kollisionswarnsystem, chirur-
gische Workflowmanager oder multimodale Visuali-
sierungssysteme sind nur einige Beispiele der Proto-
typen und Produkte, die hier täglich im Einsatz sind. 
Diese Veranstaltung soll die Zwischenergebnisse 
durchaus mit kritischen klinischen Anmerkungen 
vorstellen und vor allem die Tür zu gemeinsamen 
Entwicklungen weit aufstossen.

Ich freue mich auf einen spannenden Wissens-
austausch mit Ihnen!

PD Dr. Gero Strauß
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assoziierte Veranstaltungen

MedVis (forts.)

12:15 - 12:30 Uhr
B. Preim (Magdeburg)
Opening and welcome

12:30 - 13:00 Uhr
S. Diepenbrick (Münster)
Interactive visualization techniques for 
neurosurgery planning

13:00 - 13:30 Uhr
R. Gasteiger (Magdeburg)
Illustrative visualization of cerebral aneurysms 
with embedded blood flow information

13:30 - 14:00 Uhr
M. Keil (Darmstadt)
From ultrasound CT registration to a real-time 
online video overlay navigation system for 
minimally invasive surgery

14:00 - 14:30 Uhr
D. Röttger (Koblenz)
Multimodal visualization for neurosurgical 
planning

14:30 - 15:00 Uhr
V. Solteszova (Bergen)
High quality rendering of ultrasound data using 
temporal filtering

15:00 - 15:30 Uhr
F. Weiler (Bremen)
Multimodal visualization of brain vasculature for 
preoperative planning in AVM surgery

15:30 - 16:00 Uhr
Coffee break

16:00 - 16:30 Uhr
F. Dammann (Göppingen)
Diagnostik in 3D: was will der Kliniker wissen

16



Workshop Graduiertenkolleg 
1126: Intelligente Chirurgie

Donnerstag, 18.11.2010 assoziierte Veranstaltungen

Vorsitz: Prof. H. Wörn (Karlsruhe),
Dr. H. Kenngott (Heidelberg)

Raum 6, 16:30 Uhr - 18:00 Uhr

entwicklungen im Bereich perioperative Datenerfas-
sung, Planung von chirurgischen Interventionen, 
Navigation, Telemanipulation und der Mensch-
Maschine-Schnittstelle sind Gegenstand des 
Graduiertenkollegs 1126 "Entwicklung neuer 
computer-basierter Methoden für den Arbeitsplatz 
der Zukunft in der Weichteilchirurgie". 
Das Graduiertenkolleg, eine Kooperation der Uni-
versitätsklinik Heidelberg, des Karlsruher Institut für 
Technologie (KIT) und des Deutschen Krebsfor-
schungszentrums (DKFZ), befasst sich seit 2005 mit 
der Entwicklung solcher Methoden. Im Rahmen des 
Workshops werden aktuelle Projekte aus den 
Bereichen Planung, intraoperative Navigation, Tele-
manipulation sowie Mensch-Maschine-Schnittstelle 
vorgestellt. Weiterhin bietet sich die Gelegenheit zur 
Diskussion mit technischen und klinischen Experten.

Die breite Nutzung innovativer 
Operationsstrategien erfordert 
einen neu konzipierten chirur-
gischen Arbeitsplatz, in dem die 
essentielle Verzahnung von 
Chirurgie und Medizintechnik 
adäquat berücksichtigt und die 
Verantwortung für die technologi-
schen und chirurgischen Aspekte 
der Therapie professionell gelöst 
werden. Die entsprechenden Neu-

Abendveranstaltung und 
Mitgliederversammlung 

siehe Seite 36 und 37
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assoziierte Veranstaltungen

16:30 - 16:45 Uhr
S. Mersmann, F. Arnegger, B. Schmied, 
H.-P. Meinzer, L. Maier-Hein (Heidelberg) 
Navigierte Leberchirurgie mit Time-of-Flight 
Kameratechnologie für die intraoperative 
Bildakquisition

16:45 - 17:00 Uhr
M. Müller, D. Teber, A. Groch, M. Baumhauer, 
H.-P. Meinzer, J. Rassweiler (Heidelberg)
Hybrides Tracking für Augmented Reality - 
Anwendungen in der laparoskopischen Chirurgie

17:00 - 17:15 Uhr
A. Seitel, C.M. Sommer, B. Radeleff, H.-P. Meinzer, 
L. Maier-Hein (Heidelberg)
Markerlose Bewegungskompensation für 
navigierte, minimal-invasive Interventionen

17:15 - 17:30 Uhr
O. Weede, B. Müller, H. Wörn (Karlsruhe, 
Heidelberg)
Optimierung der Anfangskonfiguration eines 
Telemanipulatorsystems

17:30 - 17:45 Uhr
S. Röhl, S. Speidel, S. Suwelack, H. Kenngott, 
B. Müller-Stich, R. Dillmann (Karlsruhe, Heidelberg) 
Modellbasierte intraoperative Registrierung von 
Weichgewebe für ein chirurgisches 
Assistenzsystem

17:45 - 18:00 Uhr
F. Nickel, H. Kenngott, J. Neuhaus, J. Kast, 
C.M. Sommer, A. Kolb, T. Gehrig, B. Radeleff, 
A. Schaible, H.-P. Meinzer, C. Gutt, B.P. Müller-Stich 
(Heidelberg)
Respiratorische Organdeformation des Ösopha-
gus und Bewegungskorrelation mit Hautmarkern 
im Großtiermodell für navigierte Interventionen

18
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Rundgespräch DFG-CURAC
Vorsitz: Prof. J. Schipper (Düsseldorf),

Prof. B. Preim (Magdeburg),
Dr. A. Engelke (Bonn, DFG)

Raum 7a/b, 09:00 Uhr - 12:00 Uhr

Die drittmittelgeförderte Forschung der computer-
unterstützten Medizintherapie hat bislang zu wenigen 
generalisierbare Methoden geschweige denn Produ-
kte geführt. Ziel des Rundgesprächs ist die Identifi-
zierung von übertragbaren Methoden, die ihren Weg 
in die Kliniken und Praxen gefunden haben oder mit 
hoher Sicherheit finden werden. Zusätzlich sollen die 
Methodenbereiche, die nach dem aktuellen Stand 
den größten Forschungsbedarf darstellen, sowie 
fehlende Transdisziplinaritäten identifiziert werden.

Dieses Rundgespräch soll eine fruchtbare Diskus-
sion im Bereich der Medizintechnik und im speziellen 
der computer- und roboterassistierten Chirurgie 
anstoßen und dazu beitragen, dass die Deutsche 
Forschungsgemeinschaft weiterhin weltweite Spitzen-
forschung auf diesem Gebiet fördert. 

Innerhalb der Veranstaltung sollen drei Teilbereiche 
der Medizintechnik (Bildbegung und -verarbeitung, 
modellbasierte Segmentierung und Simulation sowie 
Assistenzsysteme und Implantate) jeweils eine 
Stunde diskutiert und potentielle Themen für zukünf-
tige Forschungsschwerpunkte definiert werden.

Mittagspause mit Möglichkeit 
zum Besuch der MEDICA

12:00 - 14:00 Uhr

22
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Die drei Teile des Rundgesprächs gliedern sich 
jeweils in einen Einführungsvortrag, mehrere Kurz-
vorträge und eine Diskussion mit dem Auditorium. 
Ein Schlusswort ermöglicht die Zusammenfassung 
des jeweiligen Forschungsbedarfs. Pro Themenge-
biet wurden sechs Redner angefragt (s.u.).

09:00 - 10:00 Uhr
Bildgebung und -verarbeitung

Willi A. Kalender, Erlangen
Florian Dammann, Goeppingen
Horst K. Hahn, Bremen
Thorsten M. Buzug, Lübeck
Georg Eggers, Heidelberg
Olaf Dössel, Karlsruhe

10:00 - 11:00 Uhr
Modellbasierte Segmentierung und Simulation

Stefan Zachow, Berlin
Florian Zeilhofer, Basel
Hans-P. Meinzer, Heidelberg
Markus Kleemann, Lübeck
Thomas Deserno, Aachen
Heinz Handels, Lübeck

11:00 - 12:00 Uhr
Assistenzsysteme und Implantate

Gero Strauß, Leipzig
Tim C. Lüth, München
Christian-F. Vahl, Mainz
Jürgen Wahrburg, Siegen
Thomas Schmitz-Rode, Aachen
Thomas Klenzner, Düsseldorf

Rundgespräch (forts.)
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Workshop Surgical Workflow
Vorsitz: Dr. T. Neumuth (Leipzig),

Dr. S. Speidel (Karlsruhe)
Raum 6, 09:00 Uhr - 11:00 Uhr

Workflows im Bereich der Chirurgie 
gewinnen zunehmend an Bedeu-
tung. Chirurgische Workflows er-
möglichen neben einem Einsatz im 
Bereich der Evaluation auch die Er-
fassung von klinischem Experten-
wissen und dessen interdisziplinäre 
Kommunikation. Zusätzlich bieten 
workflowbasierte Ansätze einen 
Ausgangspunkt zur situations-
gerechten Steuerung chirurgischer 
Assistenzsysteme.

Die Arbeitsgruppe „Surgical Work-
flow“ organisiert auch in diesem 
Jahr wieder einen Workshop zu 
workflowrelevanten Themen im 
Rahmen der 9. CURAC-Jahres-
tagung. Hauptziel des Workshops ist es, eine Platt-
form für den Erfahrungs- und Gedankenaustausch 
zwischen aktiven nationalen Gruppen zur Verfügung 
zu stellen und Interessenten einen Einblick in den 
aktuellen Stand der Forschung zu ermöglichen.

Im Rahmen des Workshops werden technische Kon-
zepte und klinische Anwendungen zur Erfassung, 
Modellierung und zur Verwendung von chirurgischen 
Workflows im Bereich der computerassistierten Chi-
rurgie vorgestellt. Gleichzeitig bietet sich Interessen-
ten die Möglichkeit zur Diskussion mit nationalen Ex-
perten auf dem Gebiet der chirurgischen Workflows.

Wir freuen uns auf Ihr Interesse und wünschen uns 
interessante Vorträge und Diskussionen.

Dr. Thomas Neumuth        Dr.-Ing. Stefanie Speidel
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Surgical Workflow (forts.)

09:00 - 09:20 Uhr
D. Lindner, C. Chalopin, J. Meixensberger (Leipzig) 
Workflowanalytik in der Neurochirurgie – 
wann, wie und warum?

09:20 - 09:35 Uhr
A. Schneider, M. Kranzfelder, L. Bouarfa, 
C. Leuxner, H. Friess, H. Feussner (München)
Online-Erfassung von intraoperativen Zustän-
den zur Analyse des chirurgischen Workflows

09:35 - 09:50 Uhr
T. Blum, N. Navab (München)
Detection of Surgical Phases based on 
Laparoscopic Video

09:50 - 10:05 Uhr
D. Katic, G. Castrillon-Oberndorfer, G. Sudra, 
S. Speidel, G. Eggers, R. Dillmann (Karlsruhe, 
Heidelberg) 
Wissensbasierter Ansatz zur kontextbezogenen 
Erweiterten Realität in der Dentalimplantologie

10:05 - 10:20 Uhr
P. Liebmann, T. Neumuth (Leipzig)
Evaluierung eines chirugischen Workflow 
Management Systemes

10:20 - 10:35 Uhr
H. Mönnich, J. Raczkowsky, H. Wörn (Karlsruhe)
Workflow controlled Robotic Surgery

2524



Freitag, 19.11.2010 assoziierte Veranstaltungen

9. Herbsttagung der Sektion für 
minimal-invasive Computer- 

und Telematik-Assistierte 
Chirurgie der Deutschen 

Gesellschaft für Chirurgie
(CTAC)

Vorsitz: Prof. P. M. Schlag (Berlin),
Prof. H. Feußner (München)

Raum 6, 09:00/14:00 Uhr - 17:00 Uhr

Sehr geehrte Damen und Herren,
liebe Kolleginnen und Kollegen,

CTAC und CURAC halten dieses 
Jahr wieder in bewährter Weise 
terminlich und inhaltlich koordiniert 
ihre diesjährigen Tagungen statt, 
nachdem im vergangenen Jahr 
wegen des vorgezogenen CURAC-
Kongresses die Herbsttagung 
unserer Sektion im Oktober 2009 in 
der Berliner Charité stattfand.

Das erneute Zusammengehen in 
diesem Jahr hat uns zu einem neu-
artigen Gestaltungskonzept unseres 
Treffens veranlasst. Die Herbsttagung der CTAC soll 
dieses Mal den Charakter einer „Zukunftswerkstatt“ 
erhalten. Damit ist gemeint, dass wir gezielt Überle-
gungen anstellen möchten, wie die interventionelle 
Medizin in 10 bis 15 Jahren aussehen wird und wel-
che Weichen möglicherweise heute schon gestellt 
werden können. Ein spannendes Thema, das wir 
selbstverständlich interdisziplinär angehen müssen. 
Ausgewiesene Experten aus Medizin, Informatik, 
Maschinenwesen, Elektrotechnik und Materialwissen-
schaften werden mit Impulsreferaten die wichtigsten 
Themengebiete aufzeigen. In sorgfältig vorbereiteten 
Diskussionsrunden soll daraufhin – wenn möglich – 
eine visionäre Skizze der künftigen Entwicklung bis 
zum Jahr 2025 entworfen werden.
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Ziel ist es, im Konsens ein Strategiepapier zu formu-
lieren, das den künftigen Einfluss innovativer Techno-
logien auf unser künftiges Berufsbild abschätzt.

Wir freuen uns auf Ihre aktive Teilnahme an diesem 
sicher anspruchsvollen Experiment.

Univ.-Prof. Dr. Dr. h. c. P. M. Schlag
Prof. Dr. H. Feußner

CTAC (forts.)

Programm

09:00 - 12:00 Uhr
siehe DFG-Rundgespräch (Seite 22-23)

12:00 - 14:00 Uhr
Mittagspause

14:00 - 15:45 Uhr
Interventionelle Medizin 2025: Impulsvorträge
Moderation: H. Feußner

Einführung: H. Feußner
Chirurgische Sicht: W. Lamadé 
Gastroenterologische Sicht: A. Meining
Robotik: T. Ortmaier
Mikroelektronik: T. Wittenberg
Informatik: J. Hornegger

15:45 - 16:00 Uhr
Kaffeepause

16:00 - 17:00 Uhr
Interventionelle Medizin 2025: Diskussion
Zur Diskussion aufgefordert: 
H. Kenngott, D. Wilhelm, M. Kleemann, 
T. Lange, S. Eulenstein
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Session 5: Training, Virtuelle 
und Erweiterte Realität

Vorsitz: Prof. B. Preim (Magdeburg),
Prof. G. Eggers (Heidelberg)

Raum 7a, 15:30 Uhr - 17:30 Uhr

Hauptprogramm

Eingeladener Vortrag
Prof. Barbara Deml

Vorsitz: PD Dr. T. Klenzner (Düsseldorf),
Prof B. Preim (Magdeburg)

Raum 7a/b, 14:00 Uhr - 15:00 Uhr

Prof. Dr. Barbara Deml,
Jahrgang 1977,
leitet seit 2009 den Lehrstuhl 
für Arbeitswissenschaft und 
Arbeitsgestaltung in Magde-
burg. Zuvor war sie bereits 
Leiterin einer Nachwuchs-
forschergruppe und Junior-
professorin für Kognitive 
Ergonomie an der UniBW 
München.

Vortragstitel:
Kompetenzerwerb im Bereich der 
Roboterchirurgie

Kaffeepause 15:00 - 15:30 Uhr

15:30 - 15:45 Uhr
F. Bach, J. Buschmann, B. Schmitz, H. Maaß, 
H. Cakmak, M. Diers, J. Foell, S. Kamping, 
H. Flor (Karlsruhe, Mannheim)
Neue VR- und AR- Umgebungen zur 
Therapie von Phantomphänomenen
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15:45 - 16:00 Uhr
A. Schwier, R. Konietschke, T. Bodenmüller, 
T. Ende, S. Kielhöfer, G. Hirzinger (Wessling)
VR-Map: A New Device for Patient Registration 
and Optimal Robot Positioning

16:00 - 16:15 Uhr
J.-P. Kobler, A. Hussong, T. Ortmaier (Hannover)
Mini-Projektor basierte Augmented Reality für 
medizinische Anwendungen

16:15 - 16:30 Uhr
O. Weede, T. Stark, B. Müller, H. Wörn (Karlsruhe, 
Heidelberg)
Intuitive Visualisierung von Zielregionen in der 
minimal invasiven Chirurgie mittels 
projektorbasierter Erweiterter Realität 

16:30 - 16:45 Uhr
Z. Salah, B. Preim, A. Samii, R. Fahlbusch, 
G. Rose (Magdeburg, Hannover)
Enhanced Intraoperative Visualization for Brain 
Surgery: A Prototypic Simulated Scenario

16:45 - 17:00 Uhr
K. Kellermann, J. Mönch, B. Preim, J. Franke, 
C. Bochwitz (Magdeburg)
Interaktives 3D-basiertes Training der Planung 
von Eingriffen an der Wirbelsäule

Hauptprogramm

infomedical@kuka-roboter.de
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Session 6: Bilddatenanalyse

15:30 - 15:45 Uhr
M.H.A. Bauer, S. Barbieri, J. Egger, D. Kuhnt, 
J. Klein, H.K. Hahn, B. Freisleben, C. Nimsky 
(Marburg, Bremen)
Segmentierung von Faserbahnsystemen mit 
einem strahlenbasierten Ansatz und Glättung 
der FA- und Winkel-Karten

15:45 - 16:00 Uhr
L. Colter, L.A. Kahrs, J. Hirschfeld, J. Schipper 
(Düsseldorf)
Funktionelles Modell der rotationsabhängigen 
Strukturverschieblichkeiten im humanen Hals: 
Datenakquisition, Methoden und erste 
Ergebnisse

Vorsitz: Dr. S. Zachow (Berlin),
PD Dr. O. Majdani (Hannover)

Raum 7b, 15:30 Uhr - 17:30 Uhr

30

17:00 - 17:15 Uhr
T. Knott, S. Ullrich, O. Grottke, T. Fries, 
M. Gerressen, T. Deserno, R. Rossaint, T. Kuhlen 
(Aachen)
Medical training simulators for bilateral sagittal 
split osteotomy and regional aneasthesia in 
virtual environments

17:15 - 17:30 Uhr
A. Fiolka, S. Gillen, F. Knödgen, M. Wolf, M. Meyer, 
A. Schneider, H. Feußner (München, Freiberg)
Das chirurgische Operationsphantom ELITE – 
die Alternative zu Box- und virtuellen Trainern

Session 5 (forts.)
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16:00 - 16:15 Uhr
S. Rahner, J. Dornheim, L. Dornheim, B. Preim 
(Magdeburg)
Interaktive Techniken zur Korrektur 
medizinischer Segmentierungen auf Basis 
Stabiler Feder-Masse-Modelle

16:15 - 16:30 Uhr
J. Díaz Díaz, H. Eilers, A. Niemann, M. Leinung, 
O. Majdani, T. Ortmaier (Hannover)
Multimodale Bildregistrierung von fpVCT- und 
OCT-Daten zur Realisierung hochgenauer 
medizinischer Navigation

16:30 - 16:45 Uhr
T. Klenzner, L.A. Kahrs, R. Huber, J. Raczkowsky, 
H. Wörn, J. Schipper (Düsseldorf, München, 
Karlsruhe)
Grenzflächendetektion im Felsenbein

16:45 -17:15 Uhr
S. Anderegg, M. Peterhans, S. Weber (Bern)
Ultrasound Segmentation in Navigated Liver 
Surgery

17:00 - 17:15 Uhr
V. Martens, A. Besirevic, O. Shahin, M. Kleemann, 
A. Schlaefer (Lübeck)
Elastische Registrierung der Leber mit 
laparoskopischem Ultraschall in drei Schritten

17:15 - 17:30 Uhr
H. Ruppertshofen, C. Lorenz, S. Schmidt, 
P. Beyerlein, Z. Salah, G. Rose (Kiel, Magdeburg, 
Hamburg, Wildau)
Lokalisierung der Leber  mittels einer 
Diskriminativen Generalisierten Hough 
Transformation

b.w.
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15:30 - 15:45 Uhr
M.H.A. Bauer, S. Barbieri, J. Egger, D. Kuhnt, 
J. Klein, H.K. Hahn, B. Freisleben, C. Nimsky 
(Marburg, Bremen)
Segmentierung von Faserbahnsystemen mit 
einem strahlenbasierten Ansatz und Glättung 
der FA- und Winkel-Karten

15:45 - 16:00 Uhr
L. Colter, L.A. Kahrs, J. Hirschfeld, J. Schipper 
(Düsseldorf)
Funktionelles Modell der rotationsabhängigen 
Strukturverschieblichkeiten im humanen Hals: 
Datenakquisition, Methoden und erste 
Ergebnisse

Verabschiedung
Vorsitz: Prof. J. Schipper (Düsseldorf),

Prof. B. Preim (Magdeburg
Raum 7a/b, 17:30 Uhr - 18:00 Uhr

Freitag, 19.11.2010 Index
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Abendveranstaltung und 
Mitgliederversammlung 

siehe Seite 36 und 37
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16:00 - 16:15 Uhr
S. Rahner, J. Dornheim, L. Dornheim, B. Preim 
(Magdeburg)
Interaktive Techniken zur Korrektur 
medizinischer Segmentierungen auf Basis 
Stabiler Feder-Masse-Modelle

16:15 - 16:30 Uhr
J. Díaz Díaz, H. Eilers, A. Niemann, M. Leinung, 
O. Majdani, T. Ortmaier (Hannover)
Multimodale Bildregistrierung von fpVCT- und 
OCT-Daten zur Realisierung hochgenauer 
medizinischer Navigation

16:30 - 16:45 Uhr
T. Klenzner, L.A. Kahrs, R. Huber, J. Raczkowsky, 
H. Wörn, J. Schipper (Düsseldorf, München, 
Karlsruhe)
Grenzflächendetektion im Felsenbein

16:45 -17:15 Uhr
S. Anderegg, M. Peterhans, S. Weber (Bern)
Ultrasound Segmentation in Navigated Liver 
Surgery

17:00 - 17:15 Uhr
V. Martens, A. Besirevic, O. Shahin, M. Kleemann, 
A. Schlaefer (Lübeck)
Elastische Registrierung der Leber mit 
laparoskopischem Ultraschall in drei Schritten

17:15 - 17:30 Uhr
H. Ruppertshofen, C. Lorenz, S. Schmidt, 
P. Beyerlein, Z. Salah, G. Rose (Kiel, Magdeburg, 
Hamburg, Wildau)
Lokalisierung der Leber  mittels einer 
Diskriminativen Generalisierten Hough 
Transformation

b.w.
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Abendveranstaltung CURAC Mitgliederversammlung
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Neanderthal Museum
Talstr. 300, 40822 Mettmann
Donnerstag, 18.11.2010
18:45 - 23:00 Uhr

Das Neanderthal Museum mit seiner interessanten 
Exponaten bietet einen idealen Rahmen für die 
Abendveranstaltung der curac2010@MEDICA. 
Führungen und die Möglichkeit zum persönlichen 
Gedankenaustausch sind verteilt über den Abend 
möglich. Für das leibliche Wohl ist gesorgt. 

Bitte melden Sie sich bei der Registrierung an (15 €)!
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Neanderthal Museum, Vortragsraum
Talstr. 300, 40822 Mettmann
Donnerstag, 18.11.2010
18:45 - 20:15 Uhr

Für die Mitglieder der Deutschen Gesellschaft für 
Computer- und Roboterassistierte Chirurgie e.V. 
findet am Donnerstag, den 18.11.2010 von 18:45 - 
20:15 Uhr im Vortragsraum des Neanderthal 
Museums (Talstr. 300, 40822 Mettmann) die 
jährliche Mitgliederversammlung statt.

Die Tagungsordnung beinhaltet voraussichtlich 
folgende Themen:
- TOP 1: Bericht des Präsidenten
- TOP 2: Bericht des Generalsekretärs
- TOP 3: Bericht des Schatzmeisters
- TOP 4: Vorstellung und Diskussion der 

Satzungsneufassung
- TOP 5: Entlastung des Vorstandes

Werden auch Sie Mitglied unserer 
Gesellschaft und gestalten Sie aktiv 
die Zukunft der CURAC mit!

Das Neanderthal Museum ist verkehrstechnisch mit 
dem ÖPNV gut zu erreichen. Die Linie S28 fährt 
vom Düsseldorfer Hauptbahnhof direkt zum 
Museum (Haltestelle Neandertal, max. 4,50€ pro 
Fahrt). Von der curac2010@MEDICA wird ein Bus 
um 18 Uhr für den Transfer zum Museum sorgen 
(im Preis der Abendveranstaltung enthalten). Der 
Bus fährt nach der Abendveranstaltung (spätestens 
um 23 Uhr) nach Düsseldorf zurück.

Anfahrt zum Neanderthal Museum
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