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GRUSSWORT 

 

Liebe Teilnehmerinnen und Teilnehmer der CURAC Jahres-

tagung, 

 

die Deutsche Gesellschaft für Computer und Roboterassistierte 

Chirurgie e.V. (CURAC) richtet in diesem Jahr ihre 18. 

Jahrestagung aus – und wir freuen uns, dass die Hochschule 

Reutlingen als erste Hochschule für Angewandte 

Wissenschaften diese ehrenvolle Aufgabe übernehmen darf. 

Diese Hochschulen haben ein ähnliches Anliegen wie die 

CURAC-Gesellschaft: Die Translation von wissenschaftlicher 

Forschung in die Praxis zu fördern und neue Lösungen für 

drängende Fragestellungen zu entwickeln. Sowohl bei diesen 

Hochschulen als auch bei der CURAC zeigt sich, dass ein guter 

interdisziplinärer Austausch, bei dem unklare Fragen offen 

diskutiert werden und um beste Lösungen gerungen wird, der 

Schlüssel zum Erfolg sind. Das ist auch der Grund, warum wir 

für die diesjährige Tagung das Motto „Translation“ gewählt 

haben: Aus der universitären Grundlagenforschung entstehen 

neue Methoden, die in angewandten Forschungsprojekten 

gemeinsam mit medizinischen Anwenderinnen und 

Anwendern und den technischen Fächern auf konkrete 

medizinische Fragestellungen angewandt werden, und so die 

Möglichkeiten der modernen Medizin erweitern. Als dritte 

Säule darf jedoch die industrielle Umsetzbarkeit im größeren 

Maßstab nicht aus den Augen verloren werden, denn was nützt 

die beste Technologie, wenn sie nur wenige Male unter 

erheblichem Mitteleinsatz genutzt werden kann und im 

Anschluss in einem Keller verschwindet.  

 

Die CURAC Jahrestagung leistet hier seit Jahren hervorragende 

Beiträge zum interdisziplinären Austausch: Im Anschluss an die 

Vorträge werden neue Projektideen geboren, Methoden aus der 

einen Fachdisziplin auf andere übertragen, neue 

Forschungsteams bilden sich und nicht zuletzt entstehen auch 

Freundschaften und ein intensiver Austausch der die 

Fachcommunity trägt. Dass die Sektion für minimal-invasive 

Computer- und Telematik-assistierte Chirurgie der Deutschen 

Gesellschaft für Chirurgie (CTAC) seit Jahren die CURAC 

begleitet und dieses Jahr die Tagung als Rahmen für die 
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Entwicklung eines Strategiepapiers nutzt ist ein weiteres 

Zeichen für die gute interdisziplinäre Zusammenarbeit. 

 

Die Tagung mit über 60 wissenschaftlichen Beiträgen, die in 

Sessions zu den Themen Robotik und Navigation, Bild- & 

Signalverarbeitung, Modellbildung, Simulation & Systeme, 

Interventionelle Techniken & Bildgebung, Workflow & 

Prozesse, Virtual- & Augmented Reality sowie Klinische 

Anwendungen wird ergänzt durch eine Posterausstellung und 

Stände unserer Firmenpartner.  

 

Der Donnerstagabend beginnt mit einer Führung durch 

Räumlichkeiten der Hochschule und geht in einen gemütlichen 

Grillabend im Innenhof des Informatik-Gebäudes über. Der 

Gesellschaftsabend am Freitag auf der Burg Hohenneuffen mit 

Rittermahl wird alle beteiligten sicher lange in Erinnerung 

bleiben. 

 

Wir wünschen allen Teilnehmerinnen und Teilnehmerinnen 

der Tagung viele inspirierende Begegnungen und bedanken 

uns herzlich bei allen Autoren und Co-Autoren, den Referenten, 

dem Programmkomitee, dem Organisationsteam und den 

Sponsoren für deren Engagement. 

 

 

 

Prof. Dr.-Ing. Oliver Burgert 

Tagungspräsident CURAC 2019 

 

 
Prof. Dr.-Ing. Stefan Weber 

Präsident CURAC 
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GRUSSWORT 

 

Grußwort der Sektion für minimalinvasive Computer- und 

Telematikassistierte Chirurgie (CTAC) der deutschen 

Gesellschaft für Chirurgie 

 

Die Herbsttagung 2019 der Sektion für inimalinvasive 

Computer- und Telematikassistierte Chirurgie (CTAC), die 

wiederum back-to-back mit der CURAC stattfindet, zeichnet 

sich durch eine Besonderheit aus: Die CTAC wurde von der 

deutschen Gesellschaft für Chirurgie (DGCH) beauftragt ein 

Positionspapier zum Thema „Digitale Transformation in der 

Chirurgie“ zu erarbeiten. Die CURAC konnte neben der DGBMT 

als Kooperationspartner für die Erstellung dieses Papiers 

gewonnen werden.  

 

Die Ergebnisse der bisherigen intensiven Arbeit sollen im 

Rahmen einer Satellitenveranstaltung der CTAC mit zwei 

Sitzungen bei der diesjährigen CURAC diskutiert werden. 

Darauf aufbauend soll die weitere Strategie festgelegt und die 

erstmalige Präsentation des Positionspapiers zum 

Chirurgenkongress 2020 vorbereitet werden.  

 

Das simultane Treffen mit Chirurgen aller Disziplinen dürfte 

der CURAC 2019 einen besonderen Akzent verleihen. Ein 

gewünschter Effekt ist sicherlich, dass die Vertreter der DGCH 

die Arbeit der CURAC bei der Jahrestagung kennenlernen 

können. Die Mitarbeit der Vertreter der CURAC am 

Positionspapier wird ohnehin besonders gewürdigt.  

 

Wir danken dem Kongresspräsidenten Herrn Prof. Burgert für 

die Möglichkeit der erneuten partnerschaftlichen Mitwirkung 

an der Jahrestagung der CURAC und freuen uns auf die 

Begegnung in Reutlingen. 

 
Prof. Dr. med. Hubertus Feußner 

Prof. Dr. med. Markus Kleemann 

Prof. Dr. med. Dirk Wilhelm 
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TAGUNGSINFORMATIONEN 

 

Tagungs- und Programmkomiteeleitung 

Oliver Burgert 

 

Programmkomitee 

Oliver Burgert, Reutlingen 

Claire Chalopin, Leipzig 

Florian Dammann, Bern 

Georg Eggers, Heidelberg 

Rudolf Fahlbusch, Hannover 

Hubertus Feussner, München 

Stefan Franke, Leipzig 

Wolfgang Freysinger, 

Innsbruck 

Horst Hahn, Bremen 

Christian Hansen, Magdeburg 

Bernhard Hirt, Tübingen 

Rüdiger Hoffmann, Tübingen 

Florian Imkamp, Hannover 

Lüder Kahrs, Toronto 

Sven Kantelhardt, Mainz 

Hannes Kenngott, Heidelberg 

Ron Kikinis, Bremen 

Thomas Klenzner, Düsseldorf 

Uwe Kloos, Reutlingen 

Christian Kücherer, 

Reutlingen 

Wolfram Lamade, Überlingen 

Dirk Lindner, Leipzig 

Omid Majdani, Wolfsburg 

Jürgen Meixensberger, 

Leipzig 

Arya Nabavi, Hannover 

Thomas Neumuth, Leipzig 

Tobias Ortmaier, Hannover 

Bernhard Preim, Magdeburg 

Jörg Raczkowsky, Karlsruhe 

Jörg Schipper, Düsseldorf 

Alexander Schlaefer, 

Hamburg 

Armin Schneider, München 

Patrick Schuler, Ulm 

Stefanie Speidel, Dresden 

Simon Sündermann, Berlin 

Christian Thies, Reutlingen 

Gabriela Tullius, Reutlingen 

Jürgen Wahrburg, Siegen 

Stefan Weber, Bern 

Antje Wermter, Tübingen 

Rainer Wirtz, Ulm 

Thomas Wittenberg, 

Erlangen 

Stefan Zachow, Berlin

 

Veranstaltungsorganisation 

Hochschule Reutlingen, Fakultät für Informatik:  

Oliver Burgert, Elena Kirsch 

 

Spyra & Partners GmbH: 

Julia C. I. Spyra  
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TAGUNGSINFORMATIONEN 

 

Tagungsort und Registrierung 

Der Tagungsort für Donnerstag, 19.09.2019 bis Samstag, 

21.09.2019 ist der Campus der Hochschule Reutlingen. Das 

Hauptgebäude der Tagung ist die große Aula, in der auch die 

Registrierung stattfindet: 

 

 
Hochschule Reutlingen 

Gebäude 6 - große Aula 

Alteburgstraße 150 

72762 Reutlingen 
 

 

Anreise zu den Tagungsorten 

Vom Flughafen Stuttgart aus (ca. 25 min): 

 

Bus X3 (Richtung Reutlingen) bis Stadtmitte Reutlingen, 

anschließend weiter mit der Buslinie 11 oder 4 (Richtung 

Hohbuch) bis zur Haltestelle Hochschulen. 

 

PKW/Taxi ca. 31 km (ca. 40 Min) 

 

  

© Hochschule Reutlingen 
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TAGUNGSINFORMATIONEN 

 

 

Vom Hbf. Stuttgart aus (ca. 60 min) 

 

Mit der Regional-Bahn (Richtung Tübingen), anschließend Bus 

Linie 11 (Richtung Hohbuch) bis zur Haltestelle Hochschulen. 

 

PKW/ Taxi ab Reutlingen Hauptbahnhof (ca. 3 km) 

 

 

ÖPNV-Stationen 

 

• Bus Linie 4/11 (Richtung Hohbuch) bis Haltestelle 

Hochschulen, Straße überqueren - gerade aus - nach ca. 

300m Gebäude 6 

 

Mit dem PKW 

 

Dank der zentralen Lage an der B27 und B28 ist Reutlingen 

ideal an das Autobahnnetz der A8 angebunden. Das Stadt-

zentrum erreichen Sie über folgende Abfahrten: 

 

• aus Richtung München über die Ausfahrt A8 auf die L1230 

in Richtung Merklingen nehmen. Der B28 bis Reutlingen 

folgend. 

• aus Richtung Stuttgart der B27 folgen. 

 

In Reutlingen fahren Sie weiter über: 

 

• Konrad-Adenauer Straße/ Alteburgstraße 

• Gustav-Schwab Straße / Pestalozzistraße 
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TAGUNGSINFORMATIONEN 

 

Parkmöglichkeiten 

Parkplatz Alteburgstraße 150 

 

Innerhalb der Umweltzone der Stadt Reutlingen dürfen Sie nur 

Fahrzeuge führen, die mit einer grünen Plakette (Schadstoff-

gruppe 4) gekennzeichnet sind. 

 

Campusplan 

 

 
Hochschule Reutlingen 

Campusplan 

Alteburgstraße 150 

72762 Reutlingen 

 
Bushaltestellen (Linie 4/11): 

Hochschulen (rechts oben), 

Hermann-Ehler-Straße (rechts unten) 

Parkmöglichkeiten (Alteburgstraße 150 & Stadion) 

Gebäude 6 (Hauptgebäude der Tagung) 

Gebäude 9 (Fakultät Informatik)  

© Hochschule Reutlingen 
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TAGUNGSINFORMATIONEN 

 

 

Registrierung und Tagungsgebühren 

Ihre Unterlagen erhalten Sie im Tagungsbüro vor Ort. Es 

besteht auch die Möglichkeit der Vor-Ort-Registrierung. Hier 

wird eine zusätzliche Bearbeitungsgebühr in Höhe von 20€ 

erhoben. 

 

WLAN 

Personen, die keinen Eduroam-Zugang haben, nutzen bitte das 

Netz guestCampus. WLAN-fähige Geräte erkennen dieses Netz 

und man kann sich problemlos verbinden. Erst bei einem 

Zugriffsversuch, z.B. beim Aufruf einer Internetseite, erscheint 

die Aufforderung, den Benutzernamen und das Kennwort 

einzugeben. Anschließend wird die Seite vollständig angezeigt. 

Bitte beachten Sie, dass mit der Kombination Benutzername – 

Kennwort nur ein Gerät genutzt werden kann. Sie erhalten bei 

Bedarf einen oder mehrere Zugänge bei der Anmeldung. 

Fortbildungspunkte 

Für die Tagung sind Fortbildungspunkte bei der Landes-

ärztekammer Baden-Württemberg beantragt. Ihre Teilnahme-

bestätigung erhalten Sie im Tagungsbüro. 

 

Donnerstag, 19.09.2019: 6 Punkte 

Freitag, 20.09.2019: 6 Punkte 

Samstag. 21.09.2019: 3 Punkte 
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SPONSOREN 

 

Wir danken unseren Sponsoren und Ausstellern! 

Platinsponsor 

  

 

 

Silbersponsoren 

  

 

Weitere Sponsoren 

 

 

 

 

Weitere Unterstützer 
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REFERENTEN-INFORMATIONEN 

 

 

 

Sprache 

Vorträge und Poster dürfen in englischer oder deutscher 

Sprache erfolgen. Ebenso darf die Sprache bei der Einreichung 

der Beiträge zwischen Deutsch und Englisch frei gewählt 

werden. 

 

Vorträge 

Die Vortragsdauer beträgt maximal 15 Minuten (12 Minuten 

Vortrag + 3 Minuten Diskussion). 

 

Der zentrale Mediencheck befindet sich jeweils im Bereich des 

Tagungsoffice. Bitte geben Sie Ihre Präsentation auf einem 

Speichermedium mit USB-Anschluss mindestens 1 Stunde vor 

Beginn der Session beim Mediencheck ab. Es besteht die 

Möglichkeit, die Präsentation zu testen und ggf. zu bearbeiten. 

Bitte beachten Sie, dass verschiedene Codierungen bei Video- 

oder Audioformaten zu Problemen führen können. Besuchen 

Sie daher bitte rechtzeitig den Mediencheck! 

 

Bitte bereiten Sie Ihre Präsentation in PPT(X) oder PDF-

Format vor. Es wird ein Präsentationsgerät mit PDF-Reader 

und MS Office PowerPoint mindestens in der Version 2016 

bereitgestellt. Der Einsatz des eigenen Präsentationsgerätes ist 

nicht vorgesehen. Im Vortragssaal befindet sich ein Rednerpult 

mit Notebook, Presenter und Laserpointer. Schützen Sie Ihr 

Speichermedium bitte nicht mit Sicherheitssoftware. 
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REFERENTEN-INFORMATIONEN 

 

Aufhängung der Poster 

Die Poster können ab 8:00 Uhr am Donnerstag, 19. Sept. 2019 

aufgehängt werden. Die Aufhängung sollte bis um 11:00 Uhr 

erfolgt sein, da dann die erste Kaffeepause mit der Möglichkeit 

der Posterbesichtigung beginnt. 

 

Abhängung der Poster 

Die Poster sollten frühestens am Freitag, 20. Sept. 17:30 

abgehängt werden. Wünschenswert ist jedoch, dass sie bis zum 

Ende der gesamten Veranstaltung am Samstag, 21. Sept. 13:30 

hängen. Poster, die bis Samstag, 21. Sept. 14:00 Uhr nicht 

abgehängt wurden, werden durch die Veranstalter entsorgt. 

 

Präsentation der Poster 

Am Donnerstag, 19. Sept. ist um 12:45 ein Poster-Flash geplant, 

in dem jedes Poster in max. 1 Minute kurz dem Auditorium 

vorgestellt wird. Sollten Sie beim Poster-Flash eine Folie 

verwenden wollen geben Sie diese bitte bis spätestens in der 

Kaffeepause davor (bis 11:30 Uhr) beim Medien-Check ab. 

 

Bitte seien Sie dann ab ca. 13:30 Uhr und in der 

darauffolgenden Kaffeepause (15:45) in der Nähe Ihres Posters 

um auf Fragen antworten zu können. 

 



AXIOS 3D® Services GmbH 

Im Technologiepark 4 ● D-26129 Oldenburg 

Lassen Sie uns über Ihr Projekt sprechen.

info@axios3d.de

www.axios3d.de

+49-441-217-47-00

Unsere innovativen Systemlösungen

● Hochpräzise 3D-Messtechnik für industrielle und 

medizinische Anwendungen.

● Sofort einsatzbereite und langzeitstabile Kameras mit 

fester Kalibrierung.

● Softwarebausteine und fertige Softwarelösungen für 

Kamerakalibrierung, Bildmessung, Positionierung, 

Positionsüberwachung und Bündelausgleichung.
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TAGUNGSPROGRAMM | DONNERSTAG | 19.09.2019 

 

 

08.00–09.30 REGISTRIERUNG 

 Foyer Aula EG 

  

  

09.00–09.30 Welcome Reception 

 Foyer Aula EG 

  

  

09.30–11.00 Session I 

 Robotik und Navigation 

 Aula 

  

  

11.00–11.30 KAFFEEPAUSE 

  

  

11.30–12.45 Begrüßungsansprachen und 

Überblicksvortrag Robotik:  

Alexander Schlaefer 

 Aula 

  

  

12.45–13.00 Poster- und Firmenflash 

 Aula 

  

  

13.00–14.00 MITTAGSPAUSE 

 incl. Posterbegehung 

  

  

14.00–15.45 Session II 

 Bild- & Signalverarbeitung 

 Aula 
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DONNERSTAG | 19.09.2019 

 

 

 

15.45–16.15 KAFFEEPAUSE 

 incl. Posterbegehung 

  

  

16.15–18.00 Session III 

 Modellbildung, Simulation & Systeme 

 Aula 

  

  

18.00–19.00 Besichtigung HS Reutlingen 

 incl. Lehr- & Forschungs-OP 

 Hochschule Reutlingen 

  

  

ab 18.30 GET TOGETHER 

 incl. Grillen 

 Innenhof Gebäude 9, Hochschule 

Reutlingen 
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TAGUNGSPROGRAMM | FREITAG | 20.09.2019 

 

08.00–08.30 REGISTRIERUNG 

 & Welcome Coffee 

 Foyer Aula EG 

  

  

08.30–10.00 Session IV 

 Interventionelle Techniken & 

Bildgebung 

 Aula 

  

  

10.00–10.30 KAFFEEPAUSE 

  

  

10.30–11.15 Invited Talk:  

Katja Schenke-Layland 

 Aula 

  

  

11.15–11.30 KAFFEEPAUSE (kurz) 

  

  

11.30–13.00 Session V 

 Workflow & Prozesse 

 Aula 

  

  

13.00–14.00 MITTAGSPAUSE 

  

  

14.00–15.30 Session VI 

 Session of Excellence 

 Aula 
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FREITAG | 20.09.2019 

 

 

15.30–16.00 KAFFEEPAUSE 

  

  

16.00–17.15 Session VII 

 Virtual & Augmented Reality 

 HS Reutlingen 

  

  

17.15–18.00 CURAC Mitgliederversammlung 

 Gebäude 9 

  

  

18.15 Bustransfer zur Burg Hohenneuffen 

  

19.00 FESTABEND 

 Burg Hohenneuffen 

 

 



 

  

  17 

TAGUNGSPROGRAMM | SAMSTAG | 21.09.2019 

 

08.00–08.30 REGISTRIERUNG 

 & Welcome Coffee 

 Foyer Aula EG 

  

  

08.30–10.30 Session VIII 

 CURAC & CTAC Session 

 Aula 

  

  

10.30–11.00 KAFFEEPAUSE 

  

  

11.00–11.30 Invited Talk: Dr. Hannes Kenngott  

How to design a hospital for the 

present and future 

 Aula 

  

  

11.30–13.00 Session IIX 

 CURAC & CTAC Session 

 Aula 

  

  

13.00–13.15 Verabschiedung & Hello Hamburg 
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KEYNOTE | DONNERSTAG | 19.09.2019, 11.30 – 12.45 

 

 

Prof. Dr.-Ing. Alexander Schlaefer 

Head of the Institute of Medical Technology 

 

CV 

Alexander Schlaefer received a Diplom in computer science 

from Humboldt Universität in Berlin, Germany, in 2001 and a 

PhD in computer science from Universität zu Lübeck, Germany, 

in 2007. He is now a full professor at Hamburg University of 

Technology where he heads the Institute of Medical 

Technology. His research interests include robotics and 

navigation as well as artificial intelligence and machine 

learning, all with a focus on medical applications. 

 

Abstract 

The field of medical robotics has evolved rapidly in the last 

years, and the CURAC 2019 organizers were eager to find a 

speaker who could give an overview about recent advances in 

the field in order to update both, clinical and technical audience 

with the newest developments in the field. Alexander Schlaefer 

is a perfect fit for this task in many ways: First of all he is a 

renowned expert in the field of medical robotics. Furthermore, 

he is a very active member in the CURAC society who will even 

host the next CURAC conference. 
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KEYNOTE | FREITAG | 20.09.2019, 10.30 – 11.15 

 

 

Prof. Dr. Katja Schenke-Leyland 

Professor at the University Women’s Hospital at the Eberhard 

Karls University Tübingen, and the Director of the Natural and 

Medical Sciences Institute (NMI) 

 

CV 

Prof. Dr. Katja Schenke-Layland currently holds a dual 

appointment as Professor at the University Women’s Hospital 

at the Eberhard Karls University Tübingen, and the Director of 

the Natural and Medical Sciences Institute (NMI) Reutlingen, 

Germany. She is also the Co-Editor-in-Chief of Tissue 

Engineering, Part B, and an Executive Editor for Advanced Drug 

Delivery Reviews, which is, one of the top journals in the field 

of advanced drug delivery. Katja is the Study Dean for Medical 

Technology at the University Tübingen and sits on the board of 

multiple journals and biomedical associations. Katja is a 

biologist with a main interest in stem cell, developmental and 

extracellular matrix biology. Her work focuses on the 

translation of developmental processes into clinically relevant 

biomaterials and regenerative therapy strategies, and the 

development of diagnostic tools to discover and validate 

therapeutic candidates and diagnose diseases. 

 

Abstract 

As the field of regenerative and personalized medicine matures, 

the need for novel enabling technologies to characterize cells 

and engineered constructs (i.e. cells/tissue combined with 

scaffolds and/or growth factors) as well as their individual 

components in a more insightful, quantitative and preferably 

non-invasive manner becomes imperative. Raman 

microspectroscopy is an emerging technique based on light 

scattering that allows assessing molecular interactions and the 

biochemical structure of a sample in a non-invasive manner. 

Specifically for tissue engineering applications, it has been 

proven to allow determining biochemical information on cells, 

tissues and/or material-cell tissue constructs without the need 

for labels. 
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KEYNOTE | SAMSTAG | 19.09.2019, 11.00 – 11.30 

 

 

Dr. Hannes Kenngott 

Senior surgeon at the Department of General, Visceral and 

Transplant Surgery 

 

CV 

Dr. med. Hannes Kenngott (m) is a senior surgeon at the 

Department of General, Visceral and Transplant Surgery. He has 

been working on a large number of research projects in AR and 

VR and AI. He was deputy scientific secretary of the 

transregional research collaboration “Cognition-guided 

surgery”. He is also head of the new surgical building and 

responsible for all aspects within including new technological 

advances. He has published more than 100 scientific 

publications in international peer-reviewed journals and 

conferences. 

 

Abstract 

Existing hospitals face that challenge once every 50-80 years. 

They have to rebuild their infrastructure since the old one is 

outdated and does not fit anymore into the present 

technological and medical state-of-the-art. At the same time 

nowadays there is tremendous economical, technological and 

political pressure on hospitals that limits their possibility to 

invest large amounts of money and build comprehensive 

concepts for the sophisticated present let alone the future. So 

how could a hospital management do exactly that: reinvent its 

building blocks in an economic way and build their new 

hospitals for the demanding present while being upgradeable 

for future concepts. 
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WEITERE MEETINGS 

 

CURAC-Präsidiumssitzung  

Mittwoch, 18.09.2019, 14.00 – 17.00 Uhr 

Hochschule Reutlingen, Gebäude 9, Raum 110 

 

 

CURAC-Vorstandssitzung  

Mittwoch, 18.09.2019, 17.00 – 18.00 Uhr 

Hochschule Reutlingen, Gebäude 9, Raum 110 

 

 

CTAC Sitzung Positionspapier „Digitale 

Transformation in der Chirurgie“ 

Freitag, 20.09.2019, 14.00 – 17.15 Uhr 

Hochschule Reutlingen, Gebäude 9, Raum 005 
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SESSIONS | DONNERSTAG | 19.09.2019 

 

Hochschule Reutlingen, Aula 

Alteburgstraße 150, 72726 Reutlingen | Aula 

09.30–11.00 SESSION I 

 Robotik und Navigation 

  

 VORSITZENDE:  

Prof. Dr. med. Dr. h.c. Thomas Klenzner,  

Dr.-Ing. Jürgen Wahrburg 

  

09.30-9.45 A novel robotic endoscope guidance 

system for surgery of the nasolacrimal 

duct  

Schuler PJ, Sommer F, Boehm F, Friedrich 

DT, Scheithauer MO, Greve J, Hoffmann TK 

  

09.45-10.00 Feasibility of Pediatric Robotic Cochlear 

Implantation in Phantoms 

 Gabriela Bom Braga, Daniel Schneider, 

Fabian Mueller, Jan Hermann, Stefan Weber, 

Marco Caversaccio 

  

10.00-10.15 Computer-navigated, stereotactic, 

percutaneous treatment of abdominal 

Type II endoleaks 

 Nando Mertineit, Carlo Tappero, Gerd 

Nöldge , Frank Mosler, Florian Dammann, 

Vladimir Makaloski, Iris Baumgartner, 

Johannes Heverhagen, Mi lt iadis Krokidis 

  

10.15-10.30 Robotic Positioning for Image-Guided 

Ultrasound Interventions 

 Michael Unger, Johann Berger, Lisa 

Landgraf, Andreas Melzer 
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SESSIONS | DONNERSTAG | 19.09.2019 

 

 

10.30-10.45 Ex-vivo evaluation of an ultrasound-

based planning and navigation method 

for non-anatomical liver resections 

 Iwan Paolucci, Raluca-Maria Sandu, Luca 

Sahli, Daniel Candinas, Stefan Weber, Anja 

Lachenmayer 

  

10.45-11.00 Life-like rendering of inner ear anatomy 

 Catherine Tsai, Daniel Schneider, Jan 

Hermann, Fabian Mueller, Niklaus Heeb, 

Alessandro Holler, Simon Tschachtli, 

Gabriela O'Toole Bom Braga, Stefan Weber 

  

  

14.00–15.45 SESSION II 

 Bild- & Signalverarbeitung 

  

 VORSITZENDE: 

Prof. Dr.-Ing Cristóbal Curio, 

Prof. Dr. med. Wolfram Lamadé 

  

14.00-14.15 Active Learning mittels Bayesian Deep 

Networks für die Segmentierung von 

laparoskopischen Instrumenten 

 S. Bodenstedt, A. Jenke, M. Wagner, F. 

Bechtolsheim, B. Müller-Stich, M. Distler, J. 

Weitz, S. Speidel 

  

14.15-14.30 Comparing the cutting characteristics of a 

clinically relevant CO2 laser to a diode 

pumped Er:YAG laser 

 E. Reins, H. Wurm, K. Stock, T.K. Hoffmann, 

P.J. Schuler 
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SESSIONS | DONNERSTAG | 19.09.2019 

 

14.30-14.45 Hyperspektralbildgebung (HSI) für die 

intraoperative ortsaufgel¨oste 

Quantifizierung des Fettgehalts von 

Gewebe 

 H. Köhler, M. Maktabi , M. Barberio, L. H. 

Kohler, T. Neumuth, I. Gockel, C. Chalopin 

  

14.45-15.00 Fast Volumetric Auto-Segmentation of 

Head CT Images in Emergency Situations 

for Ventricular Punctures 

 Christian Kunz, Pit Henrich, Paul Maria 

Scheikl, Michal Hlavâc, Max Schneider, 

Heinz Wörn, Björn Hein, Franziska Mathis-

Ullrich 

  

15.00-15.15 IVUS-Simulation for Improving 

Segmentation Performance of Neural 

Networks via Data Augmentation 

 F. Sommer, L. Bargsten, A. Schlaefer 

  

15.15-15.30 Comparison of Similarity Measurements 

and Optimizers for Intraoperative 

Registration of 2D C-arm Images with 

Preoperative CT Data in Computer-

Assisted Spine Surgery 

 J. Alvarez-Gomez, H. Roth, J. Wahrburg 

  

15.30-15.45 A Collision-Aware Articulated Statistical 

Shape Model of the Human Spine 

 R. Joachimsky, L. Ma, C. Icking, S. Zachow 

  

  

  



 

  

  25 

SESSIONS | DONNERSTAG | 19.09.2019 

 

 

16.15–18.00 SESSION III 

 Modellbildung, Simulation & 

Systeme 

  

 VORSITZENDE:  

Dr. Stefan Zachow,  

Dr. Dirk Lindner  

  
16.15-16.30 Design of a dynamic user interface for 

IEEE 11073 SDC interoperability testing 

 C. Georgi, M. Rockstroh, S. Franke, T. 

Neumuth 

  

16.30-16.45 Systemmodellierung eines 

Homemonitoringsystems für 

Herzschrittmacher 

 Lena Essig, Christian Kücherer 

  

16.45-17.00 Can basic (bio-)mechanical 

characteristics define tumor tissue in 

head and neck squamous cell 

carcinomas? 

 R. Grässlin, A.M. Seitz, M.O. Scheithauer, T.K. 

Hoffmann, S. Weißinger, P. Möller, L. 

Dürselen, P.J. Schuler 

  

17.00-17.15 An Online Model Checking Approach to 

Soft-Tissue Detection for Rupture 

Prediction 

 Sven-Thomas Antoni, Sascha Lehmann, 

Sibylle Schupp, Alexander Schlaefer 

  

17.15-17.30 Model-based Hearing Diagnosis of 

Middle Ear Condition Using Inverse 

Fuzzy Arithmetic and Artificial Neuronal 

Network 

 B. Sackmann, B. Priwitzer, M. Lauxmann 
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17.30-17.45 Parameter identification of a human 

stapedial annular ligament model in the 

context of the model-based ENT 

diagnosis of the human middle ear 

 D. Burovikhin, B. Sackmann, M. Schär, J. H. 

Sim, M. Lauxmann 

  

17.45-18.00 Computersimulation 

patientenindividueller 

Lendenwirbels¨aulen am Beispiel 

degenerativer Spondylolisthesen 

 Kosterhon M., MüllerA., Damm N., Ringel F., 

Gruber K., Kantelhardt S.R 

  

  

  

 



 

  

  27 

SESSIONS | FREITAG | 20.09.2019 

 

 

 

Hochschule Reutlingen, Aula 

Alteburgstraße 150, 72726 Reutlingen | Aula 

08.30–10.00 SESSION IV 
 Interventionelle Techniken & 

Bildgebung 
  
 VORSITZENDE:  

Prof. Dr. med. Florian Dammann, 
Prof. Dr.-Ing. Alexander Schlaefer 

  
08.30-08.45 Quantitative volumetric assessment of 

percutaneous image-guided microwave 

ablations for colorectal liver metastases 

 Raluca-Maria Sandu, Iwan Paolucci, Pascale 

Tinguely, Daniel Candinas, Jacob Freedman, 

Stefan Weber 

  

08.45-09.00 Thermal ablation volumes with 

configurable shapes 

 Iwan Paolucci, Jan Hermann, Raluca Sandu, 

Daniel Candinas 

  

09.00-09.15 Comparison of Background Removal 

Approaches in X-ray fluoroscopy for 

Detection of Cerebral Stent Markers 

 N. Chabi, O. Beuing, B. Preim, S. Saalfeld 

  

09.15-09.30 Machbarkeit CNN-basierter Erzeugung 

von Kandidatenstrahlen für 

Radiochirurgie der Prostata 

 S. Gerlach, M. Schlüter, C. Fürweger, A. 

Schlaefer 
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09.30-09.45 Combination adapter with switchable 

collimator for gamma-ultrasound guided 

surgery of sentinel lymph nodes 

 A. Pashazadeh, T. Karkhanis, M. Kalmar, A. 

Boese, M. Friebe 

  

09.45-10.00 Vergleichsstudie von objektbasiertem 

Hochgeschwindigkeits-Tracking der 

Glottis 

 S. Ihler, J. Seifert, M.-H. Laves, L. A. Kahrs, M. 

Ptok, T. Ortmaier 

  

  

11.30–13.00 SESSION V 

 Workflow & Prozesse 

  

 VORSITZENDE:  

Prof. Dr. Thomas Neumuth, 

Prof. Dr. Stefanie Speidel 

  

11.30-11.45 Comparison of intraoperative 

angiography in a hybrid operating room 

(OR) setup with indocyanine green 

videoangiography in the treatment of 

cerebrovascular lesions in regard to 

efficacy, workflow, risk benefit and cost – 

a prospective analysis 

 G. Durner, S. Wahler, M. Braun, T. Kapapa, C. 

R. Wirtz, R. König, A. Pala 

  

11.45-12.00 Analysis of insertion angles of lateral 

wall cochlear implant electrode arrays in 

computed tomography images 

 P. Aebischer, S. Meyer, M. Caversaccio, W. 

Wimmer 
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12.00-12.15 Entwicklung einer adaptiven 

Situationserkennung zur 

Informationserfassung und -anzeige im 

intraoperativen Bereich 

 D. Junger, S. Frommer, C. Ryniak, O. Burgert 

  

12.15-12.30 Ergonomic Assessment of Operating 

Room Setups for Orthopedic 

Reconstructive Surgery 

 J. Neumann, C. Angrick, A. Roth, T. Neumuth 

  

12.30-12.45 MRI-Guided Liver Tumor Ablation - A 

Workflow Design Prototype 

 J. Alpers, B. Hensen, F. Wacker, C. Rieder, C. 

Hansen 

  

12.45-13.00 Intraoperative Data Acquisition through 

Visual Sensing of SurgicalWorkflow 

 Christian Marzi, Jörg Raczkowsky, Franziska 

Mathis-Ullrich 

  

  

14.00–15.30 SESSION VI 

 Session of Excellence 

  
 VORSITZENDE:  

Prof. Dr.med. Falk Volkmar,  

Prof. Dr. Ron Kikinis 

  
14.00-14.15 Towards Deep Learning-Based EEG 

Electrode Detection Using Automatically 

Generated Labels 

 N. Gessert, M. Gromniak, M. Bengs1, L. 

Matthäus, A. Schlaefer 
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14.15-14.30 Localization and Classification of Teeth 

in Cone Beam CT using Convolutional 

Neural Networks 

 M. Neumann, O. Hellwich, S. Zachow 

  

14.30-14.45 Towards robotic embedding of cochlear 

implants in the temporal bone 

 J. Hermann, J. Ledergerber, M. Wigger, D. 

Schneider, F. Müller, S. Weber, G. O’ Toole 

Bom Braga 

  

14.45-15.00 Towards MR-Safe Endovascular Robotics 

 D. Kundrat, G. Dagnino, M. E. M. K. 

Abdelaziz, T. M. Y. Kwok, W. Chi, C. Riga, G.-

Z. Yang 

  

15.00-15.15 Refined process model for robotic 

middle and inner ear access 

 F. Müller, D. Schneider, J. Hermann, J. Anso, 

G. Bom Braga, M. Matulic, S. Weber 

  

15.15-15.30 A New Setup for Markerless Motion 

Compensation in TMS by Relative Head 

Tracking with a Small-Scale TOF Camera 

 M. Gromniak, C. Brendes, A. Schlaefer 
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16.00–17.15 SESSION VII 

 Virtual- & Augmented Reality 

  

 VORSITZENDE:  

Dr. med. Sven Kantelhardt,  

Prof. Dr. Uwe Kloos 

  

16.00-16.15 A comparison of streaming methods for 

the Microsoft HoloLens 

 V. Kraft, J. Strehlow, S. Jäckle, V. García-

V´azquez, F. Link, F. von Haxthausen, A. 

Schenk, C. Schumann 

  

16.15-16.30 Effects of Accuracy-to-Colour Mapping 

Scales on Needle Navigation Aids 

visualised by Projective Augmented 

Reality 

 F. Heinrich, F. Joeres, K. Lawonn, C. Hansen 

  

16.30-16.45 Self-Localized Multi-Projector Systems 

for Surgical Interventions: A User Study 

 Shivaraman Ilango, Hardik Dava, Tobias 

Ortmaier 

  

16.45-17.00 Tissue Impedance Spectroscopy to Guide 

Resection of Brain Tumours: Preliminary 

experience ex vivo 

 Mareike Apelt, Gesar Ugen, Levin Häni, 

Ekkehard Hewer, Andreas Raabe, Kathleen 

Seidel, Juan Ansó 

  

17.00-17.15 VR Craniotomy for Optimal Intracranial 

Aneurysms Treatment Planning 

 Belal Neyazi, Patrick Saalfeld, Philipp Berg, 

Martin Skalej, Bernhard Preim, I. Erol 

Sandalcioglu, Sylvia Saalfeld 
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Hochschule Reutlingen, Aula 

Alteburgstraße 150, 72726 Reutlingen | Aula 

08.30–10.30 SESSION VIII 
 CTAC / Klinische Anwendungen 
  
 VORSITZENDE:  

Prof. Dr. Dirk Wilhelm,  
Prof. Dr. med. Beat Müller 

  
08.30-08.45 OP-Simulation in der Neurochirurgie 

durch 3D-gedruckte, vollfarbige Modelle 

am Beispiel von 

Schädelbasischondrosarkomen 

 Kosterhon M, Neufurth M., Schäfer L., 

Neulen A., Conrad J., Müller W.E.G., 

Kantelhardt S. R., Ringel F. 

  

08.45-09.00 Konzept eines anatomischen Atlas für 

medizinische Studien und 

patientenspezifische 3D-Modelle 

 P. Kongtso, P. Salz, T. Neumuth, A.W. Reske 

  

09.00-09.15 Evaluation of different bladder 

phantoms for panoramic cystoscopy 

 Ralf Hackner, Karl-Ernst Grund, Daniela 

Franz, Philipp - Fabian Müller, Niels Lemke, 

Thomas Wittenberg 

  

09.15-09.30 Introducing Virtual & 3D-Printed Models 

for Improved Collaboration in Surgery 

 A. Reinschluessel, R. Fischer, C. Schumann, 

V. Uslar, T. Muender, U. Katzky, H. Kißner, V. 

Kraft, M. Lampe, T. Lück, K. Bock-Müller, H. 

Nopper, S. Pelzl, D. Wenig, A. Schenk, D. 

Weyhe, G. Zachmann, R. Malaka 
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09.30-09.45 Interaktive, browserbasierte 3D-

Darstellung von medizinischen 

Planungsdaten 

 A. Leuchtenberg, O. Burgert, M. Schöller 

  

09.45-10.00 VR Multi-user Conference Room for 

Surgery Planning 

 Oleksii Bashkanov, Patrick Saalfeld, 

Hariharasudhan Gunasekaran, Mathews 

Jabaraj, Bernhard Preim, Tobias Huber, 

Florentine Hüttl, Werner Kneist, Christian 

Hansen 

  

10.00-10.30 Bericht Positionspapier “Digitale 

Transformation in der Chirurgie” und 

Diskussion 

 Daniel Ostler, Hubertus Feussner 

  

  

11.30–13.00 SESSION IX 

 CTAC / Klinische Anwendungen 

  

 VORSITZENDE:  

Dr. Christian Rieder,  

Prof. Dr. med. Markus Kleemann  

  

11.30-11.45 An AI-assisted Labeling Pipeline for 

Object Detection based on the Bonseyes 

Platform 

 D. Ostler, J. Morandell, J. Fuchtmann, H. 

Feussner, D. Wilhelm 

  

11.45-12.00 Computer-assistance in minimally 

invasive endopancreatic surgery 

 Philip C. Müller, Caroline Haslebacher, 

Benjamin Eigl 
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12.00-12.15 Intuitive Orchestrierung kontext-

adaptiver chirurgischer 

Assistenzsysteme 

 L. Bernhard, D. Ostler, D. Wilhelm, H. 

Feußner 

  

12.15-12.30 Convolutional Neural Networks im 

laparoskopischen Trainingssetting 

 P. Beyersdorffer, K. Jansen, J. Miller, Peter 

Wilhelm, A. Kirschniak, J. Rolinger 

  

12.30-12.45 Towards Automatic Visual Inspection in 

a Laparoscopy Box Trainer using an 

Instance Segmentation Deep Learning 

Architecture 

 Harold Jay Bolingot, Tomohiro Shibata 

  

12.45-13.00 Digitalisierung in der Chirurgischen 

Weiterbildung 

 Bernhard Hirt 
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Get Together im Gebäude 9 der Informatik, 

19.09.2019 ab 18.00 Uhr 

Wir laden alle Teilnehmer am ersten Veranstaltungsabend ab 

18:30 zu einem Get Together, ausgerichtet gemeinsam mit der 

Fachschaft Informatik, im Informatik-Gebäude 9 der Hoch-

schule Reutlingen, direkt gegenüber dem Veranstaltungsort, 

ein. Bei gemeinsamen Grillen und Getränken lässt sich der Tag 

gut ausklingen. Außerdem findet eine Führung durch die 

verschiedenen Labore, der Informatik statt. Ab 18:00 startet ein 

Rundgang über den Hochschulcampus, bei dem ausgewählte 

Exponate und Labore der Fakultäten der Hochschule besichtigt 

werden können. 

 

Gesellschaftsabend in der Toskana der 

schwäbischen Alb - Burg Hohen Neuffen, 

20.09.2018 

Der Gesellschaftsabend findet auf der Burg Hohen Neuffen statt. 

Die Burg Hohen Neuffen wurde von 1100 bis 1120 erbaut, 

heute befindet sich dort ein exklusives Restaurant mit einem 

atemberaubenden Blick über das gesamte schwäbische Tal. 

Zwischen Weinreben und Bergen kann man den Abend bei 

einem Glas Wein hervorragend ausklingen lassen. 

 

 
© Pascal Vetter - Burg Hohen Neuffen 



Optical Measurement Products and Services
for the Medical Industry

www.atracsys-measurement.com

fusionTrack family

Real-time  high-speed 335 Hz and low latency 4 ms

High-precision

Ethernet connection for both data and power (PoE+)

Open system complete access to images and data

Active and passive markers tracked simultaneously

spryTrack

Compact & Mobile  slightly longer than a pencil

Sub-millimetric precision

Bluetooth direct link to a tablet (iOS, Win, Android)

USB 3.0 type C complete access to images and data

Active and passive markers tracked simultaneously

Active and Passive Markers
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Universitätsstadt Tübingen 

Die Universitätsstadt Tübingen liegt nicht weit entfernt von 

Reutlingen und ist einen Besuch wert. Die am Neckar liegende 

Stadt zählt mit seiner mittelalterlich geprägten Altstadt zu den 

schönsten Städten Deutschlands. Empfehlenswert ist eine 

Führung durch die Altstadt oder eine Stocherkahnfahrt auf dem 

Neckar. 

 

 
Foto: Sandra Wickner 

 

Altstadtführungen Mo-So 14.30 Uhr, Sa 11.00 Uhr 

Treffpunkt Touristeninformation an der 

Neckarbrücke 

Preis 7,50€ 

Entfernung 12km 

 

Outletcity Metzingen 

Metzingen liegt wie auch Reutlingen mitten im UNESCO-

Biosphären-Gebiet Schwäbische Alb. Viel bekannter ist 

Metzingen aber als eine der bekanntesten Shoppingziele 

Europas. 

 

Öffnungszeiten Mo-Fr 10.00-20.00 Uhr, 

Sa 09.00-20.00 Uhr 

Entfernung 10km 
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Burg Hohenzollern 

Die Burg Hohenzollern ist der Stammsitz des preußischen 

Königshauses und der Fürsten von Hohenzollern. Die 

markanten Burganlagen auf dem Gipfel des Berges Hohen-

zollern befinden sich noch immer in Privateigentum sind aber 

täglich zu besichtigen. An den „Tagen des königlichen 

Flanierens“ ist ein Besuch der Schlossräume möglich. 

 

 
Foto: Sandra Wickner 

 

Öffnungszeiten Mo-So 10.00-17.30 Uhr 

Eintritt 7€ bzw. 12€ mit Schlossbesichtigung 

Entfernung 34km 

 

Residenzschloss Urach 

Das Schloss Urach in Bad Urach ist das einzige erhaltene 

Residenzschloss der Grafschaft Württemberg. Das im späten 

Mittelalter erbaute Schloss beinhaltet die größte Prunk-

schlittensammlung der Welt. Auch aufgrund des „Goldenen 

Saals“ aus der Renaissance lohnt sich ein Besuch. 

 

Öffnungszeiten Di-So 10.00-17.00 Uhr 

Eintritt 4€ bzw. 5€ mit Führung 

Entfernung 21km 
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Schloss Lichtenstein 

Das auch „Märchenschloss Württembergs“ genannte Schloss 

thront hoch oben über dem Ort Honau und wurde nach einer 

Romanvorlage gebaut. Der Schlosshof kann eigens besichtigt 

werden, zudem besteht die Möglichkeit an einer Führung durch 

das Schloss teilzunehmen. Es empfiehlt sich die Anfahrt über 

Pfullingen und Lichtenstein, da so das Schloss schon von der 

Straße zu sehen ist. 

 

 
Foto: Sandra Wickner 

 

Öffnungszeiten Mo-So 09.30-17.30 Uhr 

Eintritt 2€ bzw. 8€ mit Führung 

Entfernung 21km 

 

Uracher Wasserfall 

Am Uracher Wasserfall stürzt das Wasser der Erms aus 37 

Metern über eine Tuffsteinkante ins Tal. Auf der Hochwiese 

oberhalb des Wasserfalls steht die Wasserfallhütte in der 

eingekehrt werden kann. 

 

Öffnungszeiten durchgehend offen 

Eintritt freier Eintritt 

Entfernung 22km 
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Kloster Bebenhausen 

Das Kloster Bebenhausen ist ein ehemalige Zisterzienserabtei 

und diente als Klosterschule und Jagdschloss. Die Klosteranlage 

ist sehr gut erhalten. Besonders sehenswert ist der markante 

Vierungsturm der Klosterkirche im gotischen Stil. 

 

 
Foto: Sandra Wickner 

 

Öffnungszeiten Di-So 09.00-17.00 Uhr 

Eintritt 4€ bzw. 7€ mit Führung 

Entfernung 18km 

 

Nebelhöhle und Bärenhöhle 

Die Nebelhöhle und die Bärenhöhle sind zwei Tropfsteinhöhlen 

auf der schwäbischen Alb. Die Nebelhöhle zählt zu den ältesten 

und schönsten Schauhöhlen von Süddeutschland. Die Bären-

höhle kann nur mit einer Führung besichtigt werden (Wartezeit 

max. 30min), während die Nebelhöhle eigenständig betreten 

werden kann. 

 

Öffnungszeiten Mo-So 09.00-17.30 Uhr 

Eintritt 4,50€ 

Entfernung 18 bzw. 24km 
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Ruine Achalm 

Die Burgruine Achalm gehört zu den Wahrzeichen der Stadt 

Reutlingen. Es sind nur noch der Turm und einige Mauerreste 

der ehemaligen Burg zu finden. Der Turm ist begehbar und von 

oben gibt es eine herrliche Aussicht auf die Stadt sowie das 

Umland. Bei gutem Wetter ist es möglich bis nach Stuttgart zu 

sehen. 

 

 
Foto: Sandra Wickner 

 

Öffnungszeiten durchgehend offen 

Eintritt freier Eintritt 

Entfernung 7km 

 

Alb-Gold Nudelfabrik 

Ein etwas anderes Ausflugsziel ist die Nudelfabrik von Alb-

Gold. Hier kann im Rahmen einer Führung erlebt werden, wie 

täglich bis zu 60 Tonnen Nudeln produziert werden. Dabei wird 

jeder Produktionsschritt gezeigt. Anschließend kann im 

angrenzenden Restaurant gegessen werden. 

 

Führungen Mo-Fr 11.30 Uhr nach Voranmeldung 

Eintritt 3€ 

Entfernung 28km 
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AUSBLICK CURAC 2020 

 

 

 

 

Herzlich willkommen in der Hansestadt Hamburg! 

Ganz herzlich laden wir Sie zur 19. Jahrestagung der Deutschen 

Gesellschaft für Computer- und Roboterassistierte Chirurgie 

nach Hamburg ein. Hamburg ist nicht nur eine weltoffene 

Hafen- und Hansestadt, sondern zusammen mit der Region 

auch Heimat zahlreicher Medizintechnikunternehmen, 

Kliniken und Hochschulen. Die Organisation der Veranstaltung 

an der Technischen Universität Hamburg erfolgt daher mit 

unseren Partnern, besonders auch aus dem gemeinsam mit 

dem Universitätsklinikum Eppendorf getragenen Forschungs-

zentrum Medizintechnik Hamburg. Das elbübergreifende 

Zentrum spannt die Brücke zwischen den Fachdisziplinen, die 

auch immer ein wichtiges Anliegen der CURAC war und ist. 

 

Wir freuen uns auf reges Interesse, zahlreiche Teilnehmer und 

anregende Beiträge! 

 

 
 

Alexander Schlaefer 
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