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13. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft fiir Computer- und Robo-
terassistierte Chirurgie e. V.

Tagungsprésident: Prof. Dr. Hubertus FeuBner
zusammen mit

Forschungsgruppe fiir Minimal-invasive Interdiszipli-
nédre Therapeutische Intervention (MITI)

Allgemeine Leitung: Prof. Dr. Hubertus FeuBner M H ’ , H

Wissenschaftlicher Leiter: Dr.-Ing. Armin Schneider
Klinischer Leiter: PD Dr. Dirk Wilhelm

Sektion fiir minimal-invasive Computer- und Telema-
tik-assistierte Chirurgie der DGCH (CTAC)
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Sonderforschungsbereich 125 ,,Cognition-Guided Sur-
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Sprecher: Prof. Dr. Markus Blichler S u I’ge I'y t

Wissenschaftlicher Sekretar:  Prof. Dr. Beat Mdller
Stellv. wissenschaftl. Sekretar: Dr. Hannes Kenngott




GruBwort des Tagungsprasidenten

Sehr geehrte Damen,
sehr geehrte Herren,

Willkommen zur 13. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft fir Computer- und Roboteras-
sistierte Chirurgie e. V. (CURAC) am Klinikum rechts der Isar der Technischen Universitat Min-
chen.

Die CURAC Jahrestagungen sind stets die Plattform fir den interdisziplindren Austausch zwi-
schen Grundlagen- und Ingenieurwissenschaftlern, Informatikern, Vertretern der forschungs- und
entwicklungsaktiven Industrie und den medizinischen Anwendern. Die diesjéhrige Veranstaltung
an einem Universitatsklinikum bietet daflir besonders gute Voraussetzungen.

Zusatzlich zu den wissenschaftlichen Sitzungen haben die Teilinehmer Gelegenheit, in den Live-
Ubertragungen aus den unterschiedlichen OPs zahlreicher Fachdisziplinen ,Chirurgie“ hautnah
mitzuerleben.

In der Industrieausstellung besteht die Mdglichkeit, aktuelle Spitzentechnologie auch anhand
von realen Exponaten, unter anderem zur Robotik, direkt kennen zu lernen.

In speziellen ,Hands-on-Kursen“ kdnnen sich die Besucher in Kleingruppen einen ganz personli-
chen Eindruck von den chirurgischen Fertigkeiten und dem Einsatz neuester medizintechnischer
Verfahren bei den konventionellen und minimal-invasiven Eingriffen verschaffen.

Zahlreiche Preise und Stipendien werden fir wissenschaftliche Spitzenleistungen vergeben.

Die CURAC 2014 steht unter dem Leitmotiv ,Synergie durch Interdisziplinaritat”. Indem die wis-
senschaftlichen Erkenntnisse Uber die Fachgrenzen hinweg sichtbar gemacht werden, soll das
Ziel der Medizintechnik — die weitere Verbesserung der gesundheitlichen Versorgung — schneller
und effizienter erreicht werden.

Es wiirde uns freuen, wenn wir auch durch lhre Teilnahme dem gemeinsamen Ziel ndher kommen
kénnen.

Prof. Dr. Hubertus FeuBner
Kongressprasident der CURAC 2014



GruBwort der CTAC

Die Deutsche Gesellschaft fir Computer- und Roboterassistierte Chirurgie

(CURAQC,) veranstaltet ihre 13. Jahrestagung im September 2014 in Miinchen.

Seit vielen Jahren schmiedet die CURAC eine enge Bande zwischen den
Ingenieurswissenschaften mit ihrer Grundlagenforschung und den anwen-

dungsorientierten klinisch-operativen Fachern.

Nur in diesem gemeinsamen Kontext kénnen die vielerlei medizintechnischen Neuerungen der
vergangenen 15 Jahre néher an den Patienten und den Operationssaal gebracht werden. Viel-
fach ware eine weitere Miniaturisierung der operativen Zugangswege ohne diese Entwicklungen
nicht moglich gewesen.

Die CURAC bietet seit vielen Jahren ein verlassliches Forum zum wissenschaftlichen und klini-
schen Austausch weit Uber die eigenen Fachgrenzen hinweg und vermag den Antrieb der In-
genieure und Operateure zunehmend zu steigern. Getrieben durch die Aktivitdten der CURAC
und ihrer Mitglieder findet die Férderung medizintechnischer Aspekte durch die Drittmittelgeber
zunehmend Beachtung. Auch politisch ist erkannt worden, dass die Medizintechnik am Standort
Deutschland einen relevanten Anteil des Bruttoinlandsproduktes erwirtschaftet und — nach Aus-
sagen von Frau Dr. Merkel auf der MEDICA - hat die Medizintechnik in den vergangenen Jahren
die Automobilindustrie in diesem Belange bereits Gberholt.

Medizintechnik, Chirurgie und Miinchen — dies ist seit Gber 15 Jahren mit dem Namen Huber-
tus FeuBner untrennbar verbunden. Prof. FeuBner hat die medizintechnischen Entwicklungen in
den vergangenen Jahren wissenschaftlich und klinisch von der Pike auf mitbegriindet, an- und
weitergetrieben. Ihm und seinem Team der Forschungsgruppe fur Minimal-invasive Interdiszipli-
nare Therapeutische Interventionen (MITI) gebihrt der Dank fir die Ausrichtung der 13. CURAC-
Jahrestagung in Minchen. ,Synergie durch Interdisziplinaritat“ — das Motto des diesjéhrigen
Kongresses - soll Sie bestarken, weiter gemeinsam die Entwicklungen stetig voranzutreiben zum
Wohle unserer Patienten.

Die Sektion fir minimal-invasive Computer- und Telematik-assistierte Chirurgie (CTAC) der Deut-
schen Gesellschaft fir Chirurgie ist traditionell der CURAC in besonderem MaBe verbunden und
veranstaltet ihre Herbsttagung regelmaBig back-to-back mit dem Jahreskongress der CURAC.
Daraus ist in vielen Bereichen eine aktive Zusammenarbeit entstanden, die wir seitens der CTAC
als sehr wertvoll empfinden.

In diesem Sinne wiinschen wir Ihnen erneut einen fruchtbaren Austausch in Minchen.

PD Dr. Markus Kleemann
2. Vorsitzender der CTAC




GruBwort des SFB 125 ,Cognition-Guided Surgery*

Die aktuelle Chirurgie erfahrt einen stetigen Wissenszugewinn hinsichtlich Erkrankungen sowie
deren diagnostischen und therapeutischen Méglichkeiten. Dies liegt unter anderem an einem
stetigen Wissenszuwachs, der durch sténdig neue Publikationen generiert wird. Beispielsweise
wurden allein 2013 158729 Artikel in der Chirurgie publiziert. Eine Vielzahl dieser Daten kann
nicht mehr adéaquat verarbeitet werden.

Erfolgreiches und sicheres chirurgisches Arbeiten wird durch Wissen aber auch durch Erfahrung
gewahrleistet. So ist bekannt, dass die Mortalitatsrate bei komplexen Operationen mit der Erfah-
rung des Chirurgen abnimmt. Ein solcher breiter Erfahrungsschatz zeichnet unter anderem einen
guten Chirurgen aus.

Assistenzsysteme besitzen die Moglichkeit, Wissen und Erfahrungen fur prazise Fragestellungen
zu speichern und diese zu gegebener Situation anzubieten und somit schlieBlich Probleme zu
|6sen. Schwierige Situationen, wie sie in der Therapieplanung und im Operationssaal vorhanden
sind, bieten sich als mégliche Einsatzgebiete fir Assistenzsysteme an.

2012 wurde der erste chirurgische Sonderforschungsbereich mit dem SFB/TRR 125 ,,Cognition
Guided Surgery“ von der Deutschen Forschungsgemeinschaft bewilligt. Das Ziel dieses Sonder-
forschungsbereichs ist die kognitive, intelligente Nutzung der Technik fiir eine optimierte pra-, in-
tra- und postoperative Patientenversorgung in der Chirurgie. Die Wissensbasis gilt als Herzstiick
eines Assistenzsystems, da sie die Gesamtheit an wichtigen Informationen beinhaltet. Abgespei-
chert werden in der Wissensbasis alle relevanten Informationen bestehend aus anatomischem
und neustem chirurgischen Wissen sowie Erfahrungen aus ehemaligen Operationen.

Der Sonderforschungsbereich ist aufgeteilt in Anwendungsprojekte, vertreten durch die Visze-
ralchirurgie, Herzchirurgie und Strahlentherapie und Plattformprojekte. Die Anwendungsprojekte
bieten die medizinische und konkrete Anwendung. Die Plattformprojekte hingegen bieten die
technische Basis, um die Anwendung in den Anwendungsprojekten zu ermdglichen. Der Son-
derforschungsbereich ist aufgebaut auf bereits existierenden Kooperationen der Ruprecht-Karls-
Universitat Heidelberg, des Deutschen Krebs-Forschungs-Zentrums (DKFZ) und des Karlsruher
Instituts fur Technologie (KIT). Jedes Projekt ist in seiner Tatigkeit einzigartig und fiir die Kon-
struktion des Assistenzsystems unabdingbar.

Inzwischen hat sich der seit Juli 2012 geférderte SFB/TRR 125 ,,Cognition Guided Surgery“ kom-
plett konstituiert. Alle 25 Wissenschaftlerstellen sind besetzt und bereits sind erste Ergebnisse
vorzuweisen. Wir freuen uns daher in einer Sondersitzung der CURAC dem interessierten Pu-
blikum die Vision, Strukturierung und ersten Ergebnisse dieses im Forschungsumfeld der com-
puterbasierten Chirurgie angesiedelten Sonderforschungsbereichs zu présentieren. In diesem
Sinne freuen wir uns auBerordentlich auf dieses Symposium der CURAC und wiinschen den
Organisatoren alles Gute!

Prof. Dr. Markus Bichler  Prof. Dr. Beat Miller Dr. Hannes Kenngott
Sprecher Wissenschaftlicher Sekretéar Stellv. wissenschaftlicher Sekretar
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Informationen zur Anmeldung

Tagungszeit Donnerstag, 11. September 2014 09:00 - 17:30
Freitag, 12. September 2014 09:00 - 18:15
Samstag, 13. September 2014 09:00 - 13:00

Informationen und Tagungssekretariat

Anmeldung Sabrina Stoeppke

Tel.: +49 (0)89 4140 2030
E-Mail: sabrina.stoeppke@tum.de
Fax: +49 (0)89 4140 6030

Eine verbindliche Anmeldung kann bis zum 31. August 2014 unter www.

curac.org oder mit beigefiigtem Formular erfolgen. Bei einer Anmeldung
nach dem 31. August 2014 ist nur noch Barzahlung vor Ort méglich. In
diesem Fall erhéhen sich die Gebihren um € 20.

Tagungsgebiihren Normalpreis €160
Mitglieder der CURAC und CTAC € 80
Studenten (Nachweis erforderlich) € 30
Tageskarte €100
Tageskarte fur Mitglieder der CURAC und CTAC € 60
Tageskarte fur Studenten (Nachweis erforderlich) € 20
Festabend (Michaeligarten, Freitag 12.09.) € 30
Workshops kostenfrei
Hands-on-Kurse kostenfrei
OP-Hospitation kostenfrei

Zahlung Mit Uberweisung auf folgendes Konto:

Klinikum rechts der Isar

Bayerische Landesbank

IBAN: DE82 7005 0000 0000 0202 72 BIC: BYLA DEMM
Verwendungszweck (bitte unbedingt angeben): 8810001547 Vorname

Name Institution




Allgemeine Hinweise

Offnungszeiten des
Tagungsbiiros

Tagungsprogramm

Namensschilder

Programm-
anderungen

Haftung

Foto- und Film-
aufnahmen

Donnerstag, 11. September 2014 08:00 - 17:30
Freitag, 12. September 2014 07:00 - 18:45
Samstag, 13. September 2014 08:30 - 13:00

Bitte bringen Sie Ihr Tagungsprogramm zum Tagungsort mit, da vor Ort
nur eine begrenzte Anzahl an Exemplaren ausliegt.

Alle Teilnehmer werden gebeten, ihr Namensschild deutlich sichtbar zu
tragen.

Kurzfristige Anderungen im Programm kénnen aufgrund dienstlicher,
privater und organisatorischer Belange notwendig sein und werden im
laufenden Programm bekannt gegeben. Es leiten sich daraus keinerlei
Regressanspriiche ab.

Die Veranstalter bzw. Ausrichter der Tagung kénnen keine Haftung fur
Personenschaden sowie Verlust oder Beschadigungen von Besitz der
Tagungsteilnehmer tragen, auch nicht wahrend der Tagung oder infolge
der Tagungsteilnahme. Bitte Gberprifen Sie die Gultigkeit ihrer eigenen
Versicherung. Der Teilnehmer nimmt zur Kenntnis, dass er dem Veran-
stalter gegenliber keine Schadensersatzanspriiche stellen kann, wenn
die Durchfuihrung der Tagung oder einzelner Bestandteile durch unvor-
hergesehene politische oder wirtschaftliche Ereignisse oder allgemein
durch héhere Gewalt erschwert oder verhindert wird, oder wenn durch
Absagen von Referenten 0.4. Programmaénderungen erforderlich werden.
Mit seiner Anmeldung erkennt der Teilnehmer diesen Vorbehalt an. Der
Gerichtsstand ist Stuttgart.

Im Rahmen der Tagung sind Foto- und Filmaufnahmen geplant, die vor-
aussichtlich anschlieBend Uber die Homepage eingesehen werden kén-
nen. Als Teilnehmer der Tagung sind Sie damit einverstanden, auBer es
wird ausdriicklich vorab widersprochen.




Wichtige Adressen

Tagungssprasident  Prof. Dr. Hubertus FeuBner
Chirurgische Klinik und Poliklinik, Klinikum rechts der Isar der Techni-
schen Universitat Minchen

Veranstaltungsort Horsaaltrakt

Tagung Klinikum rechts der Isar
Technische Universitat Minchen
Ismaninger StraBe 22
81675 Munchen

Veranstaltungsort Restaurant Michaeligarten
Festabend FeichtstraBe 10
81735 Munchen

Tagungs- Sabrina Stoeppke

sekretariat Tel.: +49 (0)89 4140 2030
E-Mail: sabrina.stoeppke@tum.de
Fax: +49 (0)89 4140 6030

Organisations- PD Dr. Dirk Wilhelm

komitee PD Dr. Silvano B. Reiser
Dr. Michael Kranzfelder
Dr. Margit Bauer
Dr. Rebekka Schirren
Dr.-Ing. Armin Schneider
Ahmed Elsherbiny Hasan, M.Sc.
Dipl.-Ing. Nils Kohn
Dipl.-Ing. Sebastian Koller
Dipl.-Ing.(FH) Mathias Magg, M.Sc.
Dipl.-Inf. Ralf Stauder

Homepage www.curac.org
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Programmubersicht

Donnerstag, 11. September

Horsaal B

Er6ffnung

09:30

10:45

15:30

Hauptvortrag
Prof. Jenny
Dankelman/Delft

CURAC |
Visualisierung |

CURAC I
Visualisierung Il

CURAC Il
Navigation und
Robotik

Hérsaal C

Workshop |
Moderne Bildge-
bung

Workshop I
Simulation in der
Anasthesie

Workshop Il
Otochirurgische
Messungen/
Modellierung bei
Hoérimplantaten

Hoérsaal D

Registrierung

Live-Demo aus
dem OP

Mittagessen

Ausbildung

Technische
Harmonisierung
im OP

Get together im Foyer des Horsaalgebaudes

Pavillon

OP-Hospitation

Skills Lab

Hands-on-
Kurs |

1500 Pause

Hands-on-
Kurs Il
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Programmubersicht

Freitag, 12. September

11:00

CURAC YV
Instrumentenent-
wicklung |

CURAC VI
Instrumentenent-
wicklung Il und
Implantate

SFB 125
Cognition-
Guided Surgery

CTAC |
Mechatronische
Assistenzsysteme

Karriere in der
Industrie

Mittagessen

Ausgriinden aus
der Forschung

12

15:30
Session of V_CT’ﬁC I Forschungs-
Excellence Isualisierung férderung
und Navigation
17:30 Verleihung der
Ehrenmitglied-
schaft
18:15 Mitgliederver-
sammlung
18:45
ab 19:30

Festabend

im Michaeligarten

Horsaal B | Horsaal C | Horsaal D Pavillon Skills Lab

07:30
Préasidiums-
sitzung

09:00

CURAC IV

Simulation, Poster Live-Demo aus

Training und Aus- Session dem OP
bildung

10:30 Pause

Workshop IV
DaVinci

OP-Hospitation

IR00 Pause

Hands-on-
Kurs Il

Hands-on-
Kurs IV




Programmubersicht Samstag, 13. September

Horsaal B Horsaal C
07:30
09:00
CURAC VI CTAC Il
Patientenmodelle Kooperierende Systeme
und Workflow | P Y

10:30 Pause

11:00
CURAC VIl CTAC IV
Patientenmodelle Sensorik
und Workflow Il und aktive Implantate
12:00 Best Paper Award
Ankiindigung CURAC 2015
Verabschiedung
13:00

Festveranstaltung

15 Jahre MITI
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Programm, Donnerstag 11. September

08:00 - 09:00 Registrierung Foyer
09:00 - 09:30 Eréffnung Hoérsaal B

BegriiBung
H. FeuBner, Miinchen

GruBworte der Fakultat fiir Medizin
P. Henningsen, M(inchen
Dekan der Fakultét flir Medizin, Technische Universitdt Mdnchen

GruBworte des IMETUM Zentralinstituts fiir Medizintechnik

A. Haase, Garching

Direktor des IMETUM Zentralinstituts flir Medizintechnik, Technische Universi-
tat Minchen

09:30 - 10:15 Hauptvortrag Horsaal B

Vorsitz: H. FeuBner, Miinchen
B. Preim, Magdeburg

Minimally invasive techniques - recent developments in instruments,
training and workflow
Jenny Dankelman, Delft

Section Minimally Invasive Surgery & Interventional Techniques (MISIT), Depart-
ment of BioMechanical Engineering, Faculty of Mechanical, Maritime and Mate-
rials Engineering (3mE), Delft University of Technology

10:15-10:45 Pause und Besuch der Industrieausstellung Foyer

| 10:45-12:15 | Visualisierung | | HorsaalB |

Vorsitz: D. Wilhelm, Miinchen
R. Fahlbusch, Hannover

10:45-11:03 Kontrastmittelausdehnung in der intraoperativen Bildgebung bei Glioblas-
tomen
D. Sachs, A. Nabavi, Kiel

11:03-11:21  Evaluation of Image Stabilization Methods in Robotic Beating Heart Sur-
gery
G. Kurz', Genevieve Foley?, P. Heged(s®, G. Szabo?, U. D. Hanebeck'; 'Karlsru-
he, 2Montréal, *Heidelberg
14




Programm, Donnerstag 11. September

11:21-11:39  Bildbasierte Darmvermessung fiir die laparoskopische Chirurgie
G. S. Bodenstedt', D. Lebert', M. Wagner?, B. Mayer?, H. Kenngott?, R. Dill-
mann’, Stefanie Speidel’; 'Karlsruhe, 2Heidelberg

11:39-11:57 Interactive focus positioning in laser surgery - a preliminary study
A. Schoob, S. Lekon, D. Kundrat, L. A. Kahrs, T. Ortmaier, Hannover

11:57-12:15 Neue optische Konzepte in der messenden 3D-Endoskopie lassen die
Navigation in der Viszeralchirurgie naher riicken
A. Schick, P. Rentschler, Miinchen

10:45-12:15 | Workshop I: Moderne Bildgebung Hoérsaal C

Leitung: B. Renger, Mlinchen

Exkursion in das Institut fir diagnostische Radiologie unter Fihrung von Dipl.-
Phys. Dr. Renger mit Demonstration modernster diagnostischer Verfahren, z. B.
CT, MR, PET, PET-CT, usw.

10:45-12:15 | Live-Demo aus dem OP Horsaal D

Technische Leitung: A. Schneider, Miinchen
Moderation: M. Kranzfelder, M(inchen

12:15-13:30 Pause und Besuch der Industrieausstellung

13:30-15:00 | Visualisierung Il Hoérsaal B

Vorsitz: H. K. Hahn, Bremen
H. Kenngott, Heidelberg

13:30-14:00 State-of-the-art Vortrag: Bildqualitatsparameter in der Bewegtbilddarstel-
lung
H. Kiening, Mlinchen

14:00-14:15 Stereo augmented reality in einem navigierten Operationsmikroskop
(AROSCOPE)
Y. Ozbek, W. Freysinger, Innsbruck

14:15-14:30 Augmented-Reality-Mikroskop: Implementierung einer flexiblen Datenver-

bindung zwischen CT-Angiographieanlage und Mikroskop
A. Mewes, S. Adler, G. Rose, C. Hansen, Hannover
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Programm, Donnerstag 11. September

14:30-14:45 Real-time panorama imaging of sphenoid sinuses from monocular en-
doscopic views: an update based on clinical experiments
T. Bergen, P. Hastreiter, T. Xu, C. Mlinzenmayer, M. Buchfelder, S. Schlaffer, T.
Wittenberg, Erlangen

14:45-15:00 Vergleich von ScharfemaBen anhand koloskopischer Bilddaten
R. Tepfenhart, M. Prinzen, S. Mdhldorfer, T. Wittenberg, S. Nowack, Erlangen

13:30-15:00 | Workshop II: Simulation in der Anésthesie Horsaal C
Leitung: C. Schulz, Miinchen
Exkursion in das Simulationslabor der Klinik flir Andsthesiologie des Klinikums
rechts der Isar unter Fihrung von Herrn Dr. C. Schulz mit praktischen Demons-
trationen und Erlauterungen zur praxisbezogenen Simulation in der Anasthesie.

| 13:30-15:00 | Ausbildung Hoérsaal D
Vorsitz: Stefanie Speidel, Karlsruhe
Jessica Burgner-Kahrs, Hannover

13:30-13:45 Vermittlung einer arztlichen Perspektive auf die Computerunterstiitzung in
der Diagnostik und Therapie
B. Preim, Magdeburg

13:45-14:00 Von der Bildgebung zur Therapie - Eine workfloworientierte, interdiszipli-
nére Vorlesung
A. Schoob, O. Majdani, Hannover

14:00-14:15 ERFAHREN - OBSERVIEREN - ANWENDEN -- Ergebnisse einer Vorlesung
zur TRANSLATIONALEN INNOVATIONSGENERIERUNG im Bereich der
bildgesteuerten Therapien
M. Friebe, Garching

14:15-14:30 Computerassistierte Chirurgie ist interdisziplinar: Optimierung der Zu-
sammenarbeit durch einen Perspektivenwechsel
F. Nickel, Heidelberg

14:30-14:45 Bachelorstudiengang ,,Medizinisch-Technische Informatik“ an der Hoch-
schule Reutlingen - Konzeption und erste Erfahrungen
O. Burgert, Reutlingen

14:45-15:00 Hands-on-Kurs: Einfiihrung in die klinische Chirurgie fiir Studierende der

16

Medizintechnik und Informatik
S. B. Reiser, Miinchen



Programm, Donnerstag 11. September

| 13:30-15:00 | OP-Hospitation Pavillon

Leitung: Margit Bauer, Miinchen

Die Teilnehmer treffen sich um 13:30 Uhr im Vorraum des Hérsaals Pavillon.
Nach einer Einfiihrung in die Verhaltensweisen in einem chirurgischen Opera-
tionssaal werden die Teilnehmer in Gruppen von 2-3 Personen in den OP ihrer
Wahl begleitet und kénnen dort einzelne Eingriffe miterleben.

Achtung: Unbedingt Voranmeldung erforderlich! Begrenzte Anzahl an Platzen.
Die Verteilung erfolgt nach dem Zeitpunkt der Anmeldung. Die Teilnahme ist in
der Tagungsgebuhr enthalten.

13:30-15:00 | Hands-on-Kurs | Skills Lab

Leitung: M. Kranzfelder, S. Koller, Tereza Baude, Alissa Jell, Mtinchen

Es sind 8 Ubungsplétze vorgesehen:
Gastroskopie
Koloskopie
Cholezystektomie
Konventionelle und laparoskopische Nahtlibungen

Waéhrend der gesamten Veranstaltung kann das ,,Skills Lab“ der Chirurgischen
Klinik genutzt werden.

Basismodule erlauben die Durchfiihrung chirurgischer Techniken wie z. B. Ge-
websdissektion, Nahen, usw. Am Operationsphantom ELITE® kénnen unter-
schiedliche Eingriffe wie z. B. die Cholezystektomie oder Appendektomie durch-
gefuihrt werden.

An VR-Trainern besteht die Méglichkeit, den Stand der heutigen Trainingsmog-
lichkeiten in der Virtuellen Realitdt am Beispiel der flexiblen Endoskopie (Gas-
troskopie, Koloskopie) und der laparoskopischen Chirurgie (Cholezystektomie)
zu erleben.

Die Teilnahme ist in der Tagungsgebuhr enthalten. Aufgrund der hohen Nachfra-
ge ist jedoch eine Voranmeldung sinnvoll.

15:00-15:30 Pause und Besuch der Industrieausstellung

15:30-17:30 | Navigation und Robotik Hoérsaal B

Vorsitz: Stefanie Speidel, Karlsruhe
H. Wérn, Karlsruhe

15:30-16:00 State-of-the-art Vortrag: Aktueller Stand der klinischen Robotik
H. Kibler, Miinchen
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Programm, Donnerstag 11. September

16:00-16:15

16:15-16:30

16:30-16:45

16:45-17:00

17:00-17:15

17:15-17:30

Die Way-point-Navigation (WPN) fiir die Nasennebenhdéhlenchirurgie:
erste klinische Ergebnisse
G. StrauB3', Iris Gollnick’, T. Lith? "Leipzig, 2Garching

3D-Navigation und Projektion in der Leberchirurgie — Ergebnisse einer
Pilotstudie

Karolina Schymik’, F. Rieber?, F. Ritter®, C. Hansen*, M. Mehrwald®, W. La-
madé?; 'Bietigheim, 2Stuttgart, 3Uberlingen, “Bremen, 5Karlsruhe

Manipulator fiir die roboterassistierte Single-Port-Laparoskopie
A. Sanagoo, A. Verl, Stuttgart

Analyse von Bewegungsstrategien fiir tubuldre Kontinuumsroboter als
Basis fiir eine sichere Pfadplanung
Carolin Fellmann, Jessica Burgner-Kahrs, Hannover

Traumareduktion durch die Kombination von neuen Werkzeugen und
einer Modifikation der chirurgischen Vorgehensweise: Monoport-Sigma-
resektion mit der mechatronischen Plattform HVSPS

S. B. Reiser’, N. Kohn', Eva Kemen', S. Koller’, D. H. Ryu’, M. Trager?, A.
Schneider’, M. Magg', D. Wilhelm', H. FeuBner’; '"M(inchen, 2Garching

FBG-Greifkraftsensor fiir minimal invasive chirurgische Instrumente
C. Ledermann, M. Farhat, H. Wérn, Karlsruhe

15:30-17:30

Workshop lll: Otochirurgische Messungen/Modellie- Hérsaal C

rung bei Hérimplantaten

Leitung: F. Béhnke, Minchen

Exkursion in das Implantatlabor der Klinik fiir HNO des Klinikums rechts der Isar
unter Fihrung von PD Dr. F. Bohnke

15:30-17:30

Technische Harmonisierung im OP Hérsaal D

Wo missen wir hin - wie weit sind wir?

15:30-15:48

15:48-16:06
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Vorsitz: V. Falk, Zlirich
O. Burgert, Reutlingen

Was Kliniker wiinschen
V. Braun, Siegen

Das Projekt OR.NET (BMBF): Derzeitiger Stand
D. Gregorczyk, Libeck



Programm, Donnerstag 11. September

16:06-16:24 Vernetzung von Medizinprodukten im OP - rechtliche Aspekte
Helena Bebert, Augsburg
16:24-16:42 Wie kommt es beim Anwender an?
A. Schneider, Midnchen
16:42-17:00 Die Sicht der Industrie
K. Irion, Tuttlingen
17:00-17:30 Panel Diskussion
156:30-17:30 | Hands-on-Kurs Il Skills Lab
Leitung: S. B. Reiser, S. Koller, Tereza Baude, Alissa Jell, Mtinchen
Es sind 8 Ubungsplétze vorgesehen:
Gastroskopie
Koloskopie
Cholezystektomie
Konventionelle und laparoskopische Nahtibungen
Waéhrend der gesamten Veranstaltung kann das ,Skills Lab“ der Chirurgischen
Klinik genutzt werden.
Basismodule erlauben die Durchfiihrung chirurgischer Techniken wie z. B. Ge-
websdissektion, Nahen, usw. Am Operationsphantom ELITE® kdnnen unter-
schiedliche Eingriffe wie z. B. die Cholezystektomie oder Appendektomie durch-
gefihrt werden.
An VR-Trainern besteht die Mdglichkeit, den Stand der heutigen Trainingsmdg-
lichkeiten in der Virtuellen Realitdt am Beispiel der flexiblen Endoskopie (Gas-
troskopie, Koloskopie) und der laparoskopischen Chirurgie (Cholezystektomie)
zu erleben.
Die Teilnahme ist in der Tagungsgebuhr enthalten. Aufgrund der hohen Nachfra-
ge ist jedoch eine Voranmeldung sinnvoll.
ab 17:30 Get together Foyer
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07:30 - 09:00 Prasidiumssitzung Horsaal C
09:00-10:30 | Simulation, Training und Ausbildung Hoérsaal B
Vorsitz:  J. Schipper, Disseldorf
G. Eggers, Weinheim
09:00-09:30 State-of-the-art Vortrag: Simulation und Training in der chirurgischen Aus-
bildung - aktueller Stand und kiinftige Erwartungen
D. Wilhelm, Miinchen
09:30-09:50 Konzeption einer Kommunikationsarchitektur fiir ein OP-Instrumen-
tentisch-Simulationssystem
B. Glaser, T. Schellenberg, T. Neumuth, Leipzig
09:50-10:10  Aktivitatssimulation am anthropomorphen Kopfmodell zur Demonstration
der Methode der Intraoperativen Optischen Bildgebung in der Neurochi-
rurgie
Julia KuB, M. Pyka, S. Walz, T. Meyer, M. Oelschldgel, S. B. Sobottka, M.
Kirsch, Ute Morgenstern, Dresden
10:10-10:30 Entwicklung einer vollsynthetischen Tonmudulation zum Audiofeedback
beim kontinuierlichen Neuromonitoring (c-IONM)
F. Rieber', Eda Tanay', W. Lamadé?; 'Stuttgart, 2Uberlingen
09:00-10:30 | Poster Session Hoérsaal C
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Vorsitz:  T. Klenzner, Disseldorf
M. Gessat, Heerbrugg

Evaluation of video conferencing signal speed between Germany and Nor-
way: early results

N. Kohn', P. J. Reynisson?, A. Schneider’, H. FeuBner’, T. Lango?® 'Miinchen,
2Trondheim

Audiofeedback zur EMG-Darstellung beim kontinuierlichen intraoperati-
ven Neuromonitoring (c-IONM) des N. laryngeus recurrens
F. Rieber, W. Lamadé, Uberlingen

Unterschiede in der Nervenleitgeschwindigkeit des Nervus laryngeus
recurrens und des Nervus vagus
T. Tuncer, Ester Lauzana, Isra Rashid, W. Lamade, Uberlingen

Vergleich drei verschiedener Neuromonitoring-Gerate fiir chirurgische
Eingriffe an der Schilddriise
Ester Lauzana, Isra Rashid, T. Tuncer, W. Lamadé, Uberlingen
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| 09:00-10:30 | Live-Demo aus dem OP Hoérsaal D

Technische Leitung: A. Schneider, M(inchen
Moderation: S. B. Reiser, Miinchen

10:30-11:00 Pause und Besuch der Industrieausstellung

11:00-12:30 | Instrumentenentwicklung | Horsaal B
Vorsitz:  C. Bulitta, Amberg-Weiden

A. Schlaefer, Hamburg

11:00-11:15 Methoden und erste Ergebnisse der mikrobiologischen Belastung von
nicht steril zur Anwendung kommenden Medizinprodukten im OP
S. Buhl, B. RuBwurm, C. Bulitta, Weiden i. d. OPf.

11:15-11:30 Hygiene und Medizintechnik — Herausforderungen im Hybrid-OP und der
computerunterstiitzten Chirurgie
B. RuBwurm, S. Buhl, F. Magerl, C. Bulitta, Weiden i. d. OPf.

11:30-11:45 Einfluss und Messung von Vibrationen fiir die automatisierte Endoskop-
filhrung
A. Bihlmaier, H. Wérn, Karlsruhe

11:45-12:00 Flex®-ein neuartiges flexibel-endoskopisches Operationssystem fiir die
transorale Chirurgie im Kopf-Hals-Bereich
D. T. Friedrich, T. K. Hoffmann, M. O. Scheithauer, P. J. Schuler, Ulm

12:00-12:15 Entwicklung eines Zangeninstruments mit gleitgefiihrten Betdtigungssei-
len fiir die Laparoskopie
J.-H. Borchard’, E. Dahl’, M. Gieseke', C. Nélke', S, Kaierle', M. Lambertz?, F.
Wehrheim?, L. A. Kahrs', T. Ortmaier'; "Hannover, 2Knittlingen

12:15-12:30 Entwicklung eines Griffstiicks zur Riickkopplung von Greifkréaften fiir eine

Schnittstelle zur Steuerung minimalinvasiver Operationen
J. Hergenhan', C. Klotz', N. Kohn?, S. Koller?, H. FeuBBner?, H. Wérn'; 'Karlsru-
he, 2Miinchen
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11:00-12:30 | Sonderforschungsbereich 125 Cognition-Guided Hoérssal C
Surgery
Vorsitz:  H. FeuBner, Minchen
M. Kleemann, Libeck
11:00-11:15  Uberblick und Status
B. Miiller, Heidelberg
11:15-11:30 Wissensbasis
A. Rettinger, Karlsruhe
11:30-11:45 Datenmanagement und Datenschutz
A. Fetzer, Heidelberg
11:45-12:00 Radiologische Plattform
L. Grenacher, Heidelberg
12:00-12:15 Use Case Herzchirurgie
Sandy Engelhardt, N. Zimmermann, Heidelberg
12:15-12:30 Use Case Viszeralchirurgie
H. Kenngott, Heidelberg
| 11:00-12:30 | Karriere in der Industrie Hérsaal D
Vorsitz:  C. Schilételburg, Frankfurt/Main
C. Hansen, Magdeburg
11:00-11:18 KARL STORZ Endoskope — Mehr als sechs Jahrzehnte Tradition & Inno-
vation
J. Fallert, Tuttlingen
11:18-11:36  OP-Saal der Zukunft -- Karriere bei TRUMPF
Melanie Lutz, Puchheim
11:36-11:54  Brainlab: 25 years - still passionate, still curious
A. Druse, Feldkirchen
11:54-12:12  Medizinrobotik bei KUKA
C. von Tiesenhausen, Augsburg
12:12-12:30 Medizintechnik bei Fraunhofer: Eine Briicke zwischen Forschung und
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Industrie
T. Wittenberg, Erlangen
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[ 11:00-12:30 | Workshop IV: DaVinci Pavillon

Leitung: H. Kubler, Minchen

Es sind bis zu 6 Teilnehmer méglich.

Voranmeldung erbeten.

Treffen um 11:00 Uhr mit PD Dr. Kuibler im Vorraum des Hérsaals Pavillon.
Von dort aus Fiihrung in den Urologischen OP.

12:30-13:30 Pause und Besuch der Industrieausstellung Foyer

| 13:30-15:00 | Instrumentenentwicklung Il und Implantate | Hoérsaal B |

13:30-13:45

13:45-14:00

14:00-14:15

14:15-14:30

14:30-14:45

14:45-15:00

Vorsitz: ~ W. Lamadé, Uberlingen
A. Nabavi, Kiel

Flexibles Instrument fiir die minimaltraumatische Chirurgie, hergestellt
mittels Rapid-Prototyping Technologien
J. Mintenbeck, M. Siegfahrt, J. Raczkowsky, H. Wérn, Karlsruhe

Entwicklung eines Endoskophalters fiir Kopf-Hals-chirurgische Eingriffe
Julia Kristin', R. Geiger?, A. Kolmer?, P. Kraus?, T. Klenzner'; 'Diisseldorf,
2Barbing

Analyse der Anforderungen an Formsensoren zur Verwendung in der
minimal-invasiven Chirurgie

Hendrikje Pauer', H. Kenngott?, C. Ledermann’, W. Tuschmann’, H. Wérn’;
'Karlsruhe, ?Heidelberg

Untersuchungen zur haptischen Riickkopplung in der laparoskopischen
Chirurgie anhand einer Modellversuchsreihe

Rebekka Schirren’, S. Koller', S. Spiegel’, S. B. Reiser’, E. Krampe?, A. Schnei-
der’, E. Wintermantel?, H. FeuBner'; "Miinchen, 2Garching

Design-Empfehlungen fiir eine standardisierte, extracochleare Implantat-
Insertionstool-Schnittstelle in der minimal-invasiven Cochlea-Implantat-
Chirurgie

T. S. Rau, M. Kluge, J.-P. Kobler, T. Lenarz, O. Majdani, Hannover

Ein Beitrag zur Etablierung navigationsgestiitzter Insertionsversuche von
Cochlea-Implantat-Elektroden mit Kraftmessung

Silke Hlgl, J. Lexow, Lenka Harbach, Franziska Eckardt, O. Majdani, T. S. Rau,
Hannover
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| 13:30-15:00 | CTAC I: Mechatronische Assistenzsysteme Horssal C
Vorsitz:  A. Heiligensetzer, Regensburg
N. Kohn, Miinchen
13:30-13:43  Multi Arm Snake-Like Robot Kinematics
D. Roppenecker, Garching
13:43-13:56  Ansteuerungskonzept eines Single-Port-Roboters
M.Tréger, Garching
13:56-14:09 Manipulatorsynthese fiir Single-Port-Systeme
G. Horst, Garching
14:09-14:22 Faseroptisches Sensorsystem zur Erfassung von Haptik und Form von
flexiblen minimal-invasiven Instrumenten
C. Ledermann, Karlsruhe
14:22-14:35 Experimentelle Sigmaresektion
S. B. Reiser, Miinchen
14:35-14:50 Erfahrungen mit SoloAssist und Einstein
A. Heiligensetzer, Regensburg
14:50-15:00 Schnittstellenproblematik: Mono oder Duo
N. Kohn, Mtinchen
13:30-15:00 | Ausgriinden aus der Forschung Hérsaal D
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Vorsitz: ~ S. Weber, Bern
A. Schneider, Miinchen

Was tun mit meinen Forschungsergebnissen? Der Uberfiihrung neuartiger For-
schungsanséatze in die Anwendung und darlber hinaus in eine kommerzielle
Verwertung wird eine immer gréBere gesellschaftliche Bedeutung beigemessen.
Technologietransfer ist aber insbesondere in der Medizin eine Herausforderung.
Regulatorische Hurden muissen genommen und Nachweise zu klinischer Ef-
fizienz und Sicherheit neuer Medizinprodukte erbracht werden, um neuartige
Medizinprodukte zu entwickeln und auf den Markt zu bringen. Insbesondere
im weltweiten Markt der computer- und robotergestutzten Medizin agieren
eine Reihe erfolgreicher hochinnovativer Start-Up’s und Jungfirmen aus dem
deutschsprachigen Raum. In dieser Session mdchten wir einige dieser Firmen
sowie die Personlichkeiten dahinter vorstellen, was sie antreibt und welche per-
sonliche Entwicklung sie auf ihnrem Weg als Forscher, Griinder und Geschéfts-
fihrer gemacht haben.
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13:30-13:45 J. Traub, CEO SurgicEye, Miinchen

13:45-14:00 M. Peterhans, CEO CAScination AG, Bern

14:00-14:15 T. Kriiger, CEO Fiagon AG, Berlin

14:15-14:30 F. Bender, CEO piur imaging, Diisseldorf

14:30-15:00 Panel Diskussion

13:30-15:00 | OP-Hospitation Pavillon
Leitung: Margit Bauer, Miinchen
Die Teilnehmer treffen sich um 13:30 Uhr im Vorraum des Hdérsaals Pavillon.
Nach einer Einfihrung in die Verhaltensweisen in einem chirurgischen Opera-
tionssaal werden die Teilnehmer in Gruppen von 2-3 Personen in den OP ihrer
Wahl begleitet und kénnen dort einzelne Eingriffe miterleben.
Achtung: Unbedingt Voranmeldung erforderlich! Begrenzte Anzahl an Platzen.
Die Verteilung erfolgt nach dem Zeitpunkt der Anmeldung. Die Teilnahme ist in
der Tagungsgebuhr enthalten.

13:30-15:00 | Hands-on-Kurs llI Skills Lab

Leitung: S. B. Reiser, Tereza Baude, Eva Kemen, Alissa Jell, Miinchen

Es sind 8 Ubungsplétze vorgesehen:
Gastroskopie
Koloskopie
Cholezystektomie
Konventionelle und laparoskopische Nahtiibungen

Wahrend der gesamten Veranstaltung kann das ,,Skills Lab“ der Chirurgischen
Klinik genutzt werden.

Basismodule erlauben die Durchfiihrung chirurgischer Techniken wie z. B. Ge-
websdissektion, Nahen, usw. Am Operationsphantom ELITE® kdnnen unter-
schiedliche Eingriffe wie z. B. die Cholezystektomie oder Appendektomie durch-
gefuihrt werden.

An VR-Trainern besteht die Mdglichkeit, den Stand der heutigen Trainingsmog-
lichkeiten in der Virtuellen Realitdt am Beispiel der flexiblen Endoskopie (Gas-
troskopie, Koloskopie) und der laparoskopischen Chirurgie (Cholezystektomie)
zu erleben.

Die Teilnahme ist in der Tagungsgebihr enthalten. Aufgrund der hohen Nachfra-
ge ist jedoch eine Voranmeldung sinnvoll.
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15:00-15:30 Pause und Besuch der Industrieausstellung Foyer

| 15:30-17:30 |Session of Excellence | HbrssaIBl

Vorsitz:  O. Burgert, Reutlingen
S. Weber, Bern

15:30-15:50 Evaluation von minimal-invasiven multi-port Zugéngen der Otobasis am
humanen Schédelpraparat
I. Stenin’, S. Hansen', Maria Nau-Hermes?, W. El-Hakimi®, Meike Becker?,
Judith Bevermann?, T. Klenzner', J. Schipper’; 'Disseldorf, 2Aachen, *Darm-
stadt

15:50-16:10 Testsystem zur Erzeugung von kiinstlichen Rauch- und Nebelpartikeln
fiir die Entwicklung von Bildoptimierungs-Algorithmen in der minimal-
invasiven Chirurgie
M. Kranzfelder', Marita Falkinger’, D. Wilhelm', W. Endress?, A. Schneider’, H.
FeuBner’; "Mtinchen, ?Villingen-Schwenningen

16:10-16:30 Optische Stabilisierung beim Laserabtrag in der handgefiihrten Kranioto-
mie
A. Kuleshow, T. Bergen, T. Wittenberg, C. Miinzenmayer, Erlangen

16:30-16:50 Entwicklung und Evaluation eines automatisierten Priifverfahrens zur
Kalibrierung und Optimierung eines Lokalisierungssystems mittels opti-
schem Tracking
G. Han, T. Noelle, Susanne Meindl, E. Wintermantel, Gudrun Klinker, Garching

16:50-17:10  Aktive Prozesssteuerung im chirurgischen Cockpit: Chancen und Risiken
aus der Perspektive der HNO-Chirurgie
G. StrauB, Iris Gollnick, Leipzig

17:10-17:30 Adaption of the DLR MIROLab System’s Kinematics to Surgical Table
Based Patient Repositioning in Minimally Invasive Surgery
F. Steidle, Anja Hellings, J. Klodmann, C. Schlenk, S. Tarassenko, Oberpfaffen-
hofen

| 15:30-17:30 | CTAC II: Visualisierung und Navigation Horsaal C

Vorsitzz: M. Kleemann, Libeck
M. Magg, Miinchen

15:30-15:45 Stereoskopische Verfahren
B. Jensen, Garching
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15:45-16:05  Strukturiertes Licht
P. Rentschler, Miinchen
16:05-16:25 ToF und andere Verfahren
C. Schaller, Erlangen
16:25-16:40 Fiber Braggs
D. Wilhelm, Miinchen
16:40-16:55 Eyetracking
M. Magg, Miinchen
16:55-17:15 Libecker Lebernavigation
M. Kleemann, Libeck
17:15-17:30  Blickpunkt unterstiitzte Kamerafiihrung
Margit Bauer, Minchen
15:30-17:30 | Forschungsférderung Hérsaal D
Vorsitz:  R. Fahlbusch, Hannover
H. FeuBner, Miinchen
15:30-15:50 Foérderung durch die DFG
Sybille Ziegler, Miinchen
15:50-16:10 BMBF-Forderung Gesundheitswirtschaft
M. Henke, Berlin
16:10-16:30 Forderungsmoglichkeiten im Rahmen des Programms Horizon 2020
lana Buch, Miinchen
16:30-16:50 Zentrales Innovationsprogramm Mittelstand (ZIM) des Bundesministeri-
ums fiir Wirtschaft und Technologie (BMWi)
Ulrike Schinemann, Berlin
16:50-17:10 Forum MedTech Pharma: Netzwerk fiir Innovationen
T. Feigl, Nirnberg
17:10-17:30 Wege in die Forschung: Von der Promotion zum Postdoc

Christiane Haupt, Minchen
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| 15:30-17:00 | Hands-on-Kurs IV Skills Lab
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17:30-18:15

18:15-18:45

Leitung: S. B. Reiser, Tereza Baude, Eva Kemen, Alissa Jell, Miinchen

Es sind 8 Ubungsplatze vorgesehen:
Gastroskopie
Koloskopie
Cholezystektomie
Konventionelle und laparoskopische Nahtiibungen

Wahrend der gesamten Veranstaltung kann das ,,Skills Lab“ der Chirurgischen
Klinik genutzt werden.

Basismodule erlauben die Durchfiihrung chirurgischer Techniken wie z. B.
Gewebsdissektion, Nahen, usw. Am Operationsphantom ELITE® kdnnen un-
terschiedliche Eingriffe wie z. B. die Cholezystektomie oder Appendektomie
durchgefihrt werden.

An VR-Trainern besteht die Mdglichkeit, den Stand der heutigen Trainingsmog-
lichkeiten in der Virtuellen Realitdt am Beispiel der flexiblen Endoskopie (Gas-
troskopie, Koloskopie) und der laparoskopischen Chirurgie (Cholezystektomie)
zu erleben.

Die Teilnahme ist in der Tagungsgebuihr enthalten. Aufgrund der hohen Nachfra-
ge ist jedoch eine Voranmeldung sinnvoll.

Verleihung der Ehrenmitgliedschaft der CURAC Horsaal B

an Prof. Dr. Rudolf Fahlbusch

Vorsitz: B. Preim, Magdeburg
R. Kikinis, Boston

Laudatio
A. Nabavi, Kiel

Festvortrag

Interdisziplindre Entwicklung der bildgestiitzten Therapie am Beispiel der
Hirntumore

R. Fahlbusch, Hannover

Mitgliederversammlung der CURAC Horsaal C

ab 19:30 Festabend im Michaeligarten
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| 09:00-10:30

| Patientenmodelle und Workflow | Horsaal B

09:00-09:18

09:18-09:36

09:36-09:54

09:54-10:12

10:12-10:30

Vorsitz: T. Neumuth, Leipzig
O. Majdani, Hannover

Aggregation patientenspezifischer Informationen zur Unterstiitzung der
onkologischen Hals-, Nasen-, Ohren Chirurgie
J. Meier, A. Boehm, S. Vinz, T. Neumuth, Leipzig

Integration einer Biomechanischen Simulation zur Unterstiitzung von
Mitralklappen-Rekonstruktionen in ein Wissensbasiertes Assistenzsys-
tem

N. Schoch’, Sandy Engelhardt’, N. Zimmermann', Stefanie Speidel?, R. De
Simone’, I. Wolf'?, V. Heuveline'; 'Heidelberg, *Karlsruhe, *Mannheim

Challenges in Collecting Patient Characteristics for Analysis using Linked
Data

B. Kédmpgen, K. Mérz, M. Hafezi, A. Adler, P. Philipp, S. Zelzer, A. Saffari, M.
Nolden, A. Mehrabi, Lena Maier-Hein, A. Rettinger, Heidelberg

Workflow Analysis for Interventional Neuroradiology using Frequent
Pattern Mining
Antje Hibler, C. Hansen, O. Beuing, M. Skalej, B. Preim, Magdeburg

Erkennung und Analyse des chirurgischen Workflows zur Unterstiitzung
menschlicher und robotischer OP-Assistenten
R. Stauder, Miinchen

09:00-10:30

CTAC llIl: Kooperierende Systeme Horsaal C

09:00-09:15

09:15-09:30

09:30-09:45

09:45-10:00

Vorsitz:  H. Kenngott, Heidelberg
A. Schneider, Miinchen

Selbstausrichtender Monitor
Y. Hafner, Miinchen

Situationsabhangige Steuerung von roboterassistierten Interventionen
J. Raczkowsky, Karlsruhe

Eyetracking-basierte Kamerafiihrung
M. Magg, Miinchen

iPad als zentrales Steuerelement fiir den integrierten OP
A. Schneider, Miinchen
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10:00-10:15

10:15-10:30

Kognitives System in der Chirurgie: Vision nach Ressourcen
H. Kenngott, Heidelberg

Instrumentenwechsler
S. Koller, Miinchen

10:30-11:00 Pause und Besuch der Industrieausstellung

11:00-12.00 | Patientenmodelle und Workflow I Hdérsaal B
Vorsitz:  W. Freysinger, Innsbruck

S. Zachow, Berlin

11:00-11:20 Design and Implementation of a Task Manager Prototype for the Operati-
on Room
M. Wiemuth, O. Burgert, Reutlingen

11:20-11:40 Probabilistische Echtzeit-Situationserkennung im Operationssaal am
Beispiel von OP:Sense
Luzie Schreiter’, Lisa Senger?, T. Beyl', E. Berghdfer?, J. Raczkowsky’, H.
Wérn'; 'Karlsruhe, 2Bremen

11:40-12:00 Klinische Anwendung der sensor-basierten Workflow-Erkennung am
Beispiel der laparoskopischen Cholezystektomie
M. Kranzfelder, A. Schneider, A. Fiolka, T. Vogel, D. Wilhelm, H. FeuBner,
Minchen

11:00-12:00 | CTAC IV: Sensorik und aktive Implantate Hérsaal C
Vorsitz:  W. Lamadé, Uberlingen

S. Koller, Miinchen

11:00-11:15 Mobile, nicht-invasive Sensorik in der Medizin
R. Diemer, Miinchen

11:15-11:30  Antirefluximplantat
Margit Bauer, Miinchen

11:30-11:45 Taktile Kette
S. Spiegel, S. Koller, Miinchen

11:30-11:45  Circadiane Osophagusmotilititsdiagnostik
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12:00-13:00 Preisverleihungen Horsaal B

Vorsitz:  H. FeuBner, Minchen
C. von Tiesenhauen, Augsburg

Verleihung des Best Paper Awards
gestiftet von KUKA, Uberreichung durch Dr. C. von Tiesenhausen, Augsburg

Verleihung der Mobilitdtsstipendien
B. Preim, Magdeburg
A. Nabavi, Kiel

Ankiindigung der CURAC 2015
H. K. Hahn, Bremen

Verabschiedung der Teilnehmer Horsaal B
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Vorsitzende und Autoren

Adler, Andreas
Karlsruher Institut fiir Technologie (KIT), Karlsruhe, Deutschland

Adler, Simon
Fraunhofer-Institut fir Fabrikbetrieb und -automatisierung IFF, Magdeburg,
Deutschland

Baude, Tereza
Klinikum rechts der Isar der Technischen Universitat Miinchen, Forschungsgrup-
pe MITI, Minchen, Deutschland

Bauer, Margit
Klinikum rechts der Isar der Technischen Universitat Miinchen, Chirurgische
Klinik und Poliklinik, Miinchen, Deutschland

Bebert, Helena
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Festabend
Freitag, 12. September 2014 ab 19:30 Uhr

Restaurant Michaeligarten
FeichtstraBe 10, 81735 Munchen

Das gemutlich-elegante Lokal liegt malerisch im Ostpark an einem groBe Weiher und ist an diesem
Abend exklusiv fur die CURAC reserviert.

Ob im Sonnenschein oder in der Abendddmmerung: Drinnen oder drauBen im typischen bayeri-

schen Biergarten eine unvergleichliche Atmosphére.

U]

/.

- —
1209 © Opensireettlap contributors.Tis: CC-8Y-54 20

Der Michaeligarten ist in ca. 6 Minuten vom Kongressort (U5 Richtung Neuperlach Siid) zu errei-
chen (Haltestelle Michaelibad).

Eine verbindliche Anmeldung ist unbedingt erforderlich. Es wird pro Person ein Kostenbeitrag in

Héhe von € 30 erhoben.
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Raumubersicht

Horsaal A

(ungenutzt)

Eingang
Zugang Il
Einsteinstrae

- Ausstellerflache
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Anreise

Vom Flughafen Miinchen zum Klinikum
per S-Bahn und U-Bahn

Der Flughafen Franz-Josef-StrauB3 liegt ca. 30 km
auBerhalb der Stadt Miinchen.

Um vom Flughafen zum Klinikum zu kommen,
folgen Sie der Beschilderung im Hauptterminal in
Richtung ~ S-Bahn  (Alternativ:  Taxifahrt;
Fahrtkosten ca. 50 Euro; Fahrtdauer ca. 45
Minuten). Vor Betreten des S-Bahn-Bereichs
missen Sie sich einen giltigen Fahrausweis
kaufen und entwerten. Nehmen Sie die Linie S8
in Richtung Minchen und fahren ca. 30 Minuten
bis zur Haltestelle Ostbahnhof. Steigen Sie dort
um in die U-Bahn Linie U5 Richtung Laimer Platz
und fahren Sie eine Station bis zum Max-Weber-
Platz. Folgen Sie von hier dem Wegweiser "MRI"
in die Ismaninger Stral3e.

50

Vom Hauptbahnhof zum Klinikum
per U-Bahn

Folgen Sie der Beschilderung zu den U-Bahn-
Linien U4 und U5. Vor Betreten des U-Bahn-
Bereichs missen Sie sich einen giiltigen
Fahrausweis kaufen und entwerten. Nehmen Sie
die Rolltreppe zum Bahnsteig "U4 Arabellapark /
U5 Neuperlach" und fahren mit der U4 oder U5
vier Haltestellen bis zum Max-Weber-Platz.
Folgen Sie von hier dem Wegweiser "MRI" in die
Ismaninger StraRe.

Anfahrt mit dem Auto

Falls Sie mit dem Auto anreisen, bedenken Sie,
dass Sie im Berufsverkehr mit ca. einer Stunde
Fahrzeit vom Stadtrand bis zur Innenstadt
rechnen missen und die Parksituation in der
Umgebung des Klinikums sehr angespannt ist.



S- und U-Bahn Plan
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Sponsoren

Platin Sponsor

Trumpt
Medical
Avssteller |

#BrAINLAB  STORZ

° 5 KARL STORZ— ENDOSKOPE
atraGsys

ARRI"™

MEDICAL

MED‘JEL



Sponsoren

Die Mitgliedsunternehmen der ,,Freiwilligen Selbstkontrolle fiir die Arzneimittelindustrie (FSA) e.V.”
haben zur Schaffung von mehr Transparenz den FSA-Kodex enger gefasst.

Zukinftig sind Kongressveranstalter verpflichtet, potentielle Teilnehmer von Kongressen bereits
im Vorfeld der Veranstaltung Uber Umfang und Bedingungen der Unterstiitzung der Arzneimittelin-
dustrie zu informieren. Dieser Verpflichtung kommen wir nach und informieren Sie Uber die Hohe
des Sponsorings der beteiligten Unternehmen:

KUKA Laboratories GmbH (Platinsponsor, Industriestand) 4.900 EUR + Sachleistungen, TRUMPF
Medizin Systeme GmbH & Co. KG (Goldsponsor, Industriestand) 6.100 EUR, AKTORmed GmbH
(Industriestand) 1.800 EUR, NDI Europe GmbH (Industriestand) 1.800 EUR, Brainlab AG (Indus-
triestand) 1.200 EUR, KARL STORZ GmbH & Co. KG (Industriestand) 900 EUR, Atracsys LLC
(Industriestand) 900EUR, Arnold & Richter Cine Technik GmbH & Co. Betriebs KG (Industriestand,
Start-Up) 500 EUR, MED-EL Elektromedizinische Gerate GmbH 500 EUR
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Anmeldeformular
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CLrgac

MLINCHEN

Anmeldung zur
13. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft fur Computer-
und Roboterassistierte Chirurgie in Miinchen,
11. - 13. September 2014

Hiermit melde ich mich fir die CURAC 2014 verbindlich an.

Titel Name Vorname
Institution

StraRe Stadt

PLZ Land

E-Mail

Konferenzgebiihren (vitte ankreuzen):

[ Normalpreis € 160
[] Mitglieder der CURAC und CTAC € 80
[] Studenten (Nachweis erforderlich) € 30
[ Tageskarte € 100
[] Tageskarte fiir Mitglieder der CURAC und CTAC € 60
[] Tageskarte fur Studenten (Nachweis erforderlich) € 20
[] Festabend (Michaeligarten, 12.09.) € 30

Bitte senden Sie die ausgefillte Anmeldung bis zum 31.08.14 an:
E-Mail: sabrina.stoeppke@tum.de
Fax: +49 89 4140 6030
Zur Zahlung der Konferenzgebiihren nutzen Sie bitte folgende Bankverbindung:

Klinikum rechts der Isar

Bayerische Landesbank

IBAN: DE82 7005 0000 0000 0202 72 BIC: BYLA DEMM

Verwendungszweck (bitte unbedingt angeben): 8810001547 Vorname Name Institution
Bei einer Anmeldung nach dem 31.08.14 ist nur noch Barzahlung vor Ort méglich.
In diesem Fall erhohen sich die Gebiihren um € 20.

Organisation

Prof. Dr. Hubertus FeuBner
Forschungsgruppe MITI

Chirurgische Klinik und Poliklinik
Klinikum r_echts der !sar EEE

der Tephnlschen Universitat Miinchen
WWW.CUrac.org e
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TRUMPF

reis
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TruConnect

Gestalten Sie die Zusammenarbeit im OP so effektiv und
einfach wie nie zuvor: Mit TruConnect steuern Sie integrierte
Gerate komfortabel, sicher und intuitiv per Touchscreen —
vom TRUMPF Tisch bis zur Musik. Innovationen wie Realtime-
Objektlokalisierung, Touch-and-Move-Technologie und ein
flexibles App-Konzept machen Ihren OP-Trakt fit fir die Zukunft.

Erleben Sie TruConnect auf www.trumpf-med.com/truconnect



	Programmheft2014_CURAC_for_Download_Seite1
	Anzeige KUKA_low
	Programmheft2014_CURAC_for_Download_Fließtext_neu
	Anzeige TRUMPF_low

