
19. Jahrestagung der 
Deutschen Gesellschaft 
für Computer- und 
Roboterassistierte 
Chirurgie e.V.

Tagungsband
Herausgeber:

Alexander Schlaefer, 
Technische Universität Hamburg



CURAC 2020

Tagungsband

19. Jahrestagung der 
Deutschen Gesellschaft 
für Computer- und 
Roboterassistierte 
Chirurgie e.V.

17. – 19. September 2020, Hamburg



Impressum

Herausgeber:

Alexander Schlaefer, Technische Universität Hamburg

Technische Universität Hamburg

Institut für Medizintechnische und Intelligente Systeme

Am Schwarzenberg-Campus 3

21073 Hamburg

Redaktion:

Alexander Schlaefer

Marcel Bengs

Mareike Wendebourg

Grafik: 

Alexander Schlaefer

III



Gesellschaft

Deutsche Gesellschaft für die Computer- und Roboterassistierte Chirurgie e.V.

CURAC Geschäftsstelle

Albstraße 45

70597 Stuttgart

Ansprechpartnerin: Frau Gabriele Schäfer

Tel.: +49 711 76 54 219

E-Mail: geschaeftsstelle@curac.org

www.curac.org

Vorstand

Präsident:

Prof. Dr.-Ing. Stefan Weber

Informatik, Bern

Vizepräsident für Forschung:

Prof. Dr. med. Hubertus Feußner

Chirurgie, München

Vizepräsident für Öffentlichkeitsarbeit:

Prof. Dr. med. Thomas Klenzner

HNO, Düsseldorf

Schriftführer:

Jun.-Prof. Dr. Christian Hansen

Informatik, Magdeburg

Schatzmeister:

Prof. Dr.-Ing. Oliver Burgert

Informatik, Reutlingen

Past-Präsident:

Professor Dr. med. Arya Nabavi MaHM

Neurochirurgie, Hannover

Ehrenpräsident:

Prof. Dr. med. Dr. h. c. mult. Madjid Samii

Neurochirurgie Hannover

Ehrenmitglieder:

Prof. Dr. Ron Kikinis

Briham and Women’s Hospital Boston

Prof. Dr. med. Rudolf Fahlbusch

Neurochirurgie Hannover

IV



Tagungspräsident

Alexander Schlaefer

Vorsitzender des Programmkomitees

Alexander Schlaefer

Programmkomitee

Christian Betz, Hamburg

Oliver Burgert, Reutlingen

Claire Chalopin, Leipzig

Matias de la Fuente Klein, Aachen

Georg Eggers, Heidelberg

Floris Ernst, Lübeck

Rudolf Fahlbusch, Hannover

Hubertus Feußner, München

Wolfgang Freysinger, Innsbruck

Bergita Ganse, Manchester

Nils Gessert, Hamburg

Horst Hahn, Bremen

Christian Hansen, Magdeburg

Svenja Ipsen, Lübeck

Lüder Kahrs, Toronto

Thomas Klenzner, Düsseldorf

Wolfram Lamadé, Überlingen

Matthias Lutz, Lübeck

Weitere Gutachter

Lennart Bargsten, Hamburg

Marcel Bengs, Hamburg

Stefan Gerlach, Hamburg

Martin Gromniak, Hamburg

Franziska Mathis-Ullrich, Karlsruhe

Jürgen Meixensberger, Leipzig

Arya Nabavi, Hannover

Thomas Neumuth, Leipzig

Christopher Nimsky, Marburg

Tobias Ortmaier, Hannover

Bernhard Preim, Magdeburg

Jörg Raczkowsky, Karlsruhe

Sylvia Saalfeld, Magdeburg

Alexander Schlaefer, Hamburg

Armin Schneider, München

Patrick Schuler, Ulm

Barbara Seeliger, Strasburg

Stefanie Speidel, Dresden

Simon Sündermann, Berlin

Stefan Weber, Bern

Dirk Wilhelm, München

Thomas Wittenberg, Erlangen

Stefan Zachow, Berlin

Sarah Latus, Hamburg

Maximilian Neidhardt, Hamburg

Johanna Sprenger, Hamburg 

Mareike Wendebourg, Hambur

V



Vorwort

Liebe Teilnehmerinnen und Teilnehmer der Jahrestagung, 

liebe CURAC Mitgliederinnen und Mitglieder, 

liebe Kolleginnen und Kollegen,

die Deutsche Gesellschaft für Computer- und Roboterassistierte Chirurgie freut sich, auch in 

diesem schwierigen Jahr 2020 mit ihrer Jahrestagung bereits zum 19. Mal eine Plattform für 

den interdisziplinären Austausch zwischen Interessierten aus Medizin, Informatik und 

Ingenieurwissenschaften bieten zu können.

Die Erwartungen an aktuelle technologische Entwicklungen und besonders an Methoden der 

künstlichen Intelligenz und der Robotik sowie an ihren Nutzen für die Medizin sind sehr 

groß. Daher ist es wichtig, dass auch die diesjährige Tagung Raum für konstruktive und 

spannende Diskussionen zu diesen Themen bietet – über die Fachdisziplinen hinweg von der 

Grundlagenforschung bis zur klinischen Anwendung. Das Interesse daran zeigt sich an der 

großen Zahl wissenschaftlicher Beiträge, die das Spektrum von chirurgischen und 

interventionellen Assistenzsystemen bis zu Methoden des maschinellen Lernens abdecken.

Im Rahmen des Hauptvortrages freuen wir uns auf Denkanstöße von Prof. Klaus Püschel, der 

als Leiter des Institutes für Rechts-medizin am Universitätsklinikum Hamburg-Eppendorf 

einen Forschungsschwerpunkt in der forensischen Bildgebung hat und uns aufzeigt, wie wir 

auch von den Toten lernen können. 

Besonderer Dank gebührt erneut der Sektion für minimal-invasive Computer- und Telematik 

assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft für Chirurgie (CTAC) und vor allem Prof. 

Hubertus Feußner für die Abrundung des Programms mit zwei interessanten Sitzungen am 

Samstag, die auch die Herausforderungen der neuen Europäischen Medizinprodukterichtlinie 

beleuchten.

Herzlich bedanken möchten wir uns darüber hinaus auch bei allen Autorinnen und Autoren, 

bei allen Vortragenden, bei den Mitgliedern des Programmkomitees, beim gesamten Organi-

sationsteam, bei unseren Partnern im gemeinsam von TUHH und UKE getragenen 

Forschungszentrum Medizintechnik Hamburg und vor allem bei unseren Sponsoren, deren 

Engagement die CURAC Jahrestagung erst möglich macht.

Das Format der diesjährigen Tagung zeigt, dass wir als Gesellschaft flexibel und offen für 

neue Ideen sind. Auch wenn wir nur einer begrenzten Personenzahl einen Platz im Hörsaal 

bei uns auf dem Campus der TUHH anbieten können, möchten wir Sie nicht nur herzlich 

einladen, dabei zu sein, sondern auch ermuntern, mitzumachen: risikoarm und ganz 

unabhängig vom Standort können Sie den Vorträgen folgen und durch Ihre Fragen die 

Diskussion bereichern!

Prof. Dr.-Ing. 

Alexander Schlaefer

Tagungsleitung

Prof. Dr.-Ing.

Stefan Weber

Präsident der CURAC
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Information zu den Beitragsformen

Die Beiträge der CURAC 2020 unterteilen sich in Full Paper und Extended Abstracts. Nur 

die Full Paper Beiträge werden in der Zeitschrift Current Directions in Biomedical 
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diese Beiträge einen direkten Verweis auf den online verfügbaren Artikel. 
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Die 19. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft für Computer- und Roboterassistierte 
Chirurgie in Hamburg ist das deutschsprachige Forum für den Austausch aktueller 
Methoden, Ergebnisse und Erkenntnisse in der computer- und roboterassistierten Chirurgie. 

Dieser Band umfasst die wissenschaftlichen Beiträge, die im Rahmen dieser Tagung 
präsentiert wurden.


