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Vorwort

Liebe Teilnehmerinnen und Teilnehmer der Jahrestagung,
liebe CURAC Mitgliederinnen und Mitglieder,
liebe Kolleginnen und Kollegen,

die Deutsche Gesellschaft fir Computer- und Roboterassistierte Chirurgie freut sich, auch in
diesem schwierigen Jahr 2020 mit ihrer Jahrestagung bereits zum 19. Mal eine Plattform fur
den interdisziplinaren Austausch zwischen Interessierten aus Medizin, Informatik und
Ingenieurwissenschaften bieten zu kénnen.

Die Erwartungen an aktuelle technologische Entwicklungen und besonders an Methoden der
kinstlichen Intelligenz und der Robotik sowie an ihren Nutzen fir die Medizin sind sehr
groR. Daher ist es wichtig, dass auch die diesjahrige Tagung Raum flr konstruktive und
spannende Diskussionen zu diesen Themen bietet — Giber die Fachdisziplinen hinweg von der
Grundlagenforschung bis zur klinischen Anwendung. Das Interesse daran zeigt sich an der
grofRen Zahl wissenschaftlicher Beitrage, die das Spektrum von chirurgischen und
interventionellen Assistenzsystemen bis zu Methoden des maschinellen Lernens abdecken.

Im Rahmen des Hauptvortrages freuen wir uns auf Denkanstd3e von Prof. Klaus Piischel, der
als Leiter des Institutes fur Rechts-medizin am Universitatsklinikum Hamburg-Eppendorf
einen Forschungsschwerpunkt in der forensischen Bildgebung hat und uns aufzeigt, wie wir
auch von den Toten lernen kénnen.

Besonderer Dank gebiihrt erneut der Sektion fiir minimal-invasive Computer- und Telematik
assistierte Chirurgie der Deutschen Gesellschaft fiir Chirurgie (CTAC) und vor allem Prof.
Hubertus Feuner fir die Abrundung des Programms mit zwei interessanten Sitzungen am
Samstag, die auch die Herausforderungen der neuen Européischen Medizinprodukterichtlinie
beleuchten.

Herzlich bedanken méchten wir uns dariiber hinaus auch bei allen Autorinnen und Autoren,
bei allen Vortragenden, bei den Mitgliedern des Programmkomitees, beim gesamten Organi-
sationsteam, bei unseren Partnernim gemeinsam von TUHH und UKE getragenen
Forschungszentrum Medizintechnik Hamburg und vor allem bei unseren Sponsoren, deren
Engagement die CURAC Jahrestagung erst mdglich macht.

Das Format der diesjahrigen Tagung zeigt, dass wir als Gesellschaft flexibel und offen fir
neue Ideen sind. Auch wenn wir nur einer begrenzten Personenzahl einen Platz im Horsaal
bei uns auf dem Campus der TUHH anbieten kénnen, mdchten wir Sie nicht nur herzlich
einladen, dabei zu sein, sondern auch ermuntern, mitzumachen: risikoarm und ganz
unabhéngig vom Standort kénnen Sie den Vortrégen folgen und durch lhre Fragen die
Diskussion bereichern!

Prof. Dr.-Ing. Prof. Dr.-Ing.
Alexander Schlaefer Stefan Weber
Tagungsleitung Président der CURAC
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Information zu den Beitragsformen

Die Beitrage der CURAC 2020 unterteilen sich in Full Paper und Extended Abstracts. Nur
die Full Paper Beitrage werden in der Zeitschrift Current Directions in Biomedical
Engineering als open access Publikation verdffentlicht. Nachfolgend finden Sie daher nur fir
diese Beitrdge einen direkten Verweis auf den online verfiigbaren Artikel.
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Die 19. Jahrestagung der Deutschen Gesellschaft fiir Computer- und Roboterassistierte
Chirurgie in Hamburg ist das deutschsprachige Forum fiir den Austausch aktueller
Methoden, Ergebnisse und Erkenntnisse in der computer- und roboterassistierten Chirurgie.

Dieser Band umfasst die wissenschaftlichen Beitrdge, die im Rahmen dieser Tagung
présentiert wurden.




